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1 Wprowadzenie

Falowniki posiadajg zintegrowane zarzadzanie osiami. Umozliwia to nastepujgce tryby pracy:

+ Tryb jednoosiowy:
Do podfgczonego silnika przyporzadkowana jest jedna o$ skonfigurowana w POSITool.

*  Tryb wieloosiowy:
Do podtagczonego silnika przyporzadkowane sg 2, 3 i 4 osie skonfigurowane w POSITool. Osie mogg by¢
przyporzadkowywane do silnika tak samo jak zestawy parametréw.

+  Tryb wieloosiowy POSISwitch:
Do 4 silnikéw podtgczonych do POSISwitch jest wykorzystywanych sekwencyjnie z maksymainie 4
osiami.

Z tej mozliwosci wynika nastepujgca struktura systemu.

System 5. generacji falownikéw STOBER jest podzielony na dwa obszary: Obszar globalny i obszar osiowy.
Obszar globalny obejmuje programowanie i parametryzacje, dotyczace falownika. Obejmuje to sterowanie
urzgdzen, ustawianie elementéw peryferyjnych jak rezystory hamowania itp. Ponadto odpowiada on za
zarzadzanie obszarem osi.

Obszar osi jest podzielony na maksymalnie cztery osie. Kazda o$ otrzymuje program i parametryzacje
danego silnika i jest wybierana z obszaru globalnego. Obszar osi obejmuje ustawienia silnika oraz jego
wykorzystanie. Zastosowana sg definiowane przez STOBER w tak zwanych aplikacjach lub jako opcja mogg
by¢ dowolnie programowane przez uzytkownika.

Obszar globalny Obszary osi

Rys. 1-1 Struktura obszaru globalnego i osiowego

ID 442287.06
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1.1 O tym podreczniku

Niniejsza instrukcja zawiera opis ogdélnego sposobu obstugi falownika. Wyjasnione zostaty przy tym funkcje,
wystepujgce w falowniku niezaleznie od aplikacji standardowych zdefiniowanych przez STOBER.

Wersja oryginalna
Oryginalnym jezykiem niniejszej dokumentac;ji jest niemiecki.

1.2 Krag czytelnikow

Adresatami niniejszego podrecznika sg uzytkownicy, zapoznani z uktadami sterowania systemow
napedowych i posiadajgcy wiedze z zakresu uruchamiania systeméw falownikowych.

1.3 Pozostata dokumentacja

Podrecznik Tresé ID
Podrecznik projektowy Montaz i podtgczenie 442275
MDS 5000

Instrukcja uruchomienia  Nowa instalacja, wymiana, test 442299
MDS 5000 dziatania

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.

Informacje na temat oprogramowania POSITool mozna znalez¢ w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik Zawartosé ID
Instrukcja obstugi Informacje o podstawowych funkcjach 442233
POSITool POSITool (EN)
Instrukcja programowania Informacje o sposobie programowania 441693
przy uzyciu narzedzia POSITool (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.
Nalezy uwzglednic, ze korzystanie z mozliwosci programowania narzedzia POSITool jest mozliwe dopiero po

przejsciu odpowiedniego szkolenia w firmie STOBER. Informacje na temat szkolenia sg dostepne pod
adresem www.stoeber.de.

8 ID 442287.06
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Wprowadzenie

Instrukcja obstugi POSIDRIVE® MDS 5000

Urzadzenia 5. generacji falownikéw STOBER mogg by¢ opcjonalnie tgczone z réznymi systemami magistrali
Fieldbus. Integracja jest opisana w nastepujacych podrecznikach:

Podreczniki

Instrukcja obstugi PROFIBUS DP
Instrukcja obstugi CANopen
Instrukcja obstugi EtherCAT
Instrukcja obstugi PROFINET

Instrukcja obstugi USS

ID

441687 (EN)
441686 (EN)
441896 (EN)
442340 (EN)

441707 (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafstwo na stronie www.stoeber.de.

Akcesoria falownikéw sg opisane w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik

Instrukcja eksploatacji
ASP 5001

Instrukcja eksploatacji
POSISwitch AX 5000

Instrukcja eksploatacji
Controlbox

Instrukcja eksploatacji
Absolute Encoder
Support AES

Opis produktu

Integracja falownikéw w systemach
zabezpieczen maszyny

Sekwencyjne przetaczanie pomiedzy
maksymalnie czterema osiami

Urzadzenie obstugi do parametryzacji
i obstugi falownikéw.

Do buforowania napigcia zasilania przy
stosowaniu indukcyjnego enkodera
warto$ci bezwzglednych EnDat 2.2
cyfrowego z buforowanym
akumulatorem stopniem mocy Multiturn,
np. EBI1135, EBI135.

ID
442181
(EN)
441689
(EN)
441479
(EN)
442343
(EN)

Aktualne wersje poszczegdlnych dokumentédw mozna znalez¢ pod adresem www.stoeber.de.

1.4 Dalsze wsparcie

Z pytaniami dotyczgcymi techniki, na ktére nie ma odpowiedzi w niniejszym dokumencie, prosimy zwracac

sie do:

+ Telefon: +49 7231 582-3060
+ E-mail: applications@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi dokumentacji prosimy zwracac sie do:
+ E-mail: electronics@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi szkolen prosimy zwracac sig do:
*  E-mail: training@stoeber.de

ID 442287.06
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1.5  Skréty

Skroty

AA Wyjscie analogowe

AES Absolute Encoder Support

BA Wyjscie binarne

BE Wejscie binarne

BG Wielkos¢

CAN Controller Area Network

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

EtherCAT Ethernet for Control Automation Technology

HTL High Threshold Logic (pl.: wysokoprogowy uktad
logiczny)

IGB Zintegrowana magistrala

MAC Media Access Control (pl.: zarzgdzanie dostepem do
medium)

PE Protective Earth (pl.: uziemienie)

PTC Positive Temperature Coefficient

PLC Sterownik programowalny (ang.: PLC)

SSi Serial Synchronous Interface (pl.: szeregowy interfejs
synchroniczny)

TTL Tranzystorowo-tranzystorowy ukfad logiczny

10 ID 442287.06
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1.6 Marki

POSIDRIVE®, POSIDYN® und POSISwitch® to marki firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG.

Ponizsze nazwy, uzywane wytgcznie w potgczeniu z urzgdzenie, jego opcjonalnym wyposazeniem
i akcesoriami stanowig sg markami lub zastrzezonymi znakami towarowymi innych przedsiebiorstw:

Marki

CANopen®, CANopen® i CiA® to zarejestrowane wspolne znaki

CiA® towarowe firmy CAN in Automation e.V., Norymberga,
Niemcy.

EnDat® EnDat® i logo EnDat® to zarejestrowane znaki towarowe
firmy Dr. Johannes Heidenhain GmbH, Traunreut, Niemcy.

EtherCAT®, EtherCAT®, Safety over EtherCAT® i TwinCAT® to

Safety over zarejestrowane znaki towarowe i opatentowane

EtherCAT®, technologie, licencjonowane przez Beckhoff Automation

TwinCAT® GmbH, Verl, Niemcy.

PROFIBUS®, Logo PROFIBUS® i PROFINET® to zarejestrowany znak
PROFINET® towarowy organizacji PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.
Karlsruhe, Niemcy.

Wszystkie inne niewymienione tutaj marki sg wtasnoscig ich odpowiednich wtascicieli.

Produkty, ktore sg zarejestrowane jako marki, nie zostaty specjalnie wyréznione w niniejszej dokumentac;ji.
Nalezy przestrzega¢ wystepujgcych praw ochronnych (pacjentéw, znakéw towarowych, praw ochronnych
wzorow uzytkowych).

ID 442287.06 11
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2 Zasady bezpieczenstwa

Urzgdzenia mogg powodowac zagrozenia. Dlatego nalezy
+ przestrzegaé zasad bezpieczenstwa z nastepnych rozdziatéw oraz
* 0golnie obowigzujgcych zasad i przepisdw technicznych.

Ponadto nalezy uwaznie przeczytac przynalezng dokumentacje. STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co.
KG nie przejmuje zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody, powstate na skutek nieprzestrzegania
instrukcji lub odnosnych przepiséw. Niniejsza dokumentacja stanowi tylko opis produktu. Nie stanowi ona
zadnego zapewnienia wystepowania okreslonych wtasciwosci w rozumieniu prawa gwarancyjnego.
Zastrzega sie mozliwos¢ zmian technicznych, stuzgcych ulepszeniu urzadzen.

2.1 Czes¢ skltadowa produktu

Poniewaz niniejsza dokumentacja zawiera wazne informacje o bezpiecznym i wydajnym wykorzystaniu
produktu, nalezy jg przechowywaé w jego bezposrednim sgsiedztwie w sposéb dostepny dla
wykwalifikowanego personelu az do momentu utylizacji produktu.

W przypadku przekazania lub odsprzedazy produktu osobom trzecim nalezy przekaza¢ im takze te
dokumentacje.

2.2 Ocena ryzyka

Zanim producentowi wolno jest wprowadzi¢ maszyne do obrotu, musi on przeprowadzi¢ ocene ryzyka
zgodnie z dyrektywg w sprawie maszyn 06/42/EG. Dzieki temu ustalane jest ryzyko zwigzane z uzytkowaniem
maszyny. Ocena ryzyka to wielostopniowy i zbalansowany proces. W ramach niniejszej dokumentaciji nie jest
w zadnym wypadku mozliwe umozliwienie dostatecznego wglgdu w dyrektywe w sprawie maszyn. Prosze z
tego wzgledu poinformowac sie intensywnie o aktualnym stanie norm i stanie prawnym. W trakcie montazu
regulatoréw napedu w maszynach uruchamianie jest niedozwolone do momentu, az zostanie stwierdzone,
ze maszyna odpowiada postanowieniom dyrektywy WE 06/42/WE.

ID 442287.06
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2.3 Warunki otoczenia

Falowniki to produktu z ograniczonej klasy dystrybucji zgodnie z norma IEC 61800-3. Uzytkowanie
urzgdzenia na terenie mieszkalnym moze powodowac zaktdcenia wysokiej czestotliwosci, w przypadku
ktérych uzytkownik moze zosta¢ wezwany do przedsiewziecia odpowiednich przeciwdziatan.

Falowniki nie sg przeznaczone do stosowania w publicznej sieci niskiego napiecia, stuzgcej do zasilania
terendw mieszkalnych. W razie zastosowania falownika w takiej sieci nalezy oczekiwac zaktdécen wysokiej
czestotliwosci. Falowniki sg przewidziana wytgcznie do eksploatacji w sieciach TN. Falowniki sg
przeznaczone do uzytkowania w sieciach zasilajgcych, ktére przy maksymalnie 480 V mogg dostarczy¢
najwyzej maksymalnie symetryczne znamionowe natezenie zwarciowe zgodnie z ponizszg tabela:

Wielkos¢ Maks. symetryczne znamionowe natezenie
zwarciowe

Wielkosci 0 1 5000 A

Wielkos$¢ 2 5000 A

Wielkos¢ 3 10 000 A

Falownik instalowa¢ w szafie sterowniczej, w ktdrej nie zostanie przekroczona dopuszczalna temperatura
otoczenia.

Zabronione sg nastepujgce zastosowania:

* uzycie w obszarach o zagrozeniu wybuchowym

+ zastosowanie w otoczeniu szkodliwych substancji zgodnie z EN 60721, np. olejow, kwasow, gazéw,
oparow, pytow, promieniowania

« zastosowanie w przypadku wystepowania obcigzen mechanicznych w postaci drgan i udarow,
wykraczajgcych poza wymagania danych technicznych w instrukcjach projektowania

Realizacja ponizszych zastosowanh jest dozwolone tylko po uzgodnieniu z firmg STOBER:
+ zastosowanie w instalacjach niestacjonarnych

ID 442287.06 13
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24 Kwalifikacje wymagane do obstugi urzadzenia

Urzadzenia mogg by¢ zrodtem resztkowych zagrozen. W zwigzku z tym,wszystkie czynno$ci zwigzane z
konfiguracjg urzadzenia, jego transportem, instalacjg i oddaniem do eksploatacji, w tym obstugg i utylizacja,
winny by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolonych pracownikéw, zdajgcych sobie sprawe z
potencjalnego ryzyka.

Personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci powinien posiada¢ kwalifikacje, jak wskazano w
ponizszej tabeli:

Czynnos¢ Mozliwe kwalifikacje zawodowe

Transport i magazynowanie Pracownik z doswiadczeniem w dziedzinie
logistyki magazynowej lub innej podobnej

dziedzinie
Konfiguracja - Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
- Technik (elektrotechnika)
Instalacja i podtgczenie Technik elektronik
Rozruch (standardowe - Technik (elektrotechnika)
aplikacje) - Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Programowanie Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
Eksploatacja - Technik (elektrotechnika)

- Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Utylizacja Technik elektronik

Ponadto, personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci zobowigzany jest do zapoznania sie z
trescig i przestrzegania obowigzujgcych przepiséw, wymogdw prawnych, wiasciwe;j literatury, niniejszej
dokumentac;ji technicznej, a w szczegdlnosci zawartych w niej zasad bezpieczenstwa.

2.5 Transport i magazynowanie

Z chwilg dostawy urzgdzenia, nalezy upewnic sie, Zze nie doszto do zadnych uszkodzen podczas transportu.
O wszelkich ewentualnych uszkodzeniach nalezy poinformowac przewoznika. uszkodzonego urzgdzenia i
nie nalezy uruchamiaé. W przypadku montazu w pozniejszym terminie, urzgdzenie nalezy przechowywaé w
suchym i niezapylonym pomieszczeniu. W trakcie uruchamiania falownika, ktéry byt magazynowany przez
rok lub diuzej, nalezy przestrzega¢ dokumentacji dotyczgcej uruchamiana falownika.
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2.6 Instalacja i podtaczenie
Przed przystgpieniem do instalacji i podtaczenia, urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od zasilania!

W celu przeprowadzenia montazu wyposazenia zgodnie z instrukcjami montazu wyposazenia wolno:
+ otworzy¢ obudowe przy gérnym gniezdzie i
» przy dolnym gniezdzie.

Otwieranie innych cze$ci obudowy niz wymienione powyzej jest zabronione.

Nalezy stosowac wytgcznie przewody miedziane. Wymagane przekroje przewoddw wynikajg z wymagan DIN
VDE 0298-4 lub DIN EN 60204-1 zatgcznik D i zatgcznik G.

Dopuszczalna klasa ochronnosci to uziemienie ochronne. Eksploatacja dopuszczalna jest tylko po
prawidtowym podigczeniu przewodu ochronnego. Podczas instalacji i uruchomienia silnika i hamulca nalezy
przestrzega¢ odpowiednich instrukc;ji.

Podstawowe przytgcza przewodu ochronnego sg oznaczone symbolem ,PE” lub miedzynarodowym
symbolem uziemienia (IEC 60417, symbol 5019 (&)).

Silnik musi by¢é wyposazony w zintegrowany uktad monitorowania temperatury z podstawowg izolacjg
zgodnie z EN 61800-5-1 lub musi by¢ przewidziane zewnetrzne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

Podczas montazu lub innych prac chronié falownik czesciami (resztkami drutu, przewodéw plecionych,
czesciami metalowymi itp.). Elementy przewodzgce mogg spowodowac zwarcie lub awarie w falowniku.

2.7 Rozruch, obstuga i serwis

Przed uruchomieniem usung¢ dodatkowe ostony, aby nie doszto do przegrzania urzadzenia. Przy montazu
przestrzega¢ wymaganych wolnych przestrzeni, podanych w podreczniku projektowania, aby zapobiec
przegrzaniu falownika i jego akcesoriow.

Obudowa regulatora napedu musi by¢ zamknieta przed wigczeniem napiecia zasilania. Przy wtgczonym
napieciu zasilania na zaciskach przytgczeniowych i podtgczonych do nich przewodach i zaciskach silnika
moga wystepowac niebezpieczne napiecia. Nalezy pamietac, ze urzadzenie nie musi by¢ catkowicie
pozbawione napiecia nawet w przypadku zgasniecia wszystkich wskaznikéw.

Przy podtagczonym napieciu sieciowym zabrania sie

+ otwierania obudowy,

* podtgczania lub odtgczania zaciskéw przytgczeniowych
+ demontazu i montazu akcesoriéw.
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Przed rozpoczeciem prac przy maszynie nalezy zastosowaé 5 zasad bezpieczenstwa w podanej kolejnosci:
1. Odtgczanie od zasilania.

Przestrzega¢ wymagania odtgczenia takze obwoddéw pomocniczych.

Zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

Stwierdzi¢ brak napiecia.

Uziemi¢ i zewrzeé.

Przykry¢ lub odgrodzi¢ sgsiadujgce czesci, bedgce pod napieciem.

ok wnN

Informacja
Nalezy pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatorow obwodu posredniego moze wynosi¢
nawet do 5 minut. Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Nastepnie mozna wykonywac prace przy regulatorze napedu. Naprawy moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez firme STOBER.

Uszkodzone urzgdzenia nalezy wysyfa¢ wraz z opisem btedéw na adres:
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG

Abteilung VS-EL

Kieselbronner Str.12

75177 Pforzheim

GERMANY

2.8 Utylizacja

Przestrzegac¢ aktualnych przepiséw krajowych i regionalnych! Poszczegdlne czesci nalezy utylizowac
posortowane wg wiasciwosci i zgodnie z aktualnymi przepisami, np. jako

+ zlom elektroniczny (ptytki obwodéw drukowanych)

* tworzywo sztuczne

* Dblacha

*  miedz

» aluminium

*  Akumulator

29 Pozostate niebezpieczenstwa

W przypadku okreslonych ustawien falownika podigczony silnik moze ulec uszkodzeniu:
+ dluzsza praca silnika z zatgczonym hamulcem
+ dluzsza praca silnikéw bez dodatkowego wentylatora przy niewielkiej predkosci obrotowe;j

Napedy moga osiagac niebezpieczne, nadmierne predkosci obrotowe (np. ustawienie wysokich

czestotliwosci wyjsciowych i wprowadzenie nieodpowiednich ustawien). Naped nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢.
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210 Zasady bezpieczenstwa - oznaczenia

WSKAZOWKA

Uwaga
oznacza, ze moze wystgpi¢ szkoda materialna,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

/\ OSTROZNIE!
Ostroznie
z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze moze dojs¢ do uszkodzenia ciata,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Ostrzezenie
oznacza, ze moze doj$¢ do znacznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

NIEBEZPIECZENSTWO!

‘

Niebezpieczenstwo
oznacza, ze moze doj$¢ do powaznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Informacja
oznacza istotng informacje o produkcie lub wskazuje fragment dokumentacji wymagajgcy
szczegolnej uwagi.
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3 Uruchamianie falownika

W celu realizacji zadan napedowych, system falownika wykonuje zawsze okreslone cykle zmiany stanow
urzgdzenia. Definiujg one stan stopnia mocy i wykonuja rézne funkcje, jak na przyktad ponowne ruszenie
napedu. Zmiany stanu urzadzenia sg mozliwe przez polecenia sterujgce oraz zdarzenia wewnetrzne.

5. generacja falownikow STOBER pozwala na wybor pomiedzy maszyne ze stanami standardowymi oraz
maszyng ze stanami zgodnie z DSP 402. Maszyny ze stanami sg wybierane w asystencie projektowania
oprogramowania POSITool.

Informacja
Przy uruchamianiu falownika z funkcjg zabezpieczajgca Niezawodnie wytgczony moment (osprzet
ASP 5001) nalezy zwrdci¢ uwage na pewne szczegolne cechy. Wiecej informaciji na ten temat

zawiera instrukcja eksploatacji ASP 5001, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

3.1 Standardowy automat skonczony

Informacja
Zasilanie akcesoriow napieciem 24 V musi zosta¢ wtgczone przed lub rownoczesnie z zasilaniem
uktadu sterujgcego.

Dla uruchomienia falownika ze standardowym automatem skofczonym obowigzujg nastepujgce warunki:

+ Podigczone sg wszystkie napiecia zasilania.

+ Silnik oraz ew. enkoder, hamulec, czujnik temperatury silnika oraz POSISwitch AX 5000 zostaty
podtgczone zgodnie z dokumentacjg maszyny.

* W projekcie uzywany jest standardowy automat skoriczony z domysinymi ustawieniami.

+ Parametryzacja zostata zakonczona, przestana do falownika i zapisana.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Uruchomié¢ falownik

. Jezeli wystepuje, wigczy¢ zasilanie 24 V akcesoriow (np. XEA 5001 X101.18, X101.10).
2. Wigczy¢ zasilanie 24 V (X11).
= Urzgdzenie rusza. Po zwarciu przekaznika 1 (X1.1, X1.2) falownik przetgcza na stan urzadzenia
1:Blokada wigczenia.
3. Wiaczy¢ zasilanie stopnia mocy (X10).
= tadowane sg kondensatory obwodu posredniego (E14 = 1:aktywny).
4. Przy korzystaniu z techniki zabezpieczenh wtgczy¢ wysterowanie ASP 5001.

= Sygnat zwrotny ASP 5001 informuje, ze funkcja zabezpieczajgca nie jest aktywna (E67 =
O:nieaktywny). Nastepnie falownik przechodzi do stanu urzadzenia 2:Gofowos¢ do wigczenia.
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5. Wiaczy¢ dopuszczenie.
= Falownik znajduje sie w stanie urzgdzenia 4:Dopuszczony.
= Falownik zostat uruchomiony.

Stan urzadzen Rozbieg 1:Blokada 2:Gotowos¢ 4:Zwol-
przetwornicy wiaczania wiaczenia niony

1 Zasilanie 24-V
" wyposazenie

---p-
|

2 Zasilanie 24-V
czesc sterujgca (X11)

Przekaznik 1
= (X1.1, X1.2)

3 Zasilanie czesci
= mocy (X10)

=) przekaznika
tadowania (E14)

Urzadzenie sterujgce
ASP 5001
(X12.3, X12.4)

o

Komunikat zwrotn
= Yy

o=
ASP 5001 (E67) I

5 Zwolnienie
= (X1.4, X1.3)

v

= Komunikat zwrotny
zwolnienia (A900)

1
0-
1
0+
1
0-+
1
0-
Obszar posredni 1{
0-
1
0-
1
0+
1
0-
1
0-

v
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Zgodnie z profilem DRIVECOM dla techniki napedow, standardowy automat skonczony posiada
nastepujgcych osiem standw.

Komunikat na wyswietlaczu Nazwa Zachowanie
XDS 5000 Nie +  Uktad elektroniczny jest zasilany napigciem.
V5.X .
gotowy do *  Wykonywany jest autotest.
Lub wigczenia » Inicjalizacja jest w toku.
+0Rpm 0.0A * Funkcja napedua) jest zablokowany.
0: Self test «  Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Blokada * Inicjalizacja oprogramowania i sprzetu zostata
wigczenia zakonczona.
T0Rpm 0. 0A . Mozne.\ zmienic rze\.rametryzaqe; zastosowania.
1: ONdisable * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
*  Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment)
jest aktywna.
+0Rpm 0 0A Gotowo§c do . Mozna.l zmienié p1>a.rametryzaqe zastosowania.
2: ReadyforON wigczenia * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
+O0Rpm 0. 0A Wigczony . Mozne? zmienic aa.rametryzaqe zastosowania.
3: Switched on * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowo$ci roboczej jest zwarty.
Eksploatacja + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
+0Rpm 0.0A | dopuszczona parametryzowane.
4: Enabled . 1.
* Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
Zaktocenie + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
Fault parametryzowane.

No.X: type of fault

* Funkcja napedu1 jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Reakcja na * Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
Fault zaktocenie +  Wykonywana jest akcja zalezna od btedu (blokada
No.X: type of fault — grtywna funkcji napedu lub szybkie zatrzymanie).

* Funkcja napedu1 moze by¢ dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Aktywne szybkie + Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
+ORpm 0.0A | zatrzymanie * Wykonywana jest funkcja szybkiego zatrzymania.
7: Quick stop «  Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.

a) Zablokowana funkcja napedu jest réwnorzedna wytgczonemu stopniowi mocy i zresetowanej aplikacji (np. zresetowany generator
rampy). Oznacza to, ze naped nie nadgza za warto$cig zadana.
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Ponizsza ilustracja 3 1 pokazuje mozliwe zmiany stanu. Tabela ponizej pokazuje obowigzujgce warunki.

14, Reakcja sterowania
aktywna
lo 15
\
Brak gotowosci Zakiécenie
do wigczenia
1
12 L <18
13 Blokada wiaczania <10
) A
v 6
11 iy . 9
> Gotowos¢ wigczenia <
3 A
v °
Wigczony
4
Y
LS Szybkie zatrzymanie
Eksploatacja zwolniona 8 o y y
- aktywne
Rys. 3-1 Standardowy automat skonczony
Zmiana stanu Warunki

0 Ruszanie urzgdzenia > Niegotowe do
wigczenia

1  Niegotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia

2  Blokada wigczenia - Gotowe do
wigczenia

Gotowe do wigczenia - Wigczone
Wiaczone - Dopus¢ prace
Wigczone - Gotowe do wigczenia

6  Gotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia
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Zasilanie czesci sterujgcej wigczone.

Autotest i inicjalizacja zakonczone bez btedéw.

* Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300
= 0) lub przy pierwszym ruszaniu aktywny autostart
(A34).

*  Obwaod posredni natadowany (E03).

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) nie
jest aktywna (E67).

+ Os$ aktywowana (E84).

Dopuszczenie na poziomie High (E19 bit 0 = 1i A300 = 1).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit0=1iA300 = 1).

Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 =

0).

»  Obwod posredni nienatadowany (E03) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

* O$ dezaktywowana (E84).
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Zmiana stanu Warunki

7  Eksploatacja dopuszczona > Aktywne <  Sygnat Szybkie zatrzymanie na poziomie High (A302)
szybkie zatrzymanie lub
* Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300
= 0) i aktywny sygnat Szybkie zatrzymanie przy
dopuszczeniu wyt. (A44).
8  Aktywne szybkie zatrzymanie > Dopus¢ Dopuszczenie na poziomie High (E19bit0=1i A300=1)
prace i sygnat Szybkie zatrzymanie na poziomie Low (A302) oraz
osiggniety koniec szybkiego zatrzymania zgodnie
z parametryzacjg (A45).

9  Aktywne szybkie zatrzymanie - Gotowe Dopuszczenie na poziomie Low (E79bit0=0Ilub A300=0)
do wigczenia i osiggniety koniec szybkiego zatrzymania zgodnie

z parametryzacjg (A45).
Szybkie zatrzymanie jest wykonywane do konca w zwykty
sposob zgodnie z A45 tylko wtedy, gdy funkcja szybkiego
zatrzymania przy dopuszczeniu wyt. jest aktywna (A44).
Szybkie zatrzymanie jest natychmiast przerywane, jezeli
funkcja szybkiego zatrzymania przy dopuszczeniu wyt. jest
nieaktywna (A44).

10 Aktywne szybkie zatrzymanie - Blokada Opcja ASP 5001 (niezawodnie wylgczony moment) jest

wigczenia aktywna (E67).
11 Eksploatacja dopuszczona - Gotowe do Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 =0 lub A300 = 0)
wigczenia i szybkie zatrzymanie przy dopuszczeniu wyt. nieaktywne
(A44).
12 Eksploatacja dopuszczona - Blokada Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
wigczenia aktywna (E67).
13  Wiaczone > Blokada wigczenia * Obwaod posredni nienatadowany lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).
14 Wszystkie stany - Reakcja na Wykryte zaktécenie (E81).
zaktécenie aktywna

15 Reakcja na zakitécenie aktywna > Reakcja na zakidcenie zakorczona (E87).
Zaktécenie
16 Zakiécenie - Blokada wigczenia Nie wystepuje zaktdcenie (E87) i rosngce zbocze sygnatu

Potwierdzenie (A301).
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3.2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402

W automacie skoriczonym zgodnie z DSP 402 istniejg te same stany, jak w przypadku standardowego
automatu skoriczonego. Ponizsza tabela przedstawia nazwy stanéw zgodnie z DSP 402.

Wskazanie na wyswietlaczu?  Nazwa zgodnie z DSP 402

XDS 5000
V5.X
Lub Not ready to switch on
+0Rpm 0.0A
0: Self test
+0Rpm 0.0A . .
1: ONdisable Switch on disabled
+0Rpm 0.0A .
2: ReadyforON Ready to switch on
+O0Rpm 0.0A .
3: Switched on Switched on
+0Rpm 0.0A .
4: Enabled Operation enabled
Fault Fault

No.X: type of fault

(2. wiersz migajacy) Fault reaction active

+0Rpm 0.0A . )
7: Quick stop Quick stop active

a) W zaleznosci od aplikacji, wskazanie stanéw urzgdzenia moze sie rézni¢ od pokazanej tu formy.
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Do zmiany stanu automat skoriczony musi otrzymacé okreslone polecenia. Polecenia stanowig kombinacje
bitowe w wyrazeniu sterujgcym DSP 402 (parametr A576 Controlword). Tabela pokazuje stany bitow
w parametrze A576 oraz ich kombinacje dla polecen (bity zaznaczone X sg bez znaczenia).

Bit wyrazenia sterujgcego (A576 Controlword)
Bit 7 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Polecenie

Fault Enable Quick Enable Switch

reset operation stop  voltage on
Shutdown 0 X 1 1 0
Switch on 0 0 1 1 1
Disable voltage 0 X X 0 X
Quick stop 0 X 0 1 X
Disable operation 0 0 1 1 1
Enable operation 0 1 1 1 1
Fault reset szSCZZIe X X X X

Réznica do standardowego automatu skornczonego polega na mozliwych zmianach stanu oraz na warunkach
do tych zmian. Rys. 3-2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402 pokazuje mozliwg zmiane stanu.

13 Fault reaction active
(Peakuus cbos akTnBHA)

lo 14
A J

Not ready to switch on Fault
(He roToB K BKIHOYEHMIO) (Coow)

1

Y
Switch on disabled

(BnokmpoBka NPOTUB BKIHOYEHUST)

A
2 7

15
12

\AA J
A A

10

A4
8 Ready to switch on
(FOTOB K BKIHOYEHWIO)

A
3 6

Y

Y

Switched on
(BkntoyeH)

4

Y °
Operation enabled 11 Quick stop

(Pexxum paboTbl AebrnokupoBaH) " | (BbICTpbI OCTAHOB aKTUBHbIN)

/

Rys. 3-2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402
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Ponizsza tabela pokazuje warunki dla zmian automatu skonczonego.

Zmiana stanu

0

10

11

12

13

14

15

Ruszanie urzgdzenia - Niegotowe do
wigczenia

Niegotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia

Blokada wigczenia > Gotowe do
wigczenia

Gotowe do wigczenia > Wigczone

Wiaczone - Dopusc¢ prace

Eksploatacja dopuszczona > Wigczone

Wiaczone - Gotowe do wigczenia

Gotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Gotowe do
wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Blokada
wigczenia

Wigczone - Blokada wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Szybkie
zatrzymanie

Szybkie zatrzymanie - Blokada
wigczenia

Wszystkie stany > Reakcja na
zaktécenie aktywna

Reakcja na zakidcenie aktywna >
Zaktocenie

Zaktécenie - Blokada wigczenia

ID 442287.06

Warunki

Zasilanie czeéci sterujgcej wtgczone.

Autotest i inicjalizacja zakonczone bez btedéw.

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Shutdown (A576) i opcja ASP 5001 (niezawodnie

wylgczony moment) sg nieaktywne (E67).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Switch on (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Enable operation (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Disable operation (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Shutdown (A576).

» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0) lub

+ Polecenie Quick stop (A576) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

Polecenie Shutdown (A576)

» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

+ Dopuszczenie na poziomie Low (E19 bit 0 = 0) lub

* Polecenie Quick stop (A576) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

Polecenie Quick stop (A576).

» Szybkie zatrzymanie zakonczone lub
» Polecenie Disable voltage (A576).
Wykryte zaktécenie.

Reakcja na zaktdcenie zakohczona.

Polecenie Fault Reset (zbocze rosnace) (A576).

25



Parametryzacja
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® MDS 5000

£
%3 STOBER

4 Parametryzacja

Interfejsy uzytkownika 5.generacji falownikéw STOBER skfadajg si¢ z kilku elementéw o réznych funkcjach
(patrz ilustracja).

Do programowania systemu falownikoéw 5. generacji STOBER konieczne jest oprogramowanie POSITool. Za
pomocg oprogramowania POSITool mozna zaréwno stosowac aplikacje, zdefiniowang przez STOBER, jak
i opcjonalnie dokonywac programowania swobodnego. Oprogramowanie POSITool udostepnia liste
parametréw, pozwalajgcg na dopasowanie aplikacji. Oprogramowanie posiada ponadto liczne funkcje
diagnostyczne.

Parametry mogg by¢ zmieniane takze za posrednictwem panelu sterowania na plycie czotowej falownika.
Obejmuje on klawiature do wywotywania funkcji menu oraz z wyswietlacza do pokazywania informaciji. Po
odpowiednim zaprogramowaniu mozna wykorzystywac klawiature do sterowania funkcji takich jak reczny tryb
pracy czy tryb impulsowy. Sygnat zwrotny o stanie urzgdzenia jest pokazywany diodg swiecgcg na ptycie
czotowej. Szczegotowe informacije pojawiaja sie na wyswietlaczu.

Wyswietlenie robocze
Stany urzadzen

Wyswietlacz Zdarzenia L @

Pole

obstugi Parametryzacja w

Dioda

LED Stany urzadzen @

Programowanie

P s | Parametryzacja
T (o) 4J Diagnoza

Rys. 4-1 Interfejs uzytkownika

4.1 Parametry

W systemie falownika parametry spetniajg rozne role:

+ Dostosowywanie do warunkow zewnetrznych, takich jak typ silnika

+ Wskazania warto$ci, np. aktualnej predkosci obrotowej czy momentu.

+ Aktywacja czynnosci, np. ,Zapisz wartosci” czy , Test faz”

Parametry sg przyporzadkowane do zakresu globalnego lub zakresu osi.
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411 Struktura

Ponizszy przyktad pokazuje typowg strukture parametréw:
Liczba kodowa osi oznacza parametr osi, jezeli jest on pokazywany wspodlnie z parametrami globalnymi.
Grupa dzieli parametry wedtug cech funkcjonalnych.
Wiersz rozréznia poszczegdlne parametry w grupie.
Element dzieli parametr (podfunkcje).

1.E250.2

Osie |
(tylko w przypadku parametréw osi)
z — Element

Grupa — Wiers
Rys. 4-2 Struktura parametrow

Poszczegdlne zakresy tematyczne grup parametrow sg podane w ponizszej tabeli:

Grupa parametrow
.. Falownik

.. Silnik

.. Maszyna

.. Wartos¢ zadana
.. Wskazniki

. Zaciski

mTmoow >

G.. Technologia
H.. Enkoder

I.. Pozycjonowanie
J.. Rekordy ruchu

L.. Wartosci zadane PLCopen

N.. Pozycyjne punkty
przetgczania

P.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta

Q.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta, zalezne od
instanciji

R.. Dane produkcyjne?

T.. Scope

U.. Funkcje ochronne

Z.. Licznik zakiécen

Zakres tematyczny, zaleznosé
Falownik, magistrala, czas cyklu
Silnik

Predkos¢ obrotowa, moment obrotowy

Wartosci zadane predkosci obrotowych, generator wartosci zadanych

Wskazniki urzgdzenia i aplikacji
Wejscia i wyjscia analogowe,

wejscia i wyjscia binarne, hamulec

W zaleznosci od zastosowania, np. praca synchroniczna

Enkoder

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Pozycjonowanie rekordu ruchu

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem PLCopen

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Dane produkcyjne falownika
Parametry Scope
Parametryzacja zdarzen

Licznik zaktécen zdarzen; widoczny w POSITool tylko przy pracy w trybie

online

a) Widoczne w POSITool tylko przy pracy w trybie online.

ID 442287.06
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4.1.2 Typy danych
Nazwa Nazwa skrocona
Boolean B
Unsigned 8 us
Integer 8 18

Unsigned 16 u16

Integer 16 116

Unsigned 32 u32

132

Integer 32 3
Float R32
Double R64
String 8 STR8
String 16 STR16
Posi 64 P64
41.3

Opis

1 bit (wewnetrznie: LSB w 1 bajcie)

1 bajt, bez znaku
1 bajt, ze znakiem
2 bajty — 1 stowo, bez znaku

2 bajty — 1 stowo,
ze znakiem

4 bajty — 1 stowo podwajne,
bez znaku

4 bajty — 1 stowo podwajne,
ze znakiem

Zmiennoprzecinkowe, zwykta
doktadnosé¢

Zmiennoprzecinkowe, podwadjna
doktadnos¢

Tekst, 8 znakow

Tekst, 16 znakow
32 bit, warto$ci przyrostowe

32 bit, reszta

Struktura listy parametrow

£
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Zakres wartosci

0..1
0..255
-128 ... 127
0 ...65535

-32768 ... 32767

0 ...4294967295

-2147483648 ...
2147483647

Zgodnie z ANSI / IEEE 754

-2147483648 ...
2147483647

0...2147483647

Do zaadresowania parametrow przez magistrale Fieldbus konieczne sg nastepujgce informacje:

e Zakres wartosci

» Skalowanie za posrednictwem magistrali Fieldbus, o ile rézni sie ono od skalowania przez POSITool.
+ Btad zaokraglania przez magistrale Fieldbus, jezeli wystepuje.

+ Typ danych

S3g one podane w tabeli parametréw w opisie aplikaciji.

Adresy magistrali Fieldbus sa podane w zapisie heksadecymalnym. Dla CANopen i EtherCAT mozna
bezposrednio przejg¢ indeks i subindeks. W przypadku PROFIBUS DP-V1 i PROFINET istniejg nastepujace
powigzania: indeks = PNU i subindeks = Index. Dalsze szczegdty zawierajg dokumentacje integraciji

z magistralg Fieldbus, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.
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4.2 POSITool

Uniwersalnym interfejsem pomiedzy uzytkownikiem i falownikiem jest oprogramowanie POSITool. Oferuje
ono réznorodne mozliwosci projektowania falownika.

Oprogramowanie POSITool posiada interfejs przedstawiajacy przebieg programowania. W przypadku opcji
~-Swobodnego programowania graficznego” mozna tu tgczyé ze sobg poszczegdine moduty, tworzgc w ten
SposoOb procesy sterowania.

Oprocz tego firma STOBER udostepnia predefiniowane aplikacje do programowania. Nalezg do nich
aplikacje takie jak na przyktad szybkie wprowadzanie wartosci zadanej i pozycjonowanie na polecenie, ktére
mozna wybiera¢ za pomocg kreatora.

Do parametryzacji w narzedziu POSITool uzytkownik otrzymuje listy parametréw. Za posrednictwem tych list
mozna dopasowac proces sterowania do warunkéw zewnetrznych jak typ silnika, czujnika predkosci
obrotowej czy systemy magistrali. Ponadto okreslane sg wartosci graniczne jak maksymalna predkosé
obrotowa czy warto$ci wskazan jak biezgca predko$¢ obrotowa.

Transmisja programu i parametréw do falownika nastepuje przez ztgcze szeregowe (RS232). Nastepnie
urzadzenie rozpoczyna obrébke. Uzytkownik moze przy tym obserwowac parametry przez ztgcze szeregowe.
Dla rozszerzonej diagnostyki dostepna jest funkcja Scope, pozwalajgca na rejestracje przebiegu roznych
warto$ci w funkcji czasu.

Szczegotowe informacje na temat korzystania z oprogramowania POSITool zawierajg odpowiednie rozdziaty
instrukcji obstugi POSITool badZ podrecznika programowania (patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja).

4.3 Panel sterowania

Panel sterowania stuzy do obserwacji i zmieniania wartosci parametréw. Panel sterowania skfada sie
z dwuwierszowego wyswietlacza — po 16 znakéw na wiersz — i klawiatury. Klawiatura posiada 6 przyciskéw
do sterowania menu oraz dwa przyciski do pracy lokalne;.

ESC Powrét do poziomu operatora

Przywro¢ wartosé parametru

Przycisk Enter: Otwiera poziom menu, grupy menu i parametry,
potwierdza wprowadzenie zmienionej wartosci parametru
Wybor parametru w grupie menu i zmienianie wartosci

parametru przy wprowadzaniu w kierunku dodatnim bgdz
ujemnym

A| [

Wybor grupy menu i zmienianie dekady
(1., 10., 100., itd.) podczas wprowadzania

v

Aktywacja i dezaktywacja trybu lokalnego (jezeli
zaprogramowano: w trybie lokalnym dezaktywacja powoduje
réwniez cofniecie dopuszczenia)

s

/O Dopuszczenie dla trybu lokalnego WE/WY
(jezeli sparametryzowane)

|

Tab. 4-1: Panel sterowania
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Menu parametréw falownika jest podzielone na grupy menu. Grupy menu sg uporzgdkowane alfabetycznie,
poczynajgc od grupy A.. falownik, B.. silnik, C.. maszyna itd. Kazda grupa zawiera liste parametrow,
oznaczonych literg grupy i numerem biezgcym: A00, A01, A02 itd. W celu zmiany parametru nalezy
postepowaé w nastepujacy sposob: Przyciskiem Enter @ przejs¢ z widoku roboczego do poziomu menu.

Wyswietlenie 3000 rpm 1.3A
robocze 4: Enabled
@l I
A CNE CRE =
E Przetwornica B Silnik @ Maszyna @ j
A @
Grupy
parametrow

1

1

1

1

1

| |

1

N

! Wprowadzanie warto$c

! |B20 Control mode < P

i | o: Vi control parametrow  miga

1

][] A V/{
Wybér ' 1 B26 Motor encoder "|B26 Motoréncoder
parametréw ) 1 |3 x140 3: X140 -%

@ [z] @ Przejmij zmiany

Odrzu¢ zmiany
Rys. 4-3 Struktura menu

Wybra¢ grupe menu przyciskami kursora =] [»| i aktywowa¢ za pomoca [ 11]. Przyciskami [A][ V] wybra¢
wymagany parametr w grupie menu. W przypadku parametru z macierzy mozna wybieraé poszczegdlne

elementy przyciskami @ B Nastepnie aktywowaé zmiany parametru za pomocg . Miganie wartosci
informuje o mozliwosci zmiany za pomocag @ @ Przyciskami @ B wybra¢ dostosowywang dekade
(jednostki 1., dziesigtki 10., setki 100. itd.). Nastepnie przeja¢ wartos¢ przyciskiem lub zresetowat jg
przyciskiem . Do przejscia na wyzszy poziom menu uzy¢ przycisku . Aby zapewni¢ zapis
zabezpieczony na wypadek awarii zasilania, wszystkie zmiany muszg zostac zapisane przez wykonanie
operacji A00 Zapisz wartosci = 1:aktywny!
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5 Parametryzowanie danych silnika

Dla zapewnienia prawidtowego wysterowania silnikow nalezy wprowadzi¢ ich dane charakterystyczne oraz
spos6b sterowania. Wpisanie danych silnikow jest mozliwe na rézne sposoby:

*  Wybdr silnika standardowego STOBER w asystencie projektowania

» Uzycie elektronicznej tabliczki znamionowej w przypadku serwosilnikow z enkoderem wartosci
bezwzglednych

Bezposredni wpis do listy parametréw w przypadku silnikéw innych producentéw lub silnikow specjalnych

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,
patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

Informacja

Liczba parametréw pokazywanych w falowniku i w POSITool zalezy od sparametryzowanego
poziomu dostepu. Poziomu dostepu w falowniku moze by¢ ustawiany za posrednictwem
parametru A70 lub w narzedziu POSITool przez menu Narzedzia/Zmieh poziomu dostepu.

= =

ID 442287.06 31



Parametryzowanie danych silnika
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® MDS 5000

£
%3 STOBER

5.1 Wybér w asystencie projektowania

Informacja
W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu
obrotowego. Niemozliwe jest réwniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

W celu wybrania standardowego silnika STOBER w asystencie projektowania nalezy postepowac
w nastepujgcy sposob:

Wybor silnika w asystencie projektowania

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.

Przejs¢ do kroku 5 Wybor silnika.

Z listy silnikéw wybraé wymagany silnik (np. silnik asynchroniczny 112 MY 4 kW).
Zamkna¢ asystenta.

ok wbd =

W oprogramowaniu POSITool wybra¢ liste parametréow i w parametrze B20 wpisa¢ wymagany tryb
sterowania (np. 1:bezczujnikowa regulacja wektorowa).

6. Nawigzac¢ potaczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
7. Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartoSci
= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.

Device configuration - Motor selection x|
‘ Step G ol B

SR ISTDEBEH standard mators LI IAsynchrnnnus induction motor j ISlandard LI
M arne |_rumber of poles (B10) | P nom / k! (B11) [ I nom /& [B12] ] n nom /ipm [B13 «
E3RY 012k 4 012 044 1370
E3DOI2kw 4 012 076 1370
E3MYOIB KW 4 018 065 1360
E3M DO18KW 4 018 113 1360
FIRY 026 kw4 0,25 078 1385
FKD 028 kw4 0,25 135 1385
FILY 037 kw4 0.37 1 1370
FILD 037 kw4 037 18 1370
80K Y 0B85 kw4 0,55 16 1400
80K D 055 kw4 0,55 2F 1400 e
O0LY 075 kW 4 0.75 21 1400
80LD 075 kW 4 075 364 1400
05 1.1 kw 4 1.1 25 1410
905 D 1.1 kW 4 1.1 43 1410
0L 1.5 K 4 1.5 33 1400
0L D 1.5 kw 4 1A 56 1400
100Ky 2.2 kw4 22 48 1420
100KD 22w 4 2 8.4 1420 3
q | ;IJ

Selected motar: B3K Y 0,12 ks

‘ < Previous | MNeat » | Cancel

Rys. 5-1 Wybdr silnika w kroku 5 asystenta projektowania
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5.2 Elektroniczna tabliczka znamionowa

Serwosilniki firmy STOBER s3 standardowo wyposazone enkodery wartosci bezwzglednej. Te enkodery
posiadajg specjalng pamie¢ parametrow. W tej pamieci firma STOBER standardowo zapisuje w postaci
elektronicznej tabliczki znamionowej wszystkie dane silnika wtgcznie z danymi ewentualnie zamontowanego

hamulca postojowego. Te dane sg automatycznie wpisywane do falownika przy kazdym ruszaniu urzadzenia.

Informacja
Prawidtowa analiza elektronicznej tabliczki znamionowej po zmianie parametréw B06 i BO4

dopiero po ponownym uruchomieniu urzgdzenia.

Informacja
Analiza elektronicznych tabliczek znamionowych innych producentéw silnikow jest niemozliwa.

Odczyt wszystkich danych silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej

Sprawdzi¢, czy posiadany enkoder zawiera elektroniczng tabliczke znamionowg.
W oprogramowaniu POSITool wybrac liste parametrow.
W elemencie B20 wpisa¢ tryb sterowania 64:Serworegulacja.

el

W elemencie B26 sparametryzowac interfejs enkodera X4 i aktywowac interfejs w HOO przez ustawienie
64:EnDat.

Ustawi¢ parametr B06 na 0:Elektroniczna tabliczka znamionowa.
W parametrze B04 wybrac ustawienie 1:Wszystkie dane.

5
6
7. Nawigzac¢ potgczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
8. Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartoSci.

=

Dane silnika i tryb sterowania zostaty wpisane do parametrow.

Reczne zmiany danych silnika pozostajg aktywne tylko do nastepnego ruszenia urzgdzenia, nawet jezeli
zmiany w module parametrow zostaty zapisane w sposob nieulotny.

Alternatywnie mozliwe jest wykorzystanie wytgcznie offsetu komutowania z elektronicznej tabliczki
znamionowej. W tym celu w parametrze B04 wybra¢ ustawienie 0:Offset komutowania.

ID 442287.06
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5.3 Bezposredni wpis w parametrach

W przypadku silnikow nieposiadajgcych elektronicznej tabliczki znamionowej i ktérych nie mozna wybraé
w asystencie projektowania, konieczne jest wpisanie danych na liste parametréow (np. silniki innych
producentow i silniki specjalne). W zaleznosci od typu silnika i trybu sterowania konieczne jest wpisanie
réznych parametréw.

Informacja
W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu
obrotowego. Niemozliwe jest rowniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

Bezposrednie wpisanie danych silnika

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.
Przejs¢ do kroku 5 Wybér silnika.

Z listy silnikéw wybraé silnik zblizony do posiadanego silnika.
Zamkng¢ asystenta.

W oprogramowaniu POSITool wybra¢ liste parametrow.

W elemencie B20 Tryb sterowania wpisa¢ wymagany tryb sterowania.
W elemencie B06 Dane silnika wpisac¢ 1:dowolne ustawienia.

© N o gk w2

Nastepnie wyedytowaé nastepujgce parametry:

- B0O2 Stata EMK (tylko serwaosilniki)

- B05 Offset komutowania (tylko serwosilniki)

- B10 Liczba biegunow silnika

- B11 Moc znamionowa silnika

- B12 Prad znamionowy silnika

- B13 Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika

- B14 Znamionowe napiecie silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B15 Znamionowa czestotliwo$c silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B16 cos phi (tylko silniki asynchroniczne)

- B17 MO (tylko serwosilniki)

- B52 Indukcyjno$¢ stojana

- B53 Rezystancja stojana

- B54 Wspotczynnik rozpraszania (tylko silniki asynchroniczne)

- B55 Wspbtczynnik nasycenia (tylko silniki asynchroniczne)

- B62 Moment bezwfadno$ci

- B73 Stat. moment tarcia oraz

- B74 Dyn. moment tarcia dla zoptymalizowanego modelu it

9. W parametrze B0O Typ silnika mozna dodatkowo wpisa¢ oznaczenie typu (maks. 16 znakéw).
10. Nawigza¢ potgczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
11. Zapisa¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartosci.

= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.
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Nastepujgce czynnosci mogg utatwi¢ wprowadzanie parametrow:

» Parametr B05 Offset komutowania mozna zmierzy¢ wykonujgc operacje B40 Test fazy.

+ Parametry B52 do B55 mozna okresli¢ wykonujgc operacje B41 Pomiar silnika.

« Dopasowanie regulatora pradu jest mozliwe przez operacje B42 Aktywuj regulator pradu.
Te operacje zostaty opisane w rozdziale 12.5 Operacje.

5.4 Pozostale dane silnika

Informacja
W zaleznosci od ustawienia elementu B20 nastepuje pokazanie lub ukrycie parametrow w listach
parametrow i kreatorach. Dlatego nie sg one widoczne w kazdym ustawieniu.
5.4.1 Regulator pradu
Parametry B64 do B68 sg wykorzystywane do ustawien regulatora pragdu. Jezeli pierwszy test ze wstepnymi
ustawieniami parametrow nie zapewni wymaganych wynikow pracy, zalecane jest przeprowadzenie

optymalizacji regulatora prgdu. Pozwala na to operacja B42 Optymalizacja requlatora prgdu. Nastepnie
zapisa¢ zmierzone wartosci funkcjg A0O Zapisz wartoSci.

5.4.2 Model termiczny

Parametry B70, B71 i B72 opisujg termiczny model silnika, stuzagcy do jego ochrony. Typowo wystarczajgce
sg tu ustawienia domysine.

54.3 Bezwzgledne wartosci graniczne

Parametry B82 I-max i B83 n-max Motor sg wartosciami granicznymi, ktére nie moga zostaé przekroczone.
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5.5 Parametryzacja trybu sterowania SLVC-HP

Do silnikéw indukcyjnych tréjfazowych dostepny jest tryb sterowania bez enkodera SLVC-HP. Ten tryb
sterowania mozna aktywowac przez B20 = 3:SLVC-HP.

SLVC-HP znajduje zastosowanie w napedach o nastepujgcych parametrach
* duze przyspieszenia,

* zZmienne obcigzenia oraz

* duze obcigzenia podczas ruszania silnika.

Przy uruchamianiu trybu sterowania SLVC-HP nastepuje optymalizacja parametréw B46, B47 i B48. Mozna
tego dokona¢ w sposéb zautomatyzowany wykorzystujgc operacje B45 Wykonaj pomiary SLVC-HP patrz
rozdziat 12.5.2.6 B45 pomiar SLVC-HP.

Jezeli wykonanie operacji B45 jest niemozliwe, nalezy zastosowac sie do ponizszego opisu w celu dokonania
ustawien recznych.

Doktadnos¢ regulacji w trybie sterowania SLVC-HP zalezy ponadto od doktadnosci wartosci B52
Indukcyjnos¢ stojana, B53 Rezystancja stojana i B654 Wspdtczynnik rozpraszania. W przypadku silnikow
innych producentéw do pomiaru tych parametréw mozna uzyé operacji B41 patrz rozdziat 12.5.2.3 B41
pomiar silnika.

B48 Wzmocnienie catkowania SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wptyw na wiasciwosci dynamiczne silnika. Im wyzszy jest wspoétczynnik B48, tym szybciej
model silnika jest w stanie nadgzaé za rzeczywistg predkoscig obrotows.

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy uwzgledni¢ E15 Enkoder silnika n, natomiast w przeciwnym
razie E91.

Jesli silnik mimo wystarczajgcych wartosci granicznych momentu obrotowego nie nadgza za ustawiong
rampa momentu obrotowego, nalezy zwiekszy¢ B48. Za duze wartosci powodujg zaktécenie 56:Overspeed.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)

E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too large)

AR

-
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B47 Wzmocnienie proporcjonalne SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wplyw na wiasciwosci dynamiczne silnika (zwtaszcza na stabilno$¢ i tendencje predkosci
obrotowej do wahania sie wokot ustawionej wartosci).

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy jak rzeczywistg predkos¢ obrotowg uwzgledni¢ E15, natomiast
w przeciwnym razie E91. Parametr B47 nie powinien by¢ mniejszy niz 1% B48. Przy zbyt matych wartosciach
naped moze staé sie niestabilny, a wynikajgce drgania oscylujg z czestotliwoscig mechaniczng. Przez
zwiekszenia B47 mozna zapobiec przekraczaniu predkosci obrotowej w gore. Zbyt duze wartosci powodujg
drgania natezenia pradu i predkosci obrotowe;.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B47 too large)

TR ATATY
AL

mech. frequency

B46 Sygnalizacja zwrotna obserwatora — ustawianie

Ten parametr wptywa na doktadnos¢ trybu sterowania SLVC-HP. W przypadku zbyt duzych lub zbyt matych
wartosci wzrasta stacjonarne odchylenie pomiedzy zadang i rzeczywistg predkoscig obrotowg. Wielkosé
sygnalizacji zwrotnej daje mozliwos¢ poinformowania obserwatora, jak doktadnie oznaczone zostaty state
maszyny B54 Wspbtczynnik rozpraszania, B52 Indukcyjno$c¢ stojana i B53 Rezystancja stojana. Im mniejsza
sygnalizacja zwrotna, tym bardziej obserwator moze polega¢ na tych statych.
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5.6 Parametryzowanie analiza danych czujnika temperatury
silnika

Informacja

Nalezy pamietaé¢, ze analiza czujnika temperatury jest zawsze aktywna. Jezeli dopuszczalna jest
eksploatacja bez czujnika temperatury, to nalezy zmostkowa¢ przytagcza na X2, inaczej w chwili
wigczania urzadzenia pojawi sie zaktdcenie.

Informacja

Nalezy pamietac¢, ze analiza czujnika temperatury Pt1000 jest mozliwa dopiero od wersji
oprogramowania uktadowego V 5.6-S. Przed zastosowaniem czujnika Pt lub KTY nalezy
pamietaé, ze ochrona silnika nie jest zagwarantowana w réwnym stopniu, jak w przypadku
nadzoru za pomocg potréjnego termistora PTC.

Do zacisku X2 podtgczy¢ czujniki temperatury silnika.

Podtaczanie czujnika temperatury silnika
Uzwojenia silnika sg nadzorowane termicznie przez czujnik temperatury silnika, np. termistory PTC badz
czujniki temperatury KTY lub Pt.

Czujnik PTC to termistory, ktérych rezystancja zmienia sie znacznie wraz z temperaturg. Po osiggnieciu
znamionowej temperatury reakcji przez czujnik PTC jego rezystancja wzrasta wielokrotnie i skokowo do kilku
kiloomow. Poniewaz stosowane sg potrojne moduty PTC, kazdy termistor monitoruje oddzielng faze
uzwojenia silnika. W przypadku 3 termistorow nadzorowane sg wiec wszystkie 3 fazy, co zapewnia efektywng
ochrone silnika.

Czujniki temperatury KTY lub Pt to czujniki temperatury z charakterystyka rezystancyjng, ktére liniowo
odpowiadajg temperaturze. Tym samym pozwalajg one na analogowy pomiar temperatury silnika. Pomiar jest
jednak ograniczony do jednej fazy uzwojenia silnika, dlatego zabezpieczenie silnika jest znacznie
ograniczone w poréwnaniu do zastosowania termistora potréjnego PTC.

W parametrze B38 Czujnik temperatury silnika ustawi¢, czy analizowany jest potréjny tyrystor PTC, czy tez
KTY 84-1xx albo Pt1000.

B38=0:PTC
B38 = 1:KTY 84-1xx
B38 = 2:Pt1000

W B39 Maksymalna temperatura silnika sparametryzowa¢ dopuszczalng dla danego silnika temperature

maksymalng. Po jej osiagnieciu aktywowane jest zaktécenie 41:TempMotorTMS.
Zmierzona przez KTY lub Pt1000 temperatura silnika jest pokazywana w E12 Temperatura silnika.
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6 Parametryzowanie danych enkodera

Ponizsze akapity wyjasniajg ustawienia, zwigzane z uruchomieniem systemu enkoderéw za pomocg
narzedzia POSITool. Zaktada sie, ze zostat juz dokonany wybér systemu enkodera oraz odpowiedniego
interfejsu dla posiadanego napedu. Ustawienia symulacji sygnatéw enkodera nie zostaty opisane

w niniejszym rozdziale.

Falownik udostepnia rézne interfejsy enkodera. Interfejs musi zosta¢ wybrany w parametrze B26 Enkoder
silnika. W ustawieniach domysinych wpisac interfejs X4, zintegrowany w systemie podstawowym. Enkoder
silnika moze ponadto zosta¢ dezaktywowany lub ustawiony na inny interfejs.

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,
patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

Informacja
Nie kazdy system enkoderéw moze by¢ wykorzystywany do serworegulacji. W wyborze
parametrow H.. HO0, H40, H120 i H140 funkcje obstugujace serwo sg oznaczone numerami

powyzej 64. Przyktad: HOO = 64: EnDat.

6.1 Dezaktywacja enkodera silnika

Wybra¢ B26 = 0:nieaktywny, jezeli stosowany jest silnik asynchroniczny bez sygnatu zwrotnego predkosci
obrotowej (B20=0:Sterowanie U/f lub 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa). W przypadku stosowania
serwosilnikéw lub regulacji wektorowej to ustawienie jest niedopuszczalne.

6.2 Interfejs X4

Przez X4 mozna analizowac¢ nastepujgce enkodery:

+ Enkoder wartosci bezwzglednych EnDat 2.1/2.2 cyfrowy
* Enkoder przyrostowy: HTL

+ Enkoder przyrostowy: TTL

* Enkoder wartosci bezwzglednych SSI

Jezeli w chwili ruszania urzgdzenia uktad stwierdzi, ze na jednym z interfejséw zostat sparametryzowany
enkoder SSI, urzgdzenie czeka w trybie Autotestu az do momentu wykrycia enkodera SSI na danym
interfejsie. Podczas czekania na enkoder SSI na wyswietlaczu pojawia sie jeden z ponizszych komunikatéw,
zaleznie od interfejsu SSI:
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Komunikat na
wyswietlaczu

waiting for
X120-SSI-encoder

waiting for
X120-SSI-slave

waiting for
X4-SSI-encoder

Znaczenie

Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest
oczekiwany na X120, a falownik jest urzagdzeniem
master SSI (ustawienie H120=67:SSI master).
Master SS| wysyta do enkodera Zgdanie transmis;ji
pozycji.

Komunikat informuje, iz na X120 oczekiwany jest
enkoder SSli falownik jest urzgdzeniem slave SSI.
(Ustawienie H120=68:SSI slave). Urzadzenie
slave SSI otrzymuje taki sam sygnat jak master,
jednak nie wysyta zadnych zgdan do enkodera.
Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest

oczekiwany na X4, a falownik jest urzadzeniem
master SSI (ustawienie HO0=65:SSI master).

£
%3 STOBER

Jezeli po uptywie kilku sekund oczekiwania nie zostanie wykryty enkoder, falownik przechodzi do nastepnego
stanu urzadzenia. Jezeli enkoder jest konieczny do regulacji pozyciji lub potozenia, sygnalizowane jest
zaktocenie 37 z przyczyng 17:X120 przerwa w przewodach.

Parametryzowanie interfejsu X4

ok wbd =

Z listy parametréw wybraé parametr B26.

Ustawi¢ B26 = 2:Enkoder X4.

W liscie parametréw otworzyé grupe H...

W HOO ustawi¢ system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X4.

Ustawi¢ HO1, HO2, H05, H10 i H11 zgodnie z podtgczonym enkoderem. Nalezy uwzglednié, ze

w zalezno$ci od systemu enkodera, ustawionego w HOO, nie bedzie pokazywany kazdy parametr.

N o

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyc¢ falownik.

= Interfejs X4 zostat sparametryzowany.
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6.3 Interfejs X101 (enkoder BE)

Do X101 mozna podtgczy¢ nastepujace enkodery:
» Enkoder przyrostowy: HTL

* Enkoder przyrostowy TTL (tylko z REA 5001)
+ Interfejs impulsowy/kierunkowy

WSKAZOWKA

W przypadku wykorzystywania enkodera BE, wejscia binarne BE3, BE4 i BE5 nie mogg zosta¢ uzyte dla
zadnej innej funkcji w aplikacji.

Do korzystania z enkodera BE konieczna jest jedna z nastepujgcych opcji:

« SEA 5001
« REA 5001
«  XEA 5001
Enkoder BE

Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybra¢ krok 6.
2. W opciji 2 wpisac jedng z wyzej wymienionych opcji i upewni¢ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku
i prawidtowo podtgczona.
3. W przypadku podtgczania enkodera TTL do REA 5001 nalezy upewni¢ sig, ze tgcznik suwakowy zostat
prawidtowo ustawiony. Patrz tez rozdziat Podtgczanie w podreczniku projektowania, 1.3 Pozostata
dokumentacja.
Zakonczy¢ asystenta projektowania.
Ustawi¢ w B26 = 1:Enkoder BE.
W H40 wybraé system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X101.
Ustawi¢ H41 i H42 odpowiednio do podtgczonego enkodera.
Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

2 © o N o oA

0. Enkoder BE zostat sparametryzowany.
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6.4 Interfejs X120

Do X120 mozna podtgczy¢ nastepujace enkodery:

» Enkoder wartosci bezwzglednych SSI

+ Enkoder przyrostowy: TTL

Do korzystania z interfejsu X120 konieczna jest jedna z nastepujgcych opciji:

+  REA 5001

+ XEA 5001

Nalezy pamietac, ze X120 w XEA 5001 jest wykonany jako interfejs podwajny.

Parametryzowanie interfejsu X120

1. Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybrac¢ krok 6.

2. W opcji 2 wpisac¢ jedng z wyzej wymienionych opcji i upewni¢ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku
i prawidtowo podtgczona.

3. Zakonczy¢ asystenta projektowania.

4. Ustawi¢ w B26 = 4:Enkoder X120.

5. W H120 ustawi¢ system enkodera, ktéry ma byé wykorzystywany z X120.

6. Ustawi¢ H121, H122, H125i H126 odpowiednio do podtgczonego enkodera.

7. Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac je.

8. Wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

= Interfejs X120 zostat podigczony.

Jezeli w chwili ruszania urzadzenia uktad stwierdzi, ze na jednym z interfejséw zostat sparametryzowany
enkoder SSI, urzgdzenie czeka w trybie Autotestu az do momentu wykrycia enkodera SSI na danym
interfejsie. Podczas czekania na enkoder SSI na wyswietlaczu pojawia sie jeden z ponizszych komunikatéw,
zaleznie od interfejsu SSI:

Komunikat na Znaczenie
wyswietlaczu

_ Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest oczekiwany na X120,
Qi;éigglfgicoder a falownik jest urzgdzeniem master SSI (ustawienie H120=67:SSI master).
Master SSI wysyta do enkodera zgdanie transmisji pozyciji.

Komunikat informuje, iz na X120 oczekiwany jest enkoder SSI i falownik jest
waiting for urzgdzeniem slave SSI. (Ustawienie H120=68:SSI slave). Urzgdzenie slave
X120-S5I-slave SSI otrzymuje taki sam sygnat jak master, jednak nie wysyta zadnych zadan

do enkodera.

waiting for Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest oczekiwany na X4,
X4-SSI-encoder a falownik jest urzadzeniem master SSI (ustawienie H00=65:SSI master).

Jezeli po uptywie kilku sekund oczekiwania nie zostanie wykryty enkoder, falownik przechodzi do nastepnego
stanu urzadzenia. Jezeli enkoder jest konieczny do regulacji pozycji lub potozenia, sygnalizowane jest
zaktécenie 37 z przyczyng 17:X120 przerwa w przewodach.
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6.5 Interfejs X140

Do X140 mozna podtgczy¢ nastepujgce enkodery:
*  Przelicznik
+ Enkoder wartosci bezwzglednych EnDat 2.1 sin/cos

Do korzystania z interfejsu X140 konieczna jest opcja:
+  REA 5001

Parametryzowanie interfejsu X140

Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybra¢ krok 6.

N O~

W opcji 2 wpisa¢ wybor REA 5001 i upewni€ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku i prawidtowo
podtgczona.

Zakonczy¢ asystenta projektowania.

Ustawi¢ B26 = 3:Enkoder X140.

W H140 ustawi¢ system enkodera, ktéry ma byé wykorzystywany z X140.

Ustawi¢ H7142 i H148 odpowiednio do podfgczonego enkodera.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

g ® N o o s~ o

Interfejs X140 zostat sparametryzowany.
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7 Parametryzowanie danych hamulcow

Do urzgdzen 5. generac;ji falownikéw STOBER mozna podtgczac silniki z hamulcem postojowym. Sterowanie
hamulca jest mozliwe na dwa sposoby. W obrebie aplikaciji:

+ Szybka warto$¢ zadana z wysterowaniem hamulca,

+ Komfortowa warto$¢ zadana,

* Regulator technologiczny,

+ Pozycjonowanie na polecenie (nieskoriczony i ograniczony obszar ruchu),

* Synchroniczne pozycjonowanie na polecenie (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

* Pozycjonowanie zestawu ruchu (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

+ Elektroniczna tarcza krzywkowa (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu)

zintegrowany jest ukfadu sterowania hamulca.

Sterowanie hamulca mozna aktywowaé w parametrze F08. Pozostate ustawienia sg dokonywane
w zaleznos$ci od wybranego trybu sterowania.

Dodatkowo w F100 mozna sparametryzowac¢ zrédto sygnatdéw. Za posrednictwem tego zrédta mozna
bezposrednio wysyta¢ sygnat zwolnienia hamulca. F100 jest parametrem globalnym i nie jest dostepny
w kazdej aplikacji.

Jezeli FO8 jest ustawiony na 0:nieaktywny, hamulec jest wysterowywany razem z dopuszczeniem systemu
A900. W tym przypadku ignorowane sg czasy zwalniania i aktywacji hamulca.

Po ustawieniu FO8 = 1:aktywny z chwilg aktywacji hamulca zapisywany jest aktualny moment obrotowy
silnika. Ten moment jest ponownie ustawiany przy zwalnianiu hamulca. Po ustawieniu FO8 na 2:Nie zapisuj

momentu obrotowego, po zwolnieniu hamulca aktywowana jest tylko magnetyzacja silnika.

Poniewaz uktadu sterowania hamulcéw jest parametryzowany zaleznie od wybranego trybu sterowania,
ponizsze rozdziaty majg odpowiednig strukture.
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71 B20 = 0:Sterowanie U/f

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Sparametryzowac¢ wysterowanie hamulca w B20 = 0:Sterowanie U/F

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.
W FO7 wpisac czas, potrzebny do aktywacji hamulca.

W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.

Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.

Wytgczy¢ i ponownie wiaczy¢ falownik.

J No ok b=

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogdélne na stronie Hamulec postojowy:

# | 11 : Inverter] - Wizard: General options for axis 1

- Control mode..

=
st Holding brake

- Braking resistor

--- Limit values Speed
- Holding brake p FO08 brake

- Protective functions 1 FO2 nbrake set 1: active hd
- Protective functions 2 131} pm
- Encoder simulation

- Local control

- Start actions

FO7 tbrake sst (0 ms FO6 tbrake release 1{} ms

< Back ] Next > ‘ XCancel I ' OK ‘

F08 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to Orinactive, the status of brake activation corresponds to the o
status of AS00. N |
With SDS 5000, FO8 must be activated so that F09 can be set and actions B300, 8301 and B302 can be triggered. When B3 10 brake management is active,

F08 must be activated.

e

Rys. 7-1 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.2 B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcéw w B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

Ao N

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

o

W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma byé utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisac czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.

6
7
8. Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
9. Wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

=

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogdéine na stronie Hamulec postojowy:

| I1: Inverterl - Wizard: General options for axis 1

i Holding brake

Speed

FO8 brake
rotective functions 1 FO2 nbrake set 1: active -
rotective functions 2 13{} pm

i~ Encoder simulation
-~ Local control
- Start actions

Magnetising cument !
B27 time hattflux : B25 halt flux
P s ! NG
I
|
1
|
1
|
|

connector XSCI(];‘
open :

|
closed (it

FO7 tbrake set |D ms FO6 t-brake release ]D ms
« Back Nest = X Cancel | " OK ‘

FO8 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to O:inactive, the status of brake activation corresponds to the o
status of A300. |
With SDS 5000, F08 must be activated so that F09 can be set and actions 8300, B304 and 8302 can be triggered. When 8310 brake managementis active,

F0& must be activated.

Rys. 7-2 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.3 B20 = 3:SLVC-HP

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcéw przy B20 = 3:SLVC-HP

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisad, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

PO Dd =

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

i

W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

g © ©® N @

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.
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7.4 B20 = 2:Regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcow przy B20 = 2:Regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

2. W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawa¢ namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

3. W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
Wytgczy€ i ponownie wigczyc¢ falownik.

g N o o &

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogélne na stronie Hamulec postojowy:

i - = B
S e I
- Control mode Search
ot Control mode [ il
- Braking resistor
piR B20 control mode 12: vector control ;j
- Motorencoder C31 proportional gain ncontrol ]‘IDJ} %
- Holding brake
- Protective functions 1 C32 integral time n-ctd |SG,D ms
- Protective functions 2 o
B e C37 reference torque fiter 125 %

C33 lowpass reference 5
- Local control
- Start actions

C36 reference torgue low pass
ms

B14 !-H)D v B15 [500 Hz
0
C34 n-motor low pass
iD,S ms
B36 maximum magnetisation #° B22 i‘wﬂ_‘ o :
Motor-Encoder 100 % :
Next > X Cancel | o OK l

C33 Low pass reference speed: Reference value smoothing. €23 should be increased in case of reference value noise, vibrating mechanics or large
external masses.

T ES

Fieldbus: 1LSB=0,1ms; Type: 132; raw value:1LSB=Fnct.no.12; USS-Adr: 03 08 40 00 hex

Rys. 7-3 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.5 B20 = 64:Serworegulacja

Jezeli falownik jest wykorzystywany z serwosilnikiem, istniejg dwie mozliwosci ustawiania wysterowania
hamulcéw:

Parametryzacja wysterowania hamulcow przy aktywnej elektronicznej tabliczce znamionowej (patrz 5.2
Elektroniczna tabliczka znamionowa).

* Reczna parametryzacja wysterowania hamulcow,
» jezeli elektroniczna tabliczka znamionowa nie jest uzywana lub

+ jezeli do falownika podtaczony jest serwosilnik bez elektronicznej tabliczki znamionowe;.

Parametryzowanie wysterowania hamulcow przy aktywnej elektronicznej tabliczce znamionowej

Wysterowanie hamulcéw przy B20 = 64: Serworegulacja i aktywnej elektronicznej tabliczce
znamionowej — parametryzowanie

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyc¢ falownik.

g @ nh =

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Nastepnie wartosci F06 i FO7 sg automatycznie odczytywane z tabliczki znamionowej przy kazdym ruszaniu
falownika. Reczna zmiany F06 i FO7 zachowujg skutecznosé tyko do nastepnego wigczenia sieci.

Reczne parametryzowanie wysterowania hamulcow

W nastepujacych przypadkach konieczna jest reczna parametryzacja:

* Nie jest uzywana elektroniczna tabliczka znamionowa.

» Do falownika jest podtgczony serwosilnik bez elektronicznej tabliczki znamionowe;j.

W tym przypadku nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Wysterowanie hamulcéw przy B20 = 64: Serworegulacja — parametryzowanie reczne

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W FQ7 wpisac czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

g o > 0o nd =

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.
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Te ustawienia mozna wykonaé¢ w kreatorze Ustawienia ogéine na stronie Hamulec postojowy:

i llilnverhE_rl-Wl.mrd' " s 0y
- Control mode. I x Geny
e Holding brake [ Search |

- Braking resistor

- Limit values Speed
.. Mottrencode’ p FO8 brake

1: active
- Protective functions 1
- Protective functions 2
- Encoder simulation

- Local control

- Start actions

i
!

_\:7
FO6 thrake release ID ms

X Cancel | o OK

F08 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to (tinactive, the status of brake activation corresponds to the =
| status of A900. [
With 305 5000, F08 must be activated so that F0% can be set and actions 8300, 8301 and B302 can be triggered. When 8310 brake management is active,

F08 must be activated.

Rys. 7-4 Kreator Ustawienia ogdine, strona Hamulec postojowy
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8 Parametryzowanie zarzadzania osiami

Ten rozdziat opisuje zarzadzanie osiami. Zarzgdzanie osiami ma miejsce w obszarze globalnym. Pojecie
zarzadzania oznacza jednoznaczne wysterowanie maksymalnie jednej osi. Istnieje mozliwo$¢ dezaktywacii
wszystkich osi. Informacja o dezaktywacji osi z podaniem jej identyfikacji jest pokazywana na wyswietlaczu
falownika.

Informacja
Przetgczanie osi jest mozliwe tylko w przypadku, gdy dopuszczenie zostato wytgczone i E48 Stan
urzgdzenia nie jest 5:zakt6cenie. Przy przetgczaniu osi nie moze by¢ aktywna opcja blokady

ruszenia ASP 5001!

Kombinowanie osi z kilkoma silnikami jest mozliwe na rézne sposoby. Jezeli do falownika zostanie
przyktadowo podtgczony tylko jeden silnik, mozna przyporzgdkowac aplikacje do kilku osi i przetagczaé miedzy
nimi. W tym przypadku osie dziatajg jak zestawy parametrow (patrz ilustracja 8 1).

Zarzadzanie osiami

(= “zestaw parametrow 17)

b_OsZ _‘

= “zestaw parametréw 2”) |

0s 3
,_ (= “zestaw parametrow 3_),
‘_ OS 4

/ = “zestaw parametrow 4”)

‘.— Zadna o$ nie jest aktywna!
Rys. 8-1 Uzywanie osi jako zestawdw parametréow

Jeden falownik moze sekwencyjnie regulowac do czterech silnikéw. W tym celu konieczne jest uzywanie opcji
POSISwitch AX 5000. POSISwitch AX 5000 jest wysterowywany przez falownik za posrednictwem interfejsu
enkodera X4. Do POSISwitch podtgczane sg serwosilniki z generatorami wartosci bezwzglednych EnDat.

Réwniez przy wykorzystaniu POSISwitch AX 5000 mozna uzywac osi jak zestawdw parametrow. Okreslenie
kombinaciji osi i sinika nastepuje za pomocg parametru H08. Istnieje on oddzielnie dla kazdej osi i definiuje,
ktory enkoder POSISwitch AX 5000 jest wysterowywany przez dang os.
W przykfadzie dla osi 1 wybrany jest silnik na ztgczu enkodera 3 (Enc3).

I Parameter Actions | |GrDupH Encn:u:lerJ [ Only axis-dependen

ordinates | Label | Y alue | Diefault |
00 #=4-function B4: EnDat E4: EnDat
1.HOZ Hd-inverted [ inactive [ inactive
i ., :h |-'r||'|'||j|-r |-||;-|_h_|r : Er‘u::El
1.H40 BE-encoder [ inactive [ inactive
1.HEO BO-encoderzimulation [ inactive [ inactive
1.H120 #120-Funchion 4 increment... | 0 inactive

Rys. 8-2 Przyporzgdkowanie osi do ztgcza enkodera
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Wybdér osi jest dokonywany w kodzie binarnym przez sygnaty selektor osi bit 0 i selektor osi bit 1. Sygnatem
AchsDisable mozna wytgczy¢ wszystkie osie niezaleznie od stanu selektoréw osi.

Parametry umozliwiajgce dostep do tych sygnatéw zostaty podane w opisach aplikac;ji.

Status zarzgdzania osiami mozna sprawdzi¢ w parametrach £84 i £200 bit 3 do bit 5.

ID 442287.06



Parametryzowanie rezystora hamowania
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® MDS 5000

£
%5 STOBER

9 Parametryzowanie rezystora hamowania

Dla odprowadzenia nadmiaru energii hamowania z obwodu posredniego do urzgdzen 5. generaciji falownikéw
STOBER mozna podtaczy¢ rezystor hamowania. Informacje o typach oferowanych przez STOBER oraz o ich
przytagczach zawiera podrecznik programowania falownika.

Do ustawienia dostepne sg parametry
* A21 rezystor hamowania R[Q)]

»  A22 rezystor hamowania P [W]

* A23 rezystor hamowania Tau [s]

Po wpisaniu w A22 wartosci 0 wysterowanie rezystora hamowania (przerywacza hamowania) jest
dezaktywowana. Nalezy pamietaé, ze w przypadku wystgpienia wiekszo$ci zaktécen przerywacz hamowania
nadal pracuje. Zaktocenia, po ktorych wystgpieniu nastepuje wytaczenie przerywacza hamowania zostaty
odpowiednio udokumentowane w rozdziale Diagnoza.

Falownik wielko$ci 3 posiadajg wewnetrzny rezystor hamowania. Ten rezystor hamowania mozna aktywowaé
przez wpisanie np. A271 =30 Qi A22=1000 W.
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10 Parametryzowanie wejsc¢ i wyjs¢

W tym rozdziale wyjasniony zostat sposob powigzania sygnatoéw sterujgcych i sygnatéw statusu.
System sygnatéw sterujgcych zostat opisany na przyktadzie szybkiego zatrzymania.

AB2 Wybér

zrodta sygnatow [ A302:Szybkie ]
dla szybkiego zatrzymanie
zatrzymania 4

BE1

(wejscie binarne 1)
X101.11

BE2

(wejscie binarne 2)

X101.12

Przetwarzanie
sygnatéw w aplikacji

L

!

A180.2

Jest opisane przez
magistrale pola procesowego

Rys. 10-1 Wybér zrédet sygnatéw dla sygnatéow wejsciowych

Sygnat moze byc¢ udostepniany przez ré6zne wejscia binarne lub za posrednictwem magistrali Fieldbus. Wybor
jest dokonywany przez uzytkownika za pomocg selektora, tu A62. Dodatkowo istnieje parametr wyswietlania,
pokazujacy stan sygnatu (tu A302). W opisach aplikacji wymienione sg parametry wyboru, magistrali Fieldbus
i wyswietlania dla kazdego sygnatu.

Przyporzadkowanie sygnatéw wyjsciowych nastepuje przez konkretny wybor sygnatéw statusu. Mechanizm
zostat wyjasniony na przyktadzie Warto$¢ zadana osiggnieta.

BA1

(wyjscie binarne

. —
inne  —e
sygnaty —%,

D181:Wartos¢
zgdana osiggnieta
A

BA2

inne e (wyjécie binarne !
. —e
Przetwarzanie sygnaty

sygnatow w aplikaciji

» D200.1

Jest odczytane przez
magistrale pola procesowego

Rys. 10-2 Wybor zrodet sygnatéw dla sygnatéw wyjsciowych
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W parametrach zrédtowych mogg by¢ wpisane wszystkie dostepne parametry.

Aby mie¢ mozliwo$¢ kontroli sygnatéw statusu aplikacji nalezy je przyporzadkowac do wyjscia (BA, AA,
parametr). Dla kazdego wyjscia istnieje jeden parametr zrédtowy, w ktérym mozna wybieraé lub wpisywac
sygnaty, dostepne dla danej aplikacji. Dla pokazanych na ilustracji wyjs¢ binarnych BA1 i BA2 sg to parametry
zrédtowe F61 i F62. Rdwnoczesnie sygnat jest wpisywany do parametru (tutaj:? D200 bit 1). Ten parametr
moze by¢ odczytywany przez system magistrali Fieldbus.

Parametr wyswietlania (nailustracji: D1817) pokazuje stan sygnatu po jego przetworzeniu w aplikacji. Stuzy on
do kontroli ciezki sygnatéw. W opisach aplikacji dla kazdego sygnatu podawane sg mozliwe wyjscia dla
przynalezne parametry wyboru oraz parametry magistrali Fieldbus i parametry wyboru.
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11 Komunikacja pomiedzy falownikiem
i komputerem

Komunikacja pomiedzy komputerem i falownikiem jest realizowana przez potaczenie szeregowe. W tym celu
do zlgcza szeregowego komputera i do zacisku X3 falownika podtgczany jest kabel (Nr produktu 41488)
zgodnie z ilustracjg obok.

PC Falownik

Przewod G3
Nr produktu
41488

Obudowa
Rys. 11-1 Zigcze szeregowe do komunikacji pomiedzy falownikiem i komputerem

1.1 Ustawienia

Parametryzacja transmisji szeregowe jest dokonywana we wpisie falownika w punkcie Komunikacja/
Ustawienia. Wywotany dialog pokazuje status komunikacji. W tym obszarze przeprowadzana jest
parametryzacja komunikacji. Ustawienia obejmujg ztgcze uzywane w komputerze, predkos¢ transmisji oraz
adres magistrali. Ustawienie domysine adresu magistrali to 0. Jego zmiana jest konieczna tylko jezeli ma
zosta¢ utworzone szeregowe potgczenie pierscieniowe (Daisy Chain) z kilkoma falownikami.

Pole wyboru pod statusem komunikacji decyduje, czy dla komunikacji majg by¢ uzywane ustawienia zapisane
w projekcie, czy tez ustawienia globalne z POSITool. Korzystanie z ustawien projektowych jest celowe, jezeli
w komputerze projektowany jest zesp6t falownikéw, w ktérym kazdy falownik posiada ztgcze przypisane na
state. Natomiast w przypadku przekazywana projektow innym uzytkownikom ustawienia projektowe nie sg
korzystne. Wtedy z ustawieniami projektu moze ewentualnie nie udac¢ sie rozpoczecie pracy online ze
wzgledu na uzywanie innego interfejsu COM. W tym przypadku mozna uzy¢ ustawien globalnych POSITool.
Globalna parametryzacja jest dokonywana w menu Narzedzia/Ustawienia w dialogu Opcje ogdine (patrz Rys.
11-2).
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options____ E
- General — Startup Language (*}————

. ‘- Directories
i List of parameters
Scope

- Configuration editor
. Messages ® show welcome dialog

[¥ showr splash-screen

¢ start empty POSITool English

" open last project

—Serial interfac File option
Max. baudrate |57EDD Baud -I ™ Save backup file (.BAK)
com Ii1 [~ Save sutomatically I'] min
I a

ser. address

oK I Abbrechen

Rys. 11-2 Ustawienia projektowe

11.2 Praca online

Uzytkownik ma trzy mozliwosci nawigzania potgczenia pomiedzy falownikiem i komputerem:
«  Przycisk §f - na pasku narzedzi lub

» obszar nawigz Pofgczenie z falownikiem w polu falownika, punkt Komunikacja

*  Przycisk F5

Do potgczenia szeregowego pomiedzy komputerem a falownikiem w obu urzadzeniach muszg wystepowac
te same warto$ci parametrow i ta sama konfiguracja. Gdy uzytkownik za posrednictwem jednej z tych dwu
opcji wyda polecenie /dz online, POSITool sprawdza konfiguracje w komputerze i falowniku. Podczas tego
sprawdzania mogg pojawic¢ sie dwa wyniki:

» Konfiguracje sg rézne

+ Konfiguracje sg identyczne
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1. przypadek: Rozne konfiguracje

Gdy POSITool stwierdzi, ze w falowniku i komputerze wystepujg réozne konfiguracje, pokazywany jest dialog
z Rys. 11-3. Mozna zdecydowac,

» czy konfiguracja z POSITool ma zosta¢ wpisana do falownika (0) lub

» czy konfiguracja falownika ma zosta¢ wczytana do POSITool (9, dokumentacja zwrotna)

Establish connection to inverter il

~Iv Different configuration

The configuration or the parameter description of the
connected inverter differs from the current configuration!

Download current configuration to the inverter .. § ©
Details

Reject cument configuration and load reverse g
documentation from the inverter ..

—~ Identical canfigurations, different parameters —
The configuration of the connected inverter and the current
configuration are identicall

srameter values to the inverter

ust be off.1]

Send the curent

Rys. 11-3 Nawigzywanie potgczenia przy réznych konfiguracjach
Jezeli konieczna jest kontrola roznic pomiedzy aplikacjami, nacisng¢ przycisk Szczegoty (9).
Przy poréwnywaniu konfiguracji wczytywane sg takze parametry wybranego projektu.

Czesciowa dokumentacja zwrotna

Standardowo przy zapisywaniu pliku dodawane sg wszystkie informacje, umozliwiajgce odczytanie
dokumentacji zwrotnej z danymi konfiguracji. W przeciwnym razie (ochrona know-how) mozliwe jest
odczytanie czesciowej dokumentacji zwrotnej. W tym trybie online dostepne sg nastepujgce funkcje.
+ Listy parametrow

» Wskazanie pamieci zakitdcen

* Scope

+  Simubox

+ Dowolna lista parametréw

W przypadku zakohczenia trybu online z czeSciowg dokumentacjg zwrotng, zestaw danych jest zaznaczany

jako dokumentacja zwrotna i zmiana jakichkolwiek wartosci parametréw jest juz niemozliwa. Zestaw danych
nie moze zosta¢ przekonwertowany do projektowania ani ponownie przestany do falownika.
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Wykorzystanie pamieci

Podczas wczytywania konfiguracji nastepuje poréwnanie zapotrzebowania pamieci na zestaw danych

z istniejgcym miejscem w pamieci falownika. Jezeli zapis zestawu danych jest bezwzglednie mozliwy,
POSITool nie generuje zadnego komunikatu. Natomiast jesli przewidywane wykorzystanie pamieci wynosi
95% lub wiecej, pokazywany jest komunikat.

Wykorzystanie pamieci w tym zakresie ma miejsce na przyktad wtedy, gdy w aplikacji pozycjonowania
zestawu ruchu zostato zdefiniowanych zbyt duzo zestawoéw ruchu i profili. Nalezy sprobowac zoptymalizowaé
konfiguracje. Z pytaniami prosimy zwracac sie do application@stoeber.de.

2. przypadek: Identyczne konfiguracje

Jezeli POSITool stwierdzi, ze konfiguracje sg identyczne, pojawia sie dialog w Rys. 11-4. W tym przypadku
nalezy zdecydowac,

* Czy parametry z POSITool majg zosta¢ wpisane do falownika (@) lub

* Czy parametry z falownika majg zosta¢ wczytane do POSITool (9)

Establish connection to inverter ] EJ

—I  Different confiquration

The configuration o the parameter description of the
connected inverter differs from the curent configuration!

Downlead currert configuration to the inverter ..,

Detafs

dacurnentation frerm the rverter .

$ |dentical configurations, different parameters =
The configuration of the connected inverter and the current
configuration are identicall

Send the curent parameter values to the inverter e} @
(Caution: enable must be off 1)

Details
Read the current parameter values 6
from the inverter

Rys. 11-4 Nawigzywanie potaczenia przy identycznych konfiguracjach

Chcac sprawdzié roznice pomiedzy parametrami w POSITool i w falowniku, nacisngé przycisk Szczegoty
(@). Nastepnie POSITool pokaze réznice w dialogu, zawierajgcym liste wartosci i parametréw w POSITool
i w falowniku.
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Wynik

WSKAZOWKA

Po wczytaniu do falownika aplikacja nie jest zabezpieczona przed awarig sieci!

» W tym celu konieczne jest wykonanie operacji AO0 Zapisz wartoSci.

Podczas nawigzywania potgczenia w obszarze roboczym pokazywane jest okno statusu. W tym oknie
widoczny jest aktualny stan operacji.

Gdy potaczenie jest aktywowane pojawia sie nastepujgcy obraz.

I1: Inverterl 125989 il

Read

i

ADO save
values

l

~ .

the PC's hard disk Paramodul:
the inverter's memaory

400 save values i
ik enor free Later

Rys. 11-5 nawigzane potgczenie online

Przy aktywnym potaczeniu ...
Przy aktywnym potgczeniu wartosci zmienione w falowniku sg automatycznie przesytane do komputera i na

odwroét. Ponadto mozna uruchamiaé operacje, Scope i funkcje Simubox. Parametry wyswietlania sg
widoczne tylko w trybie online.
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12 Serwis

Ten rozdziat zawiera opis roznych przypadkow serwisowych i ich wykonywanie.

12.1 Wymiana falownikow

Porazenie pradem elektrycznym!
Ciezkie obrazenia na skutek dotkniecia cze$ci pod napieciem!
» Przestrzegac 5 zasad bezpieczenstwa.

» Nalezy pamieta¢, ze na skutek tadunkéw resztkowych obwdéd kondensatoréw w falowniku mogag
wystepowac niebezpiecznie wysokie nawet po uptywie 5 minut od wytgczenia napiecia zasilania.

P Zagwarantowac, ze przy wszystkich pracach wat silnika pozostanie nieruchomy. Obracajgcy sie wirnik
moze generowac wysokie napiecie na przytgczach.

Ten rozdziat zawiera opis prostej wymiany falownika bez uzycia dodatkowych pomocy. Nalezy przy tym
przenies¢ tylko modut parametréw z wymienianego falownika na nowy. Operacja A0O zapisz wartosci
powoduje zapisanie programéw i parametryzacji falownika w module parametréw w sposéb zabezpieczajacy
te dane przed awarig sieci.

Informacja
W przypadku wymiany falownikéw réznych typow lub w razie zmiany falownikéw
w projektowanym urzgdzeniu, nalezy zmienic¢ i skontrolowac¢ caty projekt w POSITool!

W zakresie wymiany obowigzujg nastepujgce warunki:

+ Nowy falownik przejmuje zadanie zastepowanego falownika, nie nastepuje zadna zmiana koncepcji
napedu.

+  Wymieniane sa falowniki tego samego typu.

* Nowy falownik ma te samg lub nowszg wersje sprzetu i oprogramowania jak zastepowany falownik.

» Nie zmieniajg sie zadne czesci lub elementy, projektowane z falownikiem (silnik, czujnik obrotow, plytki
opcji itp.)

Postepowaé w nastepujgcy sposob:
Wymiana falownika

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz warto$ci. Odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
bledéw.
2. Wylgczy¢ napiecie zasilania falownika. Odczekac¢, az zgasnie wyswietlacz.
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3. Odtgczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametréw od demontowanego falownika!

Demontowany falownik

4. Podtgczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametrow do montowanego falownika!

Montowany falownik

5. Wymontowac wymieniany falownik i zastgpi¢ go nowym. Przestrzegac przy tym podrecznikéw
programowania!

6. Podtaczy¢ napigecie zasilania.
= Po uruchomieniu falownik wczytuje konfiguracje z uzywanego do tej pory modutu parametréw,

przejmujgc przy tym zadania dotychczasowego falownika.

7. Odtaczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametrow.

8. Zatozy¢ nowy modut parametrow na nowy falownik.

9. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartosci. Odczeka¢ az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
bfedow.

= Falownik zostat wymieniony.
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12.2 Wymiana aplikacji

Ten rozdziat zawiera opis prostej wymiany aplikacji bez uzycia dodatkowych pomocy. Wystarczy przy tym
wymieni¢ modut parametréw. Operacja A0O zapisz warto$ci powoduje zapisanie programéw i parametryzac;ji
falownika w module parametréow w sposéb zabezpieczajgcy te dane przed awarig sieci.
W zakresie wymiany obowigzujg nastepujgce warunki:
« Zapisany w module parametrow projekt sprzetowy (ptytki opciji, ustawienia silnikéw itd.) jest zgodny
z napedem, ktéry bedzie w przyszto$ci wykorzystywat dane modutu parametréw.
* Programy i parametry zapisane w nowym module parametrow zostaty odpowiednio przetestowane.
+ Po wymianie modutu parametréw i przetestowaniu napedu nalezy go ponownie wyregulowaé
(referencjonowanie, optymalizacja parametrow itd.).

Postepowaé w nastepujgcy sposob:
Wymiana aplikacji

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz warto$ci. Odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedow.
Wytgczy¢ napiecie zasilania falownika. Odczekaé, az zgasnie wy$wietlacz.

3. Odtaczy¢ modut parametrow od falownika.
vy

4. Podtgczy¢ nowy modut parametréw (modut parametréw ze zmieniong aplikacjg) do falownika!

5. Podtgczy¢ napiecie zasilania.
= Po uruchomieniu falownik wczytuje konfiguracje i nowa aplikacje z modutu parametréw, przejmujac je.
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12.3 Kopiowanie modutu parametréow

Ponizej opisany zostat sposdb kopiowania modutu parametréw, aby umozliwi¢ korzystanie z aplikaciji
w innych falownikach.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

Kopiowanie modutu parametréw

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartosSci i odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedéw.
2. Odtgczy¢ modut parametréw od falownika.

3. Zatozyé nowy modut parametrow na falownik!

4. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartos$ci i odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedéw.
= Modut parametréw zostat skopiowany.
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12.4 Oprogramowanie sprzetowe

12.4.1 Pliki oprogramowania sprzetowego

Podczas instalacji POSITool w katalogu POSITool zostaje utworzony folder o nazwie Download:

|._!:' =] .|1
NIK » POSITOOLV5.6.D » Download ~ | 42 | | Downtoad durchsuchen )
nen - Freigeben fir = Brennen Meuer Ordner == il IZ@ZI
T Mame Anderungsdatum Typ Grofe
s E Download.exe 10.03.2011 15:24 Anwendung 372 KB
5 B f01f-00056d0.mot 29.09.2011 11:33 MOT-Datei 2.243 KB
B f16f-w00v56d0.mot 29.09.2011 11:39 MOT-Datei 2482 KB
B m0&f-eo56d0.mot 29,09.2011 11:31 MOT-Datei 2422 KB
B ml5f-we56d0.mot 29.09.2011 11:37 MOT-Datei 2.551 KB
|| SDS5000 V 5.6-D.fli 29.09.2011 12:03 FLI-Datei 5.606 KB

Rys. 12-1 Folder Download w katalogu POSITool

W tym folderze zapisane sg nastepujgce pliki:

* Download.exe: Za pomoca tego pliku mozna pobraé oprogramowanie sprzetowe do MDS 5000
i FDS 5000. Przebieg pobierania jest opisany w rozdziale 12.4.2.

« fx..x.mot: Pliki oprogramowania sprzetowego do FDS 5000.

* mx..x.mot: Pliki oprogramowania sprzetowego do MDS 5000.

+ SDS5000x..x.fli: Pliki oprogramowania sprzetowego do SDS 5000.

Wersja sprzetu Wersja sprzetu
MDS 5007 do MDS 5150 MDS 5220 do MDS 5450
MDS 5000 (BG 0 do BG 2) (BG3)
do 65 66-190 od 200 do 35 36-190 od 200
(MDS 5000A) (MDS 5000A)

mO05... X — — X — —
mO08... — X — — X —
m15... — — X — — X

Informacja
Wersje sprzetu (HW-Stand) mozna odczyta¢ z tabliczki, naklejonej na sciance bocznej pod
zdejmowang ostong czotowa.

Ro&zne wersje plikéw oprogramowania sprzetowego mozna znalez¢ na ptycie CD STOBER Electronics. Ptyta
CD jest dostarczania razem z falownikiem.
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12.4.2 Wymiana oprogramowania sprzetowego

Ponizej opisano, w jaki spos6b mozna wymieni¢ oprogramowanie sprzetowe falownika.

/\ OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych przez niezabezpieczone
obciagzenia. Podczas pobierania oprogramowania stopien mocy i czes¢ sterujaca falownika sa
wylaczane. Moze to spowodowa¢ opadanie niezabezpieczonych obcigzen na napedzie.

» Przed pobieraniem oprogramowania sprzetowego zabezpieczy¢ obcigzenie napedu.

WSKAZOWKA

Nieoczekiwane zachowanie falownika! Przy pobieraniu oprogramowania sprzetowego nastepuje
najpierw usuniecie dotychczasowego oprogramowania. W razie przedwczesnego przerwania
pobierania oprogramowania sprzetowego falownik nie ruszy w normalny sposéb. Wyswietlacz
pozostaje pusty, diody LED zaswiecaja krétko.

» Unika¢ przedwczesnego przerwania pobierania oprogramowania sprzetowego.

» Jezeli mimo wszystko dojdzie do przerwania, ponownie przeprowadzi¢ caty proces pobierania. Nastepnie
mozna normalnie eksploatowaé falownik.

Warunki:

+ Zasilana jest co najmniej czes¢ sterujgca falownika (24 V na zacisku X11). Zasilanie mozna wytgczyé
podczas pobierania na wyrazne polecenie oprogramowania.

+ Falownik zostat potaczony przez ztgcze szeregowe X3 z komputerem.

+ POSITool nie komunikuje z falownikiem przez ztgcze szeregowe X3.

Potrzebne sa:

* Program Download.exe, zapisany w folderze Download w katalogu POSITool. Nalezy pamigta¢, ze dla
urzgdzen A (wersja sprzetu od 200) potrzebny jest program Download.exe w wersji V 5.6.

+ Zapisane w tym samym katalogu pliki mot.
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Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Wymiana oprogramowania sprzetowego

1. Uruchomi¢ program Download.exe.
= Pojawia sie nastepujacy dialog:

1>= STOBER Download 5000 1ol

£

o B

Download 5000

‘wheiter >3 | Beenden | Irfa .. |

2. Wybra¢ jezyk pobierania przez klikniecie przycisku z odpowiednig flaga.
3. Nacisng¢ przycisk Dalej.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

Safety guidelines [ x|
The download program loads and stores the internal Firmware to the inverker. ;I
CAUTION!

During the entire procedure, the supply voltage of the inverter may not be turned of f
(e.g., MD3 S0004L: 24 ¥ supply voltage, FDS S000/H: network voltage).

Non-adherence may damage the controller of the device.
Since the inverter is not Functional during the entire procedure, the enable {plug
connectar %1, terminal 41 may not be addressed. The inverter cannot be used again until

"100%:" appears.

When the inverter firmware is replaced by an earlier version, an application stored on
Paramodule may also sometimes not be able to be started.

The dewice's reactions may change.

IF you have questions, please contact STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH+Co. KG,
department of application technology (applikation@stoeber. de).

=

I Accept safety guidelines

4. Przeczyta¢ zasady bezpieczenstwa.
5. Po zaakceptowaniu zasad bezpieczehstwa zaznaczy¢ pole wyboru Aktywuj zasady bezpieczeristwa.
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6. Nacisnag¢ przycisk OK.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

Difnen 2x]
Suchenin: [ 55C |« ®=efE-

FO1F-xvS5C0.mot
mOSf-xov55c0.mok
mO8F-zxS5c0. mok

Dateinarme: |" mat j Oftnen
Dateityp |STOBER Download [ mot) =l Abbrechen

7. Wybrac plik mot, ktéry ma zosta¢ zapisany w falowniku.
Nacisng¢ przycisk Otwoérz
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:
il

| target hardware:  MDS5000 ‘

Y:A03 Technische Redaklion\5_Generationy10 Yeroffentichungen’05 CD STOBER E
Size 77957 KB (798284 Bytes]
Date: 06.05.2010, 14:45:54
Serial Port  [COM1 ‘I Mode (' Download

£ Werify
Iv optimize download speed " Download + Verity
[~ USE adapter is used

<< Back | Mext > | Close | Infor ... |

9. U dotu ustawi¢ opcje dla przeprowadzenia pobierania.
10. Nacisng¢ przycisk Dalej >>.
= Pojawia sie nastepujacy dialog:

i» STOEBER Download 5000 {Download - Mode) o =] |

Dowwnload: mOSF-xxS5c0.mat

switch off and on again the control section of the connected inverter... (

Download per Software starten |

Device-Information

Cancel Info ..

11. Nacisng¢ przycisk Rozpocznij pobieranie oprogramowania ....
= Pobieranie oprogramowania sprzetowego zostaje rozpoczete.
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12. Odczekaé, az dialog poinformuje, ze oprogramowanie sprzetowe zostato zapisane w falowniku.
= Pobieranie oprogramowania sprzetowego zostato przeprowadzone.

Jezeli wynik nie zostat osiggniety, sprawdzi¢ nastepujgce przypadki:

1. Po nacisnieciu przycisku Rozpocznij pobierania oprogramowania ... po pewnym czasie pojawia sie
nastepujgca instrukcja:
Wytacz zasilanie cze$ci sterujgcej podtgczonego falownika i wigcz je ponownie.. .
Wytgczy¢ zasilanie na X11 i wigczy¢ je ponownie aby kontynuowaé pobieranie. Nastepnie kontynuowaé
od kroku 12.
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12.5 Operacje

Operacje to funkcje, ktére po rozpoczeciu sg automatycznie wykonywane przez falownik. Operacje sg
sterowane lub analizowane specjalnymi parametrami. Te parametry zawieraja trzy elementy.

Operacje mozna rozpoczg¢ elementem 0 (np. A00.0). Element 1 (np. A0O. 1) pokazuje postep operacji. Wynik
jest widoczny w elemencie 2 (np. A00.2).

Operacje mozna rozpoczg¢ przez dowolne ztgcze (panel sterowania falownika, magistrala Fieldbus czy
POSITool w trybie online).

Dla niektorych operacji silnik musi by¢ zasilany lub musi mie¢ mozliwos¢ swobodnego obracania. Dlatego
falowniki muszg by¢ dopuszczone, jezeli takie operacje majg by¢ wykonywane. Inne operacje mozna
wykonywaé réwniez bez zasilania silnika. Poniewaz sposdb wykonywania tych grup operacji jest rézny, sg
one opisane ponizej oddzielnie.

12.5.1 Operacje bez dopuszczenia

Operacjami ktére nie wymagajg dopuszczenia do wykonania sa:
* AO0O0 zapisz wartoSci
» A37 resetuj wskazéwke bierng

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Wykonywanie operacji bez dopuszczenia

1. Ustawi¢ element 0 z 0 na wartos¢ 1 (np. A00.0 = 1).

= Element 1 pokazuje postep operacji (np. A00.1 = 33%).
2. Odczeka¢ az element 0 ponownie pokaze wartos¢ 0 (np. A00.0 = 0)
= Element 2 pokazuje wynik operacji (np. A00.2 = 0:bez btedow).

12.5.1.1 A00 zapisz wartosci

Po aktywacji A00.0 w falownikach nastepuje zapisanie aktualnej konfiguracji i wartosci parametréw w sposéb
zabezpieczony przed awarig sieci. Po pomys$lnym zakonczeniu operacji i po wytgczeniu sieci falownik rusza
z konfiguracjg zapisang w module parametréw.

Jezeli przy zapisie urzgdzenie stwierdzi, ze dane konfiguracji w module parametréw i w falowniku sg
identyczne, zapisywane sg tylko parametry. Powoduje to przyspieszenie operaciji.

W trzecim elemencie (A00.2) mozna odczyta nastepujgce wyniki:
0: Bez btedéw

10: Btad zapisu

11: Niedopuszczalne dane

12: Bfgd zapisu

14: Warnung
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W przypadku wynikéw 70 do 12 stwierdzony zostat btgd zapisu w module parametrow. Jezeli takie wyniki
wystgpig kilkakrotnie, nalezy wymieni¢ modut parametréw.

Wynik 74 informuje o prawidlowym wykonaniu zapisu. Réwnoczes$nie urzadzenie stwierdzito, ze prawie
osiggnieta zostata maksymalna liczba cykli zapisu, wynoszgca ok. 10000. Nalezy jak najszybciej wymienié
modut parametréw (nr identyfikacyjne modutéw parametréw sg podane w rozdziale o akcesoriach

w podrecznikach programowania falownikow).

Informacja
Nie wylgczac zasilania czesci sterujacej (urzadzenia wersji /L: 24 V, urzgdzenia wersji /H: napiecie

zasilania), jezeli operacja nie zostata jeszcze zakonczona. Wylgczenie podczas wykonywania
operacji powoduje niekompletny zapis. Na wyswietlaczu pokazane zostaje zakidcenie
*ConfigStartERROR parameters lost lub *Paramodul ERROR - Read error. W takim przypadku
konieczna jest ponowna transmisja aplikacji do falownika (POSITool lub modut parametréw).

12.5.1.2 A37 resetuj wskazéwke bierna

Operacja A37 pozwala na resetowanie wskazéwki biernej E33 do E37 oraz E41. Operacje mozna rozpocza¢
w A37.0.

Operacja posiada nastepujacy wynik (A37.2): 0:bezbiednie.
12.5.2 Operacje z dopuszczeniem

Operacje wymagajgce zasilania silnika to:
* B40 test faz

* B41 pomiar silnika

*  B42 optymalizacja regulatora prgdu

* B43test uzwojen

» D96 generator warto$ci zadanych

12.5.21 Wykonywanie
Wykonywanie operacji z dopuszczeniem

Przetgczyc¢ na stan urzgdzenia Gofowos¢ do wigczenia.
2. Ustawi¢ pierwszy element operacji na wartos¢ 1 (np. B40.0 = 1).
3. Zwolnic silnik.
= Element 1 pokazuje postep operacji (np. B40.1 = 33%).
4. Odczeka¢ az element 1 ponownie pokaze wartos¢ 100% (np. B40.1 = 100%).
5. Wytgczy¢ dopuszczenie.
= Element 2 pokazuje wynik operacji (np. B40.2 = 0:bez btedow).

Nalezy pamieta¢, ze podczas obu operacji celowo oznaczane sg wartosci parametrow. Dlatego po

zakonczeniu tej operacji wykonac¢ operacje A00 zapisz wartosci, aby zapisac¢ je w sposéb zabezpieczony
przed awarig sieci.
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12.5.2.2 B40 test faz

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operacii!

Po aktywowaniu B40.0 rozpoczety zostaje test faz. Test fazy moze by¢ wykorzystywany tylko w przypadku
serwosilnikow. Test sprawdza, czy podczas podtgczania nie nastgpita zamiana fazy silnika oraz czy liczba
biegundw silnika jest prawidtowo ustawiona. Dodatkowo mierzony jest offset komutowania.

Jezeli podtgczony jest rezolwer, przeprowadzana jest kompensacja amplitud w torach sinusoidalnych

i cosinusoidalnych w celu polepszenia osiggéw regulacji predkosci obrotowej. Wyniki kompensaciji sg
zapisywane bezposrednio w REA 5000/REA 5001. Po wymianie ptytki rezolwera lub ptytki opcji badz po
wymianie przewodow nalezy powtérzy¢ te operacje.

Przy aktywacji tej operacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B40.0 nalezy
nastepnie aktywowac¢ dopuszczenie. Po zakonczeniu operacji nalezy dezaktywowaé dopuszczenie.
Nastepnie mozna odczyta¢ zmierzony offset komutowania w B05.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms. Jezeli podczas tej operacji nastapi
aktywacja szybkiego zatrzymania, naped zostaje natychmiast zatrzymany.

W trzecim elemencie (B40.2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bezbtednie: operacja zostata wykonana bez btedéw oraz zakonczona.

1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.

2: kolejnosc¢ faz: stwierdzona zostata zamiana dwoch faz.

3: liczba biegunoéw: oznaczona liczba biegundéw rézni sie od wartosci w B10.

4: offset komutowania: zmierzony offset komutowania rézni sie od B05.

5: praca testowa: przeprowadzenie pracy testowej ze zmierzonym offsetem komutowania byto niemozliwe.
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12.5.2.3 B41 pomiar silnika

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operaciji!

Operacja B41 pozwala na pomiar rezystancji stojana (B53) i indukcyjnosci stojana (B52) serwosilnikow.
W przypadku silnikow asynchronicznych dodatkowo oznaczane sg wspéfczynnik rozpraszania (B54)
i wspofczynnik nasycenia magnetyzacji (B55).

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B41.0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakohczeniu operacji nalezy dezaktywowac¢ dopuszczenie. Nastepnie mozna odczytac
zmierzone wartosci (B52 do B55).

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (B41,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez btedéw: Operacja zostata wykonana bez btedow i zakonczona.

1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.
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12.5.2.4 B42 optymalizacja regulatora pradu

WSKAZOWKA

Podczas tej operaciji silnik obraca sie z predkoscia ok. 2000 obr./min.

» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik i potaczone z nim elementy mechaniczne moga pracowac z tg
predkoscig obrotowg i majg zapewniong swobode ruchu!

» Podczas wykonywania tej operacji regularnie wystepujg odgtosy klekotania. Operacja trwa ok. 20 minut.

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo na skutek opéznionego wytaczenia.

» Jezeli operacja zostata dopuszczona w drodze obstugi lokalnej, jej przerwanie przez dezaktywacije
dopuszczenia jest mozliwe tylko z bardzo duzym opd6znieniem!

Po rozpoczeciu operacji B42 nastepuje ponowne oznaczenie parametréw regulatora pradu (B64 do B68).
Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B42,0 nalezy aktywowaé
dopuszczenie. Po zakonczeniu operacji nalezy dezaktywowa¢ dopuszczenie. Nastepnie mozna odczytac

zmierzone wartosci (B64 do B68).

Jezeli podczas tej operacji pojawi sie zgdanie szybkiego zatrzymania, naped zostaje natychmiast
zatrzymany.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.
W trzecim elemencie (B42,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez bteddéw: Operacja zostata wykonana bez btedéw i zakonczona.
1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.

74 ID 442287.06



Serwis
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® MDS 5000

£
%5 STOBER

12.5.2.5 B43 test uzwojen

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operaciji!

Po rozpoczeciu operacji sprawdzana jest symetria rezystancji omowych uzwojeh silnika.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B43.0 nalezy aktywowaé
dopuszczenie. Po zakonczeniu operacji nalezy dezaktywowac dopuszczenie.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (B43,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez bteddéw: Operacja zostata wykonana bez btedéw i zakonczona.

1: przerwana: Operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.

2: R_SYM_U: Rezystancja fazy U znacznie rozni sie od rezystancji pozostatych faz.
3: R_SYM_V: Analogicznie do 2

4: R_SYM_W: Analogicznie do 2

5: POLAR_SYM_U: Stwierdzona zostata asymetria przy zmianie biegunowosci.

6: POLAR_SYM_V: Analogicznie do 5

7: POLAR_SYM_W: Analogicznie do 5

Typowo wyniki 5 do 7 wskazujg na btgd falownika.
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12.5.2.6 B45 pomiar SLVC-HP

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek wysokiej predkosci obrotowej!

Operacja powoduje rozpedzenie silnika do prawie dwukrotnej znamionowej predkosci obrotowe;j.

» Wykonywac te operacje tylko przy wystarczajgco zamocowanym silniku. Zabezpieczy¢ np. wpusty
pasowane.

» Upewnic sig, ze zamontowane ew. elementy mechaniczne (przektadnia itp.) moga pracowac z takg
predkoscig obrotows.

WSKAZOWKA

Nieprzydatne wyniki pomiaru!

W razie wykonania tej operacji z obcigzonym silnikiem, jej wyniki sg zafatszowane.

» Jesli mozliwe, wykonywac te operacije przy silniku nie potgczonym z elementami mechanicznymi
(przektadnia itp.).

» Jezeli niemozliwe jest odtgczenie elementdw mechanicznych, nalezy zagwarantowaé, aby moment
obciazenia nie przekraczat 10% momentu znamionowego.

Operacja mierzy nastepujgce parametry:

* B46 sygnalizacja zwrotna SLVC-HP,

»  B47 wzmocnienie proporcjonalne SLVC-HP oraz
* B48 wzmocnienie catkowania SLVC-HP.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B45,0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakohczeniu operacji nalezy dezaktywowac dopuszczenie. Wyniki operacji mozna
odczyta¢ po cofnieciu dopuszczenia w B46, B47 i B48.

Nalezy pamietaé, ze wynik bedzie doktadniejszy, jezeli do tej operac;i silnik zostanie wyposazony w enkoder.
Moze to by¢ na przyktad mozliwe przy pierwszym uruchamianiu maszyny.

W tym przypadku zamontowac i podtgczy¢ enkoder, ustawic tryb sterowania B20 = 2:regulacja wektorowa

i sparametryzowac enkoder. Nastepnie przeprowadzi¢ operacje. Po zdemontowaniu enkodera ponownie
ustawic tryb sterowania B20 = 3:SLVC-HP.
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12.5.2.7 D96 generator wartosci zadanych

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operaciji!

Po rozpoczeciu operacji do silnika wysytany jest prostokgtny sygnat wartosci zadanej. Parametryzaciji
wartosci zadanej mozna dokonaé¢ w D93 do D95.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w D96.0 nalezy aktywowac
dopuszczenie.

Operacja moze zosta¢ zakonczona wytgczanie przez wylgczenie dopuszczenia i szybkie zatrzymanie! Po
otrzymaniu sygnatu szybkiego zatrzymania naped zostaje natychmiast zatrzymany.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (D96.2) mozna odczyta¢ nastepujgcy wynik:
1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytaczenie dopuszczenia.
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Szybki przeglad stanu falownika zapewniajg uzytkownikowi diody swiecgce na ptycie czotowej urzgdzenia.
Zielona i czerwona dioda $wiecgca, migajgce i Swiecgce w réznych kombinacjach i z réznymi
czestotliwosciami, informujg o stanie urzadzenia zgodnie z ponizszg tabela.

o(==)o

s

BtAD PRZEBIEG

(czerwony) PROGRAMU (zielony)

Rys. 13-1 LED na ptycie czotowej

LED

ERROR (czerwona)
RUN (zielona)

ERROR (czerwona)

RUN (zielona)
ERROR (czerwona)

RUN (zielona)

ERROR (czerwona)

RUN (zielona)
ERROR (czerwona)

RUN (zielona)
ERROR (czerwona)

RUN (zielona)

ERROR (czerwona)

RUN (zielona)

WYL
WYL

WYL

Miga z 8 Hz
WE.

Miga z 8 Hz

WYL

Migaz 1 Hz
WYL.

WE.
Migaz 1 Hz

WL.

Migaz 1 Hz

Miga

Stan falownika

Brak napiecia zasilania.

Dane sg zapisywane
w paramodule.

Paramodut nie zostat
rozpoznany.
Gotowos¢ robocza
(brak dopuszczenia).

Praca (dopuszczenie).

Ostrzezenie.

Ostrzezenie.
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LED Stan falownika
ERROR (czerwona) _\6/_ WL Zaktocenie.
/ [ AN
RUN (zielona) O wrr
ERROR (czerwona) _\6/_ Miga z 8 Hz Brak aktywnej
TN konfiguracji.
RUN (zielona) () WYL.

13.2 Wyswietlacz

Szczegotowe informacje zwrotne o stanie falownika sg pokazywane uzytkownikowi na wyswietlaczu. Oprécz
wyswietlania parametréw i zdarzen pokazywane sg tu stany urzadzenia.
Wyswietlacz pozwala na dokonanie pierwszej diagnozy bez dodatkowych pomocy.

13.2.1 Informacje ogélne

Po autote$cie falownika na wyswietlaczu pojawia sie kontrolka pracy. W zaleznosci od konfiguracji

i aktualnego stanu urzadzenia pierwszy i drugi wiersz wyswietlacza mogag roznic sie od przyktadu. Na
ilustracji przedstawiona zostata konfiguracja Szybka warto$¢ zadania w stanie urzadzenia Dopuszczone.
Jezeli nie jest aktywna zadna o$, sygnalizuje to znak ,*”. Aktywna o$ jest pokazywana, gdy rézni sie od osi
nr 1. Tylko przy aktywnym przerywaczu hamowania B¢ lub w trybie lokalnym na wyswietlaczu pojawia sie
odpowiedni symbol.

Liczba obrotow  Prad

3000 rpm  1.3A

4/1: Enabled E B
I
Stan eksploatacji Schopper
hamowania

Os$ nr 2 aktywna aktywny

Rys. 13-2 Komunikat na wyswietlaczu
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13.2.2 Wskazania zdarzen

Zdarzenia
Wskazania zdarzenh na wyswietlaczu informujg uzytkownika o stanie urzgdzenia. Wykaz wskazan zdarzen
zaczyna sie od rozdziatu 13.3 Zdarzenia. Rozrozniane si¢ nastepujgce grupy zdarzen.

Zdarzenia

Aktywna B*%dzggiﬁzir??u Nieaktywna
konfiguracja przez CPU konfiguracja

Rys. 13-3 Zdarzenia

Btad aktywnej konfiguraciji

Zdarzenia przy aktywnej konfiguracji stuzag do nadzoru urzadzenia podczas pracy. Reakcja na jedno z tych

zdarzen moze by¢ skonfigurowana na czterech poziomach: nieaktywna, komunikat, ostrzezenie lub

zakiécenie.

1. Jezeli zdarzenie jest sparametryzowane jako komunikat, pojawia sie on migajgco w dolnej czesci
wyswietlacza. Komunikat nie ma wptywu na aplikacje, to znaczy informacje w gornej cze$ci wyswietlacza
nie ulegaja zmianie. Komunikat nie musi by¢ potwierdzany i jest pokazywany az do zanikniecia przyczyny.

2. Ostrzezenie jest pokazywane odpowiednim napisem w gérnej czesci wyswietlacza. W dolnej czesci
wyswietlacza pokazywane jest migajgco zdarzenie. W gérnym prawym rogu pojawia sie pozostaty czas,
po ktérym ostrzezenie przejdzie w stan zaktdcenia. Jesli przyczyna zniknie przed uptywem
sparametryzowanego czasu, ostrzezenie zostaje zresetowane. Ostrzezenie nie ma wptywu na aplikacje.

3. Po wystgpieniu zdarzenia z poziomem ,zaktdcenia”, urzgdzenie przechodzi natychmiast do stanu
urzgdzenia ,reakcja na zaktocenie”. Zdarzenie jest pokazywane migajgco w dolnej czesci wyswietlacza.
Zaktécenie musi zostaé potwierdzone.

W przypadku niektorych zdarzen urzadzenie pokazuje wskazéwki dotyczgce ich przyczyny. Sg one
oznaczone numerem i pokazywane na wyswietlaczu na przemian ze wskazaniem zdarzenia. Przyczyny,
ktére nie sg udokumentowane numerem przy opisie zdarzenia, stanowig jedynie informacje o mozliwych
btedach. Nie sg one pokazywane na wys$wietlaczu.

Do dalszej diagnozy wystgpienie zdarzenia tej grupy jest notowane przez zwiekszenie wartosci licznika.
Licznik zakiocen jest zapisany w grupie parametrow Z. W przypadku niektérych zdarzen urzgdzenie moze
by¢ zaprogramowana koniecznos¢ potwierdzenia na panelu sterowania lub za posrednictwem wejscia
binarnego. Te zdarzenia nie majg wptywu na komunikacje i obstuge urzgdzenia. Zdarzenia mozna rozpoznac¢
po kolejnej numeracii.
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Btedy wykonania, wykryte przez CPU

5. generacja falownikow STOBER jest wyposazona w komputer cyfrowy z mikroprocesorem, pamigcig

i urzgdzeniami peryferyjnymi. W razie wystagpienia btedu dotyczacego tego zakresu urzgdzenie reaguje
odpowiednim komunikatem na wyswietlaczu. Réwnoczes$nie falownik jest wprowadzany w bezpieczny stan
(stopien mocy zostaje wytgczony). Powrét do normalnego dziatania urzgdzenia jest mozliwy tylko przez jego
wylgczenie i ponowne wigczenie.

Roéwnoczesnie zanika warunek urzadzenia (funkcja menu) i komunikacja z falownikiem. Takie zdarzenia sg
oznaczone na wyswietlaczu znakiem ,#".

Nieaktywna konfiguracja...

Konfiguracja jest nieaktywna w dwéch przypadkach:
1. Podczas uruchamiania urzgdzenia wystgpit btad.
2. Konfiguracja zostata zatrzymana przez POSITool.

Zdarzenia powodujgce nieaktywng konfiguracje sg oznaczone na wyswietlaczu znakiem ,*”.

...przez btad podczas ruszania urzadzenia

Podczas ruszania urzgdzenia z modutu parametréw wczytywane sg konfiguracja oraz wartosci parametréw,
znaczniki i wartosci sygnatéw. Nastepnie uruchamiana jest konfiguracja. Podczas obu krokéw mogg by¢
generowane szczegotowe komunikaty btedéw. Jezeli podczas wczytywania danych z modutu parametrow
wystgpi bfgd, w gérnym wierszu pojawia sie napis ,*ParaModul ERROR”. Jezeli wystgpi btad podczas
uruchamiania konfiguracji, pokazywany jest ,*ConfigStrtERROR”. Te btedy sg usuwane przez wylgczenie

i wigczenie lub przez transmisje konfiguraciji.

...po zatrzymaniu przez POSITool

Jezeli konfiguracja zostata zatrzymana przez POSITool, na wyswietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER
ANTRIEBSTECHNIK.
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13.3 Zdarzenia

13.3.1  31:Zwarcie lub zwarcie do masy

Aktywacja Poziom

Wylgczenie zwarciowe sprzetu jest aktywne. Zaktocenie
Natezenie prgdu wyjsciowego jest za duze.

Jezeli przy uruchamianiu urzadzenia nie ma

napiecia sieciowego, przyczyng moze byc¢

rowniez zwarcie lub zwarcie do masy wewnagtrz

Reakcja Licznik zaklocen

Silnik zawsze wybiega. Przerywacz hamowania jest Z31
wytgczany. Ewentualnie wystepujacy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od ukfadu sterowania urzgdzenia.

urzgdzenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Zwarcie w uzwojeniu Sprawdzi¢ silnik. Wymienic silnik. Wytgczenie i wigczenie
Usterka przewodu silnika  Sprawdzi¢ przewdd Wymienié przewdd. urzadzenia lub

Btedne przytacza Sprawdzi¢ przytgcze, np. czy w X20 U, V' Skorygowac przytgcze. zaprogramowane

lub W zostaty potgczone z PE.

potwierdzenie

Zwarcie rezystora Sprawdzi¢ rezystor hamowania. Wymienic rezystor hamowania.
hamowania
Zwarcie lub zwarcie do Sprawdzi¢, czy zakiécenie pojawia sie Wymienic falownik.

masy wewnatrz urzgdzenia dopiero po dopuszczeniu falownika.

£
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13.3.2 32:Wewn. zwarcie lub zwarcie do masy

Aktywacja Poziom

Przy witgczaniu zasilania czesci sterujgce;j Zaktocenie
przeprowadzana jest wewnetrzna kontrola.

Wystepujgce zwarcie powoduje zaktdcenie.

Warunkiem aktywacji tego zdarzenia jest, aby

przy uruchamianiu urzgdzenia podtgczone byto

juz napiecie sieciowe.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Wystepuje wewnetrzny —
btad urzadzenia.

13.3.3 33:nadmierne natezenie pradu

Aktywacja Poziom

Natezenie pradu silnika przekracza Zaktocenie
dopuszczalne maksimum.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Za krotkie czasy Wydtuzy¢ rampy.
przyspieszania.

Reakcja

Falownik nie moze zosta¢ dopuszczony.

Srodki zaradcze

Prosimy o kontakt z naszym dziatem
serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4
Dalsze wsparcie

Reakcja

Licznik zakiécen
Z32

Potwierdzenie

Wyltaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie

Licznik zaktocen

Silnik zawsze wybiega, chyba ze aktywowane jest U30 Z33

Hamowanie awaryjne. Ewentualnie wystepujgcy

hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony

przez F100 niezaleznie od ukfadu sterowania
urzgdzenia.

Srodki zaradcze

Zastosowac te ustawienia w pracy.

Nieprawidlowo ustawione  Ustawi¢ mniejsze wartosci w C03i C05. Zastosowac te ustawienia w pracy.

ograniczenia momentow
w parametrach C03i CO05.

Potwierdzenie
Wyltaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie

£\
H3901s ~;

000S SAIN @IAINAISOd 16nisqo efaynaysu|

ezoubeiq



V8

90°/8¢cyy al

13.3.4 34:defekt_sprzetu

Aktywacja
Wystepuje bfgd sprzetowy.

Przyczyna
1:FPGA
2:NOV-ST

3:NOV-LT

11:Pomiar_pradu

Poziom Reakcja Licznik zaklocen
Zakitocenie  Falownik nie moze juz zostaé¢ dopuszczony. Z34
Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie
Biad przy wczytywaniu FPGA Wymieni¢ falownik. Brak mozliwosci
Uszkodzona pamieé¢ stopnia mocy potwierdzenia
(EEPROM)
Uszkodzona pamie¢ czesci sterujgce;j
(FERAM)

Pomiar offsetu prgdu przy ruszaniu
urzadzenia daje zbyt duze odchylenia.

13.3.5 35:Watchdog

Aktywacja

Poziom Reakcja Licznik zaktécen

Reaguje watchdog mikroprocesora. Zaktocenie  Silnik zawsze wybiega. Przerywacz hamowania jest Z35

Mozliwa przyczyna

Mikroprocesor jest
przecigzony lub zakitécony.

wytgczony podczas ponownego uruchamiania
falownika. Ewentualnie wystepujgcy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od uktadu sterowania urzgdzenia.

Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie

»  Sprawdzi¢ parametr E191, powinien + W parametrze A150 ustawi¢ wyzszy Wylgczenie i wigczenie
pokazywac wartos¢ ponizej 80%. czas cyklu. urzgdzenia lub

» Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia « Zapewni¢ okablowanie zgodne zaprogramowane
wymagania w zakresie EMC. z wymaganiami EMC. potwierdzenie
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13.3.6 36:nadmierne_napiecie

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaktocen
Napiecie w obwodzie posrednim przekracza Zakiécenie  Silnik zawsze wybiega. Ewentualnie wystepujgcy Z36
dopuszczalne maksimum (wskazanie napiecia hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony
obwodu posredniego w E03). przez F100 niezaleznie od ukfadu sterowania
urzadzenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Za wysokie napiecie Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe nie Podja¢ odpowiednie srodki Wytgczenie i wigczenie
sieciowe przekracza dopuszczalnego napiecia na zapobiegawcze, aby dostosowaé urzgdzenia lub

wejsciu. napiecie sieciowe. zaprogramowane
brak podtgczonego Sprawdzi¢ okablowanie. Podtgczy¢ rezystor hamowania. potwierdzenie
rezystora hamowania
Przerywacz hamowania Sprawdzi¢ ustawienie A22 = Q. Wopisac¢ wartosci rezystora hamowania do
jest dezaktywowany parametrow A21, A22i A23.

Rezystor hamowania za »  Sprawdzi¢, czy A21 jest mniejszy od Podigczy¢ odpowiedni rezystor
maty lub za duzy dopuszczalnej wartosci. hamowania.
» Sprawdzi¢, czy rezystor moze
odprowadzi¢ powstajgcg moc strat.

Rampy hamowania zbyt Podczas procesu hamowania nalezy *  Wydtuzy¢ rampy hamowania.
strome zwracac uwage na napiecie obwodu » Podigczy¢ odpowiedni rezystor
posredniego, np. przez wykonanie zdjecia hamowania.
Scope. » Sprawdzi¢ zastosowanie sprzezenia
obwodu posredniego.
Przerywacz hamowania Obserwowac napiecie obwodu Prosimy o kontakt z naszym dziatem
jest uszkodzony posredniego w Scope. Jezeli wzrastaono serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4

bez przeszkdd az do granicy przepiecia, Dalsze wsparcie
przerywacz hamowania jest uszkodzony.
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1:Para<>Enkoder

2:ParaZmiWyiwih

Sciezka 4:X4 AICLK

Sciezka 5:X4 B/Dat

Sciezka 6:X4 0

7:X4-EnDatAlarm

8:X4-EnDatCRC

13.3.7 37:Enkoder
Aktywacja Poziom
Btedy ze strony Zaktocenie
enkodera
Przyczyna Opis

Parametryzacja nie pasuje do

Reakcja

Silnik zawsze wybiega, chyba ze aktywowane jest U30 Hamowanie awaryjne.

Uwaga: W przypadku zastosowan pozycjonujgcych zdarzenie 37:Enkoder powoduje
usuniecie referencji. Po potwierdzeniu konieczne jest ponowne referencjonowanie.
Jezeli przy wtgczaniu zasilania czesci sterujgcej enkoder nie jest podtgczony, zasilanie
enkodera zostanie trwale wytgczone. Potwierdzenie jest wtedy mozliwe tylko przez
wytgczenie i wigczenie falownika.

Srodki zaradcze
Sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowac parametry H.

podtgczonego enkodera.

Zmiana

parametryzacja enkodera nie moze

parametrow, Zapisac, a nastepnie wytgczy¢ i wtgczy¢ urzagdzenie, aby

uaktywni¢ zmiany.

by¢ zmieniana podczas pracy

Przerwa w przewodach Sciezka A/

Clock

Sprawdzi¢ i ewentualnie wymieni¢ przewdd enkodera.

Przerwa w przewodach Sciezka B/

Dane

Przerwa w przewodach $ciezka 0

Wystepuje bit alarmu od enkodera

EnDat.

Wystgpity czeste btedy w transmisji

danych.

Wymienic silnik.

Sprawdzi¢ przytgcze i ekran przewodu enkodera.
*  Zredukowac¢ zaktocenia EMC.

Licznik zakiécen
Z37

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wtgczenie
urzgdzenia
Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
10:Podstawa
przelicznika

11:X140 za niskie
napiecie

12:X140-nadmierne

napiecie
14:Przel.Btad

15:X120-podw.
transm.

16:X120-Busy

17:X120-przerwa
przew.

Opis

Nie udato sie zmierzy¢

i zoptymalizowacé przelicznika.
Nieprawidtowy wspétczynnik
transmisiji

Przerwany przewdd

Przy podwdjnej transmisji na X120
wielokrotnie stwierdzone zostaty
rézne pozycje.

Enkoder zbyt dtugo nie dostarczat
odpowiedzi, przy SSI-Slave: Przy
dopuszczonym napedzie od 5 ms
brak telegramu.

Na X120 stwierdzono przerwe
przewodow.

Srodki zaradcze

* Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
» Sprawdzi¢, czy specyfikacja przelicznika spetnia
wymagania STOBER.

*  Sprawdzi¢ przewdd enkodera.

+  Wymieni¢ ptytke opcji, do ktdrej podtgczony jest enkoder.
*  Wymieni¢ falownik.

*  Sprawdzi¢ podtgczone przewody (enkoder lub
sprzezenie SSI).

* Sprawdzi¢ zasilanie enkodera SSI lub zrédta, ktére
symuluje sygnaty SSI.

» Zagwarantowac, ze ustawienia master SSI sg
dostosowane do enkodera SSI lub do zrodta,
symulujgcego sygnaty SSI.

* Sprawdzié, czy urzadzenie na magistrali SSI-Motionbus
jest prawidtowo sparametryzowane do zrodta sygnatow
SSI.

* Sprawdzié, czy urzadzenia na magistrali SSI-Motionbus
wspolnie ruszaja.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wigczenie
urzadzenia
Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wigczenie
urzadzenia

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
18:X120-Timeout

19:X4-podw. transm.

20:X4-Busy

21:X4-
przerwa_przew.

22:AX5000

23:AX5000Soll

24:X120-r6zn.kata

25:X4-pr.obr.

26:X4-brak enkodera

Opis
Brak sygnatu cyklu od SSI-Master.

Przy podwdjnej transmisji na X4
wielokrotnie stwierdzone zostaty
rézne pozycje.

Enkoder zbyt dtugo nie dostarczat
odpowiedzi.

Stwierdzona zostata przerwa
w przewodach jednej lub kilku
Sciezek.

Nie dokonano potwierdzenia
przetgczania osi.

Zaprojektowany zostat POSISwitch

AX 5000, lecz nie zostat podtgczony.

Przekroczenie B297, G297 lub 1297
w enkoderze na X120
Przekroczenie B297, G297 lub 1297
w enkoderze na X4

Na X4 nie zostat znaleziony enkoder
lub w enkoderze EnDat/SSI zostata
stwierdzona przerwa

w przewodach.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ podtgczone przewody.

Sprawdzi¢ zasilanie SSI-Master.

Zagwarantowac, ze ustawienia wszystkich urzadzen na
magistrali SSI-Motionbus sg dopasowane do siebie.
Sprawdzi¢, czy urzadzenie na magistrali SSI-Motionbus
jest prawidtowo sparametryzowane do SSI-Master.
Sprawdzi¢, czy urzadzenia na magistrali SSI-Motionbus
wspolnie ruszaja.

Sprawdzi¢ przytacze i ekran przewodu enkodera.
Zredukowac zaktécenia EMC.

Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
Sprawdzac, czy podtgczony zostat odpowiedni enkoder.

Sprawdzi¢ przewdd enkodera.

Sprawdzi¢ okablowanie pomiedzy falownikiem i POSISwitch
AX 5000.

Dostosowac projekt do posiadanego sprzetu.
Sprawdzi¢ przytgcze POSISwitch AX 5000.

Sprawdzi¢ przytgcze i ekran przewodu enkodera.
Zredukowac zaktécenia EMC.
Sprawdzi¢ parametryzacje B297, G297 lub /1297.

Sprawdzi¢ przytgcze enkodera.
Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
Sprawdzi¢ zasilanie enkodera.
Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
27:X4-AX5000 gef

28:X4-EnDat znal.

29:AX5000/InkEnc

30:0pt2 niekomp

31:X140EnDatAlar

32:X140EnDatCRC

33:1GB-kat. réz.

Opis

Znaleziona zostata sprawna opcja
AX 5000 na X4, cho¢
sparametryzowany zostat czujnik
przyrostowy lub EnDat, albo do opc;ji
AX 5000 nie jest podtgczony czujnik

EnDat.

Na X4 stwierdzony zostat czujnik

EnDat, cho¢ zostat

sparametryzowany inny enkoder.

Na X4 stwierdzona zostata btedna
opcja Option POSISwitch AX 5000
lub wykryta zostata przerwa

w przewodach Sciezki

A w przypadku enkodera

przyrostowego.

Wersja opcji 2 jest nieaktualna.

Enkoder EnDat na X140 sygnalizuje

alarm.

Wystgpity czeste btedy w transmisji
danych. Enkoder jest niedostepny.

Przekroczenie G297 na magistrali

IGB

Srodki zaradcze

» Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.
»  Sprawdzi¢ przytacze enkodera do POSISwitch AX 5000.

Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.

*  Wymieni¢ opcje AX 5000.
» Sprawdzi¢ przewod enkodera czujnika przyrostowego.

Zamontowac ptytke opcji w aktualnej wersiji.

Wymienic¢ silnik.

* Upewni¢ sie, ze zostat podtgczony prawidtowy typ
enkodera.

»  Sprawdzi¢ przytacze i ekran przewodu enkodera.

» Zredukowac zaktécenia EMC.

* Sprawdzi¢ parametryzacje G297.
» Sprawdzi¢ Producer.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
34:Bat.staba

35:Bateria zuzyta

Opis

Przy wigczaniu falownika
stwierdzone zostato, ze napiecie
baterii spadto ponizej progu
ostrzegania dla enkodera.
Referencjonowanie osi pozostaje
zachowane. Bateria podtrzymujgca
ma juz jednak ograniczong
pozostatg zywotnosé.

Przy wigczaniu falownika
stwierdzone zostato, ze napiecie
baterii spadto ponizej napiecia
minimalnego enkodera.
Referencjonowanie osi zostato
usuniete. Bateria podtrzymujgca nie
moze juz zapewni¢ zapisu pozycji
w enkoderze po wytgczeniu
falownika.

Srodki zaradcze

Wymieni¢ baterie¢ AES przed nastepng wymiang
falownika. Przestrzegaé przy tym instrukcji eksploatacji
»<Absolute Encoder Support AES” (patrz rozdziat 1.3
Pozostata dokumentacja).

Przeprowadzi¢ referencjonowanie osi.

Wymieni¢ baterie AES przed nastepng wymiang
falownika. Przestrzegac przy tym instrukcji eksploatacji
»Absolute Encoder Support AES” (patrz rozdziat 1.3
Pozostata dokumentacja).

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.8 38:TempUrzCzuj

Aktywacja Poziom Reakcja

Licznik zaktocen

Temperatura zmierzona przez czujnik urzgdzenia Zakiécenie  Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. Z38

przekracza dopuszczalng warto$¢ maksymailna
lub spada ponizej dopuszczalnej wartosci
minimalnej. Dopuszczalne temperatury sg
zapisane w stopniu mocy falownika.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Wystepuje za wysoka lub  Sprawdzi¢ temperature otoczenia
za niska temperatura falownika.

otoczenia lub w szafie

sterowniczej.

Uszkodzony wentylator Wytgczy¢ zasilanie czesci sterujgce;j

i sprawdzi¢. czy wentylator(y) rusza(jg).

Srodki zaradcze

Podja¢ odpowiednie srodki
zapobiegawcze, aby dostosowaé
temperature otoczenia do warunkéw
roboczych falownika.

Wymieni¢ falownik.

Potwierdzenie
Wyltaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.9 39:TempUrz i2t

Aktywacja

Poziom

Obliczony dla falownika model Nieaktywny, komunikat,

i°t przekracza 100%
obcigzenia termicznego (od
wersji oprogramowania
uktadowego 5.6-P mozna
ustawia¢ prog w A27).

Mozliwa przyczyna
Falownik przecigzony

Za wysoka czestotliwo$¢
taktowania (B24)

ostrzezenie lub zakitdcenie
mozna sparametryzowac
w U02

Sprawdzanie

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. < Sprawdzi¢ konstrukcje

Reakcja Licznik zaktécen

W chwili aktywacji tego zdarzenia w trybie sterowania  Z39
serwo i regulacja wektorowa dokonywane jest najpierw
ograniczenie prgdu. Rbwnoczesnie przy parametryzaciji

w UO02 nastepuje aktywacja szybkiego zatrzymania jako
zaktécenia. Redukcja natezenia prgdu moze

spowodowagé, ze szybkie zatrzymanie nie zostanie
prawidtowo wykonane.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wytgczenie i wigczenie

i zwymiarowanie napedu. urzadzenia lub
»  Sprawdzi¢ stan serwisowania napedu zaprogramowane
(blokada, smarowanie itp.) potwierdzenie

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu < Zredukowac B24.

przy uwzglednieniu deratingu.

* Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.
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13.3.10 40:niedop. Dane

Aktywacja

Przy inicjalizacji pamieci nieulotnej wykryty zostat Zakidcenie

btad danych.

Przyczyna
1:Btad

2:BrakBloku
3:BezpDan
4:CheckSum
5:R/O

6:Btad odczytu
7:BrakBloku
17:Bfad

18:BrakBloku
19:BezpDan
20:CheckSum
21:R/O

22:Btad odczytu
23:BrakBloku

Poziom

Opis

Btad zapisu lub odczytu low level badz
przekroczenie limitu czasu.

Nieznany blok danych

Blok nie ma bezpieczehAstwa danych.
Blok wykazuje btad sumy kontrolne;.
Blok jest r/o (tylko do odczytu).

Faza ruszania: Btad odczytu bloku
Blok nie zostat znaleziony

Bfad zapisu lub odczytu low level bgdz
przekroczenie limitu czasu

Nieznany blok danych

Blok nie ma bezpieczenstwa danych.
Blok wykazuje btgd sumy kontrolnej.
Blok jest r/o (tylko do odczytu).

Faza ruszania: Btad odczytu bloku

Blok nie zostat znaleziony.

Reakcja

Licznik zaktocen

Falownik nie moze zosta¢ dopuszczony. Z40

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Brak mozliwo$ci
potwierdzenia

Wymieni¢ falownik.
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Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie O
32:el.tabl.znamionowa brak danych na tabliczce znamionowej * W przypadku silnika standardowego  Wytgczenie i wigczenie Q
STOBER: Prosimy o kontakt urzadzenia lub «Q
Zz naszym dziatem serwisowym, zaprogramowane =
kontakt patrz rozdziat 1.4 Dalsze potwierdzenie 3
wsparcie Q)

* W przypadku silnika innego
producenta: Ustawi¢ B06 na
1:dowolne ustawienia i recznie
wpisac dane silnika.

33:el. TypWG Parametry tabliczki znamionowej nie » Sprawdzi¢ zestawienie falownika
moga by¢ wpisane (wartos¢ graniczna lub i silnika.
istnienie). * Prosimy o kontakt z naszym dziatem

serwisowym, kontakt patrz rozdziat
1.4 Dalsze wsparcie

48:Mod.opc;ji2 Btad w pamieci opcji 2 w REA 5000 badz Opcja musi zosta¢ wystana do naprawy.  Brak mozliwosci
REA 5001 i XEA 5000 bgdz XEA 5001. potwierdzenia
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13.3.11 41:Temp.Siln.TMS

Aktywacja

Czujnik temperatury silnika
sygnalizuje za wysokg
temperature (zacisk
przytgczeniowy X2).

Mozliwa przyczyna
Czujnik temperatury silnika
nie jest podtgczony.

Silnik jest przecigzony.

Aktywowana jest analiza
KTY, chociaz urzadzenie
nie jest urzgdzeniem A.

Poziom Reakcja

Licznik zaktocen

Ostrzezenie i zaktocenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktdcenie. Z41

mozna sparametryzowac
w U15.

Sprawdzanie

Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury
silnika jest podtgczony do X2 i czy
okablowanie jest w porzadku.

Sprawdzi¢, czy warunki robocze
spowodowalty przegrzanie silnika (stan
obcigzenia, temperatura otoczenia silnika
itp.).

Posiadane urzgdzenie ma stan sprzetu do
190, a B38 jest ustawiony na 1:? KTY 84-
1xx .

Srodki zaradcze
Prawidtowo podigczy¢ przewdd.

» Sprawdzi¢ i w razie potrzeby
skorygowac dobdr napedu.

» Sprawdzi¢, czy do przegrzania nie
doprowadzita blokada.

* Oile silnik to dopuszcza, ustawi¢ B38
=0:? PTC.

*  Wymieni¢ falownik na urzadzenie A
(wersja sprzetu od 200).

Potwierdzenie
Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.12 42:Temp.RezHam

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaktécen
Model i%t rezystora hamowania przekracza 100% Zaktocenie  Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z42

obcigzenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie

Rezystor hamowania nie = Sprawdzi¢, czy stan obcigzenia Sprawdzi¢ konfiguracje napedu. Zaprogramowane

jest ewentualnie rezystora hamowania doprowadzit do = Rozwazy¢ opcje sprzezenia obwodu potwierdzenie, nie jest zalecane
dopasowany do przegrzania. posredniego lub uzycia rezystora potwierdzenie przez wytgczenie
zastosowania. hamowania o wiekszej mocy. i wlgczenie urzadzenia, gdyz

w takim przypadku model i2t
zostanie zresetowany do 80%.
Zachodzi wtedy
niebezpieczenstwo uszkodzenia
rezystora hamowania.
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13.3.13 44:zaklécenie zewnetrzne

Aktywacja

Odpowiednio do aplikacji lub przez opcje Zaktécenie
swobodnego programowania

Mozliwa przyczyna
Odpowiednio do
aplikaciji lub przez opcje
swobodnego
programowania;
oddzielnie
programowalny dla
kazdej osi

Sprawdzanie

Poziom

Reakcja Licznik zaktécen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktdcenie: Z44

A29 = O:nieaktywne

Czes¢ mocy zostaje wytgczona, silnik wybiega. Hamulce
postojowe sg wysterowywane do aktywacji, jezeli obejscie
zwalniania jest nieaktywne.

A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji na koniec szybkiego zatrzymania, jezeli obejscie
zwalniania jest nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

— Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.14 45:NadTempSil. i2t

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaktécen
Model i%t silnika osigga 100% Mozliwo$¢ sparametryzowania Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z45
obcigzenia. jako nieaktywny, komunikat lub

ostrzezenie w U10i U11.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Silnik jest przecigzony Sprawdzi¢, czy warunki robocze
spowodowaty przegrzanie silnika (stan
obcigzenia, temperatura otoczenia
silnika itp.)

Srodki zaradcze

Podjg¢ odpowiednie $rodki
zapobiegawcze, aby spetnié
wymagania w zakresie warunkow
roboczych.

Usungc¢ ewentualng blokade.

W razie potrzeby skorygowaé dobor
napedu.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie.
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13.3.15 46:za_niskie_napiecie

Aktywacja

Stwierdzony zostat problem *  Przyczyna 1: Mozliwo$c¢ Reakcja na zaktdcenie, sparametryzowana
z napigciem sieciowym lub

napieciem obwodu
posredniego.

Przyczyna
1:za niskie nap. UOP

2:sie¢ 2fazowa

3:Zapas¢ sieci

Poziom Reakcja

Licznik zaktocen
Z46

sparametryzowaniaw U00 w parametrze A29 dla przyczyny 1i2. W przypadku
i Uo1 przyczyny 3 silnik zawsze wybiega, chyba ze
* Przyczyna 2: Ostrzezenie aktywowany jest parametr U30 hamowanie awaryjne.

z czasem ostrzegania 10 s
* Przyczyna 3: Zakiécenie

Opis

Warto$¢ EO03 napiecie obwodu
posredniego spadta ponizej wartoSci
sparametryzowanej w A35 granica za
niskiego napiecia.

Przy wtgczonym sygnale mocy nadzér
sieci stwierdzit brak jednej fazy.

Jezeli nadzér sieci wykryje brak sieci,
nastepuje natychmiastowe wytgczenie
przekaznika fadowania. Normalny tryb
pracy jest utrzymywany. Jesli po
przywréceniu zasilania sieciowego
stopien mocy jest nadal witgczony, po
0,5 s pokazane zostanie zaktécenie.

Srodki zaradcze
Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe
odpowiada specyfikacji.

Sprawdzi¢ zabezpieczenie sieci

i okablowanie.

Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe
odpowiada specyfikacji albo czy nie
nastgpita awarii siec.

Potwierdzenie

Zaktécenie level moze zostaé
potwierdzone przez wylgczenie
i wkgczenie urzgdzenia lub przez

zaprogramowane potwierdzenie.
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13.3.16 47:M-Maks.Limit

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaklocen
Moment maksymalny, dopuszczony do pracy Mozliwosé Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. zZ47

statycznej jest przekraczany w trybach sparametryzow

sterowania serworegulacja, regulacja aniaw U20

wektorowa lub bezczujnikowa regulacja i u21

wektorowa (E62 akt. poz. M-maks., E66 akt.

neg. M-maks.). Nalezy pamietac, ze w wielu

przypadkach wymagana jest praca na

granicy momentu obrotowego.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Nieprawidtowa Sprawdzié, czy granice momentu Skorygowac ustawienia parametréw Zaktécenie level moze zostaé

parametryzacja

Naped jest przecigzony

obrotowego w E62 i E66 odpowiadajg w C03, C05, C06, C130i C230.
projektowi.

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. Usung¢ ewentualne blokady.

potwierdzone przez wytgczenie
i wigczenie urzadzenia lub przez

zaprogramowane potwierdzenie.
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13.3.17 52:komunikacja

Aktywacja
Zaktoécenie komunikaciji

Przyczyna
1:CAN LifeGuard

2:CAN Sync Error

3:CAN Bus Off

Poziom

Zaktocenie

Opis

Urzadzenie wykryto Life-Guarding-
Event (master nie wysyla juz Remote
Transmit Request).

Wiadomosé Sync nie zostata
otrzymana przed uptywem limitu czasu,
obliczonego z A201 Cycle Period
Timeout w nastepujgcy sposéb:
« A201<20ms:
Limit czasu = A201 * 4,
* 20 ms <A201<200 ms:
Limit czasu = A201 * 3,
*  w przeciwnym razie: Limit czasu =
A201*2

Sterownik magistrali CAN w falowniku
wytgczyt sie ze wzgledu na powazne

i wielokrotne btedy CAN-Bittiming. Po
2 s oczekiwania i potwierdzeniu
zaktocenia sterownik CAN zostaje
ponownie uruchomiony.

Reakcja

Srodki zaradcze
Sprawdzi¢ master magistrali CANopen.

* Upewnic sie, ze parametr A201 jest
prawidtowo ustawiony.

+ Upewni¢ sie, ze master
niezawodnie wysyta wiadomosé
Sync.

* Upewnic sig, ze predkos¢ transmisiji
danych na magistrali CAN zostata
prawidtowo ustawiona.

» Sprawdzi¢ okablowanie.

*  Sprawdzi¢ Bittiming innych
uczestnikéw magistrali CAN.

Licznik zaktocen
z52

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
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Przyczyna
4:PZD-Timeout

5:USS

6:EtherCAT PDO-Ti

Opis

Awaria cyklicznego fgcza danych
(master magistrali PROFIBUS nie
wysyta) lub zaktécenie potgczenia
elektrycznego badz

sterownik PROFINET 10 przestat
wysytaé lub zakitdcenie potgczenia
elektrycznego

Awaria cyklicznego tgcza danych
(USS).

W czasie sparametryzowanym w A258
falownik nie otrzymat zadnych danych
procesowych.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ sterownik PLC (tgcznik
RUN, ustawiony czas cyklu).
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ master USS.

Upewnic sie, ze parametry A252.x,
A253.x, A256, A257.x, A258,
A259.x, A260, A261.x, A262.x,
A263.x, A264.x, A265.x, A266

i A267.x sg prawidiowo ustawione.
Zagwarantowac, ze limit czasu
sparametryzowany w A258 pasuje
do A150 czas cyklu (falownika) oraz
do czasu cyklu sterownika lub
urzgdzenia master EtherCAT.
Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ stan EtherCat falownika
i sterownika bgdz urzadzenia
master EtherCAT.

Sprawdzi¢, czy w sterowniku lub

w urzgdzeniu master EtherCAT
wystepujg wiadomosci EtherCAT
CoE Emergency.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie. Nalezy pamietac,
ze do kompletnego
potwierdzenia konieczne jest
réwniez wykonanie operaciji

w sterowniku lub w urzadzeniu
master EtherCAT.
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Przyczyna

7:EtherCAT-DcSYN

8:Awaria IGB puC

9:IGB Lost Frame

10:IGB P. LostFr

Opis

Jezeli falownik jest synchronizowany za
pomocg Distributed Clock na EtherCAT,
sygnat synchronizacji ,SYNC 0” jest
sprawdzany przez uktad watchdog.
Jesli sygnat SYNC 0 przez pewien czas
(bez mozliwosci parametryzaciji) nie jest
wytgczony, aktywowana jest ta
przyczyna. Ta przyczyna moze by¢
aktywowana tylko w przypadku
EtherCAT z synchronizacja przez
Distributed Clock.

Nastgpita awaria mikrosterownika
komunikacji IGB.

Magistrala IGB-Motionbus: Uczestnik
stwierdzit utrate co najmniej 2 kolejnych
dataframes (btgd podwdjny). Przyczyna
moze wystapic tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Magistrala IGB-Motionbus: Inny
uczestnik wykryt btad podwaojny

i poinformowat o tym przez A163.

W konsekwencji takze ten falownik
przechodzi na zaktdcenie o tej same;j
przyczynie. Przyczyna moze wystgpic
tylko wtedy, gdy stan IGB = 3:Motionbus
i silnik jest zasilany napieciem.

Srodki zaradcze

* Sprawdzi¢ uktad sterowania.

* Upewnic sie, ze okablowanie
zostato wykonane zgodnie
z wymaganiami EMC.

*  Wymieni¢ ECS 5000.

* Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

»  Sprawdzic¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

+  Wysfac falownik do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

* Upewnic¢ sie, ze wszystkie falowniki
w sieci IGB sg wigczone.

* Upewnic sig, ze wszystkie
przewody potgczeniowe sg
wetkniete.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie. Nalezy pamietac,
ze do kompletnego
potwierdzenia konieczne jest
réwniez wykonanie operaciji

w sterowniku lub w urzgdzeniu
master EtherCAT.

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
11:1GB Sync Erro

12:1GB ConfigTim

13:1GBPartnerSyn

Opis

Synchronizacja w falowniku jest
zakiécona, gdyz konfiguracja zostata
zatrzymana przez POSITool. Przyczyna
moze wystgpic tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Element Consumer lub Producer na
magistrali IGB-Motionbus

w programowaniu graficznym zostat
wywotany w niewtasciwym momencie.
Element zostat wywotany za wczesnie
lub za wczesnie skohczony. Przyczyna
moze wystgpi¢ tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

W innym uczestniku sieci IGB
wystepuje zakitdcenie synchronizaciji
(patrz przyczyna 11). Uczestnik
poinformowat o swoim zaktéceniu przez
A163. W konsekwencji takze ten
falownik przechodzi na zaktécenie

o przyczynie 13. Przyczyna moze
wystgpic¢ tylko wtedy, gdy stan IGB =
3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Srodki zaradcze

* Rozpoczg¢ konfiguracje
w falowniku.

* Jezeli zdarzenie o tej przyczynie
wystapi w trakcie konfiguracji,
nalezy wystaé falownik do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

Dostosowac kolejnosé cykli ruchu
elementow, przesta¢ zmieniong
konfiguracje do falownika i zapisac jg
tam. Ponownie uruchomi¢ falownik.

Sprawdzi¢ falownik, pokazujgcy
zdarzenie 52 z przyczyng 11.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie.

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.18 55:Plytka opcji

Aktywacja

Btad podczas pracy z ptytkg opciji.

Przyczyna
1:AwariaCAN5000

2:AwariaDP5000

3:AwariaREA5000

4:AwariaSEA5000

5:AwariaXEA5000

6:InkSim-Init

7:zta_opcja

8:AwariaLEA5000

9:AwariaECS5000

10:Awaria 24 V

Poziom

Zaktocenie

Opis

CAN 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

DP 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii.

REA 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

SEA 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

XEA 5000 lub XEA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.
Niemozliwa inicjalizacja symulacji
enkodera przyrostowego na XEA.
Ewentualnie silnik obracat sie podczas
inicjalizaciji.

nieprawidtowa lub brakujgca ptytka
opcji (porownanie E54/E58 z E68/E69)

LEA 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii.

ECS 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

Awaria zasilania 24 V dla XEA 5001 lub
LEA 5000.

Reakcja

Srodki zaradcze

+  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie jg zamontowac.

*  Wymienic opcje.

+ Zamontowac zaprojektowang
opcje.

+ Dostosowac projekt.

«  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie ja zamontowac.

*  Wymieni¢ opcje.

+  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie jg zamontowac.

+  Wymieni¢ opcje.

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby

skorygowac zasilanie 24 V dla opciji.

Licznik zakiécen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie Z55

Potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenia
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Przyczyna
11:AwariaSEA5001

12:AwariaREAS5001

13:PN5000 awaria1

14:PN5000 awaria2

15:PN5000 awaria3

17:Opcja2za stara

Opis
SEA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

REA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Podstawowe testy sprzetu
wykryty btad.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Podstawowe testy
oprogramowania wykryty btad.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Funkcja Watchdog
nadzoru PN 5000 wykryta bfad

tylko w przypadku MDS 5000A: Plytka
obwodu drukowanego opcji z wersjg
sprzetu przestarzatej wersji (XEA 5001
<HW 9, REA 5000 < HW 18)

Srodki zaradcze

Wymontowac te opcje, sprawdzic¢
styki i ponownie jg zamontowac.
Wymienic opcje.

Wymontowac te opcje, sprawdzié¢
styki i ponownie jg zamontowac.
Wymieni¢ opcje.

Sprawdzi¢, czy wyposazenie
dodatkowe PN 5000 zostato
prawidiowo zamontowane.
Sprawdzi¢, czy przedsiewziete
zostaty odpowiednie kroki
zabezpieczajgce przed
zakiéceniami EMC.

Sprawdzi¢, czy do falownika
podtgczone zostaty tylko
podzespoty z certyfikacjg
PROFINET.

Sprawdzi¢, czy okablowanie

i przytacza odpowiadajg normie
PROFINET.

Skontaktowac sie z serwisem,
kontakt patrz rozdziat 1.4 Dalsze
wsparcie.

Zamontowac aktualng wersje opcji.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia
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13.3.19 56:Overspeed

Aktywacja

Poziom Reakcja Licznik zaktocen

Zmierzona predkos¢ obrotowa jest wieksza  Zakitdcenie Silnik zawsze wybiega (od V5.0D), za wyjatkiem Z56

niz C01 x 1,1 + 100 obr./min.

Mozliwa przyczyna
Nieprawidiowa
parametryzacja enkodera

Za duzy btad
propagowany

Silnik oscyluje w goére

Btedny offset
komutowania

w przypadku enkodera
serwosilnika

Uszkodzony enkoder

sytuacji, gdy aktywowane jest U30 hamowanie

awaryjne. Ewentualnie wystepujgcy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od ukfadu sterowania urzgdzenia.

Sprawdzanie

Sprawdzi¢ parametryzacje enkodera,
np. liczbe kresek w przypadku
enkoderdw przyrostowych.

Sprawdzi¢ na podstawie zapisu Scope,
czy chwila wystgpienia btedu wartosci
w EOQ7 jest wigksza niz CO1.

Sprawdzi¢ na podstawie zapisu Scope,
czy chwila wystgpienia btedu E91 jest
znacznie wieksza niz EOQ7.

Przeprowadzi¢ operacje B40 test fazy .

Sprawdzi¢, czy podczas zatrzymania
silnika w E97 wyswietlana jest znacznie
réznigca sie od zera predkosé
obrotowa.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Ewentualnie skorygowaé Wytgczenie i witgczenie
parametryzacje urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Skorygowaé parametryzacje (rampy,
granice momentu obrotowego itp.).

Zoptymalizowaé parametryzacje
regulatora predkosci obrotowej (C317,
C32).

Postepowac zgodnie z informacjami
dotyczacymi operacji B40 test fazy.

Silnik musi by¢ wystany do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym dziatem
serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4
Dalsze wsparcie
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13.3.20 57:0bcigzenie czasem pracy

Aktywacja Poziom Reakcja

Licznik zakiécen

Czas cyklu dla zadania w czasie Zaktocenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. z57

rzeczywistym zostat przekroczony.

Przyczyna Opis Srodki zaradcze

2:RT2 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania Wymieni¢ falownik.
w czasie rzeczywistym 2 (1 ms).

3:RT3 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania Ustawi¢ w A150 wigkszy czas cyklu.
w czasie rzeczywistym 3 (zadanie
technologiczne).

4:RT4 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania
w czasie rzeczywistym 4 (32 ms).

5:RT5 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania
w czasie rzeczywistym 5 (256 ms)

13.3.21 58:zwarcie_do_masy

Aktywacja Poziom Reakcja

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Licznik zaki6écen

Stwierdzono niesymetryczne prady silnika.  Zakidcenie Silnik zawsze wybiega. Ewentualnie wystepujacy Z58

Jest to sygnat sprzetu stopnia mocy
w przypadku MDS 5000 BG 3 lub SDS 5000

hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony
przez F100 niezaleznie od uktadu sterowania

BG 3. urzadzenia. Przerywacz hamowania jest wytgczany na

czas wystepowania zaktdcenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze
Zwarcie do masy w silniku Sprawdzi¢ silnik. Wymienic silnik.
Usterka przewodu silnika Sprawdzi¢ przewdd. Wymienic¢ przewdd.
Btedne przytgcza Sprawdzi¢ przytgcze, np. czy w X20 U, Skorygowac przytgcze.

V lub W zostaty potgczone z PE.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenialub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.22 59:temp. urzadzenia i2t

Aktywacja Poziom Reakcja

Licznik zakiécen

Obliczony dla falownika model i2t przekracza Zakitdcenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. Z59

maksymalnie dopuszczalne obcigzenie
termiczne 105% (od wersji oprogramowania
uktadowego 5.6-P aktywacja nastepuje tylko
po ustawieniu w A27 = 100%).

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze

Falownik przecigzony Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. ¢

Za wysoka czestotliwos¢ Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu
taktowania przy uwzglednieniu deratingu. .

Zmniejszy¢ ewentualnie
wystepujgce obcigzenia
(smarowanie, blokady itp.).

Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.
Zredukowac¢ B24.

Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.23 60-67:zdarzenia dotyczgce aplikacji 0-7

Aktywacja

Odpowiednio do aplikacji lub przez opcje

swobodnego programowania. Oddzielnie

programowalny dla kazdej osi

+ Komunikat, ostrzezenie: Analiza
nastepuje w cyklu 256 ms.

+ Zaktocenie: Analiza nastepuje
w sparametryzowanym czasie cyklu
(A150)

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Odpowiednio do aplikacji —

lub przez opcje

swobodnego

programowania.

Oddzielnie

programowalny dla

kazdej osi

Poziom
Mozliwosé
parametryzacji
w parametrach
systemowych
u100, U110,
U120 itd. az do
u170

Reakcja

Licznik zaktocen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z60 do Z67

Srodki zaradcze

Potwierdzenie

Wytgczenie i wiaczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.24 68:Zakl6cenie zewnetrzne 2

Aktywacja Poziom
Wiasciwe dla aplikacji lub poprzez opcje Zaktocenie
swobodne oprogramowanie; powinno by¢

zastosowane dla zdarzen dotyczacych

zastosowania, ktore wolno parametryzowac

wytgcznie na poziomie zaktocenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Odpowiednio do aplikacji —

lub przez opcje

swobodnego

programowania

Reakcja Licznik zaktocen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie: 268

A29 = O:nieaktywne

Czes¢ mocy zostaje wytgczona, silnik wybiega.
Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji, jezeli obejscie zwalniania jest nieaktywne.
A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest
nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

— Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.25 69:przyt. siln.

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaklocen

Bfad podtgczenia silnika Mozliwosé parametryzowania Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakiocenie: Z69
jako nieaktywne lub zaktécenie «  A29 = O:nieaktywne
w U12 Cze$é mocy zostaje wylaczona, silnik wybiega.
Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji, jezeli obejscie zwalniania jest nieaktywne.
*  A29 = 1:aktywne
Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest

nieaktywne.
Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie
1:styk sklejony Stycznik nie otworzyt sie podczas Wymieni¢ stycznik. Wytgczenie i wigczenie
zmiany osi. Przyczyna ta moze zostac urzgdzenia lub zaprogramowane
stwierdzona wtedy, gdy przynajmniej potwierdzenie
dwie fazy sg zatrzymane a obwod
posredni jest natadowany (patrz E03).
2:brak silnika Nie jest ewentualnie podtgczony zaden « Sprawdzi¢ i skorygowac
silnik lub przerwany jest przewod do podtgczenie silnika.
silnika. *  Wymieni¢ przewdd.
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13.3.26 70:param.zgodne

Aktywacja

Parametryzacja jest sprzeczna.

Przyczyna
1:typ enkodera

2:X120 nr danych

3:B12<->B20

4:B10<->H31

5:poslizg ujemny

Licznik zaktocen

Potwierdzenie

Poziom Reakcja
Zakitécenie W przypadku btednej parametryzacji zaktécenie jest Z70
sygnalizowane dopiero podczas dopuszczania.
Opis Srodki zaradcze

Tryb sterowania B20 ustawiony jest na Skorygowac¢ parametryzacije.
Serwo lub Sterowanie wektorowe, ale

nie zostat wybrany odpowiedni enkoder

(B26, H.. parametry).

W parametrze jako zrodio zastosowano Skorygowaé parametryzacije.
X120, ale w H120 jest

sparametryzowane jako obnizenie (lub

odwrotnie).

Tryb sterowania B20 nie jest ustawiony Skorygowac¢ parametryzacje.
na Serwo, ale prgd znamionowy silnika
(B12) przekracza prgd znamionowy

z 4 kHz (R24) urzgdzenia o wigcej niz
1,5 razy.

Ustawiona liczba biegunow silnika
(B10) i liczba biegunéw rezolwera
(H31) nie pasujg do siebie.

Skorygowaé parametryzacije.

Podczas korzystania z trybow Skorygowacé parametryzacije.
sterowania U/f, SLVC lub Sterowanie

wektorowe (Vector Control) (B20): Tryb

sterowania na ,ASM”: Poslizg ujemny

wynika z warto$ci znamionowe;j

predkosci obrotowe;j silnika (B713),

znamionowej czestotliwosci silnika

(B15) i liczby biegundw silnika (B10).

Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie

6:granica momentu W przypadku korzystania z warto$ci Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
wpisanych w C03 lub C05 urzadzenia lub zaprogramowane
przekroczony zostatby maksymalny potwierdzenie

prad falownika. Wpisac¢ nizsze granice
momentu obrotowego.

ezoubeiq K

7:B26:slave SSI Slave SSI nie moze by¢ stosowany jako Skorygowaé parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
enkoder silnika (problemy urzadzenia lub zaprogramowane
synchronizaciji). potwierdzenie

8:C01>B83 CO01 nie moze byc¢ wiekszy niz B83. Skorygowac parametryzacje. Wytaczenie i wigczenie

urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie

000S SAIN @3IAINAISOd !6nisqo efoynasu|

9:E102/E103 brak Nastepuje préba osiggniecia pozycji Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
gtéwnej (master) poprzez IGB, ale nie urzadzenialub zaprogramowane
ma wymaganych do tego parametrow potwierdzenie
E102i E103.

10: G104<->G27 Poprzez magistrale IGB-Motion Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
wysytane jest potozenie gtowne urzadzenia lub zaprogramowane
(master) (tzn. G104 nie jest ustawiony potwierdzenie

na O:nieaktywny ), ale w G27 nie mozna
stwierdzi¢ dla tego przypadku
obowigzujgcych ustawien 0:nieaktywny
i 6:/1GB.
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13.3.27 T71:oprogramowanie sprzetowe

Aktywacja

Stwierdzono btgd oprogramowania sprzetowego. Zaktoécenie

Przyczyna

1:0S uszkodzone

2:aktywowaé OS!

3:btad CRC

Poziom Reakcja Licznik zaktocen

Przyczyny 1 i 2 wystepujg tylko w przypadku zZ71

uruchamiania urzgdzenia, zatem falownik nie moze
zostac¢ dopuszczony. Przyczyna 3 moze rowniez
wystgpi¢ w trakcie eksploatacji.

Opis

Tylko w przypadku SDS 5000: Wykryty
zostat btgd w aktywnym
oprogramowaniu sprzetowym lub
stwierdzono wadliwe oprogramowanie
sprzetowe w pamieci pobierania
oprogramowania.

Tylko w przypadku SDS 5000:
Oprogramowanie sprzetowe (OS)
pobrane do falownika, ale jeszcze nie
jest aktywowane.

Stwierdzono btgd oprogramowania
sprzetowego.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Ponownie pobraé oprogramowanie Wytgczenie i witgczenie
sprzetowe za pomocg oprogramowania urzadzenia

POSITool. Przestrzega¢ przy tym

informacji z rozdziatu Serwis.

Aktywowaé oprogramowanie sprzetowe
i wykonac restart urzgdzenia.
Przestrzegac przy tym informac;ji

z rozdziatu Serwis.

Wytaczy¢ zasilanie 24 V i ponownie je
wigczy¢. Jezeli btad bedzie wystepowat
czesciej wymienic¢ falownik.
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13.3.28 72:test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

w SDS 5000 uptynat ustawiony

w B311 czas bez

przeprowadzenia operac;ji

B300 test hamulcow.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcéw

Opis

Czas wprowadzony w B311 Limit czasu

dla testu hamulcoéw B300 uptynat
dwukrotnie bez przeprowadzenia
operacji B300 Test hamulcow.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw wprowadzony do B304 lub
B305 moment zatrzymania nie zostat
utrzymany lub w tescie hamulcow

Reakcja

To zaktécenie wystepuje tylko w przypadku

wylgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcow.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymieni¢ silnik.

btednie zakonczyt sie przebieg testu dla

enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji

test hamulcow.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcow
B300.

Licznik zakiécen
272

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli czas ten
uptynie bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcow, falownik
ponownie przechodzi w stan
Zaktécenia. Natomiast jesli
operacja B300 Test hamulcéw
zostata przeprowadzona
pomysinie, zdarzenie zostanie
potwierdzone automatycznie.
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13.3.29 73:Ax2test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B317 bez

przeprowadzenia operaciji

B300 Test hamulcow
z wigczong osig 2.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla

testu hamulcéw B300 czas uptyngt dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300

Test hamulcéw z wigczong osig 2.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw z wigczong osig 2 nie mogt
zostaé utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcéw.

Reakcja

To zakidcenie wystepuje tylko w przypadku
wytgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcéw
B300.

Licznik zakiécen
Z73

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcéw z wigczong osig
2, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcéw zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.30 74:Ax3test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B3171 bez

przeprowadzenia operac;ji

B300 Test hamulcow
z wtgczong osig 3.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla
testu hamulcoéw B300 czas uptynat dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300
Test hamulcéw z wtgczong osig 3.

Podczas wykonywania operacji testu
hamulcéw z wtgczong osig 3 nie mogt
zosta¢ utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcow.

Reakcja

To zaktécenie wystepuje tylko w przypadku
wylgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcéw i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcow
B300.

Licznik zakiécen
Z74

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby méc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcow z wigczong osig
3, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcow zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.31 75:Ax4test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B317 bez

przeprowadzenia operaciji

B300 Test hamulcow
z wigczong osig 4.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla

testu hamulcéw B300 czas uptyngt dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300

Test hamulcéw z wigczong osig 4.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw z wigczong osig 4 nie mogt
zostaé utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcéw.

Reakcja

To zakidcenie wystepuje tylko w przypadku
wytgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcéw
B300.

Licznik zakiécen
275

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcéw z wigczong osig
4, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcéw zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.32 85:Znaczny skok wartosci zadanej

Aktywacja

Poziom

Przy aktywnym nadzorowaniu Zaktdcenie

wartosci zadanych C100

wprowadzone wartosci zadane
zgdajg przyspieszenia, ktérego

silnik nie jest w stanie

dostarczy¢ nawet na biegu

jatowym — nawet przy

zachowaniu maksymalnego

pragdu wyjsciowego czesci
mocy falownika lomaxpu
(RO4*R26).

Przyczyna
1: Pozycja

2: Predkos¢

Opis
Zmiany pozycji zadanej powodujg
niewykonalne przyspieszenie

Zmiany predkosci zadanej powodujg
niewykonalne przyspieszenie

Reakcja Licznik

Sparametryzowana reakcja na zaktécenie w A29: Z85

A29 = O:nieaktywne

Czes$¢ mocy zostaje wytgczona, naped zostaje
pozbawiony momentu obrotowego/sity. Hamulce
postojowe sg wysterowywane do aktywac;ji, jezel
obejscie zwalniania jest nieaktywne.

A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest
nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Zredukowac predkos¢ zmian wartosci  Wytgczenie i wigczenie
zadanych, aby wynikajgce urzadzenia lub zaprogramowane
przyspieszenie byto mniejsze niz E64. potwierdzenie
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13.3.33 #004:nieleg. instr.

Aktywacja Poziom

Stwierdzony zostat nieznany kod operaciji. Zaktocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywrdci¢ warunki eksploatacii
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzic, czy btgd wystgpi ponownie.
Bftad EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

13.3.34 #006:illSlotinst

Aktywacja Poziom

Po otrzymaniu polecenia przejscia zostat Zaktécenie

stwierdzony niedozwolony kod operacji.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Bfad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywroéci¢ warunki eksploatacji
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzic¢, czy btgd wystgpi ponownie.
Btgd EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

+ Wgraé ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.

+  Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

+ Wgraé ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.

+  Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.
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13.3.35 #009:CPU AddrErr

Aktywacja Poziom

Niedozwolony adres do dostepu danych. Zaktocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywrdci¢ warunki eksploatacii
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzi¢, czy btad wystgpi ponownie.
Btad EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

13.3.36 #00c:StackOverfl

Aktywacja Poziom

Zostat stwierdzony zbyt maty stos. Zakiocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywroci¢ warunki eksploatacji
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzi¢, czy btgd wystgpi ponownie.
Btgd EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

Srodki zaradcze

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Potwierdzenie
Wgrac¢ ponownie aplikacje do
falownika i zapisac j3.
Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.

Srodki zaradcze

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Potwierdzenie
Wgrac¢ ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.
Wykonaé aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.
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13.3.37 *ParaModul ERROR:update firmware!

Aktywacja

Poziom

Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna
Przestarzata wersja

oprogramowania
sprzetowego

Sprawdzanie

13.3.38 *ParaModul ERROR: file not found

Aktywacja

Poziom

Plik modutu parametrow jest nieczytelny. —

Mozliwa przyczyna
W trakcie operacji A00

nastgpito ewentualnie
wylgczenie.

Uszkodzony lub
niesformatowany modut
parametréw

Sprawdzanie

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub —
oprogramowanie sprzetowe.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
+ Wograé odpowiednig konfiguracje za —
posrednictwem POSITool
i nastepnie jg zapisa¢ (A00)
+ Zatozyé odpowiedni modut
parametréw.

Wymieni¢ modut parametrow. —
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13.3.39 *ParaModul ERROR: Btad sumy kontrolnej

Aktywacja Poziom

Podczas procedury wgrywania z modutu —
parametrow zostat stwierdzony btgd sumy
kontrolnej.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Bit pamieci przetgczony. —

13.3.40 *ParaModul ERROR: ksb write error

Aktywacja Poziom

Podczas zapisywania konfiguracji do pamieci —
konfiguracji zostat stwierdzony biad.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Uszkodzona pamiec —

flash.

Konfiguracja nie miesci
sie w pamieci
konfiguracji.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Wgra¢ odpowiednig konfiguracje za —
posrednictwem POSITool i nastepnie jg
zapisac (A00).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Wymieni¢ modut parametréw. —

» Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje za
posrednictwem POSITool
i nastepnie jg zapisac (A00).

*  Wymieni¢ modut parametréw.
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13.3.41 *ConfigStartERROR parameters lost

Aktywacja Poziom
W module parametréw nie sg zapisane zadne —
wartosci parametrow.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Czes¢ sterujgca zostata —
wytgczona, gdy operacja

AO00 byta aktywna.

13.3.42 *ConfigStartERROR remanents lost

Aktywacja Poziom
Nie zostaly zapisane zadne wartoéci wskaznika —
stanu.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Operacja A00 zapisz —

wartosci nie zostata

wykonana.

Srodki zaradcze

Srodki zaradcze

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Potwierdzenie

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracjeza —
posrednictwem POSITool

i nastepnie jg zapisa¢ (A00).

Wymieni¢ modut parametrow.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Potwierdzenie
Wgrac¢ odpowiednig konfiguracjeza —
posrednictwem POSITool

i nastepnie jg zapisac (A00).

Wymieni¢ modut parametrow.
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13.3.43 *ConfigStartERROR unknown block

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego ktére zna wiecej

modutéw systemowych.

13.3.44 *ConfigStartERROR unknown string

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej tekstow (np. nazwy

parametrow standardowego

modutu systemowego).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgra¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie
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13.3.45 *ConfigStartERROR unknown scale

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji skalowania.

13.3.46 *ConfigStartERROR unknown limit

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisana w module —
parametréw pochodzi

Z NOwWszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji wartosci

granicznych.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie
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13.3.47 *ConfigStartERROR unknown post-wr

Aktywacja
Wersje konfiguracji i oprogramowania
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania
sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji PostWrite.

13.3.48 *ConfigStartERROR unknown pre-rd

Aktywacja

Wersje konfiguracji i oprogramowania
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania
sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji Pre-read
(odwzorowanie parametréow
oprogramowania sprzetowego

w parametrach konfiguraciji).

Poziom

Poziom

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgra¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie
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13.3.49 *ConfigStartERROR unknown hiding

Aktywacja Poziom

Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Konfiguracja zapisana w module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania
sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji ukrywania
(ukrywanie parametréw, ktore

maja by¢ widoczne w zaleznosci

od innych parametrow).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub —
oprogramowanie sprzetowe za

posrednictwem POSITool.
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13.3.50 no configuration paramodul error

W przypadku wyswietlenia btedu no configuration paramodul error nastepuje zakonczenie rozruchu
urzadzenia, a podczas rozruchu modut parametrow stwierdzit btgd. Nalezy uwzgledni¢ zdarzenia opisane
w rozdziatach 13.3.37 *ParaModul ERROR:update firmware! do 13.3.40 *ParaModul ERROR: ksb write error.
Na zmiane z wy$wietlaniem zdarzen na wyswietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

13.3.51 no configuration start error

W przypadku wyswietlenia btedu no configuration start error nastepuje zakonczenie rozruchu urzadzenia,

a podczas uruchomienia konfiguracji zostat stwierdzony btgd. Nalezy uwzgledni¢ zdarzenia opisane

w rozdziatach 13.3.41 *ConfigStartERROR parameters lost do 13.3.49 *ConfigStartERROR unknown hiding.
Na zmiane z wyswietlaniem zdarzen na wyswietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

13.3.52 configuration stopped
W przypadku wyswietlenia btedu configuration stopped biezgca konfiguracja zostata zatrzymana. Wgra¢

konfiguracje lub wytgczy¢ falownik i ponownie go wigczyé, by moc wgra¢ dotychczasowg konfiguracje
z modutu parametrow.

ID 442287.06
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13.3.53 HW defective FirmwareStartErr

Aktywacja
Stwierdzono btgd
oprogramowania
sprzetowego.

Przyczyna
1:0S uszkodzone

Poziom

Zaklocenie

Opis

Aktywne oprogramowanie ukfadowe
oraz oprogramowanie uktadowe

w pamieci sg wadliwe.

Reakcja

Przyczyna 1 wystepuje tylko w przypadku uruchamiania urzgdzenia, zatem
falownik nie moze zosta¢ dopuszczony.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

.,Normalne” pobranie oprogramowania Brak mozliwosci potwierdzenia
uktadowego jest niemozliwe.
Skontaktowacé sie z naszym serwisem.
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Swiatowe biura reprezentacyijne i corki STOBERa

Lista adresow

Aktualna lista w Internecie: www.stober.com (Contact)

* Biura techniczne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w Niemczech

* Partnerzy serwisowe w Niemczech

+ Sie¢ serwisowa na calym swiecie

STOBERa corki:

Stany Zjednoczone Ameryki

STOBER DRIVES INC.
1781 Downing Drive
41056 Maysville

Fon +1 606 759 5090
sales@stober.com
www.stober.com

Austria

STOBER ANTRIEBSTECHNIK
GmbH

Hauptstralle 41a

4663 Laakirchen

Fon +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at
www.stoeber.at

Anglia

STOBER DRIVES LTD.

Centrix House

Upper Keys Business Village

Keys Park Road, Hednesford
Cannock | Staffordshire WS12 2HA
Fon +44 1543 458 858
sales@stober.co.uk
www.stober.co.uk

Turcja

STOBER Turkey

Istanbul

Fon +90 212 338 8014
sales-turkey@stober.com
www.stober.com

Szwaijcaria

STOBER SCHWEIZ AG
Rugghdlzli 2

5453 Remetschwil

Fon +41 56 496 96 50
sales@stoeber.ch
www.stoeber.ch

Francja

STOBER S.a.r.l.

131, Chemin du Bac a Traille
Les Portes du Rhéne

69300 Caluire-et-Cuire

Fon +33 4 78.98.91.80
sales@stober.fr
www.stober.fr

Chiny

STOBER China

German Centre Beijing Unit 2010,
Landmark Tower 2 8 North
Dongsanhuan Road

Chaoyang District BEIJING 10004
Fon +86 10 6590 7391
sales@stoeber.cn
www.stoeber.cn

Tajwan

STOBER Branch Office Taiwan
sales@stober.tw
www.stober.tw

Swiatowe biura reprezentacyjne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w ponad 25 krajach

Wiochy

STOBER TRASMISSIONI S. 1. I.
Via ltalo Calvino, 7 Palazzina D
20017 Rho (MI)

Fon +39 02 93909570
sales@stober.it

www.stober.it

Azja Potudniowo-Wschodnia

STOBER South East Asia
sales@stober.sg
www.stober.sg

Japonia

STOBER JAPAN K. K.

Elips Building 4F, 6 chome 15-8,
Hon-komagome, Bunkyo-ku
113-0021 Tokyo

Fon +81 3 5395 6788
sales@stober.co.jp
www.stober.co.jp
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STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG
Kieselbronner Str. 12

75177 PFORZHEIM

GERMANY

Fon +49 7231 582-0

mail@stoeber.de

24 h Service Hotline +49 7231 5823000

www.stober.com

Technische Anderungen vorbehalten
Errors and changes excepted
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