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1 Wprowadzenie

Falowniki posiadajg zintegrowane zarzadzanie osiami. Umozliwia to nastepujgce tryby pracy:

+ Tryb jednoosiowy:
Do podfgczonego silnika przyporzadkowana jest jedna o$ skonfigurowana w POSITool.

*  Tryb wieloosiowy:
Do podtagczonego silnika przyporzadkowane sg 2, 3 i 4 osie skonfigurowane w POSITool. Osie mogg by¢
przyporzadkowywane do silnika tak samo jak zestawy parametréw.

Z tej mozliwosci wynika nastepujgca struktura systemu.

System 5. generaciji falownikéw STOBER jest podzielony na dwa obszary: Obszar globalny i obszar osiowy.
Obszar globalny obejmuje programowanie i parametryzacje, dotyczgce falownika. Obejmuje to sterowanie
urzadzen, ustawianie elementéw peryferyjnych jak rezystory hamowania itp. Ponadto odpowiada on za
zarzgdzanie obszarem osi.

Obszar osi jest podzielony na maksymalnie cztery osie. Kazda o$ otrzymuje program i parametryzacje
danego silnika i jest wybierana z obszaru globalnego. Obszar osi obejmuje ustawienia silnika oraz jego
wykorzystanie. Zastosowana sg definiowane przez STOBER w tak zwanych aplikacjach lub jako opcja mogag
by¢ dowolnie programowane przez uzytkownika.

Obszar globalny Obszary osi

Rys. 1-1 Struktura obszaru globalnego i osiowego
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1.1 O tym podreczniku

Niniejsza instrukcja zawiera opis ogdélnego sposobu obstugi falownika. Wyjasnione zostaty przy tym funkcje,
wystepujgce w falowniku niezaleznie od aplikacji standardowych zdefiniowanych przez STOBER.

Wersja oryginalna
Oryginalnym jezykiem niniejszej dokumentac;ji jest niemiecki.

1.2 Krag czytelnikow

Adresatami niniejszego podrecznika sg uzytkownicy, zapoznani z uktadami sterowania systemow
napedowych i posiadajgcy wiedze z zakresu uruchamiania systeméw falownikowych.

1.3 Pozostata dokumentacja

Podrecznik Tresé ID
Instrukcja projektowania  Montaz i podigczenie 442271
FDS 5000

Instrukcja uruchomienia Nowa instalacja, wymiana, test 442295
FDS 5000 dziatania

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.

Informacje na temat oprogramowania POSITool mozna znalez¢ w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik Zawartosé ID
Instrukcja obstugi Informacje o podstawowych funkcjach 442233
POSITool POSITool (EN)
Instrukcja programowania Informacje o sposobie programowania 441693
przy uzyciu narzedzia POSITool (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.
Nalezy uwzglednic, ze korzystanie z mozliwosci programowania narzedzia POSITool jest mozliwe dopiero po

przejsciu odpowiedniego szkolenia w firmie STOBER. Informacje na temat szkolenia sg dostepne pod
adresem www.stoeber.de.

8 ID 442283.06
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Urzadzenia 5. generacji falownikéw STOBER mogg by¢ opcjonalnie tgczone z réznymi systemami magistrali
Fieldbus. Integracja jest opisana w nastepujacych podrecznikach:

Podreczniki ID

Instrukcja obstugi PROFIBUS DP 441687 (EN)
Instrukcja obstugi CANopen 441686 (EN)
Instrukcja obstugi EtherCAT 441896 (EN)
Instrukcja obstugi PROFINET 442340 (EN)

Instrukcja obstugi USS

441707 (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafstwo na stronie www.stoeber.de.

Akcesoria falownikéw sg opisane w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik

Instrukcja eksploatacji
ASP 5001

Instrukcja eksploatacji
POSISwitch AX 5000

Instrukcja eksploatacji
Controlbox

Instrukcja eksploatacji

Absolute Encoder Support
AES

Opis produktu ID
Integracja falownikéw w systemach 442181
zabezpieczen maszyny (EN)
Sekwencyjne przetgczanie pomiedzy 441689
maksymalnie czterema osiami (EN)
Urzadzenie obstugi do parametryzacji 441479
i obstugi falownikow. (EN)
Do buforowania napiecia zasilania 442343
przy stosowaniu indukcyjnego (EN)

enkodera wartosci bezwzglednych
EnDat 2.2 cyfrowego z buforowanym
akumulatorem stopniem mocy
Multiturn, np. EBI1135, EBI135.

Aktualne wersje poszczegdlnych dokumentédw mozna znalez¢ pod adresem www.stoeber.de.

1.4 Dalsze wsparcie

Z pytaniami dotyczgcymi techniki, na ktére nie ma odpowiedzi w niniejszym dokumencie, prosimy zwracac

sie do:

+ Telefon: +49 7231 582-3060
+ E-mail: applications@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi dokumentacji prosimy zwracac sie do:
+ E-mail: electronics@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi szkolen prosimy zwracac sig do:
*  E-mail: training@stoeber.de

ID 442283.06
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1.5  Skréty

Skroty

AA Wyjscie analogowe

AES Absolute Encoder Support

BA Wyjscie binarne

BE Wejscie binarne

BG Wielkos¢

CAN Controller Area Network

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

EtherCAT Ethernet for Control Automation Technology

HTL High Threshold Logic (pl.: wysokoprogowy uktad
logiczny)

IGB Zintegrowana magistrala

MAC Media Access Control (pl.: zarzgdzanie dostepem do
medium)

PE Protective Earth (pl.: uziemienie)

PTC Positive Temperature Coefficient

PLC Sterownik programowalny (ang.: PLC)

SSi Serial Synchronous Interface (pl.: szeregowy interfejs
synchroniczny)

TTL Tranzystorowo-tranzystorowy ukfad logiczny

10 ID 442283.06
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1.6 Marki

POSIDRIVE®, POSIDYN® und POSISwitch® to marki firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG.

Ponizsze nazwy, uzywane wytgcznie w potgczeniu z urzgdzenie, jego opcjonalnym wyposazeniem
i akcesoriami stanowig sg markami lub zastrzezonymi znakami towarowymi innych przedsiebiorstw:

Marki

CANopen®, CANopen® i CiA® to zarejestrowane wspolne znaki

CiA® towarowe firmy CAN in Automation e.V., Norymberga,
Niemcy.

EnDat® EnDat® i logo EnDat® to zarejestrowane znaki towarowe
firmy Dr. Johannes Heidenhain GmbH, Traunreut, Niemcy.

EtherCAT®, EtherCAT®, Safety over EtherCAT® i TwinCAT® to

Safety over zarejestrowane znaki towarowe i opatentowane

EtherCAT®, technologie, licencjonowane przez Beckhoff Automation

TwinCAT® GmbH, Verl, Niemcy.

PROFIBUS®, Logo PROFIBUS® i PROFINET® to zarejestrowany znak
PROFINET® towarowy organizacji PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.
Karlsruhe, Niemcy.

Wszystkie inne niewymienione tutaj marki sg wtasnoscig ich odpowiednich wtascicieli.
Produkty, ktére sg zarejestrowane jako marki, nie zostaty specjalnie wyréznione w niniejszej dokumentac;ji.

Nalezy przestrzega¢ wystepujgcych praw ochronnych (pacjentéw, znakéw towarowych, praw ochronnych
wzordw uzytkowych).

ID 442283.06 11
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2 Zasady bezpieczenstwa

Urzgdzenia mogg powodowac zagrozenia. Dlatego nalezy
+ przestrzegaé zasad bezpieczenstwa z nastepnych rozdziatéw oraz
* 0golnie obowigzujgcych zasad i przepisdw technicznych.

Ponadto nalezy uwaznie przeczytac przynalezng dokumentacje. STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co.
KG nie przejmuje zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody, powstate na skutek nieprzestrzegania
instrukcji lub odnosnych przepiséw. Niniejsza dokumentacja stanowi tylko opis produktu. Nie stanowi ona
zadnego zapewnienia wystepowania okreslonych wtasciwosci w rozumieniu prawa gwarancyjnego.
Zastrzega sie mozliwo$é zmian technicznych, stuzacych ulepszeniu urzadzen.

2.1 Czes¢ skltadowa produktu

Poniewaz niniejsza dokumentacja zawiera wazne informacje o bezpiecznym i wydajnym wykorzystaniu
produktu, nalezy jg przechowywaé w jego bezposrednim sgsiedztwie w sposéb dostepny dla
wykwalifikowanego personelu az do momentu utylizacji produktu.

W przypadku przekazania lub odsprzedazy produktu osobom trzecim nalezy przekaza¢ im takze te
dokumentacje.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki to elektryczne srodki produkciji elektroniki mocy w rozumieniu normy DIN EN 50178 (dawniej VDE
0160), stuzacy do regulacji przeptywu energii w urzadzeniach elektroenergetycznych. Sg one przeznaczone
wylgcznie do montazu w szafach sterowniczych z klasg ochronnos$ci co najmniej IP54 oraz do zasilania
silnikéw asynchronicznych. Podtgczanie innych obcigzeh elektrycznych stanowi zastosowanie niezgodnie
z przeznaczeniem!

2.3 Ocena ryzyka

Zanim producentowi wolno jest wprowadzi¢ maszyne do obrotu, musi on przeprowadzi¢ ocene ryzyka
zgodnie z dyrektywg w sprawie maszyn 06/42/EG. Dzieki temu ustalane jest ryzyko zwigzane z uzytkowaniem
maszyny. Ocena ryzyka to wielostopniowy i zbalansowany proces. W ramach niniejszej dokumentaciji nie jest
w zadnym wypadku mozliwe umozliwienie dostatecznego wglgdu w dyrektywe w sprawie maszyn. Prosze z
tego wzgledu poinformowac sie intensywnie o aktualnym stanie norm i stanie prawnym. W trakcie montazu
regulatoréw napedu w maszynach uruchamianie jest niedozwolone do momentu, az zostanie stwierdzone,
ze maszyna odpowiada postanowieniom dyrektywy WE 06/42/WE.

ID 442283.06
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24 Warunki otoczenia

Falowniki to produktu z ograniczonej klasy dystrybucji zgodnie z normag IEC 61800-3. Uzytkowanie
urzgdzenia na terenie mieszkalnym moze powodowa¢é zakitécenia wysokiej czestotliwosci, w przypadku
ktorych uzytkownik moze zosta¢ wezwany do przedsiewzigcia odpowiednich przeciwdziatan.

Falowniki nie sg przeznaczone do stosowania w publicznej sieci niskiego napiecia, stuzgcej do zasilania
terendw mieszkalnych. W razie zastosowania falownika w takiej sieci nalezy oczekiwac zaktécen wysokiej
czestotliwosci. Falowniki sg przewidziana wytacznie do eksploatacji w sieciach TN. Falowniki sg
przeznaczone do uzytkowania w sieciach zasilajgcych, ktére przy maksymalnie 480 V mogqg dostarczy¢
najwyzej maksymalnie symetryczne znamionowe natezenie zwarciowe zgodnie z ponizszg tabela:

Wielkosé Maks. symetryczne znamionowe natezenie
zwarciowe

Wielkosci 0 1 5000 A

Wielkos¢ 2 5000 A

Wielkos¢ 3 10 000 A

Falownik instalowa¢ w szafie sterowniczej, w ktérej nie zostanie przekroczona dopuszczalna temperatura
otoczenia.

Zabronione sg nastepujace zastosowania:

* uzycie w obszarach o zagrozeniu wybuchowym

+ zastosowanie w otoczeniu szkodliwych substancji zgodnie z EN 60721, np. olejow, kwasow, gazéw,
oparéw, pytdw, promieniowania

+ zastosowanie w przypadku wystepowania obcigzen mechanicznych w postaci drgan i udarow,
wykraczajgcych poza wymagania danych technicznych w instrukcjach projektowania

Realizacja ponizszych zastosowan jest dozwolone tylko po uzgodnieniu z firmg STOBER:
+ zastosowanie w instalacjach niestacjonarnych

ID 442283.06 13
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2.5 Kwalifikacje wymagane do obstugi urzadzenia

Urzadzenia mogg by¢ zrodtem resztkowych zagrozen. W zwigzku z tym,wszystkie czynno$ci zwigzane z
konfiguracjg urzadzenia, jego transportem, instalacjg i oddaniem do eksploatacji, w tym obstugg i utylizacja,
winny by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolonych pracownikéw, zdajgcych sobie sprawe z
potencjalnego ryzyka.

Personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci powinien posiada¢ kwalifikacje, jak wskazano w
ponizszej tabeli:

Czynnos¢ Mozliwe kwalifikacje zawodowe

Transport i magazynowanie Pracownik z doswiadczeniem w dziedzinie
logistyki magazynowej lub innej podobnej

dziedzinie
Konfiguracja - Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
- Technik (elektrotechnika)
Instalacja i podtgczenie Technik elektronik
Rozruch (standardowe - Technik (elektrotechnika)
aplikacje) - Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Programowanie Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
Eksploatacja - Technik (elektrotechnika)

- Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Utylizacja Technik elektronik

Ponadto, personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci zobowigzany jest do zapoznania sie z
trescig i przestrzegania obowigzujgcych przepiséw, wymogdw prawnych, wiasciwe;j literatury, niniejszej
dokumentac;ji technicznej, a w szczegdlnosci zawartych w niej zasad bezpieczenstwa.

2.6 Transport i magazynowanie

Z chwilg dostawy urzgdzenia, nalezy upewnic sie, Zze nie doszto do zadnych uszkodzen podczas transportu.
O wszelkich ewentualnych uszkodzeniach nalezy poinformowac przewoznika. uszkodzonego urzgdzenia i
nie nalezy uruchamiaé. W przypadku montazu w pozniejszym terminie, urzgdzenie nalezy przechowywaé w
suchym i niezapylonym pomieszczeniu. W trakcie uruchamiania falownika, ktéry byt magazynowany przez
rok lub diuzej, nalezy przestrzega¢ dokumentacji dotyczgcej uruchamiana falownika.
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2.7 Instalacja i podtaczenie
Przed przystgpieniem do instalacji i podtaczenia, urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od zasilania!

W celu przeprowadzenia montazu wyposazenia zgodnie z instrukcjami montazu wyposazenia wolno
otworzy¢ obudowe przy gérnym gniezdzie.

Nalezy stosowac wytgcznie przewody miedziane. Wymagane przekroje przewoddw wynikajg z wymagan DIN
VDE 0298-4 lub DIN EN 60204-1 zatgcznik D i zatgcznik G.

Dopuszczalna klasa ochronnosci to uziemienie ochronne. Eksploatacja dopuszczalna jest tylko po
prawidtowym podigczeniu przewodu ochronnego. Podczas instalacji i uruchomienia silnika i hamulca nalezy
przestrzega¢ odpowiednich instrukgciji.

Podstawowe przytgcza przewodu ochronnego sg oznaczone symbolem ,PE” lub miedzynarodowym
symbolem uziemienia (IEC 60417, symbol 5019 (L)),

Silnik musi by¢ wyposazony w zintegrowany uktad monitorowania temperatury z podstawowg izolacjg
zgodnie z EN 61800-5-1 lub musi by¢ przewidziane zewnetrzne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

Podczas montazu lub innych prac chronié falownik czesciami (resztkami drutu, przewodéw plecionych,
czesciami metalowymi itp.). Elementy przewodzgce mogg spowodowac zwarcie lub awarie w falowniku.

2.8 Rozruch, obstuga i serwis

Przed uruchomieniem usung¢ dodatkowe ostony, aby nie doszto do przegrzania urzadzenia. Przy montazu
przestrzega¢ wymaganych wolnych przestrzeni, podanych w podreczniku projektowania, aby zapobiec
przegrzaniu falownika i jego akcesoriow.

Obudowa regulatora napedu musi by¢ zamknieta przed wigczeniem napiecia zasilania. Przy witgczonym
napieciu zasilania na zaciskach przytgczeniowych i podtgczonych do nich przewodach i zaciskach silnika
moga wystepowac niebezpieczne napiecia. Nalezy pamietac, ze urzgdzenie nie musi by¢ catkowicie
pozbawione napiecia nawet w przypadku zgasniecia wszystkich wskaznikéw.

Przy podtgczonym napieciu sieciowym zabrania sie

+ otwierania obudowy,

* podtgczania lub odtgczania zaciskéw przytgczeniowych
+ demontazu i montazu akcesoriéw.
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Przed rozpoczeciem prac przy maszynie nalezy zastosowaé 5 zasad bezpieczenstwa w podanej kolejnosci:
1. Odtgczanie od zasilania.

Przestrzega¢ wymagania odtgczenia takze obwodoéw pomocniczych.

Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

Stwierdzi¢ brak napiegcia.

Uziemic¢ i zewrzec.

Przykry¢ lub odgrodzi¢ sasiadujgce czesci, bedace pod napieciem.

ok ownN

Informacja
Nalezy pamietac¢, Zze czas roztadowywania kondensatorow obwodu posredniego moze wynosi¢
nawet do 5 minut. Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Nastepnie mozna wykonywac prace przy regulatorze napedu. Naprawy moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez firme STOBER.

Uszkodzone urzgdzenia nalezy wysyta¢ wraz z opisem btedéw na adres:
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG

Abteilung VS-EL

Kieselbronner Str.12

75177 Pforzheim

GERMANY

2.9 Utylizacja

Przestrzegaé aktualnych przepiséw krajowych i regionalnych! Poszczegdlne czesci nalezy utylizowac
posortowane wg wiasciwosci i zgodnie z aktualnymi przepisami, np. jako

» ziom elektroniczny (ptytki obwoddw drukowanych)

* tworzywo sztuczne

* blacha

*  miedz

+ aluminium

*  Akumulator

210 Pozostale niebezpieczenstwa

W przypadku okreslonych ustawien falownika podigczony silnik moze ulec uszkodzeniu:
» dtuzsza praca silnika z zatgczonym hamulcem
+ dluzsza praca silnikow bez dodatkowego wentylatora przy niewielkiej predkosci obrotowej

Napedy mogg osiggac niebezpieczne, nadmierne predkosci obrotowe (np. ustawienie wysokich

czestotliwosci wyjsciowych i wprowadzenie nieodpowiednich ustawien). Naped nalezy odpowiednio
zabezpieczyC.
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211  Zasady bezpieczenstwa - oznaczenia

WSKAZOWKA

Uwaga
oznacza, ze moze wystgpi¢ szkoda materialna,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

/\ OSTROZNIE!
Ostroznie
z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze moze dojs¢ do uszkodzenia ciata,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Ostrzezenie
oznacza, ze moze doj$¢ do znacznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

NIEBEZPIECZENSTWO!

‘

Niebezpieczenstwo
oznacza, ze moze doj$¢ do powaznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Informacja
oznacza istotng informacje o produkcie lub wskazuje fragment dokumentacji wymagajgcy
szczegolnej uwagi.
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3 Uruchamianie falownika

W celu realizacji zadan napedowych, system falownika wykonuje zawsze okreslone cykle zmiany stanow
urzgdzenia. Definiujg one stan stopnia mocy i wykonuja rézne funkcje, jak na przyktad ponowne ruszenie
napedu. Zmiany stanu urzadzenia sg mozliwe przez polecenia sterujgce oraz zdarzenia wewnetrzne.

5. generacja falownikow STOBER pozwala na wybor pomiedzy maszyne ze stanami standardowymi oraz
maszyng ze stanami zgodnie z DSP 402. Maszyny ze stanami sg wybierane w asystencie projektowania
oprogramowania POSITool.

Informacja
Przy uruchamianiu falownika z funkcjg zabezpieczajgca Niezawodnie wytgczony moment (osprzet
ASP 5001) nalezy zwrdci¢ uwage na pewne szczegolne cechy. Wiecej informaciji na ten temat

zawiera instrukcja eksploatacji ASP 5001, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

3.1 Standardowy automat skonczony

Informacja
Zasilanie akcesoriow napieciem 24 V musi zosta¢ wtgczone przed lub rownoczesnie z zasilaniem
uktadu sterujgcego.

Dla uruchomienia falownika ze standardowym automatem skofczonym obowigzujg nastepujgce warunki:
+ Podigczone sg wszystkie napiecia zasilania.
+ Silnik oraz ew. enkoder, hamulec i czujnik temperatury silnika zostaty podtgczone zgodnie
z dokumentacjg maszyny.
* W projekcie uzywany jest standardowy automat skoriczony z domysinymi ustawieniami.
+ Parametryzacja zostata zakonczona, przestana do falownika i zapisana.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Uruchomié¢ falownik

Jezeli wystepuje, wigczy¢ zasilanie 24 V akcesoriéw (np. LEA 5000).
2. Jezeli posiadany falownik ma zasilanie 24 V dla czesci sterujgcej, wigczy¢ to zasilanie 24 V (X11).

= Urzgdzenie rusza. Po zwarciu przekaznika 1 (X1.1, X1.2) falownik przetgcza na stan urzadzenia
1:Blokada wigczenia.
3. Wiaczy¢ zasilanie stopnia mocy (X10).
= tadowane sg kondensatory obwodu posredniego (E14 = 1:aktywny).
4. Przy korzystaniu z techniki zabezpieczenh wtgczy¢ wysterowanie ASP 5001.

= Sygnat zwrotny ASP 5001 informuje, ze funkcja zabezpieczajgca nie jest aktywna (E67 =
O:nieaktywny). Nastepnie falownik przechodzi do stanu urzadzenia 2:Gofowos¢ do wigczenia.
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5. Wiaczy¢ dopuszczenie.
= Falownik znajduje sie w stanie urzgdzenia 4:Dopuszczony.
= Falownik zostat uruchomiony.

Stan urzadzen Rozbieg 1:Blokada 2:Gotowos¢ 4:Zwol-
przetwornicy wiaczania wiaczenia niony

1 Zasilanie 24-V
" wyposazenie

---p-
|

2 Zasilanie 24-V
czesc sterujgca (X11)

Przekaznik 1
= (X1.1, X1.2)

3 Zasilanie czesci
= mocy (X10)

=) przekaznika
tadowania (E14)

Urzadzenie sterujgce
ASP 5001
(X12.3, X12.4)

o

Komunikat zwrotn
= Yy

o=
ASP 5001 (E67) I

5 Zwolnienie
= (X1.4, X1.3)

v

= Komunikat zwrotny
zwolnienia (A900)

1
0-
1
0+
1
0-+
1
0-
Obszar posredni 1{
0-
1
0-
1
0+
1
0-
1
0-

v
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Zgodnie z profilem DRIVECOM dla techniki napedow, standardowy automat skonczony posiada
nastepujgcych osiem standw.

Komunikat na wyswietlaczu Nazwa Zachowanie
XDS 5000 Nie +  Uktad elektroniczny jest zasilany napigciem.
V5.X .
gotowy do *  Wykonywany jest autotest.
Lub wigczenia » Inicjalizacja jest w toku.
+0Rpm 0.0A * Funkcja napedua) jest zablokowany.
0: Self test «  Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Blokada * Inicjalizacja oprogramowania i sprzetu zostata
wigczenia zakonczona.
T0Rpm 0. 0A . Mozne.\ zmienic rze\.rametryzaqe; zastosowania.
1: ONdisable * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
*  Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment)
jest aktywna.
+0Rpm 0 0A Gotowo§c do . Mozna.l zmienié p1>a.rametryzaqe zastosowania.
2: ReadyforON wigczenia * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
+O0Rpm 0. 0A Wigczony . Mozne? zmienic aa.rametryzaqe zastosowania.
3: Switched on * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowo$ci roboczej jest zwarty.
Eksploatacja + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
+0Rpm 0.0A | dopuszczona parametryzowane.
4: Enabled . 1.
* Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
Zaktocenie + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
Fault parametryzowane.

No.X: type of fault

* Funkcja napedu1 jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Reakcja na * Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
Fault zaktocenie +  Wykonywana jest akcja zalezna od btedu (blokada
No.X: type of fault — grtywna funkcji napedu lub szybkie zatrzymanie).

* Funkcja napedu1 moze by¢ dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Aktywne szybkie + Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
+ORpm 0.0A | zatrzymanie * Wykonywana jest funkcja szybkiego zatrzymania.
7: Quick stop «  Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.

a) Zablokowana funkcja napedu jest réwnorzedna wytgczonemu stopniowi mocy i zresetowanej aplikacji (np. zresetowany generator
rampy). Oznacza to, ze naped nie nadgza za warto$cig zadana.
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Ponizsza ilustracja 3 1 pokazuje mozliwe zmiany stanu. Tabela ponizej pokazuje obowigzujgce warunki.

14, Reakcja sterowania
aktywna

Lo 15
\

Brak gotowosci
do wigczenia

Zaktécenie

1
Y 16

10

Yy
A A

Blokada wiaczania
A

13

2
v 6
11 iy . 9
> Gotowos¢ wigczenia -t
3 A
v °
Wigczony
4
\ ;
Eksploatacja zwolniona | = g > Szybkfkf}?vtvrzé/manle

Rys. 3-1 Standardowy automat skonczony

Zmiana stanu Warunki
0  Ruszanie urzgdzenia - Niegotowe do Zasilanie czesci sterujgcej wigczone.

wigczenia
1  Niegotowe do wigczenia - Blokada Autotest i inicjalizacja zakorczone bez bteddéw.
wigczenia
2  Blokada wtgczenia - Gotowe do » Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300
wigczenia = 0) lub przy pierwszym ruszaniu aktywny autostart
(A34).
* Obwod posredni natadowany (E03).
* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) nie
jest aktywna (E67).
* O$ aktywowana (E84).
Gotowe do wigczenia > Wigczone Dopuszczenie na poziomie High (E19 bit 0 =1i A300 = 1).
Wiaczone - Dopus¢ prace Dopuszczenie na poziomie High (E79bit0=1iA300 = 1).
Wigczone - Gotowe do wigczenia Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 =
0).
6  Gotowe do witgczenia > Blokada *  Obwadd posredni nienatadowany (E03) lub
wigczenia * Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest

aktywna (E67).
+ OS$ dezaktywowana (E84).
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Zmiana stanu Warunki

7  Eksploatacja dopuszczona > Aktywne <  Sygnat Szybkie zatrzymanie na poziomie High (A302)
szybkie zatrzymanie lub
* Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300
= 0) i aktywny sygnat Szybkie zatrzymanie przy
dopuszczeniu wyt. (A44).
8  Aktywne szybkie zatrzymanie > Dopus¢ Dopuszczenie na poziomie High (E19bit0=1i A300=1)
prace i sygnat Szybkie zatrzymanie na poziomie Low (A302) oraz
osiggniety koniec szybkiego zatrzymania zgodnie
z parametryzacjg (A45).

9  Aktywne szybkie zatrzymanie - Gotowe Dopuszczenie na poziomie Low (E79bit0=0Ilub A300=0)
do wigczenia i osiggniety koniec szybkiego zatrzymania zgodnie

z parametryzacjg (A45).
Szybkie zatrzymanie jest wykonywane do konca w zwykty
sposob zgodnie z A45 tylko wtedy, gdy funkcja szybkiego
zatrzymania przy dopuszczeniu wyt. jest aktywna (A44).
Szybkie zatrzymanie jest natychmiast przerywane, jezeli
funkcja szybkiego zatrzymania przy dopuszczeniu wyt. jest
nieaktywna (A44).

10 Aktywne szybkie zatrzymanie - Blokada Opcja ASP 5001 (niezawodnie wylgczony moment) jest

wigczenia aktywna (E67).
11 Eksploatacja dopuszczona - Gotowe do Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 =0 lub A300 = 0)
wigczenia i szybkie zatrzymanie przy dopuszczeniu wyt. nieaktywne
(A44).
12 Eksploatacja dopuszczona - Blokada Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
wigczenia aktywna (E67).
13  Wiaczone > Blokada wigczenia * Obwaod posredni nienatadowany lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).
14 Wszystkie stany - Reakcja na Wykryte zaktécenie (E81).
zaktécenie aktywna

15 Reakcja na zakitécenie aktywna > Reakcja na zakidcenie zakorczona (E87).
Zaktécenie
16 Zakiécenie - Blokada wigczenia Nie wystepuje zaktdcenie (E87) i rosngce zbocze sygnatu

Potwierdzenie (A301).
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3.2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402

W automacie skoriczonym zgodnie z DSP 402 istniejg te same stany, jak w przypadku standardowego
automatu skoriczonego. Ponizsza tabela przedstawia nazwy stanéw zgodnie z DSP 402.

Wskazanie na wyswietlaczu?  Nazwa zgodnie z DSP 402

XDS 5000
V5.X
Lub Not ready to switch on
+0Rpm 0.0A
0: Self test
+0Rpm 0.0A . .
1: ONdisable Switch on disabled
+0Rpm 0.0A .
2: ReadyforON Ready to switch on
+O0Rpm 0.0A .
3: Switched on Switched on
+0Rpm 0.0A .
4: Enabled Operation enabled
Fault Fault

No.X: type of fault

(2. wiersz migajacy) Fault reaction active

+0Rpm 0.0A . )
7: Quick stop Quick stop active

a) W zaleznosci od aplikacji, wskazanie stanéw urzgdzenia moze sie rézni¢ od pokazanej tu formy.
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Do zmiany stanu automat skoriczony musi otrzymacé okreslone polecenia. Polecenia stanowig kombinacje
bitowe w wyrazeniu sterujgcym DSP 402 (parametr A576 Controlword). Tabela pokazuje stany bitow
w parametrze A576 oraz ich kombinacje dla polecen (bity zaznaczone X sg bez znaczenia).

Bit wyrazenia sterujgcego (A576 Controlword)

. Bit 7 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Polecenie
Fault Enable Quick stop  Enable Switch on
reset operation voltage
Shutdown 0 X 1 1 0
Switch on 0 0 1 1 1
Disable voltage 0 X X 0 X
Quick stop 0 X 0 1 X
Disable operation 0 0 1 1 1
Enable operation 0 1 1 1 1
Fault reset Poz. X X X X
zbocze

Réznica do standardowego automatu skoriczonego polega na mozliwych zmianach stanu oraz na warunkach
do tych zmian. Rys. 3-2 Automat skoriczony zgodnie z DSP 402 pokazuje mozliwg zmiane stanu.

13, Fault reaction active
(Peakuus cbos akTnBHA)

lo 14
Y
Not ready to switch on Fault
(He roToB Kk BKNOYEHMIO) (Cbown)
1
9 \ 15
> Switch on disabled -
10 p| (BrIOKMPOBKa NPOTUB BKMIOYEHUS) [t 12
) A
v !
8 Ready to switch on
"|  (TOTOB K BKMHOYEHMIO)
3 A
v °
Switched on
(BknitoueH)
A
v °
Operation enabled 1M Quick stop
(Pexxum pabotbl AebriokmpoBaH) " | (BbICTPbIN OCTAHOB aKTUBHbII)

Rys. 3-2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402
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Ponizsza tabela pokazuje warunki dla zmian automatu skonczonego.

Zmiana stanu

0

10

11

12

13

14

15

Ruszanie urzgdzenia - Niegotowe do
wigczenia

Niegotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia

Blokada wigczenia > Gotowe do
wigczenia

Gotowe do wigczenia > Wigczone

Wiaczone - Dopusc¢ prace

Eksploatacja dopuszczona > Wigczone

Wiaczone - Gotowe do wigczenia

Gotowe do wigczenia - Blokada
wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Gotowe do
wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Blokada
wigczenia

Wigczone - Blokada wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Szybkie
zatrzymanie

Szybkie zatrzymanie - Blokada
wigczenia

Wszystkie stany > Reakcja na
zaktécenie aktywna

Reakcja na zakidcenie aktywna >
Zaktocenie

Zaktécenie - Blokada wigczenia

ID 442283.06

Warunki

Zasilanie czeéci sterujgcej wtgczone.

Autotest i inicjalizacja zakonczone bez btedéw.

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Shutdown (A576) i opcja ASP 5001 (niezawodnie

wylgczony moment) sg nieaktywne (E67).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Switch on (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Enable operation (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Disable operation (A576).

Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Shutdown (A576).

» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0) lub

+ Polecenie Quick stop (A576) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

Polecenie Shutdown (A576)

» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

+ Dopuszczenie na poziomie Low (E19 bit 0 = 0) lub

* Polecenie Quick stop (A576) lub

* Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

Polecenie Quick stop (A576).

» Szybkie zatrzymanie zakonczone lub
» Polecenie Disable voltage (A576).
Wykryte zaktécenie.

Reakcja na zaktdcenie zakohczona.

Polecenie Fault Reset (zbocze rosnace) (A576).
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4 Parametryzacja

Interfejsy uzytkownika 5.generacji falownikéw STOBER skfadajg si¢ z kilku elementéw o réznych funkcjach
(patrz ilustracja).

Do programowania systemu falownikoéw 5. generacji STOBER konieczne jest oprogramowanie POSITool. Za
pomocg oprogramowania POSITool mozna zaréwno stosowac aplikacje, zdefiniowang przez STOBER, jak
i opcjonalnie dokonywac programowania swobodnego. Oprogramowanie POSITool udostepnia liste
parametréw, pozwalajgcg na dopasowanie aplikacji. Oprogramowanie posiada ponadto liczne funkcje
diagnostyczne.

Parametry mogg by¢ zmieniane takze za posrednictwem panelu sterowania na plycie czotowej falownika.
Obejmuje on klawiature do wywotywania funkcji menu oraz z wyswietlacza do pokazywania informaciji. Po
odpowiednim zaprogramowaniu mozna wykorzystywac klawiature do sterowania funkcji takich jak reczny tryb
pracy czy tryb impulsowy. Sygnat zwrotny o stanie urzgdzenia jest pokazywany diodg swiecgcg na ptycie
czotowej. Szczegotowe informacije pojawiaja sie na wyswietlaczu.

Wyswietlenie robocze
Stany urzgdzen

Zdarzenia il @

Parametryzacja %

Stany urzadzen @

Programowanie

P s "~ | Parametryzacja s
T O| . Diagnoza

Rys. 4-1 Interfejs uzytkownika

4.1 Parametry

W systemie falownika parametry spetniajg rozne role:

+ Dostosowywanie do warunkow zewnetrznych, takich jak typ silnika

+ Wskazania warto$ci, np. aktualnej predkosci obrotowej czy momentu.

+ Aktywacja czynnosci, np. ,Zapisz wartosci” czy , Test faz”

Parametry sg przyporzadkowane do zakresu globalnego lub zakresu osi.
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411 Struktura

Ponizszy przyktad pokazuje typowg strukture parametréw:
Liczba kodowa osi oznacza parametr osi, jezeli jest on pokazywany wspodlnie z parametrami globalnymi.
Grupa dzieli parametry wedtug cech funkcjonalnych.
Wiersz rozréznia poszczegdlne parametry w grupie.
Element dzieli parametr (podfunkcje).

1.E250.2

Osie |
(tylko w przypadku parametréw osi)
z — Element

Grupa — Wiers
Rys. 4-2 Struktura parametrow

Poszczegdlne zakresy tematyczne grup parametrow sg podane w ponizszej tabeli:

Grupa parametrow
.. Falownik

.. Silnik

.. Maszyna

.. Wartos¢ zadana
.. Wskazniki

. Zaciski

mTmoow >

G.. Technologia
H.. Enkoder

I.. Pozycjonowanie
J.. Rekordy ruchu

L.. Wartosci zadane PLCopen

N.. Pozycyjne punkty
przetgczania

P.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta

Q.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta, zalezne od
instanciji

R.. Dane produkcyjne?

T.. Scope

U.. Funkcje ochronne

Z.. Licznik zakiécen

Zakres tematyczny, zaleznosé
Falownik, magistrala, czas cyklu
Silnik

Predkos¢ obrotowa, moment obrotowy

Wartosci zadane predkosci obrotowych, generator wartosci zadanych

Wskazniki urzgdzenia i aplikacji
Wejscia i wyjscia analogowe,

wejscia i wyjscia binarne, hamulec

W zaleznosci od zastosowania, np. praca synchroniczna

Enkoder

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Pozycjonowanie rekordu ruchu

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem PLCopen

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Dane produkcyjne falownika
Parametry Scope
Parametryzacja zdarzen

Licznik zaktécen zdarzen; widoczny w POSITool tylko przy pracy w trybie

online

a) Widoczne w POSITool tylko przy pracy w trybie online.

ID 442283.06
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4.1.2 Typy danych
Nazwa Nazwa skrocona
Boolean B
Unsigned 8 us
Integer 8 18

Unsigned 16 u16

Integer 16 116

Unsigned 32 u32

132

Integer 32 3
Float R32
Double R64
String 8 STR8
String 16 STR16
Posi 64 P64
41.3

Opis

1 bit (wewnetrznie: LSB w 1 bajcie)

1 bajt, bez znaku
1 bajt, ze znakiem
2 bajty — 1 stowo, bez znaku

2 bajty — 1 stowo,
ze znakiem

4 bajty — 1 stowo podwajne,
bez znaku

4 bajty — 1 stowo podwajne,
ze znakiem

Zmiennoprzecinkowe, zwykta
doktadnosé¢

Zmiennoprzecinkowe, podwadjna
doktadnos¢

Tekst, 8 znakow

Tekst, 16 znakow
32 bit, warto$ci przyrostowe

32 bit, reszta

Struktura listy parametrow

£
%3 STOBER

Zakres wartosci

0..1
0..255
-128 ... 127
0 ...65535

-32768 ... 32767

0 ...4294967295

-2147483648 ...
2147483647

Zgodnie z ANSI / IEEE 754

-2147483648 ...
2147483647

0...2147483647

Do zaadresowania parametrow przez magistrale Fieldbus konieczne sg nastepujgce informacje:

e Zakres wartosci

» Skalowanie za posrednictwem magistrali Fieldbus, o ile rézni sie ono od skalowania przez POSITool.
+ Btad zaokraglania przez magistrale Fieldbus, jezeli wystepuje.

+ Typ danych

S3g one podane w tabeli parametréw w opisie aplikaciji.

Adresy magistrali Fieldbus sa podane w zapisie heksadecymalnym. Dla CANopen i EtherCAT mozna
bezposrednio przejg¢ indeks i subindeks. W przypadku PROFIBUS DP-V1 i PROFINET istniejg nastepujace
powigzania: indeks = PNU i subindeks = Index. Dalsze szczegdty zawierajg dokumentacje integraciji

z magistralg Fieldbus, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.
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4.2 POSITool

Uniwersalnym interfejsem pomiedzy uzytkownikiem i falownikiem jest oprogramowanie POSITool. Oferuje
ono réznorodne mozliwosci projektowania falownika.

Oprogramowanie POSITool posiada interfejs przedstawiajacy przebieg programowania. W przypadku opcji
~-Swobodnego programowania graficznego” mozna tu tgczyé ze sobg poszczegdine moduty, tworzgc w ten
SposoOb procesy sterowania.

Oprocz tego firma STOBER udostepnia predefiniowane aplikacje do programowania. Nalezg do nich
aplikacje takie jak na przyktad szybkie wprowadzanie wartosci zadanej i pozycjonowanie na polecenie, ktére
mozna wybiera¢ za pomocg kreatora.

Do parametryzacji w narzedziu POSITool uzytkownik otrzymuje listy parametréw. Za posrednictwem tych list
mozna dopasowac proces sterowania do warunkéw zewnetrznych jak typ silnika, czujnika predkosci
obrotowej czy systemy magistrali. Ponadto okreslane sg wartosci graniczne jak maksymalna predkosé
obrotowa czy warto$ci wskazan jak biezgca predko$¢ obrotowa.

Transmisja programu i parametréw do falownika nastepuje przez ztgcze szeregowe (RS232). Nastepnie
urzadzenie rozpoczyna obrébke. Uzytkownik moze przy tym obserwowac parametry przez ztgcze szeregowe.
Dla rozszerzonej diagnostyki dostepna jest funkcja Scope, pozwalajgca na rejestracje przebiegu roznych
warto$ci w funkcji czasu.

Szczegotowe informacje na temat korzystania z oprogramowania POSITool zawierajg odpowiednie rozdziaty
instrukcji obstugi POSITool badZ podrecznika programowania (patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja).

4.3 Panel sterowania

Panel sterowania stuzy do obserwaciji i zmieniania wartosci parametrow. Panel sterowania sktada sie
z dwuwierszowego wyswietlacza — po 16 znakéw na wiersz — i klawiatury. Klawiatura posiada 6 przyciskéw
do sterowania menu oraz dwa przyciski do pracy lokalnej.

—_——

ESC Powrét do poziomu operatora

Przywrdé wartos¢ parametru

Przycisk Enter: Otwiera poziom menu, grupy menu i parametry,
potwierdza wprowadzenie zmienionej wartosci parametru
Wybor parametru w grupie menu i zmienianie wartosci
parametru przy wprowadzaniu w kierunku dodatnim badz
ujemnym

Wybér grupy menu i zmienianie dekady

(1.,10., 100., itd.) podczas wprowadzania

Aktywacja i dezaktywacja trybu lokalnego (jezeli
zaprogramowano: w trybie lokalnym dezaktywacja powoduje
réwniez cofniecie dopuszczenia)

Dopuszczenie dla trybu lokalnego WE/WY
(jezeli sparametryzowane)

3 [ (4] [=][]]
LIpE]

Tab. 4-1: Panel sterowania
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Menu parametréw falownika jest podzielone na grupy menu. Grupy menu sg uporzgdkowane alfabetycznie,
poczynajgc od grupy A.. falownik, B.. silnik, C.. maszyna itd. Kazda grupa zawiera liste parametrow,
oznaczonych literg grupy i numerem biezgcym: A00, A01, A02 itd. W celu zmiany parametru nalezy
postepowaé w nastepujacy sposob: Przyciskiem Enter @ przejs¢ z widoku roboczego do poziomu menu.

Wyswietlenie 3000 rpm 1.3A
robocze 4: Enabled
@l I
A CNE CRE =
E Przetwornica B Silnik @ Maszyna @ j
A @
Grupy
parametrow

1

1

1

1

1

| |

1

NG

! Wprowadzanie warto$c

! |B20 Control mode < P

i | o: Vi control parametrow  miga

1

_ []] A V/{
Wybér ' 1 B26 Motor encoder "|B26 Motoréncoder
parametréw ) 1 |3 x140 3: X140 -%

@ [z] @ Przejmij zmiany

Odrzu¢ zmiany
Rys. 4-3 Struktura menu

Wybra¢ grupe menu przyciskami kursora =] [»| i aktywowa¢ za pomoca [ 11]. Przyciskami [A][ V] wybra¢
wymagany parametr w grupie menu. W przypadku parametru z macierzy mozna wybieraé poszczegdlne

elementy przyciskami @ B Nastepnie aktywowaé zmiany parametru za pomocg . Miganie wartosci
informuje o mozliwosci zmiany za pomocag @ @ Przyciskami @ B wybra¢ dostosowywang dekade
(jednostki 1., dziesigtki 10., setki 100. itd.). Nastepnie przeja¢ wartos¢ przyciskiem lub zresetowat jg
przyciskiem . Do przejscia na wyzszy poziom menu uzy¢ przycisku . Aby zapewni¢ zapis
zabezpieczony na wypadek awarii zasilania, wszystkie zmiany muszg zostac zapisane przez wykonanie
operacji A00 Zapisz wartosci = 1:aktywny!
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5 Parametryzowanie danych silnika

Dla zapewnienia prawidtowego wysterowania silnikow nalezy wprowadzi¢ ich dane charakterystyczne oraz

spos6b sterowania. Wpisanie danych silnikow jest mozliwe na rézne sposoby:

+  Wybdr silnika standardowego STOBER w asystencie projektowania.

+ Bezposredni wpis do listy parametrow w przypadku silnikéw innych producentéw lub silnikéw
specjalnych.

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,

patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

Informacja

Liczba parametrow pokazywanych w falowniku i w POSITool zalezy od sparametryzowanego
poziomu dostepu. Poziomu dostepu w falowniku moze by¢ ustawiany za posrednictwem
parametru A10 lub w narzedziu POSITool przez menu Narzedzia/Zmien poziomu dostepu.
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5.1 Wybér w asystencie projektowania

Informacja
W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu
obrotowego. Niemozliwe jest réwniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

W celu wybrania standardowego silnika STOBER w asystencie projektowania nalezy postepowac
w nastepujgcy sposob:

Wybor silnika w asystencie projektowania

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.

Przejs¢ do kroku 5 Wybor silnika.

Z listy silnikéw wybraé wymagany silnik (np. silnik asynchroniczny 112 MY 4 kW).
Zamkna¢ asystenta.

ok wbd =

W oprogramowaniu POSITool wybra¢ liste parametréow i w parametrze B20 wpisa¢ wymagany tryb
sterowania (np. 1:bezczujnikowa regulacja wektorowa).

6. Nawigzac¢ potaczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
7. Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartoSci
= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.

Device configuration - Motor selection x|
‘ Step G ol B

SR ISTDEBEH standard mators LI IAsynchrnnnus induction motor j ISlandard LI
M arne |_rumber of poles (B10) | P nom / k! (B11) [ I nom /& [B12] ] n nom /ipm [B13 «
E3RY 012k 4 012 044 1370
E3DOI2kw 4 012 076 1370
E3MYOIB KW 4 018 065 1360
E3M DO18KW 4 018 113 1360
FIRY 026 kw4 0,25 078 1385
FKD 028 kw4 0,25 135 1385
FILY 037 kw4 0.37 1 1370
FILD 037 kw4 037 18 1370
80K Y 0B85 kw4 0,55 16 1400
80K D 055 kw4 0,55 2F 1400 e
O0LY 075 kW 4 0.75 21 1400
80LD 075 kW 4 075 364 1400
05 1.1 kw 4 1.1 25 1410
905 D 1.1 kW 4 1.1 43 1410
0L 1.5 K 4 1.5 33 1400
0L D 1.5 kw 4 1A 56 1400
100Ky 2.2 kw4 22 48 1420
100KD 22w 4 2 8.4 1420 3
q | ;IJ

Selected motar: B3K Y 0,12 ks

‘ < Previous | MNeat » | Cancel

Rys. 5-1 Wybdr silnika w kroku 5 asystenta projektowania
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5.2 Bezposredni wpis w parametrach

W przypadku silnikow nieposiadajgcych elektronicznej tabliczki znamionowej i ktérych nie mozna wybraé
w asystencie projektowania, konieczne jest wpisanie danych na liste parametréw (np. silniki innych
producentdw i silniki specjalne). W zaleznosci od typu silnika i trybu sterowania konieczne jest wpisanie
réznych parametréw.

Informacja
W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu

obrotowego. Niemozliwe jest réwniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

Bezposrednie wpisanie danych silnika

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.
Przej$¢ do kroku 5 Wyb6ér silnika.

Z listy silnikow wybrac¢ silnik zblizony do posiadanego silnika.
Zamknac asystenta.

W oprogramowaniu POSITool wybra¢ liste parametrow.

W elemencie B20 Tryb sterowania wpisa¢ wymagany tryb sterowania.
W elemencie B06 Dane silnika wpisa¢ 1:dowolne ustawienia.

® N o o~ 0N

Nastepnie wyedytowaé nastepujgce parametry:

- B02 Stata EMK (tylko serwosilniki)

- B05 Offset komutowania (tylko serwosilniki)

- B10 Liczba biegunéw silnika

- B11 Moc znamionowa silnika

- B12 Prgd znamionowy silnika

- B13 Znamionowa predko$c obrotowa silnika

- B14 Znamionowe napiecie silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B15 Znamionowa czestotliwo$¢ silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B16 cos phi (tylko silniki asynchroniczne)

- B17 MO (tylko serwosilniki)

- B52 Indukcyjno$c¢ stojana

- B53 Rezystancja stojana

- B54 Wspbtczynnik rozpraszania (tylko silniki asynchroniczne)

- B55 Wspoftczynnik nasycenia (tylko silniki asynchroniczne)

- B62 Moment bezwfadno$ci

- B73 Stat. moment tarcia oraz

- B74 Dyn. moment tarcia dla zoptymalizowanego modelu i2t

9. W parametrze BOO Typ silnika mozna dodatkowo wpisaé oznaczenie typu (maks. 16 znakow).
10. Nawigzac¢ potgczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.

11. Zapisaé ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartoSci.

= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.

ID 442283.06
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Nastepujgce czynnosci mogg utatwi¢ wprowadzanie parametrow:

+ Parametr B05 Offset komutowania mozna zmierzy¢ wykonujgc operacje B40 Test fazy.

+ Parametry B52 do B55 mozna okresli¢ wykonujgc operacje B41 Pomiar silnika.

+ Dopasowanie regulatora pradu jest mozliwe przez operacje B42 Aktywuj regulator pradu.

Te operacje zostaty opisane w rozdziale 12.5 Operacje.

5.3 Pozostale dane silnika

Informacja
W zaleznosci od ustawienia elementu B20 nastepuje pokazanie lub ukrycie parametrow w listach
parametrow i kreatorach. Dlatego nie sg one widoczne w kazdym ustawieniu.
5.3.1 Regulator pradu
Parametry B64 do B68 sg wykorzystywane do ustawien regulatora prgdu. Jezeli pierwszy test ze wstepnymi
ustawieniami parametréw nie zapewni wymaganych wynikow pracy, zalecane jest przeprowadzenie

optymalizacji regulatora prgdu. Pozwala na to operacja B42 Optymalizacja regulatora prgdu. Nastepnie
zapisac¢ zmierzone wartosci funkcjg A00 Zapisz wartoSci.

5.3.2 Model termiczny

Parametry B70, B71 i B72 opisujg termiczny model silnika, stuzacy do jego ochrony. Typowo wystarczajgce
sg tu ustawienia domysine.

5.3.3 Bezwzgledne wartosci graniczne

Parametry B82 I-max i B83 n-max Motor sg wartosciami granicznymi, ktore nie moga zostaé przekroczone.
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54 Parametryzacja trybu sterowania SLVC-HP

Do silnikéw indukcyjnych trojfazowych dostepny jest tryb sterowania bez enkodera SLVC-HP. Ten tryb
sterowania mozna aktywowac przez B20 = 3:SLVC-HP.

SLVC-HP znajduje zastosowanie w napedach o nastepujgcych parametrach
* duze przyspieszenia,

* zmienne obcigzenia oraz

» duze obcigzenia podczas ruszania silnika.

Przy uruchamianiu trybu sterowania SLVC-HP nastepuje optymalizacja parametréw B46, B47 i B48. Mozna
tego dokonac¢ w sposdb zautomatyzowany wykorzystujgc operacje B45 Wykonaj pomiary SLVC-HP patrz
rozdziat 12.5.2.5 B45 pomiar SLVC-HP.

Jezeli wykonanie operacji B45 jest niemozliwe, nalezy zastosowac sie do ponizszego opisu w celu dokonania
ustawien recznych.

Doktadnos¢ regulacji w trybie sterowania SLVC-HP zalezy ponadto od doktadnosci wartosci B52
Indukcyjno$c¢ stojana, B53 Rezystancja stojana i B64 Wspbtczynnik rozpraszania. W przypadku silnikow
innych producentéw do pomiaru tych parametréw mozna uzyé operacji B41 patrz rozdziat 12.5.2.2 B41
pomiar silnika.

B48 Wzmocnienie catkowania SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wptyw na wiasciwosci dynamiczne silnika. Im wyzszy jest wspotczynnik B48, tym szybciej
model silnika jest w stanie nadgzac za rzeczywistg predkos$cig obrotows.

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy uwzgledni¢ E15 Enkoder silnika n, natomiast w przeciwnym
razie E91.

Jesli silnik mimo wystarczajgcych wartosci granicznych momentu obrotowego nie nadgza za ustawiong
rampa momentu obrotowego, nalezy zwigekszy¢ B48. Za duze wartosci powodujg zaktécenie 56:Overspeed.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too large)

1
v
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B47 Wzmocnienie proporcjonalne SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wplyw na wlasciwosci dynamiczne silnika (zwtaszcza na stabilno$¢ i tendencje predkosci
obrotowej do wahania sie wokot ustawionej wartosci).

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy jak rzeczywistg predkos¢ obrotowg uwzgledni¢ E15, natomiast
w przeciwnym razie E91. Parametr B47 nie powinien by¢ mniejszy niz 1% B48. Przy zbyt matych wartosciach
naped moze staé sie niestabilny, a wynikajgce drgania oscylujg z czestotliwoscig mechaniczng. Przez
zwiekszenia B47 mozna zapobiec przekraczaniu predkosci obrotowej w gore. Zbyt duze wartosci powodujg
drgania natezenia pradu i predkosci obrotowe;.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B47 too large)

kAL
AL

mech. frequency

B46 Sygnalizacja zwrotna obserwatora — ustawianie

Ten parametr wptywa na doktadnos¢ trybu sterowania SLVC-HP. W przypadku zbyt duzych lub zbyt matych
wartosci wzrasta stacjonarne odchylenie pomiedzy zadang i rzeczywistg predkoscig obrotowg. Wielkos¢
sygnalizacji zwrotnej daje mozliwos¢ poinformowania obserwatora, jak doktadnie oznaczone zostaty state
maszyny B54 Wspbtczynnik rozpraszania, B52 Indukcyjno$¢ stojana i B63 Rezystancja stojana. Im mniejsza
sygnalizacja zwrotna, tym bardziej obserwator moze polegac¢ na tych statych.

ID 442283.06



Parametryzowanie danych silnika
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® FDS 5000

£
%5 STOBER

5.5 Parametryzowanie analiza danych czujnika temperatury
silnika

Informacja
Nalezy pamietaé¢, ze analiza czujnika temperatury jest zawsze aktywna. Jezeli dopuszczalna jest
eksploatacja bez czujnika temperatury, to nalezy zmostkowa¢ przytagcza na X2, inaczej w chwili

wigczania urzadzenia pojawi sie zaktdcenie.

Informacja

Nalezy pamietac¢, ze analiza czujnika temperatury Pt1000 jest mozliwa dopiero od wersji
oprogramowania uktadowego V 5.6-S. Przed zastosowaniem czujnika Pt lub KTY nalezy
pamietaé, ze ochrona silnika nie jest zagwarantowana w réwnym stopniu, jak w przypadku
nadzoru za pomocg potréjnego termistora PTC.

Do zacisku X2 podtgczy¢ czujniki temperatury silnika.

Podtaczanie czujnika temperatury silnika
Uzwojenia silnika sg nadzorowane termicznie przez czujnik temperatury silnika, np. termistory PTC badz
czujniki temperatury KTY lub Pt.

Czujnik PTC to termistory, ktérych rezystancja zmienia sie znacznie wraz z temperaturg. Po osiggnieciu
znamionowej temperatury reakcji przez czujnik PTC jego rezystancja wzrasta wielokrotnie i skokowo do kilku
kilooméw. Poniewaz stosowane sg potrojne moduty PTC, kazdy termistor monitoruje oddzielng faze
uzwojenia silnika. W przypadku 3 termistorow nadzorowane sg wiec wszystkie 3 fazy, co zapewnia efektywng
ochrone silnika.

Czujniki temperatury KTY lub Pt to czujniki temperatury z charakterystyka rezystancyjng, ktére liniowo
odpowiadajg temperaturze. Tym samym pozwalajg one na analogowy pomiar temperatury silnika. Pomiar jest
jednak ograniczony do jednej fazy uzwojenia silnika, dlatego zabezpieczenie silnika jest znacznie
ograniczone w poréwnaniu do zastosowania termistora potréjnego PTC.

W parametrze B38 Czujnik temperatury silnika ustawic, czy analizowany jest potréjny tyrystor PTC, czy tez
KTY 84-1xx albo Pt1000.

B38=0:PTC
B38 = 1:KTY 84-1xx
B38 = 2:Pt1000

W B39 Maksymalna temperatura silnika sparametryzowa¢ dopuszczalng dla danego silnika temperature
maksymalng. Po jej osiggnieciu aktywowane jest zaktocenie 41:TempMotorTMS.

Zmierzona przez KTY lub Pt1000 temperatura silnika jest pokazywana w E12 Temperatura silnika.

ID 442283.06 37



Parametryzowanie danych enkodera
Instrukcja obstugi POSIDRIVE® FDS 5000

38

£
%3 STOBER

6 Parametryzowanie danych enkodera

Ponizsze akapity wyjasniajg ustawienia, zwigzane z uruchomieniem systemu enkoderéw za pomocg
narzedzia POSITool. Zaktada sie, ze zostat juz dokonany wybér systemu enkodera oraz odpowiedniego
interfejsu dla posiadanego napedu. Ustawienia symulacji sygnatéw enkodera nie zostaty opisane

w niniejszym rozdziale.

Falownik udostepnia rozne interfejsy enkodera. Interfejs musi zosta¢ wybrany w parametrze B26 Enkoder
silnika. W ustawieniach domysinych wpisac interfejs X4, zintegrowany w systemie podstawowym. Enkoder
silnika moze ponadto zosta¢ dezaktywowany lub ustawiony na inny interfejs.

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,

patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

6.1 Dezaktywacja enkodera silnika

Wybra¢ B26 = 0:nieaktywny, jezeli stosowany jest silnik asynchroniczny bez sygnatu zwrotnego predkosci
obrotowej (B20=0:Sterowanie U/f lub 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa). W przypadku stosowania
serwosilnikéw lub regulacji wektorowej to ustawienie jest niedopuszczalne.

6.2 Interfejs X4

Przez X4 mozna analizowac¢ nastepujgce enkodery:
+ Enkoder przyrostowy: HTL
+ Enkoder przyrostowy: TTL

Parametryzowanie interfejsu X4

Z listy parametréw wybraé parametr B26.

Ustawi¢ B26 = 2:Enkoder X4.

W liscie parametrow otworzy¢ grupe H...

W HOO ustawi¢ system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X4.
Ustawi¢ HO1 i HO2 odpowiednio do podtgczonego enkodera.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytgczy€ i ponownie wigczyc¢ falownik.

g No ok wd-~

Interfejs X4 zostat sparametryzowany.
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6.3 Interfejs X101 (enkoder BE)

Do X101 mozna podtgczy¢ nastepujace enkodery:
» Enkoder przyrostowy: HTL
* Interfejs impulsowy/kierunkowy

WSKAZOWKA

W przypadku wykorzystywania enkodera BE, wejscia binarne BE3, BE4 i BE5 nie mogg zostac uzyte dla
zadnej innej funkcji w aplikac;ji.

Enkoder BE

Z listy parametrow wybrac parametr B26.

Ustawi¢ w B26 = 1:Enkoder BE.

W HA40 ustawié, czy podtgczane sg sygnaty silnika krokowego, czy tez enkoder przyrostowy HTL.
W H41 i H42 ustawi¢ pozostate parametry.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytaczy¢ i ponownie wtaczy¢ falownik.

g oo ks wbd =

Enkoder BE zostat sparametryzowany.
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7 Parametryzowanie danych hamulcow

Do urzgdzen 5. generac;ji falownikéw STOBER mozna podtgczac silniki z hamulcem postojowym. Sterowanie
hamulca jest mozliwe na dwa sposoby. W obrebie aplikaciji:

+ Szybka warto$¢ zadana z wysterowaniem hamulca,

+ Komfortowa warto$¢ zadana,

* Regulator technologiczny,

+ Pozycjonowanie na polecenie (nieskoriczony i ograniczony obszar ruchu),

* Synchroniczne pozycjonowanie na polecenie (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

* Pozycjonowanie zestawu ruchu (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

+ Elektroniczna tarcza krzywkowa (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu)

zintegrowany jest ukfadu sterowania hamulca.

Sterowanie hamulca mozna aktywowaé w parametrze F08. Pozostate ustawienia sg dokonywane
w zaleznos$ci od wybranego trybu sterowania.

Dodatkowo w F100 mozna sparametryzowac¢ zrédto sygnatdéw. Za posrednictwem tego zrédta mozna
bezposrednio wysyta¢ sygnat zwolnienia hamulca. F100 jest parametrem globalnym i nie jest dostepny
w kazdej aplikacji.

Jezeli FO8 jest ustawiony na 0:nieaktywny, hamulec jest wysterowywany razem z dopuszczeniem systemu
A900. W tym przypadku ignorowane sg czasy zwalniania i aktywacji hamulca.

Po ustawieniu FO8 = 1:aktywny z chwilg aktywacji hamulca zapisywany jest aktualny moment obrotowy
silnika. Ten moment jest ponownie ustawiany przy zwalnianiu hamulca. Po ustawieniu FO8 na 2:Nie zapisuj

momentu obrotowego, po zwolnieniu hamulca aktywowana jest tylko magnetyzacja silnika.

Poniewaz uktadu sterowania hamulcéw jest parametryzowany zaleznie od wybranego trybu sterowania,
ponizsze rozdziaty majg odpowiednig strukture.
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71 B20 = 0:Sterowanie U/f

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Sparametryzowac¢ wysterowanie hamulca w B20 = 0:Sterowanie U/F

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.
W FO7 wpisac czas, potrzebny do aktywacji hamulca.

W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.

Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.

Wytgczy¢ i ponownie wiaczy¢ falownik.

J No ok b=

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogdélne na stronie Hamulec postojowy:

# | 11 : Inverter] - Wizard: General options for axis 1

- Control mode..

=
st Holding brake

- Braking resistor

--- Limit values Speed
- Holding brake p FO08 brake

- Protective functions 1 FO2 nbrake set 1: active hd
- Protective functions 2 131} pm
- Encoder simulation

- Local control

- Start actions

FO7 tbrake sst (0 ms FO6 tbrake release 1{} ms

< Back ] Next > ‘ XCancel I ' OK ‘

F08 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to Orinactive, the status of brake activation corresponds to the o
status of AS00. N |
With SDS 5000, FO8 must be activated so that F09 can be set and actions B300, 8301 and B302 can be triggered. When B3 10 brake management is active,

F08 must be activated.

e

Rys. 7-1 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.2 B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcéw w B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

Ao N

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

o

W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma byé utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisac czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.

6
7
8. Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
9. Wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

=

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogdéine na stronie Hamulec postojowy:

| I1: Inverterl - Wizard: General options for axis 1

i Holding brake

Speed

FO8 brake
rotective functions 1 FO2 nbrake set 1: active -
rotective functions 2 13{} pm

i~ Encoder simulation
-~ Local control
- Start actions

Magnetising cument !
B27 time hattflux : B25 halt flux
P s ! NG
I
|
1
|
1
|
|

connector XSCI(];‘
open :

|
closed (it

FO7 tbrake set |D ms FO6 t-brake release ]D ms
« Back Nest = X Cancel | " OK ‘

FO8 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to O:inactive, the status of brake activation corresponds to the o
status of A300. |
With SDS 5000, F08 must be activated so that F09 can be set and actions 8300, B304 and 8302 can be triggered. When 8310 brake managementis active,

F0& must be activated.

Rys. 7-2 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.3 B20 = 3:SLVC-HP

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcéw przy B20 = 3:SLVC-HP

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisad, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

PO Dd =

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

i

W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

g © ©® N @

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.
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7.4 B20 = 2:Regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcow przy B20 = 2:Regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

2. W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawa¢ namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

3. W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

W FO7 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca.
W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.
Wytgczy€ i ponownie wigczyc¢ falownik.

g N o o &

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogélne na stronie Hamulec postojowy:

i B
T e I =

- Control mode —
Pt Control mode 1

- Braking resistor

piR B20 control mode 12_ vector control ;j

- Motorencoder C31 proporttional gain n-control i‘ID.i} %
- Holding brake

- Protective functions 1
- Protective functions 2
- Encoder simulation

- Local control

- Start actions

C32 integral time n-ctd |5G.D ms
C37 reference torque fiter 125 %

C36 reference torgue low pass
ms

C33 lowpass reference 5

B14 i-ﬂ}ﬂ v B15 [500 Hz
0
C34 n-motor low pass
iﬂ,S ms
B36 maximum magnetisation #° B22 i‘r o :
Motor-Encoder 100 % :
Next > X Cancel | o OK l

C33 Low pass reference speed: Reference value smoothing. €23 should be increased in case of reference value noise, vibrating mechanics or large
external masses.

T ES

Fieldbus: 1LSB=0,1ms; Type: 132; raw value:1LSB=Fnct.no.12; USS-Adr: 03 08 40 00 hex

Rys. 7-3 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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8 Parametryzowanie zarzadzania osiami

Ten rozdziat opisuje zarzadzanie osiami. Zarzgdzanie osiami ma miejsce w obszarze globalnym. Pojecie
zarzadzania oznacza jednoznaczne wysterowanie maksymalnie jednej osi. Istnieje mozliwo$¢ dezaktywacii
wszystkich osi. Informacja o dezaktywacji osi z podaniem jej identyfikacji jest pokazywana na wyswietlaczu
falownika.

Informacja
Przetgczanie osi jest mozliwe tylko w przypadku, gdy dopuszczenie zostato wytgczone i E48 Stan
urzgdzenia nie jest 5:zakt6cenie. Przy przetgczaniu osi nie moze by¢ aktywna opcja blokady

ruszenia ASP 5001!

Kombinowanie osi z kilkoma silnikami jest mozliwe na rézne sposoby. Jezeli do falownika zostanie
przyktadowo podtgczony tylko jeden silnik, mozna przyporzadkowac aplikacje do kilku osi i przetgcza¢ miedzy
nimi. W tym przypadku osie dziatajg jak zestawy parametrow (patrz ilustracja 8 1).

Zarzadzanie osiami

| 0Os 1
(= “zestaw parametréw 1

‘b_ 0s 2
(
|

”

~

.

”

= “zestaw parametréw 2

~

|

=

,_ 0s3
(= “zestaw parametrow 3”)

@— 034

(= “zestaw parametréw 4”

.

4

/
.— Zadna o$ nie jest aktywna!

Rys. 8-1 Uzywanie osi jako zestawdw parametréow
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9 Parametryzowanie rezystora hamowania

Dla odprowadzenia nadmiaru energii hamowania z obwodu posredniego do urzgdzen 5. generaciji falownikéw
STOBER mozna podtaczy¢ rezystor hamowania. Informacje o typach oferowanych przez STOBER oraz o ich
przytagczach zawiera podrecznik programowania falownika.

Do ustawienia dostepne sg parametry
+ A21 rezystor hamowania R [Q]

*  A22 rezystor hamowania P [W]

* A23 rezystor hamowania Tau [s]

Po wpisaniu w A22 wartosci 0 wysterowanie rezystora hamowania (przerywacza hamowania) jest
dezaktywowana. Nalezy pamietaé, ze w przypadku wystgpienia wieks