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1 Wprowadzenie

1.1 Cel podrecznika

W niniejszej dokumentacji zawarte zostaty dane techniczne oraz informacje dotyczgce instalacji oraz
podtaczenia przetwornic oraz ich oprzyrzadowania. Dzieki niniejszej dokumentacji technicznej otrzymujemy
mozliwos¢:

« planowania przez specjalistéw odpowiedzialnych za projekt

* bezproblemowej instalcji oraz podtgczenia przez personel odpowiedzialny za strone elektryczna.

Wersja oryginalna
Wersja oryginalna jest dostepna w jezyku niemieckim.

1.2 Pozostata dokumentacja

Podrecznik Tres¢ ID
Instrukcja uruchomienia Nowa instalacja, wymiana, test 442299
MDS 5000 dziatania

Podrecznik obstugi Ustawienie przetwornicy 442287
MDS 5000

Instrukcja obstugi Integracja falownika w systemie 441686
CANopen magistrali Fieldbus CANopen (EN)
Instrukcja obstugi Integracja falownika w systemie 441896
EtherCAT magistrali Fieldbus EtherCAT (EN)
Instrukcja obstugi Integracja falownika w systemie 441687
PROFIBUS magistrali Fieldbus PROFIBUS (EN)
Instrukcja obstugi Integracja falownika w systemie 442340
PROFINET magistrali Fieldbus PROFINET (EN)
Instrukcja eksploatacji Integracja techniki zabezpieczen 442181
ASP 5001 poprzez opcje ASP 5001 (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.

1.3 Dalsze wsparcie

Z pytaniami dotyczgcymi techniki, na ktére nie ma odpowiedzi w niniejszym dokumencie, prosimy zwracac
sie do:

« Telefon: +49 7231 582-3060

+ E-mail: applications@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi dokumentacji prosimy zwracac sie do:

* E-mail: electronics@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgacymi szkolen prosimy zwracac¢ sie do:

*  E-mail: training@stoeber.de
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1.4

Skroty
AA
AC
AE
AES
BA
BAT
BE
BG
CAN
CH
CNC

CuU
DC
E/A
EMC
HTL

PE
PELV
PTC
PU
PWM

RB
RCD

SPS
SSI

TTL
UL
ZK

ID 442275.07
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Skréty i wzory

Wyjscie analogowe
Alternating Current

Wejscie analogowe

Absolute Encoder Support
Wyijscie binarne

Akumulator

Wejscie binarne

Wielko$c¢

Controller Area Network
Chopperowy uktad hamowania

Computerized Numerical Control (pl.: komputerowy
sterownik numeryczny)

Control Unit (pl.: modut sterujacy)

Direct Current

Wejscie/wyjscie (ang.: I/O)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
Wysokonapieciowy tranzystorowy uktad logiczny

International Protection (pl.: miedzynarodowy stopien
ochrony)

Protective Earth (pl.: uziemienie)

Protective Extra Low Voltage

Positive Temperature Coefficient

Power Unit (pl.: stopien mocy)

Pulse Width Modulation (pl.: modulacja szerokosci
impulsow)

Brake Resistor (pl.: rezystor hamowania)

Residual Current Device (pl.: zabezpieczenie
réznicowoprgdowe)

Sterownik programowalny (ang.: PLC)

Serial Synchronous Interface (pl.: szeregowy interfejs
synchroniczny)

Tranzystorowo-tranzystorowy uktad logiczny
Underwriters Laboratories
Obwadd posredni
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Oznaczenie Jednostk Wyjasnienie

literowe a

f Hz Czestotliwosé

fy Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa

fopu Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa stopnia mocy falownika

frnax Hz Maksymalna czestotliwosc

fpwm.pU Hz Wewnetrzna czestotliwo$¢ impulséw stopnia
mocy falownika

| A Prad

I4 A Prad wejsciowy

l4maxPU A Maksymalny prad wejsciowy stopnia mocy
falownika

l4maxcu A Maksymalny prad wejsciowy czesci sterujgcej
falownika

l1N.PU A Znamionowy prad wejsciowy stopnia mocy
falownika

I A Prad wyjsciowy

lomax A Maksymalny prad wyjsciowy

lomaxPu A Maksymalny prad wyjsciowy stopnia mocy
falownika

lomin A Minimalny prad wyjsciowy

lon pU A Znamionowy prad wyjsciowy stopnia mocy
falownika

IN A Prad znamionowy

n min~! Predkosé obrotowa

NN min~" Znamionowa predkos¢ obrotowa: Predkos¢
obrotowa, przy ktorej osiggany jest znamionowy
moment obrotowy My.

P W Moc

Pomaxpu w Maksymalna suma mocy napedowej

PmaxrB w Maksymalng moc na zewnetrznym rezystorze

hamowania

8 ID 442275.07
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Pvpu w Moc strat stopnia mocy falownika

Pvcu W Moc strat czesci sterujgcej falownika

R Q Rezystancja

RominRB Q Minimalna rezystancja zewnetrznego rezystora
hamowania

Rint Q Rezystancja wewnetrzna

RintrB Q Rezystancja wewnetrznego rezystora hamowania

3 °C Temperatura

Yamb,max °C Maksymalna temperatura otoczenia

Tth s Termiczna stata czasowa

t s Czas

tmin s Czas minimalny

) \'} Napiecie

U, Vv Napiecie wejsciowe

U1pu Vv Napiecie wejsciowe stopnia mocy falownika

U4max \Y Maksymalne napiecie wejsciowe

U, Vv Napiecie wyjsciowe

UogaT Vv Napiecie wyjsciowe baterii podtrzymujgce;j

Uspy Vv Napiecie wyjsciowe stopnia mocy falownika

Upnax \Y Napiecie maksymalne

UmaxPu \Y Napiecie maksymalne stopnia mocy falownika

UoffcH Vv Prog wytaczania przerywacza hamowania

UoncH \ Prog wigczania przerywacza hamowania
Pozostate dane

p Liczba par biegunéw

ID 442275.07 9
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1.5 Symbole, oznaczenia i marki

Symbole

D
D

EN 61558-2-20
Dtawik bez zabezpieczenia przed przecigzeniem.

Symbol uziemienia zgodnie z IEC 60417-5019 (DB:2002-
10).

Oznaczenie i znaki homologacji

sorm
D
S
s(V)e
£ 5
e &
LT

@ : .
POWER

CONVERSION

EEEEEEEEE D
52PA

G“ us

Oznakowanie niezawierania otowiu RoHS
Oznakowanie niezawierania otowiu zgodnie z dyrektywg
RoHS 2011/65/UE.

Znak CE

Deklaracja witasna producenta: Ten produkt spetnia
wymogi dyrektyw UE.

Znak homologaciji UL

Ten produkt jest objety listg UL dla USA i Kanady.
Reprezentatywne wzorce tego produktu zostaty ocenione
przez UL i spetniajg wymogi odnosnych norm.

Znak homologacji UL dla atestowanych podzespotéw
Ten podzespét lub materiat jest atestowany przez UL.
Reprezentatywne wzorce tego produktu zostaty ocenione
przez UL i spetniajg odpowiednie wymogi.

£
%3 STOBER

POSIDRIVE, POSIDYN i POSISwitch to marki firmy STOBER Antriebstechnik GmbH & Co. KG.

Ponizsze nazwy, uzywane wytgcznie w potgczeniu z urzadzenie, jego opcjonalnym wyposazeniem
i akcesoriami stanowig sg markami lub zastrzezonymi znakami towarowymi innych przedsiebiorstw:

Marki

CANopen,
CiA

EnDat

EtherCAT

PROFIBUS,
PROFINET

Wszystkie inne niewymienione tutaj marki sg wtasnoscig ich odpowiednich wtascicieli.

CANopen i CiA to zarejestrowane wspolne znaki
towarowe firmy CAN in Automation e.V., Norymberga,
Niemcy.

EnDat i logo EnDat to zarejestrowane znaki towarowe
firmy Dr. Johannes Heidenhain GmbH, Traunreut, Niemcy.
EtherCAT i logo EtherCAT to zarejestrowane znaki
towarowe firmy Beckhoff Automation GmbH, Verl, Niemcy.
Logo PROFIBUS i PROFINET to zarejestrowany znak
towarowy organizacji PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.
Karlsruhe, Niemcy.

Produkty, ktore sg zarejestrowane jako marki, nie zostaty specjalnie wyrdéznione w niniejszej dokumentacji.
Nalezy przestrzega¢ wystepujgcych praw ochronnych (pacjentéw, znakéw towarowych, praw ochronnych
wzorow uzytkowych).

10
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2 Zasady bezpieczenstwa

Urzgdzenia mogg powodowac zagrozenia. Dlatego nalezy
* przestrzegaé zasad bezpieczenstwa z nastepnych rozdziatéw oraz
* 0golnie obowigzujgcych zasad i przepisdw technicznych.

Ponadto nalezy uwaznie przeczytaé przynalezng dokumentacje. STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co.
KG nie przejmuje zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody, powstate na skutek nieprzestrzegania
instrukcji lub odnosnych przepisow. Niniejsza dokumentacja stanowi tylko opis produktu. Nie stanowi ona
zadnego zapewnienia wystepowania okreslonych wtasciwosci w rozumieniu prawa gwarancyjnego.
Zastrzega sie mozliwos¢ zmian technicznych, stuzgcych ulepszeniu urzadzen.

2.1 Czes¢ skitadowa produktu

Dokumentacja techniczna jest elementem sktadowym produktu.

+ Dokumentacje techniczng nalezy zachowac w dostepnym miejscu w poblizu urzgdzenia az do chwili jego
utylizacji, poniewaz zawiera wazne informacje.

+ Z chwilg sprzedazy, zbycia lub wypozyczenia produktu nalezy przekaza¢ takze dokumentacje techniczna.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki to elektryczne srodki produkgciji elektroniki mocy w rozumieniu normy DIN EN 50178 (dawniej VDE
0160), stuzacy do regulacji przeptywu energii w urzadzeniach elektroenergetycznych. Sg one przeznaczone
wytgcznie do montazu w szafach sterowniczych z klasg ochronnosci co najmniej IP54

+ oraz do zasilania serwosilnikéw

» isilnikdbw asynchronicznych.

Podtgczanie innych obcigzen elektrycznych stanowi zastosowanie niezgodnie z przeznaczeniem!

2.3 Ocena ryzyka

Zanim producentowi wolno jest wprowadzi¢ maszyne do obrotu, musi on przeprowadzi¢ ocene ryzyka
zgodnie z dyrektywg w sprawie maszyn 06/42/EG. Dzieki temu ustalane jest ryzyko zwigzane z uzytkowaniem
maszyny. Ocena ryzyka to wielostopniowy i zbalansowany proces. W ramach niniejszej dokumentaciji nie jest
w zadnym wypadku mozliwe umozliwienie dostatecznego wgladu w dyrektywe w sprawie maszyn. Prosze z
tego wzgledu poinformowac sie intensywnie o aktualnym stanie norm i stanie prawnym. W trakcie montazu
regulatorow napedu w maszynach uruchamianie jest niedozwolone do momentu, az zostanie stwierdzone,
ze maszyna odpowiada postanowieniom dyrektywy WE 06/42/WE.

ID 442275.07 11
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24 Warunki otoczenia

Falowniki to produktu z ograniczonej klasy dystrybucji zgodnie z normag IEC 61800-3. Uzytkowanie
urzgdzenia na terenie mieszkalnym moze powodowacé zakitécenia wysokiej czestotliwosci, w przypadku
ktoérych uzytkownik moze zosta¢ wezwany do przedsiewzigcia odpowiednich przeciwdziatan.

Falowniki nie sg przeznaczone do stosowania w publicznej sieci niskiego napiecia, stuzgcej do zasilania
terenéw mieszkalnych. W razie zastosowania falownika w takiej sieci nalezy oczekiwa¢ zaktéceh wysokiej
czestotliwosci. Falowniki sg przewidziana wytgcznie do eksploatacji w sieciach TN. Falowniki sg
przeznaczone do uzytkowania w sieciach zasilajgcych, ktére przy maksymalnie 480 V mogqg dostarczy¢
najwyzej maksymalnie symetryczne znamionowe natezenie zwarciowe zgodnie z ponizszg tabela:

Wielkos¢ Maks. symetryczne znamionowe natezenie
zwarciowe

Wielkosci 0 1 5000 A

Wielko$¢ 2 5000 A

Wielkos¢ 3 10 000 A

Falownik instalowa¢ w szafie sterowniczej, w ktdrej nie zostanie przekroczona dopuszczalna temperatura
otoczenia.

Zabronione sg nastepujace zastosowania:

* uzycie w obszarach o zagrozeniu wybuchowym

+ zastosowanie w otoczeniu szkodliwych substancji zgodnie z EN 60721, np. olejéw, kwasow, gazéw,
oparéw, pytdw, promieniowania

+ zastosowanie w przypadku wystepowania obcigzen mechanicznych w postaci drgan i udarow,
wykraczajgcych poza wymagania danych technicznych w instrukcjach projektowania

Realizacja ponizszych zastosowan jest dozwolone tylko po uzgodnieniu z firmg STOBER:
+ zastosowanie w instalacjach niestacjonarnych

2.5 Kwalifikacje wymagane do obstugi urzgdzenia

Urzadzenia mogg by¢ Zzrodiem resztkowych zagrozen. W zwigzku z tym,wszystkie czynnosci zwigzane z
konfiguracjg urzadzenia, jego transportem, instalacjg i oddaniem do eksploatacji, w tym obstugg i utylizacja,
winny by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolonych pracownikéw, zdajgcych sobie sprawe z
potencjalnego ryzyka.

Personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci powinien posiada¢ kwalifikacje, jak wskazano w
ponizszej tabeli:

Czynnosé Mozliwe kwalifikacje zawodowe

Transport i magazynowanie Pracownik z doswiadczeniem w dziedzinie
logistyki magazynowej lub innej podobnej
dziedzinie

12 ID 442275.07
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Czynnos¢ Mozliwe kwalifikacje zawodowe

Konfiguracja - Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
- Technik (elektrotechnika)

Instalacja i podtgczenie Technik elektronik

Rozruch (standardowe - Technik (elektrotechnika)

aplikacje) - Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)

Programowanie Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)

Eksploatacja - Technik (elektrotechnika)

- Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Utylizacja Technik elektronik

Ponadto, personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci zobowigzany jest do zapoznania sie z
trescig i przestrzegania obowigzujacych przepiséw, wymogdw prawnych, wiasciwe;j literatury, niniejszej
dokumentaciji technicznej, a w szczegodlnosci zawartych w niej zasad bezpieczenstwa.

2.6 Transport i magazynowanie

Z chwilg dostawy urzgdzenia, nalezy upewnic sie, ze nie doszto do zadnych uszkodzen podczas transportu.
O wszelkich ewentualnych uszkodzeniach nalezy poinformowaé przewoznika. uszkodzonego urzadzenia i
nie nalezy uruchamia¢. W przypadku montazu w pdzniejszym terminie, urzgdzenie nalezy przechowywa¢ w
suchym i niezapylonym pomieszczeniu. W trakcie uruchamiania falownika, ktéry byt magazynowany przez
rok lub diluzej, nalezy przestrzega¢ dokumentacji dotyczgcej uruchamiana falownika.

2.7 Instalacja i podtaczenie

Przed przystgpieniem do instalacji i podtaczenia, urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od zasilania!

W celu przeprowadzenia montazu wyposazenia zgodnie z instrukcjami montazu wyposazenia wolno:
+ otworzy¢ obudowe przy gérnym gniezdzie i

+ przy dolnym gniezdzie.

Otwieranie innych cze$ci obudowy niz wymienione powyzej jest zabronione.

Nalezy stosowac wytgcznie przewody miedziane. Wymagane przekroje przewodow wynikajg z wymagan DIN
VDE 0298-4 lub DIN EN 60204-1 zatgcznik D i zatgcznik G.

Dopuszczalna klasa ochronnosci to uziemienie ochronne. Eksploatacja dopuszczalna jest tylko po
prawidtowym podtgczeniu przewodu ochronnego. Podczas instalacji i uruchomienia silnika i hamulca nalezy

przestrzega¢ odpowiednich instrukcji.

Podstawowe przylgcza przewodu ochronnego sg oznaczone symbolem ,PE” lub miedzynarodowym
symbolem uziemienia (IEC 60417, symbol 5019 (D).

ID 442275.07 13
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Silnik musi by¢ wyposazony w zintegrowany uktad monitorowania temperatury z podstawowg izolacjg
zgodnie z EN 61800-5-1 lub musi by¢ przewidziane zewnetrzne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.
Podczas montazu lub innych prac chronié¢ falownik czesciami (resztkami drutu, przewodéw plecionych,
czesciami metalowymi itp.). Elementy przewodzgce mogg spowodowac zwarcie lub awarie w falowniku.

W przypadku zastosowania zgodnie z UL nalezy dodatkowo przestrzega¢ rozdziatu 2.11.

2.8 Rozruch, obstuga i serwis

Przed uruchomieniem usung¢ dodatkowe ostony, aby nie doszto do przegrzania urzadzenia. Przy montazu
przestrzega¢ wymaganych wolnych przestrzeni, podanych w podreczniku projektowania, aby zapobiec
przegrzaniu falownika.

Obudowa falownika musi by¢ zamknieta przed wtgczeniem napiecia zasilania. Przy wigczonym napieciu
zasilania na zaciskach przytgczeniowych i podtgczonych do nich przewodach i zaciskach silnika mogg
wystepowac niebezpieczne napiecia. Nalezy pamieta¢, ze urzadzenie nie musi by¢ catkowicie pozbawione
napiecia nawet w przypadku zgasniecia wszystkich wskaznikow.

Przy podfgczonym napieciu sieciowym zabrania sie

+ otwierania obudowy,

* podfgczania lub odtgczania zaciskéw przytgczeniowych
» oraz montazu akcesoriow.

Przed rozpoczeciem prac przy maszynie nalezy zastosowaé 5 zasad bezpieczenstwa w podanej kolejnosci:
1. Odtgczanie od zasilania.

Przestrzega¢ wymagania odtaczenia takze obwoddéw pomocniczych.

Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

Stwierdzi¢ brak napiecia.

Uziemic i zewrzeé.

Przykry¢ lub odgrodzié sasiadujgce czesci, bedace pod napieciem.

ok wnN

Informacja
Nalezy pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatorow obwodu posredniego moze wynosi¢
nawet do 5 minut. Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Nastepnie mozna wykonywac prace przy regulatorze napedu. Naprawy moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez firme STOBER.

Uszkodzone urzgdzenia nalezy wysyfa¢ wraz z opisem btedéw na adres:
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG

Abteilung VS-EL

Kieselbronner Str.12

75177 Pforzheim

GERMANY

ID 442275.07
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2.9 Utylizacja

Utylizacje urzgdzenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi i krajowymi!
Poszczegodlne elementy winny by¢ utylizowane oddzielnie w zaleznosci od ich rodzaju i obowigzujgcych
przepiséw, na przyktad

+ zlom elektroniczny (obwody drukowane)

* tworzywa sztuczne

* blacha

*+  miedz

* aluminium

210 Pozostate niebezpieczenstwa

W przypadku okreslonych ustawien falownika podigczony silnik moze ulec uszkodzeniu:
+ dluzsza praca silnika z zatgczonym hamulcem
+ diluzsza praca silnikéw bez dodatkowego wentylatora przy niewielkiej predkosci obrotowe;j

Napedy mogg osiggac niebezpieczne, nadmierne predkosci obrotowe (np. ustawienie wysokich
czestotliwosci wyjsciowych i wprowadzenie nieodpowiednich ustawien). Naped nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢.

211 Zastosowanie zgodnie z UL
Dodatkowe informacje na temat zastosowania w warunkach UL (UL — Underwriters Laboratories).

Temperatura otoczenia i stopien zabrudzenia

Maksymalna temperatura otoczenia w przypadku zastosowania zgodnie z UL wynosi 45° C.

W przypadku zastosowania w zanieczyszczonym srodowisku nalezy przestrzegaé informacji z danych
ogolnych, patrz rozdziat 3.1.1.

Rodzaj sieci
Wszystkie typy, zasilane napieciem 480 V, sg przeznaczone wytacznie do pracy w sieciach Wye 480/277 V.

Zasilanie energia i zabezpieczenie przecigzeniowe silnika
Nalezy przestrzegac informacji z danych elektrycznych falownika, patrz rozdziat 3.2.

Zabezpieczenie sieciowe
W przypadku bezpiecznikéw sieciowych zgodnych z UL nalezy przestrzegac¢ informaciji z rozdziatu 5.3.1.

Ochrona silnika

Wszystkie modele 5. generaciji falownikéw STOBER sg wyposazone w certyfikowany model i?t, bedgcy
modelem obliczeniowym do termicznego monitorowania silnika. Spetnia on wymagania wobec
potprzewodnikowego zabezpieczenia przecigzeniowego silnikow zgodnie z modyfikacjg UL 508C z maja

ID 442275.07 15
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2013 r. W celu aktywaciji i konfiguracji funkcji ochronnej nalezy — w odréznieniu od wartosci domysinych —
ustawi¢ nastepujgce parametry: U10 = 2:0strzezenie i U11 = 1,00 s. Ten model moze by¢ uzywany
alternatywnie lub uzupeiniajgco do ochrony silnika z monitorowaniem temperatury zgodnie z opisem

w rozdziale 5.8.

Informacja
Firma STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG zaleca stosowanie termistoréw PTC do
termicznej ochrony silnika.

Czujnik temperatury silnika

Wszystkie modele 5. generaciji falownikow STOBER od wersji HW 200 posiadajg przytgcza termistoréw PTC
(NAT 145° C) lub czujnikéw temperatury KTY (KT84-130). W celu zapewnienia prawidtowego podigczenia
nalezy przestrzegaé opisu zaciskow X2, patrz rozdziat 5.8.

Rezystor hamowania
Jezeli uzytkownik zamierza wyposazy¢ falownik w zewnetrzny rezystor hamowania, nalezy oddzielnie
zapewni¢ zabezpieczenie przed nadmierng temperatura.

Zasilanie 24 V

Obwody niskiego napiecia muszg by¢ zasilane przez zrédto odizolowane od sieci z maksymalnym napieciem
wyjéciowym nieprzekraczajgcym 28,8 V.

W tym celu nalezy przestrzegac opisu zaciskow X11, patrz rozdziat 5.4.

Przewody
Uzywac tylko przewoddéw miedzianych do temperatury otoczenia 60/75° C.

Bezpieczniki

Przed przekaznikiem 1 zastosowac bezpiecznik 1 A (bezwtadny). Bezpiecznik musi posiadaé dopuszczenie
zgodnie z UL 248.

Nalezy przy tym przestrzegac¢ przyktadu podtgczania z opisu zaciskéw X1, patrz rozdziat 5.5.

Ochrona rozgatezien

Zintegrowane pétprzewodnikowe zabezpieczenie przeciwzwarciowe nie zapewnia ochrony rozgatezien.
Jezeli wyjscie falownika ma by¢ rozgateziane, konieczne jest zapewnienie ochrony rozgatezien zgodnie
z wymaganiami firmy STOBER, National Electric Code oraz wszystkimi dodatkowo obowigzujgcymi
przepisami lokalnymi.

Kontrola UL

Podczas odbioru UL w firmie STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG zbadane zostato wytgcznie
ryzyko w zakresie porazenia prgdem elektrycznym oraz ryzyka pozaru. Nie oceniono jednak funkcjonalnych
aspektéw bezpieczenstwa. W przypadku firmy STOBER sg one przyktadowo analizowane przez jednostke
certyfikujgcg TUV SUD.
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212 Zasady bezpieczenstwa - oznaczenia

WSKAZOWKA

Uwaga
oznacza, ze moze wystgpi¢ szkoda materialna,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

/\ OSTROZNIE!
Ostroznie
z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze moze dojs¢ do uszkodzenia ciata,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Ostrzezenie
oznacza, ze moze doj$¢ do znacznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

NIEBEZPIECZENSTWO!

‘

Niebezpieczenstwo
oznacza, ze moze doj$¢ do powaznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Informacja
oznacza istotng informacje o produkcie lub wskazuje fragment dokumentacji wymagajgcy
szczegolnej uwagi.

ID 442275.07 17
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3 Dane techniczne

Kod produktu

MDS 5075A
Model Warianty osprzetowania:
. Bez oznakowanie na
5. Generacja tym miejscu:
Moc: 075 = 7.5 k\  urzadzenia do HW 190
A: od HW 200

Prosimy zwrécié uwage:

Jezeli w danych technicznych nie ma wyraznego rozroéznienia pomiedzy wariantami urzadzenia (hardware),

dane obowigzujg dla obu wariantéw.

3.1

3.1.1

Dane ogdine falownika

Warunki transportowania, magazynowania i eksploatacji

WSKAZOWKA

Szkody rzeczowe!

Po dtugim sktadowaniu kondensatory obwodu posredniego urzadzen wielkosci 0, 1 i 2 mogg utraci¢
odpornos¢ napieciowg. Z powodu zmniejszonej wytrzymatosci napieciowej kondensatorow obwodu
posredniego moze w trakcie wigczania dojs¢ do znacznych szkdd rzeczowych.

» Przechowywanie urzgdzenia nalezy regenerowac raz w roku lub przed uruchomieniem.

Temperatura otoczenia podczas
pracy

Temperatura podczas
magazynowania i transportu

Wilgotnos¢é powietrza

Wysokos¢ instalacji

Stopien zanieczyszczenia
Wentylacja

Wibracja zgodne (praca) z normg
DIN EN 60068-2-6

Wibracje zgodne (transport) z
normg DIN EN 60068-2-6

0° C do 45° C przy danych znamionowych;
do 55° C ze spadkiem mocy 2,5 %/K

-20° C do +70° C;
Max. zmiana: 20 K/h

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza 85 %, brak obraszenia

Do 1000 m n.p.m. bez ograniczen
1000 do 2000 m n.p.m ze spadkiem mocy 1,5 %/100 m

Stopien zanieczyszczenia 2 zgodnie z EN 50178
Wbudowany wentylator

5Hz<f<9Hz: 0,35 mm

9Hz<f<200Hz: 1 m/s

5Hz<f<9Hz: 3.5mm

9 Hz <f<200Hz: 10 m/s

200 Hz £ f <500 Hz: 15 m/s
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3.1.2 Charakterysyka urzadzenia

Rodzaj ochrony IP20
Zaklécenia czestotliwosci EN 61800-3, Emisja zaktécen klasa C3
Kategoria przepiec¢ [l zgodnie z EN 61800-5-1
3.1.3 Ciezar
Urzadzenie Ciezar
Bez opakowania [kg] Z opakowaniem [kg]
MDS 5007
MDS 5008 2,2 3,2
MDS 5015
MDS 5040
3,8 5,1
MDS 5075
MDS 5110
5,0 6,1
MDS 5150
MDS 5220 11,8 13,6
MDS 5370
13,2 15,0
MDS 5450

W przypadku zaméwienia falownika wraz z oprzyrzgdowaniem opcjonalnym, waga zwieksza sie o
nastepujgce wartosci:

+ Czesci oprzyrzgdowania dla opcji gornej (komunikacja sieciowa): 0,1 kg

» Czesci oprzyrzadowania dla opcji dolnej (karty opcjonalne): 0,2 kg

ID 442275.07 19
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3.2 Dane elektryczne- falownikow

Informacja
Wyjasnienie najwazniejszych oznaczen literowych we wzorach zawiera rozdziat 1.4 Skréty
i wzory.

3.2.1 Wielkos¢ 0 (BG 0): MDS 5007 do MDS 5015

Urzadzenie MDS 5007 MDS 5008 MDS 5015
Nr identyfikacyjny
do hardware 190 (MDS 5xxx) 44556 44557 44558
od hardware 200 (MDS 5xxxA) 55401 55402 55403
Zalecana moc silnika 0,75 kW 0,75 kW 1,5 kW
Utpy (le_o’\i/l 1/ ;éiz v (L1 -L3) 3 x 400 V, +32 % / -50 %, 50 Hz
50/60 Hz (L1-L3)3 x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz
liN,PU Id. 44556: 1 x 6 A Id. 44557: 3 x 2 A Id. 44558: 3 x 3,7
Id. 55401: 1 x 6 A Id. 55402: 3 x 2,2 A Id. 55403: 3 x4 A
fopu Id. 44556, 44557, 44558: 0 do 400 Hz
Id. 55401, 55402, 55403: 0 do 700 Hz
Uspy 0do230V 0 do 400V

Praca z servosilnikiem (Rodzaj sterowania Servo)

lon pU Id. 44556: 3 x 3 A Id. 44557:3x 1,5 A Id. 44558: 3 x 3 A
Id. 55401: 3 x 3 A Id. 55402: 3 x 1,7 A Id. 55403: 3 x 3,4 A

lomaxPu 250%nna2s;200% na5s

fpwm,PU 8 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5)

Praca z silnikiem asynchronicznym (Rodzaje sterowania U/f, SLVC, VC)

lon U Id. 44556: 3 x4 A Id. 44557:3 x 2,1 A Id. 44558: 3 x 4 A
Id. 55401: 3 x4 A Id. 55402: 3 x 2,3 A Id. 55403: 3 x 4,5 A

l2maxPU 180 % nab5s;150 % na30s

fewm,pu 4 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5)

Pvpu (I, =1y) 80 W 65 W 90 W
Pycu (I2= 0 A) Max. 30 W
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UrnaxPU 440 V 830 V

RominRB 400 V do 420 V 780 V do 800 V

PmaxRB 360 V do 380 V 740V do 760 V

RominRB Id. 44556: 100 Q Id. 44557 lub 44558: 200 Q
Id. 55401: 100 Q Id. 55402 lub 55403: 100 Q

IDmaxRB 1,6 kW

3,2 kW

a) Zalezne od podiaczonej karty opcjonalnej i sprzezenia zwrotnego (np. enkodery).
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3.2.2 Wielkos¢ 1 (BG 1): MDS 5040 do MDS 5075

Urzadzenie MDS 5040 MDS 5075
Nr identyfikacyjny
do hardware 190 (MDS 5xxx) 44560 44561
od hardware 200 (MDS 5xxxA) 55404 55405
Zalecana moc silnika 4,0 kW 7,5 kW
U1pu (L1-L3)3 x400V, +32 % / -50 %, 50 Hz

(L1-L3)3 x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz
l1iN,PU 3x93A 3x158A
fopu Id. 44560, 44561: 0 do 400 Hz

Id. 55404, 55405: 0 do 700 Hz

Uspy 0 do 400V

Praca z servosilnikiem (Rodzaj sterowania Servo)

I2N,PU 3x6A 3x10A
lomaxPu 250%nna2s;200%nnas5s
fpwm.pU 8 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwiekszenie
czestotliwo$ci taktowania)

Praca z silnikiem asynchronicznym (Rodzaje sterowania U/f, SLVC, VC)

I2N,PU 3><10A 3><16A
lomaxPu 180 % na5s; 150 % na30s
fpwm,PU 4 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwigkszenie
czestotliwosci taktowania)

Pypy (lo = 1Iy) 170 W 200 W
Pycu (2 =0A)? Max. 30 W

Umaxpu 830 V

Uonch 780 V do 800 V

UoficH 740V do 760 V

RominRB 100 Q 47 Q
PmaxRB 6,4 kW 13,6 kW

a) Zalezne od podigczonej karty opcjonalnej i sprzezenia zwrotnego (np. enkodery).
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3.2.3 Wielkos¢ 2 (BG 2): MDS 5110 i MDS 5150

Urzadzenie MDS 5110 MDS 5150
Nr identyfikacyjny
do hardware 190 (MDS 5xxx) 44562 44563
od hardware 200 (MDS 5xxxA) 55406 55407
Zalecana moc silnika 11 kKW 15 kW
Ut (L1-L3) 3 x400V, +32 % / -50 %, 50 Hz

(L1-L3)3 x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz
liNLT 3x245A 3x32,6A
foLT Id. 44562, 44563: 0 do 400 Hz

Id. 55406, 55407: 0 do 700 Hz

Uot 0 do 400V

Praca z servosilnikiem (Rodzaj sterowania Servo)

I2N,LT 3><14A 3X20A
lomaxLT 250%nna2s;200%nna5s
fewm LT 8 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwigkszenie
czestotliwosci taktowania)

Praca z silnikiem asynchronicznym (Rodzaje sterowania U/f, SLVC, VC)

I2N,LT 3 X 22 A 3 X 32 A
lomaxLT 180 % nab5s; 150 % na30s
fewm LT 4 kHz (z regulacjg do 16 kHz przy redukcji mocy wyjsciowej, patrz

rozdziat 3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwiekszenie
czestotliwosci taktowania)

Pyt (12 = Iy) 220 W 280 W
Pyst (2= 0A)? Max. 30 W

UmnaxtT 830 V

UoncH 780V do 800 V

UsficH 740V do 760 V

R2minrB 220

PmaxRB 29,1 kW

a) Zalezne od podigczonej karty opcjonalnej i sprzezenia zwrotnego (np. enkodery).
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3.2.4 Wielkos¢ 3 (BG 3): MDS 5220 do MDS 5450

Urzadzenie

Nr identyfikacyjny

do HW 190 (MDS 5xxx)
od HW 200 (MDS 5xxxA)

Zalecana moc silnika

Uipy

l1N,PU
fopu

Uopy

MDS 5220 MDS 5370 MDS 5450
44564 44566 44567
55408 55409 55410
22 kW 37 kW 45 kW

(L1 -1L3) 3 x400V, +32 % /-50 %, 50 Hz
(L1-L3)3x480V, +10 % / -58 %, 60 Hz

3x37A 3x62A 3x76 A

Id. 44564, 44566, 44567: 0 bis 400 Hz
Id. 55408, 55409, 55410: 0 bis 700 Hz

0 bis 400 V

Eksploatacja z serwosilnikiem (tryb sterowania serwo)

lon,PU
I2maxPU
fewm,PU

3x30A 3x50A 3x60A
250 % flr 2 s; 200 % fir 5 s

8 kHz (mozliwosé ustawienia do 16 kHz z opcja Derating, patrz rozdziat
3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwiekszenie czestotliwosci
taktowania)

Eksploatacja z silnikiem asynchronicznym (tryby sterowania U/f, SLVC, VC)

lon,PU
I2maxPU
fewm,pu

Pyvpu (I2 = IN)
Pycu (I2=0A)
UmaxF‘U

UonCH

UoticH

Rintre

RominrB

PmaxRB

3x44 A 3x70A 3x85A
180 % przez 5 s; 150 % przez 30 s

4 kHz (mozliwos¢ ustawienia do 16 kHz z opcjg Derating, patrz rozdziat
3.2.5 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwiekszenie czestotliwosci
taktowania)

Ok. 350 W Ok. 600 W Ok. 1000 W
Maks. 55 W

830V

780V do 800 V

740V do 760 V

30 Q (Rezystor PTC; 100 W; maks. 1 kW przez 1 s)

15Q
42 kW

a) W zaleznosci od podtgczonych plytek opcjonalnych i czujnikéw(np. enkoderéw).

24
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3.25 Redukcja mocy wyjsciowej przez zwiekszenie czestotliwosci
taktowania

W zaleznosci od czegstotliwosci taktowania fpyyy py (Parametr B24) wystepuja nastepujgce wartosci

znamionowych pragdow wyjsciowych loy py. Nalezy pamietac, ze przy trybie sterowania serwo mozna ustawic
tylko 8 kHz i 16 kHz.

Znamionowy prad wyjsciowy lay py

Czestotliwosé 4 kHz 8 kHz 16 kHz
taktowania

MDS 5007 40A 3,0A 20A
MDS 5008

—Id. 44557: 21A 1,5A 1,1A
— Id. 55402: 2,3A 1,7A 1,2A
MDS 5015

—Id. 44558: 40A 3,0A 20A
—1d. 55403: 45A 34A 22A
MDS 5040 10,0 A 6,0 A 3,3A
MDS 5075 16,0 A 10,0 A 57A
MDS 5110 22,0A 14,0 A 8,1A
MDS 5150 32,0A 20,0 A 114 A
MDS 5220 440 A 30,0 A 18,3 A
MDS 5370 70,0 A 50,0 A 31,8A
MDS 5450 85,0 A 60,0 A 37,8 A
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3.3 Wymiary falownikéw

3.3.1 Wielkos¢ 0 do 2: MDS 5007 do MDS 5150
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U AES
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EM 5000 / BRM 5000

£
%3 STOBER

ID 442275.07



Dane techniczne
Podrecznik projektowy POSIDRIVE® MDS 5000

£
%5 STOBER

Wymiary [mm] Wielkosé¢ Wielkos¢ Wielkosé
0 1 2
Falownik Wysokos¢ hy 300
h, @) 360
hs ©) 365
Szerokos¢ w 70 105
Gtebokos¢ dq 175 260 260
d, 9 193 278 278
blacha ochronna EMV  Wysokosé e 37,5
Gtebokosc¢ f 40
Otwory montazowe Pionowy odstep a 283
Pionowy odstep do krawedzi gérnej b 6

a) h, = Wysoko$¢ wraz z blaszkg ochronng EM 5000 lub modutem hamujgcym BRM 5000
b) hy = Wysokos¢ wraz z AES
c) d, = Gteboko$¢ wraz z opornikiem hamowania RB 5000
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3.3.2 Wielkos¢ 3: MDS 5220 do MDS 5450

a
MDS 5000
h

BRM 5000

E= h =
== § ¢ _ . ‘L
Absolute
B [] Encoder

- Support
leeeee@@®
-, 1

AES m
ol M T

o b % :

gl c, g,
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Wymiary [mm] Wielkos¢ 3
Falownik Wysokosé h4 382,5
Wysokosé h, @ 540
Szerokos¢ Wiy 190
Gtebokos¢ d4 276
Ekran EMC Wysokosé e 174
Szerokosé Wo 147
Szerokos$¢ f 34
Gilebokos¢ ds 113
Otwory mocujgce Odstep pionowy a 365+2
Odstep pionowy od krawedzi dolnej b 6
Odstep poziomy cq P 150+0,2/-0,2
Odstep poziomy od krawedzi bocznej g1 ©) 20
Odstep poziomy c, 9 132
Odstep poziomy od krawedzi bocznej Jo €) 7,5

a) h, = wysoko$¢ wtgcznie z ekranem EMC EM6A3

b) ¢4 = odstgp poziomy otworéw mocujgcych falownika

¢) g4 = odstep poziomy od brzegu falownika

d) ¢, = odstep poziomy otworéw mocujacych ekranu EMC EM6A3
e) g, = odstep poziomy od brzegu ekranu EMC EM6A3
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3.4 Rezystory hamowania MDS 5xxx

3.4.1 FZMU, FZZM

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ FZMU FZZM FZZMU
400x65 400x65 400x65
Nr ident. 49010 49011 41642 41650
MDS 5007 X — — —
MDS 5008 — — — —
MDS 5015 — — — —
MDS 5040 X — — —
MDS 5075 X — — —
MDS 5110 — X X —
MDS 5150 — X X —
MDS 5220 — X — X
MDS 5370 — X — X
MDS 5450 — X — X

Wewnetrzne przytgcza sg okablowane odpornym na temperature przewodem elastycznym, podtaczonym do
zaciskow. Przy wykonywaniu podtgczenia nalezy uzyé rowniez przewoddw o wystarczajgcej odpornosci na
temperature i napiecie!

Przekréj przewodow

Rodzaj przytacza Przekroj przewodu [mm2]
Sztywne 0,5-4,0
Elastyczne z kohcowkg kablowg 0,5-25

Wiasciwosci

Typ FZMU FZzM FZzMmU
400x65 400x65 400x65

Nr ident. 49010 49011 41642 41650

Rezystancja [Q] 100 30 30 20

Moc [W] 600 1200

Term. stata czasowa T y, [s] 40 40

Moc impulsu przez < 1 s [kW] 18 36

Masa [kg] ok. 2,2 ok. 4,2

Stopien ochrony IP20 IP20

Znak homologacji -\ — -\
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Wymiary [mm]

Typ FZMU 400x65 FZZM(U) 400x65
Nr ident. 49010 49011 41642 41650
dt. x sr. 400 x 65 400 x 65
H 120 120
K 6,5 x 12 6,5x12
M 430 426
0] 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

FZMU FZZM(U)

R R
[ ] [ 1
io,~Fxvel lo, t e o+t a1
e Nl rpeckoes
[ o "o
K K
U U
' __é
| x =1 ukfad wierconych
— ,
| otworow
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3.4.2 VHPR

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ VHPR150V VHPRS500V

Nr ident. 45972 45973 45974
MDS 5007 — X —

MDS 5008
MDS 5015
MDS 5040 —
MDS 5075 —
MDS 5110 — —
MDS 5150 — —
MDS 5220 — —
MDS 5370 — —
MDS 5450 — —
MDS 5450 — —

xX X

X X X X X X X

Wiasciwosci

Typ VHPR150V VHPR500V
Nr ident. 45972 45973 45974
Rezystancja [Q] 300 100 47
Moc [W] 150 400
Term. stata czasowa 1 ¢, [S] 46,6 80 65
Moc impulsu przez < 1 s [kW] 13 19,5
Masa [g] ok. 310 ok. 1020
Stopien ochrony IP54 IP54

Znak homologac;ji c“us c“us
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Wymiary [mm]
Typ VHPR150V VHPR500V
Nr ident. 45972 45973 45974
L 212 337
C 193+ 2 3172
B 40 60
A 21 31
D 4,3 5,3
E 8 11,5
F 13 19,5
o
r ]
Tw L.
<« Y= —4
= =
500 g =%
/ A &
o= =g \ |
= - 3
L L
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3.4.3 FZZT, FZDT i FGFT

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ FZZT 400x65 FZDT 500x65 FGFT 3111202
Nr ident. 41651 41653 41655
MDS 5220 X X X

MDS 5370 X X X

MDS 5450 X X X

Wiasciwosci

Typ FZZT 400x65 FZDT 500x65 FGFT 3111202
Nr ident. 41651 41653 41655
Rezystancja [Q] 20 20 20

Moc [W] 1200 2500 6000
Termiczna stataczasowa 1 30 30 20

th

Masa [kg] ok. 4,6 ok.7,8 ok. 13
Stopien ochrony IP20 IP20 IP20

£
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Wymiary [mm]
Typ FZZT 40065 FZDT 500x65
Nr ident. 41651 41653
LxD 400 x 65 500 x 65
H 120 120
K 6,5 x12 6,5 x 12
M 426 526
O 506 606
R 185 275
U 150 240
FZZT FZDT
L R R
______________ =
©c 400
~P °," \\gl
r"} 1
o\l "o
co_d: oo
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Wymiary [mm]
Typ FGFT 3111202
Nr ident. 41655
A 370
B 395
C 455

490 C

260

e £10,5
- 380 -
‘ - ———— ©
g .
o ' ' 0
S —¢—1
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344 Spodni rezystor hamowania RB 5000

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ RB 5022 RB 5047 RB 5100 RB 5200
Nr ident. 45618 44966 44965 44964
MDS 5007 — — X X
MDS 5008 — — — X
MDS 5015 — — — X
MDS 5040 — — X —
MDS 5075 — X — —
MDS 5110 X — — —
MDS 5150 X — — —

Przestrzega¢ montazu (rozdziat 4 Montaz)!

Wiasciwosci
Typ RB 5022 RB 5047 RB 5100 RB 5200
Nr ident. 45618 44966 44965 44964
Rezystancja [Q] 22 47 100 200
Moc [W] 100 60 60 40
Term. stata czasowa 1 y, [s] 8 6
Moc impulsu przez < 1 s [kW] 1,5 1,0 1,0 0,5
Umnax [V] 800
Masa [g] ok. 640  ok. 460 ok. 440
Wykonanie kabla Radox
Dtugos¢ przewodu [mm] 250
Przekréj przewodu [AWG] 18/19 (0,82 mm?)

Maksymalny moment obrotowy

dla trzpieni gwintowanych [Nm] >
Stopien ochrony IP 40
Znak homologacii A -\ P
Wymiary [mm]
Typ RB 5022 RB 5047 RB 5100 RB 5200
Nr ident. 45618 44966 44965 44964
Wysokosé 300 300
Szerokosé 94 62
Gtebokos¢ 18 18
Ss:hem'at. otworéw odpowiada BG 2 BG 1 BGOi1 BG 0
wielkosci:
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3.5 Rezystory hamowania MDS 5xxxA

3.5.1 FZMU, FZZMU

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65

Nr ident. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
MDS 5007A X — — — — —
MDS 5008A X — — — — —
MDS 5015A X — — — — —
MDS 5040A — — —
MDS 5075A — — —
MDS 5110A —
MDS 5150A —
MDS 5220A — —
MDS 5370A — —
MDS 5450A — —

X X X
I
I
X X X

Wewnetrzne przytgcza sg okablowane odpornym na temperature przewodem elastycznym, podtgczonym do
zaciskow. Przy wykonywaniu podtgczenia nalezy uzy¢ rowniez przewoddw o wystarczajgcej odpornosci na
temperature i napiecie!

Przekroj przewodow

Rodzaj przytacza Przekroj przewodu [mmz]
Sztywne 0,5-4,0
Elastyczne z koncowka kablowa 0,5-2,5

Wiasciwosci
Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65
Nr ident. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
Rezystancja [Q] 100 22 15 47 22 15
Moc [W] 600 1200
Term. stata czasowa T y, [s] 40 40
Moc impulsu przez<1s 18 36
(kW]
Upmax [V] 848 848
Masa [kg] ok. 2,2 ok. 4,2
Stopien ochrony IP20 IP20
Znak homologacji A -\ -\
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Wymiary [mm]

Typ FZMU 400x65 FZZMU 400x65
Nr ident. 49010 55445 55446 53895 55447 55448
dt. x sr. 400 x 65 400 x 65
H 120 120
K 6,5 x 12 6,5 x 12
M 430 426
o) 485 450
R 92 185
U 64 150
X 10 10

FZMU FZZM(U)

R R
[ ] [ 1
io,~F\01 o7t e o a0
e Nl rpeckoes
[ o @ To
K K
U )
' __$_
| x =1 ukfad wierconych
— ,
| otworow
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3.5.2 GVADU, GBADU

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ GVADU GBADU GBADU GBADU GBADU

210x20 265x30 405%30 335x30 265%30
Nr ident. 55441 55442 55499 55443 55444
MDS 5007A X X X — —
MDS 5008A X X X — —
MDS 5015A X X X — —
MDS 5040A X X X X —
MDS 5075A — — — X —
MDS 5110A — — — — X
MDS 5150A — — — — X
MDS 5220A — — — — X
MDS 5370A — — — — X
MDS 5450A — — — — X

Wiasciwosci
Typ GVADU GBADU GBADU GBADU
210x20 265%30 335x30  405x30
Nr ident. 55441 55442 55444 55443 55499
Rezystancja [Q] 100 100 22 47 100
Moc [W] 150 300 300 400 500
Term. stata
czasowa 60 60
Tt [S]
Moc impulsu 3,3 6.6 6.6 8,8 11
przez < 1 s [kW] ’ ’ ’ ’
Upmax [V] 848 848
Wykonanie kabla Radox FEP
Dtugos¢ przewodu 50 50
[mm]
Przekroj 18/19 1419
przewodu [AWG] (0,822 (1.9 mm?)
mm?)

Masa [g] 300 950 950 1200 1450
Stopien ochrony IP54 IP54
Znak homologacji ;X s -\ P
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Wymiary [mm]
Typ GVADU GBADU GBADU GBADU
210x20 265x30 335x30 405%30
Nr ident. 55441 55442 55444 55443 55449
A 210 265 335 405
H 192 246 316 386
C 20 30 30 30
D 40 60 60 60
E 18,2 28,8 28,8 28,8
F 6,2 10,8 10,8 10,8
G 2 3 3 3
K 2,5 4 4 4
J 4,3 53 53 53
B 65° 73° 73° 73°
C
Y™\
e D
= / (I1] ()
A = =
e
T ~
| e
H
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3.5.3 FGFKU

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ

Nr ident. 55449
MDS 5110A X
MDS 5150A X
MDS 5220A —
MDS 5370A —
MDS 5450A —

Wiasciwosci

Typ

Nr ident.

Rezystancja [Q]

Moc [W]

Term. stata czasowa 1 ¢, [S]
Moc impulsu przez < 1 s [kW]
Unnax [V]

Masa [kg]

Znak homologacji

FGFKU
55450 55451
X X
X X
X X
FGFKU
55449 55450 55451
22 15 15
2500 6000
30 20
50 120
848 848
ok.7,5 12
G“ us G“ us

53897

X X X

53897
15
8000
20
160
848
18

s

£
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Wymiary [mm]
Typ FGFKU
Nr ident. 55449 55451 53897
55450
A 270 370 570
B 295 395 595
C 355 455 655
490 C

o
©
AN
I
||| _@10,5
» 380 _ B
- A -
:‘_—Q- ——————— © ‘
, A
uktad wierconych g | o
. ' [ oo)
otworéow 1 L®
+— —é1
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3.5.4

Spodni rezystor hamowania RB 5000

Przyporzadkowanie rezystora hamowania do falownika

Typ RB 5022

Nr ident. 45618
MDS 5007A —
MDS 5008A —
MDS 5015A —
MDS 5040A —
MDS 5075A —
MDS 5110A X
MDS 5150A X

Przestrzega¢ montazu (rozdziat 4 Montaz)!

Wiasciwosci

Typ

Nr ident.

Rezystancja [Q]

Moc [W]

Term. stata czasowa T y, [s]
Moc impulsu przez < 1 s [kW]
Umax [V]

Masa [g]

Wykonanie kabla

Dtugosé¢ przewodu [mm]
Przekréj przewodu [AWG]

Maksymalny moment
obrotowy dla trzpieni
gwintowanych [Nm]
Stopien ochrony
Znak homologaciji

Wymiary [mm]
Typ
Nr ident.
Wysokosé
Szerokosé
Gtebokos¢

Schemat otworéw odpowiada
wielkosci

RB 5047 RB 5100
44966 44965
— X
— X
— X
X X
X J—

RB 5022 RB 5047 RB 5100
45618 44966 44965
22 47 100
100 60 60
8
1,5 1,0 1,0
800
ok. 640 ok. 460 ok. 440
Radox
250
18/19 (0,82 mm?)

5
IP40
¢ us
RB 5022 RB 5047 RB 5100
45618 44966 44965

300 300
94 62
18 18
BG 2 BG 1 BGOi1

£
%3 STOBER

ID 442275.07



Dane techniczne
Podrecznik projektowy POSIDRIVE® MDS 5000

£
%5 STOBER

3.6 Dtawik wyjsciowy

Niebezpieczenstwo poparzenia! Niebezpieczenstwo pozaru! Szkody rzeczowe!
Dtawiki mogg w dopuszczalnych warunkach eksploatacji nagrzac sie do temperatury przekraczajgcej 100° C.

» Nalezy przedsiewzia¢ odpowiednie $rodki ochronne zapobiegajgce nieumysinemu lub umysinemu
dotknieciu dtawika.

v

Upewnic sig, ze w poblizu dtawika nie znajdujg sie zadne palne materiaty.

v

Dtawikow nie nalezy montowaé pod lub w poblizu falownika.

Niebezpieczenstwo pozaru!

Zastosowanie dtawikow poza danymi znamionowymi (dtugo$¢ przewodu, natezenie pradu, czestotliwosc itp.)
moze spowodowac ich przegrzanie.

» Podczas eksploatacji dtawikéw zawsze przestrzega¢ maksymalnych danych znamionowych.

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo przestoju maszyny!
Czujnik temperatury silnika-wykorzystanie czujnika temperatury silnika zaktécone przez pojemno$c¢ kabla.

» Jesli przy dtugosci kabla wynoszacej ponad 50 m nie zostanie uzyty kabel firmy STOBER
ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG, zyly dla czujnika temperatury oraz hamulca (max. dlugos¢ 100 m)
nalezy poprowadzi¢ osobno.

Informacja

Nastepujgce dane techniczne odnoszg sie wytgcznie do czestotliwosci pola wirujgcego 200 Hz. Te
czestotliwosé pola wirujgcego mozna osiggna¢ za pomocg silnika z 4 parami biegunow i
znamionowg predkoscig obrotowg 3000 min".

W przypadku wyzszych czestotliwosci pola wirujgcego prosze przestrzega¢ podanego ttumienia.
Poza tym prosze wzig¢ pod uwage zaleznos¢ od czestotliwosci taktowania.
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Typ TEP3720- 4EP3820- 4EP4020-
0ES41 0CS41 0RS41

Nr ident. 53188 53189 53190

Zakres napiecia 3x0do480V

Zakres czestotliwosci 0 bis 200 Hz

Iy przy 4 kHz 4 A 17,5A 38 A

In przy 8 kHz 3,3A 15,2 A 30,4 A

Maks. dopuszczalna
dtugosé przewodu

silnika z dfawikiem 100m

wyjsciowym

Maks. temperatura 40° C

otoczenia & ymp max

Wykonanie otwarte

Straty na 11w 29 W 61 W
uzwojeniach

Straty w rdzeniu 25W 16 W 33 W
Przytgcza Zaciski srubowe

Maks. przekrdj 10 mm?

przewodu

UL Recognized Tak

Component

(CAN; USA)

Znak homologacji N\ us

Projektowanie

Dtawiki wyj$ciowe dobiera¢ zgodnie z prgdami znamionowymi silnika i dtawikéw wyjsciowych. Nalezy
zwlaszcza uwzglednic ttumienie dtawikéw wyjsciowych dla czestotliwo$ci pola wirowego wyzszych od
200 Hz.

Czestotliwos¢ pola wirowego napedu mozna obliczyé w oparciu o nastepujgcy wzor:

= LR

f=ny )

Czestotliwos¢ pola wirujacego w Hz
Predko$¢ obrotowa w min™

Liczba par biegunéw

Warto$¢ nominalna

Z T S
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Thumienie TEP3720-0ES41

v [A]
45

4 ~

3,5 ~

3 =

2,5 ~— -
2 —

I

1,5

1

0,5

0 f[Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700

1 Czestotliwos¢ taktowania 4 kHz
2 Czestotliwos¢ taktowania 8 kHz

Ttumienie 4EP3820-0CS41

Iy [A]
20
18
16 s
14 S~ T =.
12 e
10 — ==

o N M O

f[Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700

1 Czestotliwos¢ taktowania 4 kHz
2 Czestotliwos¢ taktowania 8 kHz
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Tlumienie 4EP4020-0RS41

Iy [A]
40
35 .
30 i SSS =
25 \ i -——
20 \\\\ ~~~~~ !
10
5
0 f [Hz]
0 100 200 300 400 500 600 700
1 Czestotliwos¢ taktowania 4 kHz
2 Czestotliwosc¢ taktowania 8 kHz
Wymiary TEP3720- 4EP3820- 4EP4020-
0ES41 0CS41 O0RS41
Wysokosé h [mm] maks. 153 maks. 153 maks. 180
Szerokos$¢é w [mm] 178 178 219
Glebokos¢ d [mm] 73 88 119
Odstep pionowy — 166 166 201
otwory mocujgce
a1l [mm]
Odstep pionowy — 113 113 136
otwory mocujgce
a2 [mm]
Odstep poziomy — 53 68 89
otwory mocujgce
b1 [mm]
Odstep poziomy — 49 64 76
otwory mocujace
b2 [mm]
Otwory — gtebokos$¢ 5,8 5,8 7
e [mm]
Otwory — szerokos$¢ 1" 11 13
f [mm]
Potgczenie srubowe — M M5 M5 M6
Masa [kg] 2,9 5,9 8,8
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Otwory montazowe
wedtug DIN EN 60852-4
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4 Montaz

W niniejszym rodziale zawarte zostaty informacje dotyczgce montazu, tzn.:
* Montazu falownika w szafie przylgczeniowej
* Montazu oprzyrzgdowania ,na” lub ,w” falowniku.

Niebezpieczenstwo wystapienia szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek porazenia

pradem!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy falowniku wytaczy¢ wszystkie napiecia zasilania! Nalezy
pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatoréw obwodu posredniego moze wynosi¢ nawet do 5 minut.
Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

4.1 Montaz falowanika w szafie przytaczeniowej

WSKAZOWKA

Niebezpieczensto strat materialnych w wyniku btednego montazu!

» Aby unikng¢ uszkodzenia urzadzenia, nalezy bezwzglednie stosowac¢ sie do niniejszych intrukcji
montazu.

Falowniki muszg by¢é montowane w szafie sterowniczej o klasie ochronnos$ci co najmniej IP54.

Miejsce montazu musi by¢ wolne od pytu, oparéw powodujacych korozje i wszelkich cieczy (zgodnie ze
stopniem zabrudzenia 2 wg EN 60204/EN 50178).

Miejsce montazu musi by¢ wolne od wilgoci atmosferyczne;.

Unikng¢ kondensacji np. przez zamontowanie grzatek przeciwskropleniowych.

Ze wzgledow EMC uzywacé ptyt montazowych o przewodzgcej powierzchni (np. nielakierowanych).
Zamocowac falownik do ptyty montazowej Srubami M5.

Falownik musi by¢ zamontowany pionowo:
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» Unikaj instalacji powyzej lub w bezposrednim sgsiedztwie urzgdzen wytwarzajgcych ciepto, np. dtawikéw
wyjsciowych lub opornikéw hamowania:

+ Zapewni¢ wystarczajgcg cyrkulacje powietrza w szafie sterowniczej przez zachowanie minimalnych
wolnych przestrzeni.

j+ +Tg
<
&)
@ 00
0a

Min. wolna przestrzen A B C
[wymiary w mm] do gory w dot do strony
Wielkosci 0 do 2 100 100 5
... zekranem EMC I.ub 100 120 5
modutem hamowania
Wielkosé 3 100 100
... Zzekranem EMC 100 220
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4.2 Dodatkowe wyposazenie

421 Montaz spodniego rezystora hamowania

Niebezpieczenstwo wystapienia szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek porazenia

pradem!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy falowniku wytaczy¢ wszystkie napiecia zasilania! Nalezy
pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatoréw obwodu posredniego moze wynosi¢ nawet do 5 minut.
Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Warunki:

+ W szafie sterowniczej w miejscu montazu urzgdzenia wykonane zostaty otwory gwintowane pod trzpienie
gwintowane, uwzgledniajgce rozne wymiary urzgdzen. Trzpienie gwintowane sg dotgczone do spodniego
rezystora hamowania.

Potrzebne sa:

+ Trzpienie gwintowane, dotgczone do spodniego rezystora hamowania.
«  Sruby i podktadki, dotgczone do spodniego rezystora hamowania.

*  Wkretak krzyzakowy PH2.

* Klucz nasadowy z nasadkg szesciokatng 8 mm.

Montaz spodniego rezystora hamowania

1. Zamocowac spodni opornik hamowania na ptycie montazowej, uzywajac trzpieni gwintowanych:

,

&
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2. Zatozy¢ urzgdzenie na prowadnice:

—— L«

3. Nacisna¢ urzadzenie na prowadnicach w dot:

=]

== Wl

$

4. Przymocowac urzgdzenie srubami z podktadkami do trzpieni gwintowanych:

=i -

== Ml

=

= Spodni rezystor hamowania zostat zamontowany.

5. Podtgczy¢ rezystor hamowania.
W celu zapewnienia prawidtowego podtgczenia kabli nalezy przestrzegac opisu zaciskéw X21, patrz
rozdziat 5.9.

6. Sparametryzowacé rezystor hamowania w falowniku.
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4.2.2 Montaz ekranu EMC lub modutu hamowania

Niebezpieczenstwo wystapienia szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek porazenia

pradem!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy falowniku wytaczy¢ wszystkie napiecia zasilania! Nalezy
pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatoréw obwodu posredniego moze wynosi¢ nawet do 5 minut.
Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Ekran EMC EM 5000 do wielkosci 0 do 2 jest stosowany w celu podtgczenia ekranu przewodu mocy. Modut
hamowania BRM 5000 obejmuje dodatkowo ukfad elektroniki mocy do opcjonalnego wysterowania hamulca
24 V. Uktad mechaniczny BRM 5000 i EM 5000 jest identyczny. Tym samym montaz obu elementéw
wyposazenia w falowniku wielkosci od 0 do 2 przebiega w taki sam sposob i zostat identycznie opisany

w nastepnych rozdziatach.

Warunki dla wielkosci 0, 1 lub 2:
» Falownik zostaty juz zamontowany w szafie sterownicze;.

Potrzebne sa:
+  Wkretak krzyzakowy do odkrecenia sruby mocujacej.

Montaz ekranu EMC EM 5000 lub modutu BRM 5000 w falowniku wielkosci 0, 1 lub 2

1. Wykreci¢ dolng sSrube mocujacy i zdjgé podktadki falownika:
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2. Wiozy¢ element pod niewielkim skosem do otworéw falownika:

3. Docisng¢ tyt elementu do ptyty montazowej na sciance szafy sterownicze;j:

= Element wyposazenia zostat zamontowany.
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Montaz modutu hamowania BRM 5000 w falowniku wielkosci 3 rézni sie od montazu w falownikach wielkos$ci
0od2.

Potrzebne s3:
+  Wkretak krzyzakowy do odkrecenia sruby mocujace;.

Montaz modutu hamowania BRM 5000 w falowniku wielkosci 3

1. Wykreci¢ srube mocujaca i zdjg¢ podktadki z przodu falownika:

= Element wyposazenia zostat zamontowany.
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Do wielkosci 3 dostepny jest wiekszy ekran EM6A3 do podtgczania ekranu przewodu silnika, patrz rozdziat 7
Dodatkowe wyposazenie

Potrzebne s3:

*  Wkretak krzyzakowy

» Obie dotgczone $ruby i podkiadki (Sruby kombinowane z podkfadka zebatg, M4x8)

Montaz ekranu EMC EM6A3 w falowniku wielkosci 3

1. Zamocowac element dotgczonymi sSrubami mocujgcymi od dotu falownika w przewidzianych do tego celu
otworach gwintowanych (maks. moment dokrecania: 2,4 Nm).
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4.2.3 Podtaczanie elementéw wposazenia dodatkowego

Niebezpieczenstwo wystapienia szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek porazenia

pradem!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy falowniku wytaczy¢ wszystkie napiecia zasilania! Nalezy
pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatoréw obwodu posredniego moze wynosi¢ nawet do 5 minut.
Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

/\ OSTROZNIE!

Niebezpieczenstwo szkéd rzeczowych, spowodowanych na przykitad wytadowaniami

elektrostatycznymi!

» Przy obchodzeniu sie z niechronionymi ptytkami obwodéw drukowanych nalezy przedsiewzigé
odpowiednie srodki ostroznosci, np. w postaci ubrania dostosowanego do wymagan ESD oraz otoczenie
bez zanieczyszczeh i smardw.

» Nie dotyka¢ powierzchni stykowych.

Do podtgczenia na falowniku sygnatéw binarnych i analogowych niezbedne sg. Montaz w przypadku czterech
czesci wyposazenia dodatkowego jest taki sam.

+ SEA 5001, Nrident. 49576

*+  REA 5001, Nr ident. 49854

+ XEA 5001, Nr ident. 49015

Niebedne:
*  Wkretak
+  Sruby przymocowane wcze$niej do wyposazenia dodatkowego.

Instalacja SEA 5001, REA 5001 lub XEA 5001 w MDS 5000

1. Otworz zatrzaskowe zamkniecie ostony falownika:
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2. Sciagnij gérng czes¢ ostony z falownika:

4. W16z karte opcjonalng ukosnie, ztoconymi stykami od przodu, ktére muszg sie znajdowac przed czarnym
gniazdem modutowym.
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5. Wsun styki do czarnego gniazda modutowego.

Eog
Qag
am

=

= Zamontowate$ czes$¢ wyposazenia dodatkowego.
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4.2.4 Montaz elementéw CANopen-, PROFIBUS-, EtherCAT- lub PROFINET

Niebezpieczenstwo wystapienia szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek porazenia

pradem!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy falowniku wytaczy¢ wszystkie napiecia zasilania! Nalezy
pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatoréw obwodu posredniego moze wynosi¢ nawet do 5 minut.
Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

/\ OSTROZNIE!
Niebezpieczenstwo szkéd rzeczowych, spowodowanych na przyktad wytadowaniami
elektrostatycznymi!

» Przy obchodzeniu sie z niechronionymi ptytkami obwodéw drukowanych nalezy przedsiewzigé
odpowiednie srodki ostroznosci, np. w postaci ubrania dostosowanego do wymagan ESD oraz otoczenie
bez zanieczyszczenh i smardw.

» Nie dotyka¢ powierzchni stykowych.

Do podtgczenia komunikacji CANopen lub PROFIBUS niezbedne sg nastepujace czesci. Czesci nalezy
wmontowaé powyzej wyswietlacza falownika:

+ CANopen: CAN 5000

+ PROFIBUS: DP 5000

Do montazu CAN 5000 lub DP 5000 niezbedne s3a:
*  Wkretak Torx TX10

» Szczypce

+ Szesciokatny klucz nasadowy 4,5 mm

Montaz CAN 5000 lub DP 5000 do falownika

1. Poluzuj sruby mocujace i sciggnij ostone blaszang:
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2. Usun przy pomocy obcazkéw wyttoczong czesc blaszana:
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6. Wprowadz karte opcjonalng do falownika, tak aby ztote styki umieszczone zostaty w czarnym gniezdzie
modutowym:

= Zamontowate$ czes¢ wyposazenia opcjonalnego.
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Do podtgczenia komunikacji EtherCAT lub PROFINET niezbedne sa nastepujace czesci. Czesci nalezy
wmontowaé powyzej wyswietlacza falownika.

+ EtherCAT: ECS 5000

+ PROFINET: PN 5000

Do montazu jest konieczne:

+  Srubokret Torx TX10

* Srubokret krzyzakowy, wkretak

+ do montazu ECS S5000 konieczna jest nastepujgca ostona blaszana, ktéra jest dotgczona do
wyposazenia:

IN ouT

+ do montazu PN 5000 konieczna jest nastepujgca ostona blaszana, ktéra jest dotgczona do wyposazenia:

O

Run BF

+  Sruba z podktadkg sprezystg wachlarzowa, zatgczona do czesci ECS 5000.

Montaz ECS 5000 lub PN 5000 do falownika

1. Poluzuj sruby mocujace i Sciggnij ostone blaszang:
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2. Wprowadz wtyczke karty RJ45 od dotu poprzez blaszke, ktéra zatgczona jest do czesci wyposazenia:

3. Przymocuj blaszke na ptycie za pomocg zatgczonej sruby z podktadka sprezystg wachlarzowa:

4. Woprowadz karte opcjonalng do falownika, tak aby ztote styki umieszczone zostaty w czarnym gniezdzie
modutowym:

= Zamontowate$ czes¢ wyposazenia opcjonalnego.
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5 Podigczenie

5.1 Przeglad zaciskéw

Obraz urzadzenia z przodu i goéry

X10 Zasilanie - 230 V/400 V
X12 ASP 5001 (opcja)
X11 Zasilanie 24 V

X200, X201
Oprzyrzgdowanie
Feldbus

* CAN 5000
* DP 5000

* ECS 5000
* PN 5000

X1 Freigabe,
przekaznik 1

X100 - X103C
Oprzyrzgdowanie
zaciski:

* SEA 5001

* REA 5001

* XEA 5001

Uziemienie obudov

- X3 PC, USS

£
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Obraz urzadzenia z przodu i gory

X4 Enkodery
X2 Czujnik temperatury
silnika, hamulec

X22 Obwadd posredni
X20 Silnik

X21 Opornik hamowania

| _— BRM 5000: X302
BRM 5000: X301
BRM 5000: X300

Rozmiar obudowy wielkos¢ 3

— X12 ASP 5001 (opcja)

X10 Zasilanie 400 V — X11 Zasilanie 24 V

POSIDRIVE®

MDS 5000

X20 Silnik,
obwdd posredni,
opornik hamowania
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SEA 5001

REA 5001

X120
X140

XEA 5001

X103 A
X120 X103 B
X120 X103 C
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5.2 Podtaczenie EMC

Informacja

Niniejszy rozdziat zawiera ogdlne informacje o instalacji zgodnej z wymaganiami EMC. Sa to
zalecenia. W zalezno$ci od zastosowania, warunkéw otoczenia oraz wymagan ustawowych mogg
by¢ konieczne przedsiewziecia, wykraczajgce poza te zalecenia.

*  Przewdd sieciowy, przewdd silnika oraz przewody sygnatowe ukfadac¢ oddzielnie od siebie, np.
w osobnych kanatach kablowych.

« Jako przewodow silnika uzywac wytgcznie ekranowanych kabli. Prosze z tego wzgledu wzig¢ pod uwage
rozdziat 5.15 Kable.

+ Jezeli przewdd hamulca jest zintegrowany w przewodzie silnika, to przewdd hamulca musi mie¢
oddzielny ekran.

» Podtgczyc¢ ekran przewodu silnika na duzej powierzchnii w bezposrednim sasiedztwie falownika. Uzywac
do tego celu ekranu EMC EM 5000 do wielkosci 0 do 2, ekranu EMC EM6 do wielkosci 3 lub modutu
hamowania BRM 5000, ktéry moze by¢ wykorzystywany we wszystkich wielkosciach.

+ Kabel do podigczenia rezystora hamowania musi by¢ ekranowany, jezeli jego dtugos¢ przekracza 30 cm.
W tym przypadku podtgczy¢ ekran przewodu na duzej powierzchni i w bezposrednim sgsiedztwie
falownika.

* W przypadku silnikéw ze skrzynka zaciskowa podtgczy¢ ekran na duzej powierzchni do tej skrzynki. Uzy¢
np. dtawnic kablowych EMC.

+ Podigczy¢ jednostronnie ekran przewodow sterujgcych z masg odniesienia zrédta, np. PLC lub CNC.
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5.3 X10: Zasilanie 230 V/400 V

Opis zaciskéw — jednofazowe przylacze sieciowe BG 0

Styk Nazwa Funkcja Dane
(au] — Zatyczka z tworzywa =~ —
Ol = sztucznego
T cﬂ> L1 Napiecie wejsciowe 230 V +20%/-40% 50/60 Hz
o+ ED> N Przewdd neutralny —
PE Przewdd ochronny —

Opis zaciskow — tréjfazowe przytacze sieciowe BG 0, BG 1i BG 2

Styk Nazwa Funkcja Dane
BGO BG 1 BG2 L1 3 x 400 V +32 %/-50 % 50 Hz
= o OBz L2 Napiecie wejéciowe lub
“lo
sf  |@es |(@Os |, 3 x 480 V +10 %/-58 % 60 Hz
EE DE @ : PE Przewdd ochronn —
m D’m @ e y

Opis zaciskow — tréjfazowe przytacze sieciowe BG 3

Styk Nazwa Funkcja Dane
11 L1 3 x 400 V +32 %/-50 % 50 Hz
E 5 ] L2 Napiecie wejsciowe lub
E J L3 3 x480V +10 %/-58 % 60 Hz
. ] PE Przewdd ochronny —

Minimalny moment dociagajacy zaciskéw srubowych [M,;.]

Rozmiar obudowy BG 1 BG 2 BG 3
Jednostka [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 4,4 1,2 11 25 22

Maksymalny przekréj poprzeczny przewodu zaciskow elektroenergetycznych

Wielkos¢ konstrukcyjna 0 1 2 3
Mak I kréj
oprscany da ° 25
pop yaa 2,5 4 (10 w przypadku (35 w przypadku
przewodu z tulejg koncowg , ,
2] sztywnych przewodéw) sztywnych przewodow)

zyly [mm
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5.31 Zabezpieczenie sieci

Bezpiecznik sieciowy w urzgdzeniu zapewnia ochrone przewodow i osiggdéw. Mozna uzywac do tego roznych
urzadzen zabezpieczajgcych:
* Mozna uzywac¢ do tego réznych urzadzen zabezpieczajgcych:wielozakresowy bezpiecznik topikowy
(klasa robocza ,gG” zgodnie z ze specyfikacjg klas roboczych IEC lub ,zwtoczny” zgodnie z VDE)
*  Whytacznik ochronny przewoddw
Uzywac wytacznikdw ochronnych przewododw z charakterystykg zadziatania C zgodnie z EN 60898.
*  Wylacznik ochronny przewodow

Zastosowac wktadki bezpiecznikdw zgodne z UL klasy RK1, np. Bussmann KTS-R-xxA/600 V. Alternatywnie
dla urzgdzen wielkosci BG 0 i BG 1 mozna stosowac¢ bezpieczniki klasy CC.

Typ Prad wejsciowy Parametr bezpiecznika
liN,pU Zaleca sie Przy zastosowaniu Przy sprzezeniu
zgodnym z UL obwodu posredniego w

grupie 1

MDS 5007 1x59A 1x10 A 1x10 A 1x10 A

MDS 5008 3x2A 3x6A 3x6A 3x10A

MDS 5015 3x3,7A 3x10A 3x10A 3x10A

MDS 5040 3x93A 3x16 A 3x15A 3x20A

MDS 5075 3x158A 3x20A 3x20A 3x20A

MDS 5110 3x245A 3x35A 3x35A 3x50A

MDS 5150 3x32,6A 3x50A 3x50A 3x50A

MDS 52202) 3 x37 A 3x50A 3x50A 3x80A

MDS 53702)  3x62A 3x80A 3x80A 3x80A

MDS 54502) 3 x 76 A 3x80A 3x80A 3x80A

a) Eksploatacja z sieciowymi dtawikami komutujgcymi i bezpiecznikami sieciowymi dla klasy roboczej gG (bezpieczniki catego obszaru
dla ochrony kabli i przewodéw zgodnie z IEC 60269-2-1/DIN VDE 0636, cze$¢ 201 bezpiecznikéw NH)

Te przetworniki przewidziane sg do uzytkowania jedynie w takich sieciach zasilajgcych, ktére przy napieciu
480V moga dostarcza¢ maksymalny symetryczny znamionowy prad zwarciowy wedtug ponizszej tabeli:

Rozmiar obudowy Max. symetryczny znamionowy prad zwarciowy
BG0iBG 1 5000 A
BG 2 5000 A
BG 3 10000 A
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5.3.2 Urzadzenie ochronne pradowe

W celu rozpoznania prgdéw uszkodzeniowych urzadzenia firmy STOBER mogg posiada¢ zabezpieczenie
réznicowoprgdowe (Residual Current protective Device, RCD). Zabezpieczenia roznicowoprgdowe
zapobiegajg wypadkom z energig elektryczng, zwlaszcza zwarciom do masy przez ciato. Majg one rézne
progi zadziatania i przydatnos¢ do reakcji na rozne rodzaje prgdoéw uszkodzeniowych.

Zasada dziatania regulatorow napedéw powoduje, Ze podczas ich pracy wystepujg prady uptywu. Prady
uptywu sg interpretowane przez zabezpieczenia nadmiarowoprgdowe jako prgd uszkodzeniowy, co moze
spowodowac ich zadziatanie. W zaleznos$ci od przytgcza sieciowego mogg wystepowac prady
uszkodzeniowe z udziatem pradu statego lub bez. Z tego powodu przy doborze odpowiedniego
zabezpieczenia RCD nalezy uwzgledni¢ zarbwno wysokos¢, jak i posta¢ mozliwych prgdéw uptywu

i uszkodzeniowych.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pragdem elektrycznym!

Kombinacja 1-fazowych regulatoréw napedoéw i zabezpieczen nadmiarowoprgdowych typu A lub AC moze

powodowac nieprawidiowe zadziatanie zabezpieczenia RCD.

W przypadku 3-fazowych regulatoréw napedéw mogg wystapi¢ prady uptywu z udziatem pradu statego.

» Jednofazowe regulatory napedow nalezy zawsze zabezpiecza¢ zabezpieczeniami
nadmiarowoprgdowymi typu B, reagujgcymi na wszystkie prady, lub typu F, reagujgcymi na mieszane
czestotliwosci.

» Trojfazowe regulatory napeddéw nalezy zawsze zabezpiecza¢ zabezpieczeniami nadmiarowopradowymi
typu B, reagujgcymi na wszystkie prady.

Nieprawidlowe zadziatania — przyczyny

Ze wzgledu na rozsiane pojemnosci oraz asymetrie podczas pracy mogg wystepowac prady uptywu do

40 mA. Niepozgdane nieprawidtowe zadziatania powstajg

* ... przy podtgczaniu regulatory napeddéw do napiecia sieciowego.

Te nieprawidiowe zatgczania mozna usungé¢ poprzez zastosowanie RDS o krotkim opdznieniu
(superodpornych), ktére sg selektywne (o opéznionym odfgczaniu) lub poprzez zastosowanie RCD
0 zwiekszonym pradzie wyzwalajgcym

(np. 300 lub 500 mA).

+ ...z powodu pradéw uptywu o duzych czestotliwosciach, wystepujgcych przy diugich przewodach silnika.
Te nieprawidtowe zadziatania mogg zosta¢ usuniete np. poprzez zastosowanie przewoddw o niskiej
pojemnosci lub dtawika wyjsciowego.

* ... przez duze asymetrie sieci zasilajacej.

Te nieprawidtowe zadziatania mogg zostac usuniete np. przez zastosowanie transformatora
oddzielajgcego.

Informacja
Nalezy sprawdzi¢, czy zastosowanie zabezpieczenia nadmiarowoprgdowego ze zwiekszonym

prgdem wyzwalajgcym lub z krétkim opdznieniem lub o charakterystyce opdznionego zadziatania
jest dopuszczalne do wymaganej aplikaciji.
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Instalacja

/\ NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pradem elektrycznym!

Prady uptywu i uszkodzeniowe z udziatem pradu statego mogg ograniczyé sprawnos¢ zabezpieczen
nadmiarowopradowych typéw A i AC.

» Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wskazowek instalacji zastosowanych zabezpieczen.

5.3.3 Uziemienie obudowy

5.3.3.1 Wielkosci 0 do 2

W celu prawidtowego uziemienia obudowy prosze przestrzegac¢ ponizszych informacji odnosnie przytgcza
przewodu ochronnego:
* Prosze przestrzegac¢ kolejnosci montazu na trzpieniu uziemiajgcym M6 (1):

+ 2 Podktadka kontaktowa 1
« 3 Koncoéwka kablowa 6
- 4 Podkfadka 3
* 5 Podkladka sprezysta (opcja) 4

* 6 Nakretka 3 ’:l
L

Podktadka kontaktowa, podkfadka, podkladka sprezysta i I
nakretka sg dostarczane z falownikiem. —
+ Moment dokrecajacy: 4 Nm
*+ W normalnej eksploataciji mogg pojawic sie prady odptywowe > 10 mA. W celu spetnienia norm DIN EN
61800-5-1 i EN 60204-1 nalezy podfgczy¢ trzpieh uziemiajgcy z przewodem miedzianym zgodnie z
ponizszg tabela:

b

Przekréj A Minimalny przekréj Ap

Przewéd sieciowy Przewod ochronny na trzpieniu uziemiajagcym
A<25 mm? 2,5 mm?

2,5<A<16 mm? A

16 — 35 mm? 216 mm?

> 35 mm? A2

5.3.3.2 Wielkosé¢ 3

Przeprowadzi¢ uziemienie obudowy na ztgczu X10 przy uzyciu przewodu miedzianego o przekroju

przynajmniej 10 mm? lub aluminiowego o przekroju min. 16 mm?2.
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5.34 Formatowanie kondensatorow

WSKAZOWKA

Szkody rzeczowe!

Po dtugim sktadowaniu kondensatory obwodu posredniego urzadzen wielkosci 0, 1 i 2 mogg utraci¢
odpornosé napieciowg. Z powodu zmniejszonej wytrzymatosci napieciowej kondensatoréw obwodu
posredniego moze w trakcie wigczania dojs¢ do znacznych szkdd rzeczowych.

» Przechowywanie urzgdzenia nalezy regenerowac raz w roku lub przed uruchomieniem.

Przeprowadzi¢ formowanie magazynowanych urzgdzen.

Informacja
Firma STOBER zaleca podtgczenie przechowywanych urzgdzen raz w roku na godzine zgodnie

Z ponizej pokazanym okablowaniem. Nalezy pamietac, ze falowniki sg przewidziana wytgcznie do
eksploatacji w sieciach TN.

Ponizsze ilustracje pokazuja schematy przytgcza sieciowego dla urzgdzen 3-fazowych i 1-fazowych.

AdAd AL

1 S F1¥\

Al TTule2]cslre Al T N]PE
X10 X10

Legenda

L1-L3 = przewody 1 do 3
N = przewdd neutralny
PE = przewdd ochronny
F1 = bezpiecznik

A1 = falownik
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Jezeli formowanie raz w roku nie jest mozliwe, nalezy przeprowadzi¢ formowanie urzgdzen zgodnie z ponizej
pokazanym schematem okablowania i wysoko$ciami napigc.

YWY A
prt ] S e i P
F1);9\22 F'Ig\
T1 ]|E T ]|E

A1 |_1||_2||_3|pE A1 L1| N |PE
X10 X10

Legenda

L1-L3 = przewody 1 do 3

N = przewdd neutralny

PE = przewdd ochronny

F1 = bezpiecznik

T1 = transformator regulacyjny
A1 = falownik

Napiecie sieciowe [%]

A

100 LLLTETTITLEPLE .

75 eLELELETELILE -

570 [ AN N N [ .

25 s n s n e

| — | — | — E » Czas [h]
2 4 6 8

— = Okres magazynowania 12 lata: Przed uruchomieniem podtgczy¢

na 1h do pradu.
——— Okres magazynowania 23 lata: Przed uruchomieniem

sformatowac zgodnie z wykresem.
-------- Okres magazynowania >3 lata: Przed uruchomieniem

sformatowac zgodnie z wykresem.
Okres magazynowania < 1rok: Formatowanie nie jest wymagane.
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5.4 X11: Zasilanie 24 V

Podtgczenie 24 V pod X11 jest wymagane dla zasilania jednostki sterujgcej.

WSKAZOWKA

Zagrozenie uszkodzeniem urzadzenia poprzez przeciazenie!

» Mozliwe jest zasilanie maksymalnie 4 urzadzen z jednej linii 24 V.

Informacja
Nalezy wzig¢ pod uwage, ze w przypadku urzadzen BG 3, element sterujgcy zasilany jest
dodatkowo za posrednictwem obwodu posredniego. Jezeli w tych przetwornicach wytgczone
zostanie tylko zasilanie 24-V, to elektronika zasilajgca bedzie zasilana w dalszym ciggu za
posrednictwem obwodu posredniego. Moze to prowadzi¢ do probleméw, jezeli elektronika

sterujgca analizuje sygnaty od urzadzen, ktére zasilane sg z zewnatrz i ich zasilanie z zasilaniem
przetwornicy 24-V zostanie wytgczone (np. tgcznik krancowy lub dekoder).

Opis zaciskéw BG 0, BG 1 oraz BG 2

Pin Nazwa Funkcja Dane
+ 424V Zasilanie pomocnicze (PELV) do Uq=20,4-28,8V
:E M + 424V zasilania elektroniki sterujgce;j. l{max = 1.5 A
i _  GND
Masa dla +24 V —
- GND
Opis zaciskéw BG 3
Pin Nazwa Funkcja Dane
+ 424V Zasilanie pomocnicze (PELV) do zasilania U, =20,4-28,8V
Qe elektroniki sterujgce;j. lmax = 1,9 A
s - GND Masa dla +24 V —
QEQ i + 424V Zasilanie pomocnicze (PELV) do zasilania Uy = 20,4 — 28,8 V
] elektroniki sterujgce;j. lmax = 1,9 A
- GND Masa dla +24 V —
ID 442275.07
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Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza

Sztywny

Elastyczny

Elastyczny z koncéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego
Elastyczny z koncéwkag kablowg i z tulejg z tworzywa sztucznego

2 przewody o jednakowym przekroju z podwojng koncéwkg kablowg

Przyktadowy schemat podtaczenia

Maksymalny przekrdj przewodu
[mm?]

1,5

1,5

1,5

0,5

Mozliwe jest zasilanie maksymalnie 4 urzadzen z jednej linii 24V. W instalacji majgcej spetnia¢ normy UL
(normy rynku USA) nalezy zastosowac na przewodzie zasilajgcym 24 V bezpieczniki 4 A. Bezpiecznik musi

posiada¢ dopuszczenie zgodne z normg UL 248.

BG0,BG1iBG2

Falownika
AC 4A X11
= +
+
24V =
BG 3
Falownika
AC AA X11
—/
| I—
X
24\
Przyktadowy schemat podiaczenia dwéch urzadzen
Falownika
AC 4A X11
= +
+
T F
24\
Falownika
X11
+
+
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5.5 X1: Enable i przekaznik 1

Sygnatem uruchomienia zwalnia sie czes¢ mocy falownika. Funkcja przekaznika 1 jest od wersji V 5.5-C
ustawiana w parametrze F10.

Dane ogélne

Maksymalna dtugos¢ 30m
przewodu

Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja Dane
1 Styk1 Umax =30V
lmax = 1,0 A
Zywotnosé (liczba cykli przetgczania):
|f[: * mechanicznie min. 5 000 000 cykli;

Przekaznik 1
Styk 2 reexazni * przy 24 V/1 A (obcigzenie omowe):

300 000 cykii
Zalecane zabezpieczenie: maks. 1 A
(bezwtadny)
3 GND poziom High 212 V
Zwolnienie stopnia poziom Low < 8 V
4  +wejscie mocy [4max = 16 MA
Uimax =30V

)
veTl
T U 0o

N

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdj przewodu
[mm?]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z koncéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng koncéwkg kablowg —
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Przyktadowy schemat podigczenia

W celu uzycia zgodnego z UL obowigzkowe jest zastosowanie bezpiecznika 1 A przed przekaznikiem 1.
Bezpiecznik musi posiada¢ dopuszczenie zgodne z normg UL 248.

AC
+
24V HF
SPS Falownika
X1

=7 > przekaznik 1

GND 3| Przetgcznik zwalniajgcy
A1 4] czesé mocy
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5.6 X20: Silnik

Opis zaciskéow BG 0, BG 1i BG 2

Styk Nazwa Funkcja
BGO BG 1 BG2 U Przytacze silnika faza U
= (W <V Przytacze silnika faza V
<t |@u4 |[DB8< w Przytacze silnika faza W
= £ CI”E i
= (@)L PE Przewdd ochronny

Opis zaciskéw BG 3 (z przytagczem rezystora hamowania i obwodu posredniego)
Nalezy pamietac, ze przy wykonaniu BG 3 do zacisku X20 oprocz silnika podtgczany jest takze rezystor
hamowania i obwodd posredni.

Styk Nazwa Funkcja
- ] RB- Przytgcze rezystora hamowania (patrz
; RB+ rozdziat X21: rezystor hamowania)
% : % w Przytacze silnika faza W
E . ] V Przytacze silnika faza V
E i ] U Przytgcze silnika faza U
E . ] ZK- Potencjat odniesienia dla obwodu
' posredniego
E ; ] ZK+ + potencjat obwodu posredniego
i ] PE Przewdd ochronny

Minimalny moment dociagajacy zaciskéw srubowych [M,i.]

Rozmiar obudowy BG 1 BG 2 BG 3
Jednostka [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 4,4 1,2 11 25 22

Maksymalny przekréj poprzeczny przewodu zaciskéw elektroenergetycznych

Wielkos¢ konstrukcyjna 0 1 2 3
Maksymalny przekréj poprzeczny dla 6 25
y yp ) POp y 2,5 4 (10 w przypadku (35 w przypadku

tulejg kor 7yt 2
przewodu z tuleja koficowq 2yly [mm-] sztywnych przewoddéw) sztywnych przewoddéw)

Maksymalna dlugos¢ przewodow silnika

Wielkos¢ od BG 0 do BG 2 BG 3
Bez dtawika wyjsciowego 50 m 100 m
Z dtawikiem wyjsciowym 100 m —
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Przylacze bez dtawika wyjsciowego

Przy podtgczaniu silnika bez dtawika wyj$ciowego przestrzega¢ nastepujgcych punktow:

+ Uziemi¢ ekran przewodu silnika, podtgczajgc go do zacisku ekranu na ekranie EMC.

»  Trzy swobodne zyty powinny mie¢ jak najmniejszg dtugos¢. Wszystkie urzadzenia i uktady przetgczajgce
czute na promieniowanie elektromagnetyczne muszg by¢ oddalone o co najmniej 0,3 m.

Przytacze z dlawikiem wyjsciowym
Przy podtgczaniu silnika bez dtawika wyjsciowego przestrzegac¢ nastepujgcych punktow:
» Uziemi¢ ekran przewodu silnika na duzej powierzchni w bezposrednim sgsiedztwie dlawika wyjsciowego,

np. przy uzyciu metalowych zaciskéw do przewodow przewodzgcych pragd na uziemionej szynie tgczace;.

» Trzy swobodne zyty powinny mie¢ jak najmniejszg dtugosc. Wszystkie urzgdzenia i uktady przetgczajace
czute na promieniowanie elektromagnetyczne muszg by¢ oddalone o co najmniej 0,3 m.

Ponizsza ilustracja pokazuje przyktad ekranowanego przytgcza silnika z dlawikiem wyjsciowym (ilustracja:?

icotek GmbH).

fﬂﬂﬂﬂf\ﬂﬂﬂﬂﬂ TN

©|o
I'II'III‘IFI FII'III‘I nonn
2lel el -"eole

718

PE|PE| 1U1 1U2 1V1 1V2 1W1 1W2
Kotek 718 sg
zmostkowane

na dfawiku
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Przyktadowy schemat podigczenia
Podtgczenie ekranu wysokiej czestotliwosci przez wielkopowierzchniowe potgczenie z uziemieniem.

Falownika

X20 [uTvIw]pPE]

I
l
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5.7 X12: ASP 5001 — Bezpieczne wylgczenie momentu

Informacja

Jesli chcg Panstwo korzystac z tej funkciji, jest Panstwu potrzebna opcja ASP 5001. Nalezy
bezwzglednie przeczytac¢ instrukcje obstugi ASP 5001 (patrz rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja) i dotgczy¢ technike zabezpieczajgcg zgodnie z tamtejszym opisem do Panstwa
obwodu bezpieczenstwa. N alezy zwréci¢ uwage, ze przy urzgdzeniach o wielkosci budowy BG 2
i BG 3 opcja ASP 5001 jest wbudowana standardowo. Réwniez jesli nie wykorzystujecie Panstwo
tej techniki zabezpieczajgcej, nie mozna uruchomic falownika, jezeli zostawicie Parnstwo opcje
ASP 5001 w stanie niepodtgczonym! Dlatego jezeli nie wykorzystujecie Panstwo techniki
zabezpieczeniowej, nalezy podigczy¢ opcje ASP 5001 zgodnie z ponizszym opisem.

Informacja
Prosimy zwréci¢ uwage, ze ponizszy opis obowigzuje jedynie dla ASP 5001. W celu uzyskania
opisu do ASP 5000 nalezy zwrdci¢ sie na adres applications@stoeber.de.

Opis zaciskéow X12

Pin Nazwa Funkcja Dane Podtaczenie (jezeli nie jest
wykorzystywana technika
zabezpieczeniowa!)

Zestyk kwitujgcy; Prosze przestrzegaé

2 Zestyk NC musi zostaé do d?nyc?h znaJd.L'qucych '
(zestyk obwodu sie w instrukcji obstugi
.y bezpieczenstwa  ASP 5001, patrz Falownika
rozwierny) . .
urzadzenia rozdziat 1.2 Pozostata X12
sterujgcego! dokumentacja. 7
3  Cewka prze- Us=20,4-28,8Vpc . 2
— kaznika+ (PELV) B
0~ li7yp = 50 MA <
||E 4  Cewka prze- 1Typ 24V l
e L. —
kaznika- l1max = 70 mA 1

Prosze przestrzegaé
danych znajdujgcych
sie w instrukcji obstugi
ASP 5001, patrz
rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja.

a) Dla zastosowania zgodnego z UL przepisane jest stosowanie bezpiecznika 4 AT w doprowadzeniu zasilania 24-V. Ten bezpiecznik
musi by¢ dopuszczony wedtug UL 248.

Sterowanie?
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Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdj przewodu
[mm?]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5
Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,5
2 przewody o jednakowym przekroju z podwodjng koncéwkg kablowg —
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5.8 X2; X300 - X302; X141: Czujnik temperaturowy silnika,
hamulec

Do zacisku X2 podtgczyé czujnik temperatury silnika oraz tgcznik mocy do wysterowania hamulca
postojowego silnika.

Podtaczanie hamulca postojowego silnika

Nalezy uwzgledni¢, ze zestyk przetgczajgcy X2 nie nadaje sie do bezposredniego potgczenia hamulca.
Nalezy zamiast tego uzy¢ elementu wyposazenia

BRM 5000 lub odpowiedniego tgcznika mocy.

Podtaczanie czujnika temperatury silnika

Uzwojenia silnika sg nadzorowane termicznie przez czujnik temperatury silnika, np. czujnik PTC lub KTY.
Czujnik PTC to termistory, ktorych rezystancja zmienia sie znacznie wraz z temperaturag. Po osiggnieciu
znamionowej temperatury reakcji przez czujnik PTC jego rezystancja wzrasta wielokrotnie i prawie skokowo
do kilku kiloomoéw. Czujniki PTC zapewniajg dzieki temu skuteczng ochrone silnika.

Czujniki KTY sg natomiast czujnikami temperatury z charakterystykami rezystanciji, ktére prawie liniowo
odpowiadajag temperaturze. Dzieki temu czujniki KTY pozwalajg na analogowy pomiar temperatury silnika.
Pomiar jest jednak ograniczony do jednego uzwojenia silnika, dlatego zabezpieczenie silnika jest znacznie
ograniczone w poroéwnaniu do zastosowania termistora potréjnego PTC.

Informacja

Nalezy wzigé pod uwage, ze analiza KTY84-130 na MDS 5000 jest mozliwa od wers;ji
oprogramowania 200. Prosze zwroci¢ uwage przed zastosowaniem KTY, ze ochrona silnika nie
jest zagwarantowana w rownym stopniu, jak w przypadku nadzoru za pomocg drylingu
termistoréw PTC.

Przewody z czujnikami temperatury silnika w przewodach przelicznikéw lub enkoderéow EnDat

(SDS 4000)

Jezeli SDS 4000 zostanie wymieniony na MDS lub SDS 5000, to przewody czujnika temperatury silnika
nalezy poprowadzi¢ w stosowanym dotychczas przewodzie przelicznika lub enkodera EnDat. Aby méc nadal
uzywac tego przewodu, konieczne jest uzycie elementu wyposazenia dodatkowego REA 5001 (patrz rozdziat
7 Dodatkowe wyposazenie).

Przewdd EnDat mozna podtgczy¢ bezposrednio do REA 5001. Dziewieciozytowy przewdd przelicznika
mozna podtgczy¢ przez znajdujacy sie w zakresie dostawy REA 5001 adapter przelicznika (patrz rozdziat 7
Dodatkowe wyposazenie).

Sygnat czujnika temperatury silnika jest podawany przez REA 5001 na ztgczu X141. W takim przypadku
nalezy potgczy¢ X141 z X2.

Informacja
Nalezy pamietaé¢, ze analiza czujnika temperatury jest zawsze aktywna. Jezeli dopuszczalna jest
eksploatacja bez czujnika temperatury, to nalezy zmostkowac przytgcza na X2, inaczej w chwili

wigczania urzadzenia pojawi sie zaktdcenie.
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Opis zacisku X2

Styk Funkcja Dane

1 1BD1 Maks.
« 250 Vpc/5A
* 30 Vpc/5 A (ohm. obcigzenie)
* 30 Vpc/0,3 A (ind. obcigzenie)

UL
2 1BD2 + 30 Vpc/3 A (ohm. obcigzenie)
t2 =1ms

Czas wigczania: 15 ms

Cykl taczeniowy:

* mechaniczny 30 000 000

* 100 000 przy 250 Vpc/0,6 A (ohm.

Op0p0p0

obcigzenie)
» 300 000 przy 30 Vpc/0,3 A (ohm.
obcigzenie)
Zalecane zabezpieczenie: maks. 1 A
(bezwtadny)
3  1TP1/1K1+ Maks. 6 termistoréw PTC (potgczenie
4  1TP2/1K2- szeregowe) lub jeden KTY84-130, maks.

dtugos¢ kabla: 50 m

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekréj przewodu
[mm?]

Sztywny 2,5

Elastyczny 2,5

Elastyczny z koricéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 25

Elastyczny z koncéwkg kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 25

2 przewody o jednakowym przekroju z podwéjng kohcowkg kablowg 1,5

Przytacze 24 V hamulca silnikowego i czujnika temperatury silnika z BRM 5000
Aby podtaczy¢ hamulec silnikowy 24 V do przetwornicy, mogg Panstwo uzyé opcjonalnego modutu
hamujgcego BRM 5000.

Opis zaciskow X300 (BRM 5000)
Do zacisku X300 nalezy podigczy¢ zasilanie w napiecie 24 modutu hamujgcego.

Pin Nazwa Funkcja Dane
_ + 24V Zasilanie sterowania hamulcami U;=24-30V
~il Himax = 2.5 A
- GND Masa dla 24 V —
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Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdj przewodu
[mm?]

Sztywny 2,5

Elastyczny 2,5

Elastyczny z koncéwkg kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 25

Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 2,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng korncéwkg kablowg 1,5

Opis zaciskéw X301 (BRM 5000)
Podtaczy¢ do zacisku X301 hamulec silnikowy i czujnik temperatury silnika.

Pin Nazwa Funkcja Dane
1 1BD2 Potencjat odniesienia dla —
Pinéw 2
o0-H 2 1BD1 Sterowanie hamulcem lomax < 2,5 A: maks. 10 cykli
O~ p przetgczen/min
‘Ef : E 3  1TP1/1K1+ Czujnik temperatury Maks. 6 rezystorow z dodatnim
1TP2/1K2- wspotczynnikiem temperaturowym

(PTC) lub jeden KTY84-130, maks.
dtugos$c¢ kabla: 50 m

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekréj przewodu
[mm?]

Sztywny 2,5

Elastyczny 2,5

Elastyczny z koncéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 25

Elastyczny z koncéwkag kablowg i z tulejg z tworzywa sztucznego 2,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwéjng kohcowkg kablowg 1,5

Opis zaciskow X302 (BRM 5000)
Zacisk X302 potgczy¢ z zaciskiem X2 znajdujgcym sie przy falowniku.

Pin Nazwa Funkcja
5 1ATP2/1K2- Czujnik temperatury podtgczyn do Pin 4 przy zacisku X2
:E 6 1TP1/1K1+ Czujnik temperatury podtgczyn do Pin 3 przy zacisku X2
: g 7 1BD2 Podtgczy¢ urzadzenie sterujgce hamulca do Pin 2 na zacisku X2
8 1BD1 Podtgczy¢ urzadzenie sterujgce hamulca do Pin 1 na zacisku X2
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Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdj przewodu

[mm?]
Sztywny 2,5
Elastyczny 25
Elastyczny z koncéwkg kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 2,5
Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 2,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwodjng koncéwkg kablowg 1,5

Informacja

Prosimy o zapoznanie sie z oznaczeniem sygnalizacji przez diody LED umieszczone na module
hamujgcym. Méwig one o stanie jednostki sterujacej hamulcami:
- dioda zapalona: wyjscie hamulcéw zasilone (aktywne)

- dioda zgaszona: wyjscie hamulcéw niezasilone (nieaktywne)

Przytacze hamowania z BRM 5000 dla hamulcéw 24 V DC

lL+ Falownika
L -—gm
+— N
C
H g5 PP
F S oo
X2
1]2]3]4
+ 8l7]6]5
X300 X302
X301
BRM 5000[ 1] 2] 3] 4
6 |5

hamulec PTC
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Posrednie sterowanie hamowania

L, Falownika
M
=} X
-o—‘ﬁ @
L Lol
o 5
=N 5N
- 2a¢
™

NlpTC
PTC

-
—
—

x

1] 2] 3]4

|_|X

x
3 I A
(0] P
g YR ==
K =
i
/ - }
"~ hamulec PTC
Opis zaciskow — X141
Pin Funkcja Opis
@D 1 1TP1/1K1+ Sygnat termicznej ochrony silnika, jest wysytany z X140, kotek 7
@ 2  1TP2/1K2- Sygnat termicznej ochrony silnika, jest wysytany z X140, kotek 14
maksymalny przekréj przewodu
Rodzaj przytacza Maksymalny przekroj
przewodu [mm2]
Sztywny 1,5
Elastyczny 1,5
Elastyczny z koncéwkag kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5
Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,75

2 przewody o jednakowym przekroju z podwojng koncéwkg kablowg —
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Schemat potaczenia X141 i X2
Falownika

HEP

EA 5000/REA 5001
141

od X140 Pin 7
od X140 Pin 14

[T 1
S

[~
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5.9 X21: Rezystor hamowania

Przy pracy generatorowej, moze by¢é wymagany montaz zewnetrznego rezystora hamowania. Dane
techniczne dotyczgce zewn. rezystorow hamowania znajdg Panstwo w rozdziale 3 Dane techniczne. W
przypadku obudowy w rozmiarze BG 3, rezystor hamowania jest podpinany do zacisku X20 (rozdziat 5.6 X20:
Silnik).

Opis zaciskéow BG 0 - BG 2

Pin Nazwa Funkcja
BGO BG 1 BG 2 RB
' Podtaczenie rezystora
® QE DB% «:.)) : RB hamf)lwzani; 7
elze |(OME3 (MDD 3

Minimalny moment dociagajacy zaciskéw srubowych [M,,;.]

Rozmiar obudowy BG 1 BG 2
Jednostka [Nm] [Ib-in] [Nm] [Ib-in]
Mmin 0,5 44 1,2 11

Maksymalny przekréj poprzeczny przewodu zaciskow elektroenergetycznych

Wielkos¢ konstrukcyjna 0 1 2 3
Mak I kroj
poaprsz);r:zan;ydzze - 6 25
2,5 4 10 dk 35 dk
przewodu z tulejg koncowg (10w przypa u’ (35w przypa u,
2] sztywnych przewodéw) sztywnych przewodow)

zyly [mm

Przyktadowy schemat podtaczenia
Jesli dlugosc¢ przewodu tgczacego rezystor hamowania i urzgdzenie przekracza 30 cm, powinien by¢ on
ekranowany.

Falownika

‘X21| RBlRBl
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5.10 X22: Sprzezenie obwodu posredniego

Informacja
Prosimy zwréci¢ uwage, ze nizej opisane sprzezenie obwodu posredniego moze mie¢ miejsce
wytgcznie przy uzyciu grupy produktowej MDS 5000, SDS 5000 oraz FDS 5000.

Jesli w Panstwa instalacji wystepujg osie, ktore pracujg w jednej maszynie i stan pracy jest ciggle zmieniany
z pracy silnikowej na regeneracyjng i odwrotnie, zastosowanie sprzezenia obwodu posredniego moze byc¢
bardzo korzystne. Przy w/w sprzezeniu nadwyzka energii przekazywana jest innym osiom w postaci energii
napedzajgcej, a nie jest przetwarzana jak w zwyktym uktadzie przez rezystory hamowania w energie ciepina.
Prosimy zwréci¢ uwage, ze przy jednoczesnym hamowaniu wszystkich napedéw obwodu posredniego jest
wymagany rezystor hamowania, ktéry bedzie odprowadzat nadwyzki energii.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia! Przy sprzezeniu urzagdzen zasilanych jedng fazg i trzema
fazami dochodzi do uszkodzenia urzgdzenia zasilanego jedna faza.

» Przy sprzezeniu obwodu posredniego nalezny uzywacé jedynie urzgdzen zasilanych trojfazowo!

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia!

Poniewaz w razie awarii urzgdzenia uszkodzone moga by¢ takze inne urzgdzenia, awaria musi spowodowac
odtgczenie catego zespotu obwoddw posrednich od sieci.

» Zwrdci¢ uwage na okablowanie i parametryzacje przekaznika 1 w rozdziale ze schematem ideowym
(X1.1iX1.2).

» W razie awarii wymieni¢ wszystkie urzgdzenia jednej grupy.

Informacja
Nalezy pamietac, iz w celu prawidtowego dziatania sprzezenia obwodu posredniego nalezy
ustawi¢ parametr A38 Zasilanie DC:

Grupa 1: A38 = 0: nie aktywny
Grupa 2i 3: A38 = 1: aktywny
Prosze zapoznac sie réwniez z opisem tego parametru.
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Opis zaciskow X22 (BG 0, BG1i BG 2)

Pin Nazwa Funkcja
BG O BG 1 BG2 -U Masa dla obwodu
: - odredniego
<f .,C U p g
« |OBe +U .
&d Doz + Napiecie dla obwodu
(Do +U posredniego

BG3: podtgczenie do zacisku X20, patrz rozdziat 5.6 X20: Silnik

Minimalny moment dociagajacy zaciskéw srubowych [M,;.]

Rozmiar obudowy BG 0 BG 1 BG 2
Jednostka [Nm]  [lb-in] [Nm] [lb-in] [Nm] [lb-in]
Mmin 0,5 4,4 0,5 4.4 1,2 11

Maksymalny przekroj poprzeczny przewodu zaciskow elektroenergetycznych

Wielkos¢ konstrukcyjna 0 1 2 3
Mak I kroj
opraccanyda ° 25
pop y . , 2,5 4 (10 w przypadku (35 w przypadku
przewodu z tulejg koricowg . .
2] sztywnych przewoddw) sztywnych przewoddéw)

zyty [mm
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Schemat podtaczenia

Ponizsza ilustracja przedstawia schemat podtgczenia sprzezenia obwodu posredniego. Falowniki mozna
sprzegac ze sobg az w 3 grupy. Mozliwe konfiguracje zostaly przedstawione w tabeli w ponizszym rozdziale.
Konfiguracja okresla typ bezpiecznikdw sieci i obwodu posredniego.

A THE————— 4

Bezpieczn. | [][

l
sieci® | | |
| | | Grupa 1
| e e
Musi by¢ ! !T TI Grupa 2 Grupa 3
zintegrowane w LLIT 1] I I I O I O
sterowniku! X10 X10 : I X10 : X10 I X10 : X10 I
Zwréci¢ uwage na  MDS/FDS/| [MDS/FDS/| \MDS/FDS/!  |MDS/FDS/| ;MDS/FDS/!  |MDS/FDS/| | MDS/FDS/!
paraaﬂgtrykzaCJeFm SDS sDS |1 sDs : sSDS |1 sDs : SDS |1 sDs :
przekaznika w . 1 1 |
X1 X1 x1 | X1 x1 | X1 x1 |
) ama e | el L I Il | ﬂ |
Przekaznik 1 o : 1 : I : I
X22! X22! 1 x22! : X22! 1 x22! : X22! 1 x22 :
[RE[RE][TU- [O]U] [ V[V [ [0 [ (VI [V [O]u] I_ [0qu]_ .
' ' o 4 »
4 é ; == 4 é : = B :
4 ; — 4 ; — ___________,:
Rezystor 2 — —
hamowania? Bezpieczniki Bezpieczniki
obwodu posr. obwodu posr.

Rys. 5-1 Schemat podtaczenia

1w urzadzeniach MDS 5000 oraz SDS 5000 o rozmiarze obudowy BG3: X20, zaciski ZK+, ZK-.

2 okreslajgc wartos¢ rezystora hamowania nalezy zapoznaé sie z mocg hamowania zespotu obwodu
posredniego oraz parametrami technicznymi urzadzenia.

3 W tym celu zwréci¢ uwage na rozdziat 5.3.

4 Wielkosci przekrojow przewodow sprzezenia obwodu posredniego odpowiadajg wymogom Panstwa
zastosowania. Punktem orientacyjnym moze by¢ przekréj dla zaciskéw X22 w przypadku BGO do BG2
Jlub X20 w przypadku BG3, ktéry mozna maksymalnie podigczy¢.
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Kombinacje
Ponizsza tabela przedstawia mozliwe kombinacje dla sprzezenia obwodu posredniego. tgcznie do
dyspozycji jest 15 kombinacii.

Przyktad: Kombinacja nr 7:

Za pomoca kombinaciji nr 7 przetwornice BG 1 z grupy 1 mozna potgczy¢ z dwoma urzadzeniami BG 0 z grupy
2. Nie jest budowana grupa 3. Bezpiecznik sieciowy muszg wykazywac prad znamionowy 20 A. Grupy sg
odfgczane za posrednictwem bezpiecznika obwodu posredniego (ZK) typu 1. Zanim ponownie zostang
wigczone urzadzenia sprzezenia obwodu posredniego (ZK), nalezy poczekaé trzy minuty.

Bezpiecznik Bezpiecznik

Grupa 1 - Grupa 2 - Grupa3 t;,?
Rodzina MDS/FDS/ MDS/FDS/ MDS/FDS/
urzadzen SDS MDS/SDS SDS SDS
Wielkos¢ BG0O BG1 BG2 BG3 BGO BG 1 BGO
konstrukcyjna
Bezpiecznik 10 A 20AP) 50AP) 80AP) — | — —
sieciowy
Pomaxpu® 4KW 10 20 45 — | — —
kW kW kW
Nr kombinacji
1 Maks. — — — — —_- - — — 1
4
2 — Maks. — — — — | — — — 5
4
3 — 3 — — Typ 1 2 — — — 5
4 — 3 — — Typ 1 1 — — — 3
5 — 2 — — Typ 1 2 — — — 3
6 — 2 — — Typ 1 1 — — — 4
7 — 1 — — Typ 1 2 — — — 3
8 — — Maks. — — —_ = — — 2
3
9 — — 3 — Typ 2 — 1 Typ 1 2 2
10 — — 3 — Typ 1 2 — — — 2
11 — — 3 — Typ 2 — 1 — — 2
12 — — 2 — Typ 2 — 1 — — 2
13 — — 2 — Typ 2 — 1 Typ 1 1 2
14 — — 1 — Typ 2 1 — — — 2
15 — — —  Maks. — — - — — 1

a) Czas ponownego wigczenia

b) W celu zastosowania zgodnego z UL prosze przestrzegaé listy bezpiecznikédw sieciowych znajdujgcej sie w rozdziale 5.3.1
Zabezpieczenie sieci

¢) Maksymalna suma mocy napedowe;j
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Zamiast opozniac proces 0 czas ponownego witgczenia, czas ponowego wigczenia mozna ustali¢ poprzez
analize parametru E14. Ten parametr musi wskazywac we wszystkich urzgdzeniach potgczonych z siecig, ze
zanim bedzie mozna ponownie wigczyé napiecie sieciowe, przekazniki fadowania muszg by¢ otwarte. Ten
parametr mozna odpytac za posrednictwem magistrali Feldbus (pola procesowego) lub wyjscia binarnego.
Jezeli sprzezenie obwodu posredniego jest wykonywane wytgcznie przy uzyciu urzgdzen z rodziny SDS 5000
lub urzadzen A, to branie pod uwage czasu ponownego wtgczenia nie jest konieczne.

Zabezpieczenia

/\ OSTROZNIE!

Niebezpieczenstwo przestoju maszyny! Przy zadziataniu jednego elementu zabezpieczenia dochodzi
do uszkodzenia drugiego elementu.

» Elementy bezpiecznikow nalezny wymienia¢ zawsze parami.

Prosze przestrzegaé podczas montazu i uzytkowania nastepujgcych punktow:

+ Jedli dlugos¢ przewodow obwodu posredniego przekracza 20 cm, powinny by¢ one ekranowane.
Zapobiega to zaktéceniom elektromagnetycznym.

+ Aby zachowa¢ wystarczajgcg odlegtos¢ od elementéw pod napieciem, nalezy uzywac zewnetrznych
uchwytow bezpiecznikowych.

+ Do zabezpieczenia obwodu posredniego nalezy stosowa¢ nastepujgce rodzaje bezpiecznikow:

Typ 1 Typ 2
Producent SIBA Sicherungs-Bau GmbH
Borker StralRe 22
D-44534 Liinen
www.siba.de

Rozmiar 10 x 38

Klasa eksploatacji gRL

Mierzalne napiecie AC 600 V
Mierzalne natezenie 10 A 20 A
Utrata mocy na element 1.6 W 3.5W
Nr kat. bezpiecznika 6003434.10 6003434.20
Nr kat. uchwytu bezpiecznika 5106304.3

96
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5.11 X100 - X103: analogowe i cyfrowe sygnaty

Do podtgczenia analogowych i cyfrowych sygnatéw wymagane sa:

+ SEA 5001
+  REA 5001
+  XEA 5001

/\ OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo wadliwego dziatania maszyny wskutek zaktécen elektromagnetycznych!

» W przypadku przewodow do wejs¢ i wyj$¢ analogowych i cyfrowych (AE, AA, BE, BA) nalezy stosowaé
wytgcznie kable o dtugosci do 30 m!

Informacja

Nalezy pamietac, ze czas prébkowania wejs¢ oraz czestotliwos¢ aktualizacji wyjs¢ odpowiadajg
czasowi cyklu, ustawionemu w parametrze A150.
W przypadku funkcji krytycznych czasowo, np. do regulacji za pomocg nadrukowanych
znacznikéw, wejscia cyfrowe majg dodatkowg sygnature czasows.
Jezeli stosowane sg enkodery BE lub symulacje enkoderéw BA, czas prébkowania i czestotliwos¢
aktualizacji sg niezalezne od ustawionego czasu cyklu (patrz rozdziat 5.12.4 Koder BE i symulacja
kodera BA).

Opis zaciskéw X100 — SEA 5001, REA 5001, XEA 5001

WSKAZOWKA

Ruchy maszyny wskutek nieoczekiwanej wartosci zadanej
Przy niepodtgczonym wejsciu analogowym falownik wykrywa warto$¢ zadang réwng +5V.

» Falownik nalezy eksploatowa¢ zawsze z podtgczonym wejsciem analogowym.

Dane ogdlne

Maksymalna dtugos¢ przewodu 30 m, ekranowany
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Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja
1 AE1+ wejscie + wejscia analogowego
AE1

Rozdzielczoé¢:
+  SEA 5001: 10 bit + znak
+ REA 5001 i XEA 5001:
15 bit + znak
2 AE1-Shunt Wejscie pragdowe; przytgcze
bocznika styk 2 nalezy
zmostkowac ze stykiem 1.

3 AE1- Inwertowane wejscie analogowe
AE1
OIll - o~ o
@M~ 4  AE2+ wejscie + wejscia analogowego
Ol o :
ol ~ | AE2;
< Mi Rozdzielczo$¢:
Ol ~|° + SEA 5001, XEA 5001:
10 bit + znak
»+  REA5001: 15 bit + znak
5 AE2- Inwertowane wejscie analogowe
AE2
6 AA1 Wyijscie analogowe 1
7  AA2 Wyijscie analogowe 2
8 AGND Masa odniesienia dla sygnatéw

analogowych

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza

Sztywny
Elastyczny
Elastyczny z kohcdwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego

Elastyczny z koncéwkg kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego

£
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Dane

Odniesienie: styk 3

U,=210V

Rint = 40 kQ

U4max do styku 3 =30V

U1max do przewodu ochronnego = 15V
Uqimax do AGND =30V

Odniesienie: styk 3

l4 =120 mA

Rint =510 Q

Uq4max do styku 1 =30V

U1max do przewodu ochronnego = 15V
Uqimax do AGND =30V

Odniesienie: styk 5

Uu=+10V

Rint =40 kQ

Uqmax do styku 5 =30V

U1 max do przewodu ochronnego = 15V
U1max do AGND =30 V

U1max do przewodu ochronnego = 15V
U{max do AGND =30V
Odniesienie: styk 8
Iomax = 10 mA
Rint =20 Q
Rozdzielczos¢:
+ MDS 5000: 10 bit + znak
+ MDS 5000A, SDS 5000,
SDS 5000A: 11 bit + znak

Maksymalny przekréj
przewodu [mm?]

1,5
1,5
1,5
0,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwéjng kohcowkg kablowg —
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Opis zaciskéw X101 — SEA 5001, REA 5001, XEA 5001

Dane ogélne
Maksymalna diugos¢ przewodu 30 m, ekranowany

Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja Dane
9 GND18V Masa odniesienia dla styku 19 —
10 DGND Masa odniesienia dla styku 11 do —
18
11  BE1
12 BE2 Poziom High: 12 -30V
s 13 BE3 Wejscie cyfrowe Poziom Low: 0 =8 V
3p Uimax =30V
§2 14 BE4? l4max = 16 MA przy Uqnax
=1 15 BE5?
E 16 BA1 Wyjécie cyfrowe Iomax = 50 mA przy 45° C, 40 mA przy
| 17 BA2 55°C
Zasilanie 24 V

+ dla XEA 5001 i
* wejsc¢cyfrowychw przypadku
SEA 5001 i REA 5001

18 Wejscie 24V Zakres wejsciowy: 18 — 28,8 V

Uy=16—-18V
lymax = 50 MA

a) BE3, BE4 i BE5 moga by¢ uzywane jako wejscie enkodera. Patrz réwniez rozdziat 5.12.4 Koder BE i symulacja kodera BA. W module
REA 5001 te wejscia mogg by¢ przetaczane przetgcznikiem suwakowym S0, S1 i S2 do poziomu TTL.

19 Wyjscie 18 V  Napiecie pomocnicze 18 V

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekréj przewodu
[mm?]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng korncéwkg kablowg —
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Przetaczniki TTL-/HTL REA 5001

Przetacznik Przetacznik TTL/HTL
SO BE3
S1 BE4
S2 BE5

Oznaczenie przetgcznikow i przypisane im pozycje (HTL/TTL) sa widoczne w REA 5001 na ostonie karty.

REA 5001

Opis zaciskéw X102 — XEA 5001

WSKAZOWKA

Ruchy maszyny wskutek nieoczekiwanej wartosci zadanej
Przy niepodtgczonym wejsciu analogowym falownik wykrywa warto$¢ zadang réwng +5V.

» Falownik nalezy eksploatowa¢ zawsze z podtgczonym wejsciem analogowym.

Dane ogdlne

Maksymalna diugos¢ przewodu 30 m, ekranowany

Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja Dane
1 AE3+ wejscie + wejscia analogowego  Odniesienie: styk 2
AE3 Ui=+10V
Rozdzielczos¢ réznicy napieé Rint = 40 kQ
wejsciowych: 10 bit + znak U1max do styku 2 =30 V
{ll - o U1max do przewodu ochronnego = 15V

Usmax 9o AGND =30 V

2  AE3- Inwertowane wejscie analogowe U455 do styku 2= 30 V
AE3 U1 max do przewodu ochronnego = 15V
Uqmax do AGND =30V

ID 442275.07



Podtaczenie
Podrecznik projektowy POSIDRIVE® MDS 5000

£
%5 STOBER

Maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymainy przekrdj
przewodu [mm2]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5

Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,5

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng koncéwkg kablowg —

Opis zaciskéw X103 A — XEA 5001

Dane ogélne
Maksymalna diugos¢ przewodu 30 m, ekranowany

Opis zaciskéw

Styk Nazwa Funkcja Dane
1 BA3
2 BA4 L
s |BAS Wyijscie cyfrowe lomax = 50 mA
4 BA6

maksymalny przekroj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekréj przewodu
[mm?]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z koricéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5

Elastyczny z koncéwkg kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,75

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdéjng kohcowkg kablowg —

Informacja
W przypadku braku zasilania 24 V wejscia sygnatéw cyfrowych BE6 do BE13 wykazujg sygnat 0
(niezaleznie od fizycznego stanu sygnatu).
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Opis zaciskéw X103 B — XEA 5001

Dane ogélne

Maksymalna diugos¢ przewodu 30 m, ekranowany

Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja Dane

5 BA7

6 BAS8 o

7 TBAg Wyijscie cyfrowe lomax = 50 mA

8 BA10
Odniesienie: Styk 10 zacisku X101
Poziom High: 12 -30V

9 BE®6 Wejscie cyfrowe Poziom Low: 0 -8V

Uimax =30V
I1max =3 mA przy U1max

maksymalny przekroj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdéj
przewodu [mm?]

Sztywny 1,5

Elastyczny 1,5

Elastyczny z kohicéwka kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5

Elastyczny z kohcdwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,75

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng koncéwkg kablowg —

Opis zaciskéw X103 C — XEA 5001

Dane ogélne

Maksymalna dtugos¢ przewodu 30 m, ekranowany

Opis zaciskow

Styk Nazwa Funkcja Dane
10 BE7
11 |BES Odniesienie: Styk 10 zacisku X101
12 BE9 Poziom High: 12 — 30 V
13 BE10 Wejscie cyfrowe Poziom Low: 0 -8V
14 BEMNM Uimax =30V
15 BE12 [1max = 3 MA przy Uqmax
16 BE13
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maksymalny przekréj przewodu

Rodzaj przytacza Maksymalny przekrdj

przewodu [mm2]

Sztywny 1,5
Elastyczny 1,5
Elastyczny z kohcéwkg kablowg bez tulei z tworzywa sztucznego 1,5
Elastyczny z kohcéwka kablows i z tulejg z tworzywa sztucznego 0,75

2 przewody o jednakowym przekroju z podwdjng koncéwkg kablowg

Przyktady przytagczeniowe

Potencjometr Prad (0 - 20 mA, 4 - 20 mA)
Falownik Falownik
SEA 5001 SEA 5001
R10K (X100 REA 5001 X 24 REA 5001
L AETY  XEA 5001 L AET  XEA 5001
AIIAELShunt i:[l AE1-Shunt
3|F AE1- 0(4)- 31F AE1-
— 20 mA B
(6] AA1 6] AA1
(7] AA2 (+10V) 7] AA2
+—{8] AGND 8] AGND
Napiecie (max. = 10 V) Wyjscie analogowe napiecie
Falownik Falownik
SEA 5001 SEA 5001
X %1 OXE » REA 50071 %1 OXE » REA 5001
0-sv|  [2JnAET-Shunt XEA 5001 2] AE1-Shunt XEA 5001
0-10V 31F AE1- 31F AE1-
max.+ 10V . —
6] AA1 6] AA1
7] AA2 (i) 7] AA2
8] AGND 8] AGND
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Informacja
Prosimy pamietaé, ze ztgcza enkoderéw moga z reguty odczytywaé i symulowac wiele systeméw
np. enkodery inkrementalne lub EnDat. Informacje, jaki system zostat podpiety pod ztgcze nalezy

podac¢ w parametrach. Prosze odnosnie tego przestrzega¢ podrecznika obstugi falownika.

5121 X4

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo zniszczenia enkodera!

» Przy witgczonym urzgdzeniu nie nalezy podigczac ani roztgczacé X4!

Dane ogélne
U,

I2max

I2min
Maksymalna dtugosc¢
przewodu

Specyfikacja EnDat2.1
Rodzaj enkodera
Czestotliwos¢ taktowania

Analiza

Specyfikacja EnDat2.2
Rodzaj enkodera
Czestotliwos¢ taktowania
Analiza

5-16V, s. unten Tabelle Encoderversorgung

X4: 250 mA
suma X4, X120 i X140: 500 mA

< HW 190: 30 mA; = HW 200: 13 mA
100 m

Singleturn i Multiturn, nieprzydatny do liniowych przyrzadéw pomiarowych
592 kHz

Tylko sygnaty cyfrowe; od wersji sprzetu (HW) 200 i oprogramowania
sprzetowego V 5.6-H tolerowane sg sygnaty analogowe na stykach 1, 3, 9
i 11 (kompatybilne do X140).

Singleturn i Multiturn, nieprzydatny do liniowych przyrzadéw pomiarowych
4 MHz

Tylko sygnaty cyfrowe; od wersji sprzetu (HW) 200 i oprogramowania
sprzetowego V 5.6-H tolerowane sg sygnaty analogowe na stykach 1, 3, 9
i 11 (kompatybilne do X140).
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Specyfikacja SSI

Czestotliwos¢ taktowania 250 kHz

Urzadzenia analizujgce 250 ps (enkoder silnika) lub 1 ms (enkoder potozenia)

Kod Binarny lub kod Graya

Rodzaj enkodera i format Multiturn: 24 lub 25 bit
Singleturn: 13 bitdw krotki lub jodetka 13 bitdéw (13 bitéw danych
w telegramie 25-bitowym)

Transmisja Podwdjna transmisja wytgczalna

Specyfikacja sygnatéw przyrostowych

Rodzaj enkodera Do X4 mozna podtgczaé wytgcznie enkodery TTL i HTL ze Sciezkg N.
Enkodery bez Sciezki N generujg zaktdcenie podczas ruszania urzgdzenia.
Jezeli konieczne jest zastosowanie enkodera bez sciezki N, nalezy go
podtaczy¢ do X120. W celu zapewnienia prawidtowego podigczenia nalezy
przestrzegaé opisu zaciskéw X120 dla sygnatéw przyrostowych, patrz
rozdziat 5.12.2 X120.

frax Analiza: £ 1 MHz
Symulacja: < 250 kHz
Poziom sygnatu TTLiHTL

Przyktad obliczania — czestotliwos¢ graniczna f,,x
... dla enkodera z 2048 impulsami na obrot:
3000 obrotéw na minute (czyli 50 obrotéw na sekunde) * 2048 impulséw na obrét

=102 400 impulséw na sekunde
=102,4 kHz

Zasilanie enkodera

U, Przelotowe Uwagi

5V Styk 12 (Sense) nieuzywany
(nieregulowane)

5V Przewdd Sense enkodera podtgczony Serwosilniki synchroniczne STOBER
(regulowane w enkoderze) do styku 12 (Sense) EnDat 2.1/2.2 (standard)

5V Styk 12 (Sense) zmostkowany ze Silniki asynchroniczne STOBER
(regulowane na X4) stykiem 4 (UB+) TTL (dla rozwigzan dostosowanych do

wymagan klienta)
bez kompensacji przewodu
15-16 V Styk 12 (Sense) zmostkowany ze Silniki asynchroniczne STOBER

stykiem 2 (GND) Enkoder HTL: Mostek wykonany we
wtyku przewodu, podtgczanym do X4.
Enkoder SSI: Mostek dla UB+ jest
wykonany w kotnierzowym gniezdzie
katowym.
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Opis zacisku X4 dla enkodera EnDat- i SSI

Styk Nazwa Funkcja

Gniazdo GND Odniesienie dla zasilania enkodera na styku 4

U, Zasilanie enkodera
Wejscie rozniczkowe dla DATA

o N o o b w N =
>
_|
>
-+

1 9 - o
83 CLK+ Wejscie rézniczkowe CLOCK
o
HIEE -
8o 10 — —
bL—"15
@] 1~ N
12 Sense Przewdd czujnika dla napiecia zasilania do regulacji zasilania enkodera
13 DATA- Inwertowane wejscie rozniczkowe dla DATA
14 — —
15 CLK- Inwertowane wejscie rozniczkowe dla CLOCK

Opis zaciskéw dla enkodera HTL

Pin Nazwa Funkcja, dane
1 B+ Wejscie roznicowe dla $ladu B
Gniazdko 2  GND Masa dla napiecia enkodera Pin 4
3 N+ Wejscie roznicowe dla Sladu N
4 U, Zasilanie enkodera
5 J— J—
6 A+ Wejscie réznicowe dla sladu A
7 — —
| e - -
§§ 9 B- Negacja wejscia roznicowego dla sladu B
8o 10 N- Negacja wejscia réoznicowego dla sladu N
1 A- Negacja wejscia roznicowego dla $ladu A
12 Sense Przewdd czujnika napiecia pomocniczego do regulacji zasilania nadajnika
13 — —
14 — —
15 — —
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Opis zacisku X4 dla enkodera TTL

Styk Nazwa Funkcja, dane

Gniazdo GND Odniesienie dla zasilania enkodera na styku 4

U, Zasilanie enkodera

Wejscie rozniczkowe dla Sciezki B

N+ Wejscie rozniczkowe dla Sciezki N

0 N OO g b~ W DN -
o3}
+

§g A+ Wejscie rozniczkowe dla Sciezki A
28l o — —
89
0° 10 — —
1M1 — —
12 Sense Przewdd czujnika dla napiecia zasilania do regulacji zasilania enkodera
13 B- Inwertowane wejscie rézniczkowe dla
Sciezki B
14 N- Inwertowane wejscie rézniczkowe dla
Sciezki N
15 A- Inwertowane wejscie rézniczkowe dla
Sciezki A
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512.2 X120

Do wykorzystania ztgcza X120 wymagana jest:
+  REA5001 lub
+ XEA 5001

Informacja
Zigcze X120 mieszczace sie na karcie opcjonalnej XEA 5001, jest ztgczem podwdjnym. Zadaniem

ztgcza podwdjnego jest rozdzielenie sygnatu enkodera do dalszych falownikow bez znacznej
interwencji w okablowanie. Z tego wzgledu obydwa ztgcza SUB-D charakteryzujg sie takim samym
obtozeniem.

Dane ogélne

U, 18 V, patrz zasilanie enkodera

lomax 250 mA suma X4, X120 i X140: 500 mA
Maksymalna dtugosc¢ 50 m

przewodu

Maksymalna ilos¢ odbiornikow 1 urzgdzenie gtéwne i 31 odbiornikéw
Terminator 120 Q

Specyfikacja SSI (analiza i symulacja)

Czestotliwos¢ taktowania 592 kHz (koder silnika) lub 250 kHz (koder potozenia)
(urzadzenie gtdwne SSI)

Kod Binarny lub kod Graya
Rodzaj enkodera Multiturn: 24 lub 25 bitéw

Singleturn: 13 bitow krotki lub jodetka 13 bitow
Transmisja Podwdjna transmisja wytgczalna

Specyfikacja sygnatéw przyrostowych i sygnatéw silnika skokowego (analiza i symulacja)

fmax Analiza: =1 MHz
Symulacja: < 250 kHz
Poziom sygnatu TTL

Przyktad obliczania — czestotliwos¢ graniczna f,,,x
... dla enkodera z 2048 impulsami na obrét:
3000 obrotéw na minute (czyli 50 obrotéw na sekunde) * 2048 impulséw na obrét

=102 400 impulséw na sekunde
=102,4 kHz
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Zasilanie enkodera

Zasilanie enkodera Mostek
Styk 8 (U ) Kotek 1 (koder GND) do kotka 9 (GND)
Zewnetrzny Kotek 1 (koder GND) do GND do zasilania zewnetrznego

Opis zacisku X120 dla enkodera SSI

Styk Nazwa Funkcja

GND-ENC Odniesienie dla styku 4 do styku 7
Wtyczka

CLK- Inwertowane wejscie/wyjscie rézniczkowe dla CLOCK
Wejscie/wyjscie rézniczkowe dla CLOCK

DATA+ Wejscie/wyjscie rozniczkowe dla DATA

DATA- Inwertowane wejscie/wyjscie rézniczkowe dla DATA

U, Zasilanie enkodera
GND Odniesienie dla styku 8

© © N O o~ W N =
(@)
—
A
-+

Informacja

Nalezy pamietac¢, ze wszystkie SSI-Slaves muszg by¢ réwnoczesnie wigczane/wytgczane (24 V
na X11 i X101.18). Przetgczanie pojedynczych odbiornikéw podczas pracy prowadzi to zaktécen
w pozostatych odbiornikach.

Opis zaciskéw X120—sygnaty inkrementalne

Pin Nazwa Funkcja
GND-ENC Masa dla Pin 2 do 7
Wtyczkar N+ Wejscie/wyjscie roznicowe dla linii N

N- Negacja, wejscie/wyjscie réznicowe dla linii N

A- Negacja, wejscie/wyjscie roznicowe dla linii A
Wejscie/wyjscie réznicowe dla linii A
B+ Wejscie/wyjscie réznicowe dla linii B

B- Negacja, wejscie/wyjscie réoznicowe dla linii B

U, Zasilanie enkodera
GND Masa dla Pin 8

[&1]
o]
© 0o N o o b~ W N
>
+
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Opis zaciskow dla sygnatéw silnika krokowego

Pin Nazwa Funkcja
1 GND-ENC Masa dla Pin4 do 7
Wtyczkar o  _ _
3 — —
@ 4  Imp- Negacja, wejscie/wyjscie réznicowe dla impulsow
g 9 5 Imp+ Wejscie/wyjscie réznicowe dla impulséw
6  Kierunku+ Wejscie/wyjscie réznicowe dla kierunku
—¢ 7  Kierunku- Negacja, wejscie/wyjscie réznicowe dla kierunku
© 8 Uy Zasilanie enkodera
9 GND Masa dla Pin 8

Podlaczenie - Topologia

Przy sprzezeniu dwdch lub wiecej odbiornikow poprzez ztgcze X120 dopuszcza sie jedynie topologie liniowa.
Przewody sygnatowe odbiornikdw stojgcych na kranicach sprzezenia muszg by¢ zakohczone rezystorem. W
kartach opcjonalnych XEA 500 oraz REA 5001 istnieje mozliwos¢ dotgczenia rezystorow przy uzyciu
przetgcznikow S3, S4 i S5.

Przetacznik Enkoder TTL Enkoder SSI
S3 Zero —

S4 A CLK

S5 B DATA

XEA 5001 REA 5001

Nalezy pamieta¢, ze w oprzyrzagdowaniu opcjonalnym REA 5001 i XEA 5001
przetgczniki sg usytuowane w réznych miejscach. Oznaczenie przetgcznikdw i przypisane im pozycje
(wlaczony/wytaczony opor krancowy) sg przedstawione na ostonie karty.
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5.12.3 X140

Warunkiem, korzystania ze ztgcza X140 jest:
+ REA 5001

Specyfikacja przelicznika (analiza)

U, -0V ...+10V
I 80 mA

fy 7-9kHz
Pmax 0,8W
Wspotczynnik transferu 0,5+5%
Liczba biegunéw 2,416
Przesuniecie fazowe 120 el.®
Maksymalna diugos¢ 100 m
przewodu

Specyfikacja EnDat 2.1 sin/cos (analiza)

U, 5-16 V, patrz ponizej tabela zasilania enkodera EnDat
l2max 250 mA,
suma X4, X120 i X140 (EnDat): 500 mA
I5min 30 mA
fmax 225 kHz
Rodzaj enkodera Singleturn i Multiturn, nieprzydatny do liniowych przyrzadéw pomiarowych
Maksymalna diugos¢ 100 m
przewodu

Przyktad obliczania — czestotliwos¢ graniczna f,,,x
... dla enkodera z 2048 impulsami na obrét:
3000 obrotéw na minute (czyli 50 obrotéw na sekunde) * 2048 impulséw na obrét

=102 400 impulséw na sekunde
=102,4 kHz

Zasilanie enkodera EnDat 2.1

U, Przelotowe Uwagi

5V Styk 12 (Sense) nieuzywany
(nieregulowane)

5V Przewdd Sense enkodera podtgczony  Serwosilniki STOBER EnDat 2.1
(regulowane na koncu do styku 12 (Sense)

kabla)

5V Styk 12 (Sense) zmostkowany ze TTL (dla rozwigzan dostosowanych do
(regulowane na X4) stykiem 4 (UB+) wymagan klienta)
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Informacja
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze ztgcze selsynu jest stosowane rowniez na X140, gdy wymieniany jest

SDS 4000, w ktorym eksploatowany byt silnik z selsynem na X40.

W takim przypadku mozna ponownie uzy¢ kabla kodera, ktory byt stosowany do tej pory. Do tego
kabla jest dotgczone przytacze czujnika temperatury silnika. Prosze z tego wzgledu wzig¢ pod
uwage rozdziat 5.8.

Opis zaciskow X140 przelicznika (REA 5001)

Styk? Nazwa Funkcja
1  Sin+ Wejscie sin
Gniazdo 2 GND Odniesienie dla styku 6
3 Cos+ Wejscie cos
4 — —
5 —
6  Wzbudzanie Sygnat wzbudzania przelicznika
przelicznika
7  1TP1/K1 Przytgcze czujnika temperatury silnika jest wyprowadzane na styk
8o 1w X141,
89
sl & — -
8o 9 Sin- Wejscie sin (inwertowane)
10 — —
11 Cos- Wejscie cos (inwertowane)
12 — —
13 — —
14 1TP2/K2 Przytgcze czujnika temperatury silnika jest wyprowadzane na styk
2w X141,
15 — —

a) patrzac na Sub-D
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Opis zaciskow adaptera przelicznika (REA 5001)

Styk? Nazwa Funkcja
Gniazdo 2 {TP1/K1 Przytacze czujnika temperatury silnika jest
wyprowadzane na styk 1 w X141.
3 Sin- Wejscie sin (inwertowane)
4 Cos- Wejscie cos (inwertowane)
@ 5 GND Odniesienie do wzbudzania przelicznika
X So ° 6 1TP2/K2 Przytgcze czujnika temperatury silnika jest
g§ wyprowadzane na styk 2 w X141,
17 7 sin+ Wejscie sin
@ Cos+ Wejscie cos
Wzbudzanie Sygnat wzbudzania przelicznika
przelicznika

a) widok na Sub-D 9-stykowe do podigczenia przewodu przelicznika, zgodnego z SDS 4000
b) widok na Sub-D 15-stykowe do podigczenia SDS 5000, zacisk X140 (REA 5001)

Stykb)
7 Wtyczka
9
" [©
2 815
14
1

1~"9

Informacja
Nalezy pamietac¢, ze uzywany jest interfejs EnDat na styku X140, jezeli zastepowany jest SDS

4000, z ktérym silnik byt eksploatowany przy uzyciu enkodera wartosci bezwzglednych,

podtgczonego do X41.

W takim przypadku mozna ponownie uzy¢ kabla enkodera, ktéry byt stosowany do tej pory. Do
tego kabla jest dotgczone przytacze czujnika temperatury silnika. Prosze z tego wzgledu wzig¢

pod uwage rozdziat 5.8.
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Opis zaciskow X140 EnDat (REA 5001)

Styk? Nazwa Funkcja
1  Sin+ Wejscie sin
Gniazdo 2 GND Odniesienie dla zasilania enkodera na styku 4
3 Cos+ Wejscie cos
4 U, Zasilanie enkodera
5 DATA+ Wejscie rozniczkowe dla DATA
[§) J— J—
7  ATP1/K1 Przytgcze czujnika temperatury silnika jest wyprowadzane na X141, styk
1, jezeli jest dotgczone do przewodu enkodera
§§ 8  CLK+ Wejscie rozniczkowe CLOCK
§§ 9  Sin- Inwertowane wejscie sin
09 10 — —
11 Cos- Inwertowane wejscie cos
12 Sense Sygnaty sense do regulacji napiecia
13 DATA- Inwertowane wejscie rézniczkowe dla DATA
14 1TP2/K2 Przytgcze czujnika temperatury silnika jest wyprowadzane na X141, styk
2, jezeli jest dotgczone do przewodu enkodera
15 CLK- Inwertowane wejscie rozniczkowe dla CLOCK

a) patrzac na Sub-D

5.12.4 Koder BE i symulacja kodera BA

Warunkiem odczytu i symulacji enkodera poprzez wejscia binarne sa:
*+ SEA5001 lub

+  REA 5001 lub

+  XEA 5001

W celu analizy sygnatéw single-ended enkodera przyrostowego lub sygnatéw silnika krokowego nalezy
wykorzystac wejscia binarne BE3, BE4 i BE5. Jezeli majg by¢ one symulowane, nalezy wykorzysta¢ wejscia
BA1iBA2.

Enkodery Halla sg podtgczane do wejs¢ cyfrowych BE1, BE2 i BE3.

Dane ogdlne
Maksymalna diugos¢ przewodu 30m

Poziom sygnatu HTL w przypadku SEA 5001 i XEA 5001
TTL/HTL z mozliwoscia przetagczania na REA 5001
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Analiza— sygnaly przyrostowe i sygnaly silnika skokowego

HTL TTL
Poziom High 12-30V 2-6V
Poziom Low 0-8V 0-08V
U1max 30V 6V
l41max 16 mA 13 mA
fmax 100 kHz

Symulacja — sygnaly przyrostowe i sygnaly silnika skokowego

lomax 50 mA przy 45° C, 40 mA przy 55° C
Ef. szybko$¢ aktualizacji 1 kHz

fmax 250 kHz

Czestotliwosc¢ ekstrapolacji 1 MHz

Przyktad obliczania — czestotliwos¢ graniczna f,,,x
... dla enkodera z 2048 impulsami na obrét:
3000 obrotéw na minute (czyli 50 obrotéw na sekunde) * 2048 impulséw na obrét

=102 400 impulséw na sekunde
=102,4 kHz

ID 442275.07 115



Podtaczenie
Podrecznik projektowy POSIDRIVE® MDS 5000

116

£
%3 STOBER

Opis zaciskow X101 enkoder inkrementalny i sygnaly silnika krokowego

Pin

10
11
12
13

14

15

16

6L 8L LLIOLGLYLELZLLLOL 6

17

18

19

Nazwa Funkcja Dane
GND 18 V Masa dla Pin 19 —
DGND Masa dla Pin 11 do 18 —
BE1 — —
BE2 —

BE3 Odczyt:

Enkoder inkrementalny: N
Sygnalty silnika krokowego: —

BE4 Odczyt:
Enkoder inkrementalny: A
Sygnalty silnika krokowego: czestotliwosé

BE5 Odczyt:
Enkoder inkrementalny: B
Sygnaty silnika krokowego: kierunek

BA1 Symulacja: —
Enkoder inkrementalny: A
Sygnaly silnika krokowego: czestotliwosé

BA2 Symulacja:
Enkoder inkrementalny: B
Sygnaty silnika krokowego: kierunek
24 V-In Zasilanie 24 V Zakres na wejsciu: 18 — 28,8 V
- dla XEA 5001 oraz
- dla wyj$¢ binarnych w SEA 5001 i REA
5001
18 V-Out Napiecie pomocnicze 18 V U,=16-18V
lomax = 50 mA

Przetaczniki TTL-/HTL REA 5001

Przelgcznik
SO
S1
S2

Przetacznik TTL/HTL
BE3
BE4
BE5

Oznaczenie przetgcznikow i przypisane im pozycje (HTL/TTL) sg widoczne w REA 5001 na ostonie karty.

REA 5001
T
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5.13 Komunikacja przemystowa

5.13.1 X200: CANopen

Warunkiem potgczenia CANopen jest:
«  CAN 5000

Informacja
Prosze zapoznac sie z dokumentacjg uzupetniajgcg CANopen (patrz rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja)!

Opis zacisku X200

Styk Nazwa Funkcja
1 — -
Wtyczka 2 CAN-low Przewod CAN Low
3 GND Signal Ground
©| 4 — -
5 d 5 — —
6  CAN-low Przewd6d CAN Low podtgczony wewnetrznie
1 6 ze stykiem 2
@ 7 CAN-high Przewéd CAN High
CAN-high Przewod CAN High podigczony wewnetrznie
ze stykiem 7

\‘w—z—cﬁ/’
Wewnetrzna rezystancja: 120
(moze by¢ przetgczana)
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5.13.2 X200: MAGISTRALA PROFIBUS

Warunkiem potgczenia PROFIBUS jest:
+ DP 5000

Informacja
Prosze zapozna¢ sie z dokumentacjag uzupetniajgcg PROFIBUS DP (patrz rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja)!

Opis zaciskéw X200

Pin Nazwa Funkcja
1 — —
Gniazdo o __ —
3 B RxD/TxD-P (dane wyjsciowe/wejsciowe +)
@ 4 RTS Sterowanie kierunkiem dla repeatera (+)
5 og 9 5 GND Masa dla +5V
]
38 6 +5V Zasilanie oporéw krancowych
10 Vs
7 — —
@ 8 A RxD/TxD-N (dane wyjsciowe/wejsciowe-
minus)

9 — —
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5.13.3 X200, X201: EtherCAT

Warunkiem potgczenia EtherCAT jest:
+ ECS 5000

Informacja
Prosze zapozna¢ sie z dokumentacjg uzupetniajgcg EtherCAT (patrz rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja)!

Opis zaciskéw X200 i X201

Styk Nazwa Funkcja

1 TxData+ Komunikacja EtherCAT
2  TxData-
3  RecvData+

-

] 5 — —
6  RecvData- Komunikacja EtherCAT
7 J— J—
8 — —

Specyfikacja — przewody

Firma STOBER oferuje przygotowane przewody do potgczen EtherCAT. Prawidlowe dziatanie jest
zagwarantowane wytgcznie w przypadku zastosowania tego przewodu.

Alternatywnie istnieje mozliwo$¢ uzycia przewodu o nastepujgcej specyfikaciji:

Okablowanie wtykow Patch lub Crossover
Jakosé CAT5e
Ekran SFTP lub PIMF
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5.13.4 X200, X201: PROFINET

Warunek potgczenia PROFINET:
+ PN 5000

Informacja
Prosze wzig¢ pod uwage podrecznik obstugi PROFINET (patrz rozdziat 1.2 Pozostata
dokumentacja)!

Opis zaciskéw X200 i X201
Uktad zaciskow jest zalezny od T 568-B.

Pin Oznaczenie Funkcja
1 TxData + Komunikacja PROFINET
2  TxData -
3 RecvData +
4 — Potgczenie z obudowg za posrednictwem
5 cztonu RC
6 RecvData - Komunikacja PROFINET
7 — Potaczenie z obudowg za posrednictwem
8 — cztonu RC

Prosze odnosnie specyfikacji kabli przestrzega¢ wytycznej montazowej PROFINET (PROFINET Order No.
8.071, identyfikacja: TC2-08-0001); dokument ten mozna uzyskaé na www.profibus.com.
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5.14 X3: PC, USS

Za pomoca seryjnego ztgcza X3 na stronie czotowej przetwornicy mozna zrealizowaé potgczenie z PC lub
USS. Montaz potgczenia PC jest opisany w podreczniku obstugi przetwornicy.

Opis zacisku X3

Pin Oznaczenie Funkcja Dane

1 +10V Zasilanie Controlbox lomaks = 30 MA
Wtyczka 2 Rx Komunikacja: Wejscie odbioru —

3 nc Wewnetrznie zajety, nie sterowac! —

4  Tx Komunikacja: Wyjscie nadawania —

5 SG Potencjat odniesienia dla Pin 2i 4 —

6 nc Wewnetrznie zajety, nie sterowac! —

7 nc

8 nc

9 nc

Specyfikacja kabla

STOBER oferuje konfekcjonowany kabel do potgczenia z PC. Prawidiowe dziatanie jest zagwarantowane
wytgcznie w przypadku zastosowania tego kabla. Prosze z tego wzgledu wzigé pod uwage rozdziat 7
Dodatkowe wyposazenie.

PC Falownik

Przewdéd G3
Nr produktu
41488

Obudowa
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Dla zagwarantowania bezzaktéceniowej pracy napedu zalecamy stosowanie ekranowanych
przewodow firmy STOBER, dopasowanych do systemu. Zastosowanie nieodpowiednich

przewodow przytgczeniowych zastrzegamy sobie prawo do wykluczenia gwarancji.

5.15 Kable
Informacja
5.15.1 Przewody mocy

Serwosilniki synchroniczne serii ED/EK i EZ sg standardowo wyposazone we wtyki okragte i sg podtgczane
do regulatoréw napedu przy uzyciu ponizszych przewodow mocy (podane kolory dotyczg zyt
przytagczeniowych i majg znaczenie tylko w przypadku potgczen we wnetrzu silnika).

Przewo6d mocy — wielkos¢ wtyku con.15

Kotnierzowe gniazdo katowe Styk
— silnik

I » @ N =20 o>

Obudowa

Sygnat

1U1

1V1

TWA1
1TP1/1K1
1TP2/1K2
1BD1
1BD2

PE

Ekran

Kolory zyt
we wnetrzu
silnika

BK

BU

RD

BK/BN
WH/WH
RD

BK

GNYE
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Przewéd mocy — wielkos¢ wtyku con.23

Kotnierzowe gniazdo katowe Styk Sygnat
— silnik

1BD1
1BD2
1TP1/1K1
1TP2/1K2
1U1

1V1

1W1

PE
Obudowa  Ekran

*®=00w®>

Przewé6d mocy — wielkosci wtykéw con.40, con.58

Kotnierzowe gniazdo katowe Styk Sygnat
— silnik

1U1

V1

1W1
1BD1
1BD2
1TP1/1KA1
2 1TP2/1K2
4 PE
Obudowa  Ekran

+ s < c

ID 442275.07

Kolory zyt
we
wnetrzu
silnika
RD

BK
BK/BN
WH/WH
BK

RD

BU
GNYE

Kolory zyt
we wnetrzu
silnika

BK

BU

RD

RD

BK

BK/BN
WH/WH
GNYE
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5.15.2 Kable enkoderow

Silniki firmy STOBER sg standardowo wyposazone w system enkodera.

W zaleznosci od typu silnika stosowane sg rézne systemy enkodera z przynaleznymi ztgczami wtykowymi.
W nastepnych rozdziatach opisane zostaty poszczegolne systemy enkoderéw, ztgcza wtykowe oraz
przyporzadkowania sygnatéw.

5.15.2.1 Enkoder EnDat i SSI

Cyfrowe enkodery wielkosci bezwzglednej EnDat 2.1 i EnDat 2.2 serii ECI, EQI, ECN lub EQN mogg by¢
kombinowane z silnikami STOBER serii ED/EK i EZ. Enkodery SSI moga by¢ dodatkowo stosowane z silniki
asynchronicznymi STOBER.

Odpowiednie przewody enkoderéw sg opisane ponizej.
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Przewody enkoderow — ztagcza wtykowe con.15
Przewody ze ztgczem wtykowym con.15 w potgczeniu z enkoderami EnDat mogg by¢ podtgczane do silnikéw
EZ.

W przypadku indukcyjnych enkoderéw EnDat 2.2 ,EBI 1135” i ,EBI 135” z funkcjg Multiturn zasilanie
napieciem jest buforowane. W tym przypadku styk 2 i styk 3 sg podigczone do akumulatora buforowego
Uogat- W przypadku tych enkoderdw nalezy przestrzegac, ze przewdd enkodera nie moze zosta¢ podtaczony
do X4 falownika, lecz do Absolute Encorder Support (AES).

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X4)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika
CLK+ VT YE 8
Sense/ BU PK 12
Uggar + 2
3 UogaT- WH GY 3
4 — — — —
5 DAT- PK BN 13
6 DAT+ GY WH
7 — — — —
8 CLK- YE GN 15
9 - - - -
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4
Obudowa Ekran

a) akumulator buforowy U,gat (= 3,6 — 5,25 Vp): ma znaczenie tylko dla enkodera EBI w potaczeniu z opcjg ,Absolute Encoder Support
(AES).
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Przewody enkoderéow — ztagcza wtykowe con.17

W przypadku indukcyjnych enkoderéw EnDat 2.2 ,EBI 1135” i ,EBI 135” z funkcjg Multiturn zasilanie
napieciem jest buforowane. W tym przypadku styk 2 i styk 3 sg podigczone do akumulatora buforowego
Uogat- W przypadku tych enkoderéw nalezy przestrzegac, ze przewdd enkodera nie moze zosta¢ podtagczony
do X4 falownika, lecz do Absolute Encorder Support (AES).

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X4)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika
1 CLK+ VT YE
Sense/ BU PK 12
Uogas @
3 UogaT- WH GY 3
4 — - — —
5 DAT- PK BN 13
6 DAT+ GY WH
7 — — — —
8 CLK- YE GN 15
9 — — J— —
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4

Obudowa Ekran

a) akumulator buforowy Uogat (= 3,6 — 5,25 Vp): ma znaczenie tylko dla enkodera EBI w potgczeniu z opcjg ,Absolute Encoder Support
(AES).
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Przewody enkoderow — ztagcza wtykowe con.23

Przewody ze ztgczem wtykowym con.23 w potgczeniu z enkoderami EnDat 2.1 i EnDat 2.2 mogg by¢
podigczane do serwosilnikdw synchronicznych ED/EK, natomiast w kombinacji z enkoderami SSI nalezy je
podtgczaé do silnikdw asynchronicznych.

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X4)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika

1 CLK+ VT YE 8
2 Sense BNGN PK 12
3 — — - —
4 — — — —
5 DAT- PK BN 13
6 DAT+ GY WH
7 — J— J— —
8 CLK- YE GN 15
9 — J— J— —
10 GND WHGN BU 2
11 — — — —
12 U, BNGN RD 4

Obudowa Ekran
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5.15.2.2 Enkoder EnDat Sin/Cos

Enkodery wartosci bezwzglednej EnDat 2.1 Sin/Cos serii ECI, EQI, ECN lub EQN moga by¢ kombinowane
z silnikami STOBER serii ED/EK i EZ.

Odpowiednie przewody enkoderéw sg opisane ponize;.

Przewody enkoderéow — ztgcza wtykowe con.15
Przewody ze ztaczem wtykowym con.15 w potgczeniu z enkoderami EnDat 2.1 Sin/Cos mogg by¢
podtgczane do silnikow EZ.

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X140)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika
1 Sense+ BU GNRD 12
2 Sense- WH GNBK 10
3 U, BNGN BNRD 4
4 CLK+ VT WHBK 8
5 CLK- YE WHYE 15
6 GND WHGN BNBU 2
7 B+ (Sin+) BUBK RD 9
8 B- (Sin-) RDBK 0G 1
9 DAT+ GY GY 5
10 A+ (Cos+) GNBK GN 11
1 A- (Cos-) YEBK YE 3
12 DAT- PK BU 13
A — J— J— —
B — J— J— —
C — J— J— —

Obudowa Ekran
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Przewody enkoderow — ztagcza wtykowe con.17
Przewody ze ztaczem wtykowym con.17 w potgczeniu z enkoderami EnDat 2.1 Sin/Cos mogg by¢
podtaczane do silnikow EZ.

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X140)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika

1 Sense+ BU GNRD 12
2 — - — —
3 — - — —
4 Sense- WH GNBK 10
5 — — - —
6 — — - —
7 U, BNGN BNRD

8 CLK+ VT WHBK

9 CLK- YE WHYE 15
10 GND WHGN BNBU

11 — — — —
12 B+ (Sin+) BUBK RD 9
13 B- (Sin-) RDBK 0G 1
14 DAT+ GY GY 5
15 A+ (Cost) GNBK GN 11
16 A- (Cos-) YEBK YE 3
17 DAT- PK BU 13

Obudowa Ekran
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Przewody enkoderéow — ztagcza wtykowe con.23
Przewody ze ztgczem wtykowym con.23 w potgczeniu z enkoderami EnDat 2.1 Sin/Cos mogg by¢

podigczane do silnikéw ED/EK.

Silnik

Katowe gniazdko
kotnierzowe

Styk

© 00 N O g »~h W N -

15

16

17
Obudowa

Sygnat

B+ (Sin+)
B- (Sin-)
DAT+
A+ (Cos+)
A- (Cos-)
DAT-
Ekran

Kolory zyt
Wewnatrz Enkoder

silnika

BU GNRD

WH GNBK
BNGN BNRD

VT WHBK

YE WHYE
WHGN BNBU
BUBK RD
RDBK 0G

GY GY
GNBK GN
YEBK YE

PK BU

£
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Wtyk Sub-D
(X140)

Styk

12

10

= o = ©

-
w())
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5.15.2.3 Enkoder HTL

?Enkodery przyrostowe HTL mogg by¢ kombinowane z silnikami STOBER serii ED/EK lub EZ.
Odpowiedni przewdd enkodera jest opisany ponize;.

Przewody enkoderéw — ztgcza wtykowe con.23

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X4)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika

1 B- PK YE 9
2 — J— J— —
3 N+ RD PK
4 N- BK GY 10
5 A+ BN BN
6 A- GN WH 1
7 J— J— J— J—
8 B+ GY GN 1
9 — J— J— —
10 GND WH BU 2
1 — — — —
12 U, BN RD 4

Obudowa Ekran
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5.15.24 Rezolwer

Przeliczniki moga by¢ kombinowane z silnikami STOBER serii ED/EK i EZ.
Odpowiednie przewody przelicznikdw sg opisane ponize;.

Przewody enkoderéw — ztacza wtykowe con.15
Przewody ze ztgczem wtykowym con.15 w potgczeniu z przelicznikami mogg by¢ podtgczane do silnikow EZ.

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D
(X140)
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika

1 S3 Cos+ BK YE 3

2 S1 Cos- RD GN 11

3 S4 Sin+ BU WH 1

4 S2 Sin- YE BN 9

5 — — — Do not connect
6 — — — Do not connect
7 R2 Ref+ YEWH GY 6

8 R1 Ref- RDWH PK 2

9 — — — —

10 — — — —

11 — — — —

12 — — — —

Obudowa Ekran
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Przewody enkoderow — ztagcza wtykowe con.17
Przewody ze ztgczem wtykowym con.17 w potgczeniu z przelicznikami moga by¢ poditgczane do silnikow EZ.

Silnik Sygnat Kolory zyt Wtyk Sub-D do
zacisku X140
Katowe gniazdko Styk Wewnatrz Enkoder Styk
kotnierzowe silnika
1 S3 Cos+ BK YE 3
2 S1 Cos- RD GN 11
3 S4 Sin+ BU WH 1
4 S2 Sin- YE BN 9
5 — — — Do not connect
6 — — — Do not connect
7 R2 Ref+ YEWH GY 6
8 R1 Ref- RDWH PK 2
9 — J— — —
10 — — — —
11 — — — —
12 — — — —

Obudowa Ekran
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Przewody enkoderéow — ztagcza wtykowe con.23
Przewody ze ztagczem wtykowym con.23 w kombinaciji z przelicznikiem mogg by¢ podtgczane do
serwosilnikéw synchronicznych ED/EK.

Silnik

Katowe gniazdko
kotnierzowe

Kolory przewodéw — legenda

BK
BN
BU
GN
GY
oG

134

BLACK (czarny)
BROWN (brazowy)
BLUE (niebieski)
GREEN (zielony)
GREY (szary)

ORANGE
(pomaranczowy)

Styk

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

Obudowa

PK
RD
VT
WH
YE

Sygnat
Wewnatrz
silnika
S3 Cos+ BK
S1 Cos- RD
S4 Sin+ BU
S2 Sin- YE
R2 Ref+ YEWH
R1 Ref- RDWH
Ekran

PINK (rézowy)

RED (czerwony)
VIOLET (fioletowy)

WHITE (biaty)
YELLOW (26tty)

Kolory zyt

Enkoder

YE
GN
WH
BN

GY
PK

£
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Wtyk Sub-D
(X140)

Styk

3

11

1

9
Do not connect
Do not connect

6

2
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6 Przykiady przytagczeniowe
FYYY Y S

brak zakiécen zezwolenie
wejscie binarne wyjscie binarne
F1T SR F2||
A1 Tur]e2]Ls]re L+[ M 1[2]3]4 A
X10 X1 LIxq" s
STOBER ANTRIEBSTECHNIK F3 H
POSIDRIVE® FDS 5000 / MDS 5000
<
il
X20 < x21] [ x2 =
ulv]wlre ’:‘ RB[RB| [1]2][3g]42
Lol L8 A2
| : 8[7]6]s +]-
L[]z s e R1 E X302 X300
I
0 o A X301
1T L1 |BRM5000[1[2[3]4

bezposrednie
sterowanie 615 |7 (8
hamowaniem v1q 1- 1+

' Automat bezpiecznikowy,
charakterystyka wyt. C
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Y W W S W SV [
S|19S H.J 4 = | z
brak zakt6cen zezwolenie
1 \ 3 3 E2 H wejscie binarne wyjscie binarne Fa4 H
A1[TL1]2]L3]PE L+]M 1]2]3]4 o\ K1
X10 X1 LIxq" ™ H s
.. 1
STOBER ANTRIEBSTECHNIK o:l_ 3 H
POSIDRIVE® FDS 5000 / MDS 5000 = 2
X20 < X21 ~ X2
ulv|wlre . rejre| [ 1]2][3g]42 Ad
gl I W | ZFa g b [ > X
L LoEs L kL @ D
1 I o
I 1 g
]2 |3 |pE R1E o
T L 7 (8
U [v |w|PE
M1 —
M . v1 A5
3y C 1A Y/
posrednie stero-
wanie hamowaniem

' Automat bezpiecznikowy,
charakterystyka wyt. C
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7 Dodatkowe wyposazenie

Przetwornica Stan HW przetwornicy SEA 5001 REA 5001 XEA 5001

MDS 5000A od 200 Tak Tak od stanu HW 11 wyposazenia
MDS 5000 do 199 Tak Tak Tak

Modut zaciskéw we/wy standard SEA 5001

Nr iden. 49576

Zaciski:

+ 2 wejécia analogowe
* 2 wyjscia analogowe
* 5 wejs¢ cyfrowych

* 2 wyjscia cyfrowe

Modut zaciskéw we/wy rozszerzony XEA 5001
Nriden. 49015

Zaciski:

+ 3 wejscia analogowe
* 2 wyjscia analogowe
* 13 wejsc¢ cyfrowych

* 10 wyjscia cyfrowe

Enkoder:

« Enkoder przyrostowy TTL (symulacja
i analiza)

+ Sygnatéw silnika krokowego (symulacja
i analiza)

* Enkoder SSI (symulacja i analiza)

Przewod potaczeniowy SSI/TTL X120
Nriden. 49482

Do fgczenia ztgcza SSI X120 w module
XEA 5001, 0,3 m.
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Modut zaciskéw we/wy przelicznik REA 5001

Nr iden. 49854

Zaciski:

+ 2 wejécia analogowe
* 2 wyijscia analogowe
* 5 wejs¢ cyfrowych

* 2 wyjscia cyfrowe

Enkoder:

* Rezolwer

» Enkoder EnDat 2.1 Sin/Cos

» Enkoder przyrostowy TTL (symulacja
i analiza)

» Enkoder SSI (symulacja i analiza)

+ Sygnatéw silnika krokowego (symulacja
i analiza)

Przewody przelicznika, podtgczane do falownika
SDS 4000, mogg by¢ podtgczane przez zawarty
w zakresie dostawy adapter przelicznika do
zacisku X140 modutu REA 5001.

Modut hamowania do hamulca 24 V BRM 5000
Nr iden. 44571
Wysterowanie hamulca postojowego silnika.

Ekran EMV EM 5000

Nr iden. 44959

Element wyposazenia do podtgczania ekranu
przewodu silnika.

Mozliwos¢ montazu do obudowy podstawowe;j.
Wigcznie z zaciskiem do podtgczania ekranu
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Ekran EMV EM6A3
Nriden. 135120

Ekran EMC do wielkosci 3.

Element wyposazenia do podtgczania ekranu
przewodu silnika. Mozliwo$¢ montazu do
obudowy podstawowe;.

Wigcznie z zaciskiem do podtgczania ekranu do
przekrojow zyt przewodu od 6 do 25 mm?2.

W razie potrzeby do ekranu mozna dodatkowo
podigczy¢ ekran przewodu rezystora
hamowania oraz sprzezenia obwodu
posredniego. W tym celu dostepne sg
dodatkowe $srubowe zaciski ekranu jako
elementy wyposazenia.

Poczworny przetacznik osi POSISwitch AX 5000
Nriden. 49578

Umozliwia eksploatacje maksymailnie czterech

- serwosilnikow z jednym falownikiem.

Przewéd potaczeniowy POSISwitch

Potgczenie pomiedzy falownikiem
a POSISwitch AX 5000.

Mozliwe sg nastepujgce wykonania:

Nr ID 45405: 0,5 m.
Nr 1D 45386: 2,5 m.
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Absolute Encoder Support AES

Nr iden. 55452

Do buforowania napiecia zasilania przy
stosowaniu indukcyjnego enkodera wartosci
bezwzglednych Multiturn EnDat 2.2 EBI1135
przy wytgczonym zasilaniu 24 V falownika.
Bateria jest dotgczona.

Bateria na wymiane AES
Nr iden. 55453

Bateria na wymiane do Absolute Encoder
Support AES.
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Przetwornica Stan HW przetwornicy CAN 5000 DP 5000 ECS 5000 PN 5000
MDS 5000A od 200 Tak Tak Tak Tak
MDS 5000 do 199 Tak Tak Tak Nie

Modut magistrali Fieldbus CANopen DS-301 CAN 5000

Nriden. 44574

= Element wyposazenia do sprzegania magistrali
CAN.

& s
i) e

Modut magistrali Fieldbus PROFIBUS DP-V1 DP 5000

Nr iden. 44575
Element wyposazenia do sprzegania magistrali
PROFIBUS DP-V1.

Modut magistrali Fieldbus EtherCAT ECS 5000

Nriden. 49014
Element wyposazenia do sprzegania EtherCAT
(CANopen over EtherCAT).

4 :4 —

=
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Przewéd EtherCAT
Kabel EtherNet Patch, CAT5e, z6tty.

Mozliwe sg nastepujgce wykonania:

Nr 1D 49313: ok. 0,2 m.
Nr ID 49314: ok. 0,35 m.

Modut magistrali Fieldbus PROFINET PN 5000
Nr iden. 53893

Element wyposazenia do sprzegania magistrali
PROFINET.

ASP 5001 — niezawodnie wylagczony moment

Dostepne w wersji standardowe;j.

Montaz ASP 5001 moze by¢ wykonywany
wytgcznie przez firme STOBER
ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG!
Modut ASP 5001 nalezy zamawiac razem
z urzadzeniem podstawowym.

Kabel taczacy G3

Nriden. 41488

Opis: Pofgczenie falownik na zacisku X3

i komputera, wtyk Sub D, 9-stykowy, gniazdo/
gniazdo, ok. 5 m.
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Adapter USB na RS232
Nr iden. 45616

Controlbox

Urzadzenie obstugi do parametryzacji i obstugi
falownikow.

Przewdéd potgczeniowy o dtugosci 1,5 m
znajduje sie w zakresie dostawy.

Mozliwe sg nastepujgce wykonania:

Nr ID 42224: Wariant serwisowy.

Nr ID 42225: Obudowa montazowa DIN 96 x
96 mm, stopieh ochrony IP54.

Kabel Controlbox

Przewdd potaczeniowy z Controlbox do
falownika.

Mozliwe sg nastepujace wykonania:

Nr 1D 43216: 5 m.
Nr 1D 43217: 10 m.

Paramodut

Modut pamieci do konfiguracji i parametrow.
Mozliwe sg nastepujace wykonania:

Nr ID 49315: do MDS 5000 (wersja sprzetu <
190), 256 kB.

Nr ID 55464: do MDS 5000A (wersja sprzetu >
200), 1 MB.
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Swiatowe biura reprezentacyijne i corki STOBERa

Lista adresow

Aktualna lista w Internecie: www.stober.com (Contact)

* Biura techniczne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w Niemczech

* Partnerzy serwisowe w Niemczech

+ Sie¢ serwisowa na calym swiecie

STOBERa corki:

Austria

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH

HauptstralRe 41a

4663 Laakirchen

Fon +43 7613 7600-0
Fax +43 7613 7600-2525
E-Mail: office@stoeber.at
www.stoeber.at

Schwajcaria

STOBER SCHWEIZ AG
Rugghdlzli 2

5453 Remetschwil

Fon +41 56 496 96 50
Fax +41 56 496 96 55
eMail: info@stoeber.ch
www.stoeber.ch

Chiny

STOBER CHINA

German Centre Beijing

Unit 2010, Landmark Tower 2,
8 North Dongsanhuan Road
Chaoyang District

100004 Beijing

Fon +86 10 65907391

Fax +86 10 65907393
eMail: info@stoeber.cn
www.stoeber.cn

Stany Zjednoczone

STOBER DRIVES INC.
1781 Downing Drive
Maysville, KY 41056

Fon +1 606 7595090
Fax +1 606 7595045
eMail: sales@stober.com
www.stober.com

Anglia

STOBER DRIVES LTD.
Upper Keys Business Village
Keys Park Road, Hednesford
Cannock WS12 2HA

Fon +44 1543 458 858

Fax +44 1543 448 688
E-Mail: mail@stober.co.uk
www.stober.co.uk

Japonia

STOBER Japan

P.O. Box 113-002, 6 chome
15-8, Hon-komagome
Bunkyo-ku

Tokyo

Fon +81 3 5395-6788
Fax +81 3 5395-6799
eMail: mail@stober.co.jp
www.stober.co.jp

Swiatowe biura reprezentacyjne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w ponad 25 krajach

Francja

STOBER S.a.r.l.

131, Chemin du Bac a Traille
Les Portes du Rhoéne

69300 Caluire et Cuire

Fon +33 4 78989180

Fax +33 4 78985901

eMail: mail@stober.fr
www.stober.fr

Wilochy

STOBER TRASMISSIONI S. r. 1.
Via ltalo Calvino, 7

Palazzina D

20017 Rho (MI)

Fon +39 02 93909-570

Fax +39 02 93909-325

eMail: info@stoeber.it
www.stoeber.it

Singapore

STOBER Singapore Pte. Ltd.
50 Tagore Lane

#05-06B

Entrepreneur Centre
Singapore 787494

Fon +65 65112912

Fax +65 65112969

E-Mail: info@stober.sg
www.stober.sg




£
-3 STOBER

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG
Kieselbronner Str. 12

75177 PFORZHEIM

GERMANY

Tel. +49 7231 582-0

Fax. +49 7231 582-1000

E-Mail: mail@stoeber.de

24/h service hotline +49 180 5 786 323

www.stober.com
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