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1 Stowo wstepne

Regulatory napedu STOBER serii SD6 zapewniajg najwyzszg precyzje i produktywnos¢ systemow automatyzacji i maszyn
mimo coraz wiekszej ztozonosci funkcji. Ze wzgledu na wysoka dynamike napeddéw konieczne sg najkrétsze czasy regulacji
przy szybkich zmianach wartosci zadanych i skokach obcigzenia. Ponadto istnieje mozliwos¢ potgczenia regulatoréw napedu
w obwodzie posrednim w przypadku systemdéw wieloosiowych, co pozwala na poprawe bilansu energetycznego catego
systemu. Regulator napedu SD6 jest dostepny w czterech réznych rozmiarach, o znamionowym pradzie wyjsciowym do

85 A.

Charakterystyka
= Regulacja liniowych i obrotowych serwomotoréw synchronicznych i asynchronicznych
= Wielofunkcyjne interfejsy enkodera
= Automatyczna parametryzacja silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej
= |zochroniczna magistrala systemowa (IGB Motionbus) do parametryzacji i systemdéw wieloosiowych
= Komunikacja przez CANopen, EtherCAT lub PROFINET
= Safe Torque Off (STO) w standardzie, zaawansowane bezpieczenstwo funkcjonalne (SS1, SS2, SLS,...) jako opcja
= Wejscia i wyjscia cyfrowe i analogowe jako opcja
= Tranzystor hamujacy, sterownik hamulca i filtr sieciowy
= Zasilanie bezposrednio z sieci
= Elastyczne potaczenie w obwodzie posrednim przy systemach wieloosiowych
= Komfortowy panel obstugi sktadajacy sie z wyswietlacza graficznego i przyciskéw

= Wymienna pamie¢ Paramodut do szybkiego uruchomiania i do celéw serwisowych
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2 Informacje dla uzytkownika

Niniejsza dokumentacja dotyczy regulatora napedu SD6. Jej zadaniem jest pomoc przy montazu poszczegolnych modutéw
wraz z odpowiednimi komponentami niezbednymi do eksploatacji regulatoréw napedu w szafie sterownicze;j.

Ponadto dokumentacja zawiera informacje na temat prawidtowego podtgczenia modutéw oraz sprawdzenia ich
prawidtowego dziatania w uktadzie w ramach testu poczatkowego.

Przy spetnieniu pewnych warunkéw mozliwe sg kombinacje z innymi regulatorami napedu STOBER 6. generacji.

Informacja o rodzaju gramatycznym

Ze wzgledu na lepsza czytelnos¢ w dokumentacji zrezygnowano z rozrdzniania pici czytelnika. Odpowiednie pojecia odnoszg
sie do wszystkich ptci. Skrécona forma jezykowa nie ma zatem charakteru wartosciujacego, lecz jedynie charakter
redakcyjny.

2.1 Zakres dokumentacji

Dokumentacja zawiera wazne zasady bezpieczenistwa oraz rézne informacje na temat regulatora napedu SD6, ktore sg
niezbedne do uruchomienia.

Niniejsza dokumentacja nie zastepuje kompletnej instrukcji obstugi. Przed uzyciem urzadzen nalezy przeczytac szczegétowg
dokumentacje.

Instrukcja oraz inne dokumentacje w formacie PDF znajdujg sie na dotgczonej ptycie CD/DVD oraz na naszej stronie
internetowe;j.

Lista dostepnych dokumentacji regulatora napedu SD6 znajduje sie w zataczniku (patrz Dalsze informacje [P 159]).

2.2 Przechowywanie i przekazywanie

Ze wzgledu na to, ze dokumentacja zawiera wazne informacje dotyczace bezpiecznego i efektywnego uzytkowania
produktu, nalezy jg przechowywac przez caty okres eksploatacji w bezposrednim poblizu produktu, w miejscu dostepnym w
kazdej chwili dla wykwalifikowanego personelu.

W razie przekazania lub sprzedazy produktu nalezy dotgczy¢ do niego rowniez dokumentacje.

2.3 Opisany produkt
Niniejsza dokumentacja obowigzuje dla:

regulatoréw napedu serii SD6 w potgczeniu z oprogramowaniem
DriveControlSuite (DS6) od wersji 6.5-H, PASmotion od wersji 1.3.0 oraz oprogramowaniem sprzetowym od wersji 6.5-H.
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2.4 UL File Number

Urzadzenia z certyfikatem cULus z odpowiednim znakiem certyfikacji spetniajg wymagania normy UL 508C i UL 840.

Pod podanym w ponizszej tabeli File Number mozna znalez¢ produkt w internetowej bazie danych Underwriter Laboratories
(UL):
https://ig2.ulprospector.com

Typ File Number UL Category Control Number Certyfikat

Regulator napedu SD6A02 E189114 NMMS NMMS7 cULus

SD6A04
SD6A06
SD6A14
SD6A16
SD6A24
SD6A26
SD6A34
SD6A36
SD6A38
Rezystory hamowania FZMU, FZZMU E212934 NMTR2 NMTR8 cURus
GVADU, GBADU

FGFKU

RB 5000
Dtawiki sieciowe TEP4010-2US00 E103902 XQNX2 XQNX8 cURus
Dfawiki wyjsciowe TEP3720-0ES41 E333628 NMMS2 NMMS8 cURus

TEP3820-0CS41
TEP4020-0RS41

Silniki Serwomotory E488992 PRHZ2 PRHZ8 cURus
synchroniczne serii EZ
Silniki asynchroniczne E216143 PRGY2 PRGY8 cURus
Kable enkodera i Wszystkie typy E172204 AVLV2 AVLV8 cURus

zasilania

Tab. 1: File Number certyfikowanych produktéow

2.5 Aktualnos¢

Nalezy sprawdzi¢, czy dokument ten jest aktualng wersjg dokumentacji. Na naszej stronie internetowej sa dostepne do
pobrania aktualne wersje dokumentacji naszych produktow:
http://www.stoeber.de/en/downloads/.

2.6 Jezyk oryginalny

Jezykiem oryginalnym niniejszej dokumentacji jest jezyk niemiecki. Wszystkie wersje w innych jezykach sg ttumaczeniem z
jezyka oryginalnego.

2 | Informacje dla uzytkownika
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2.7 Ograniczenie odpowiedzialnosci

Dokumentacja zostata sporzgdzona zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz aktualnymi standardami
technicznymi.

Nie odpowiadamy za szkody wynikajgce z nieprzestrzegania dokumentacji lub z uzywania produktu niezgodnie z
przeznaczeniem. Nie sg one réwniez objete gwarancja. Dotyczy to w szczegdlnosci szkdd spowodowanych przez
indywidualne zmiany techniczne w produkcie lub jego projekcie oraz obstuge przez niewykwalifikowany personel.

2.8 Konwencje typograficzne

Aby umozliwi¢ szybkie znalezienie specjalnych informacji w niniejszej dokumentacji, s3 one wyrdznione za pomocg haset

ostrzegawczych, symboli i specjalnych wyrdznien tekstowych.

2.8.1 Przedstawianie informacji dotyczgcych bezpieczenstwa

Zasady bezpieczenstwa sg oznaczone nastepujgcymi symbolami. Zwracajg one uwage na szczegdlne zagrozenia podczas
obstugi produktu i sg opatrzone odpowiednimi hastami ostrzegawczymi, ktére wyrazajg stopien zagrozenia. Ponadto
wyrdznione sg przydatne wskazéwki i zalecenia dotyczace wydajnej i bezawaryjnej pracy.

UWAGA!
Uwaga
oznacza, ze mogg wystgpic szkody materialne,

= jesli nie zostang podjete wskazane $rodki ostroznosci.

/\ PRZESTROGA!

Przestroga

z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze moga wystapic lekkie obrazenia ciata,

= jesli nie zostang podjete wskazane srodki ostroznosci.

/\ OSTRZEZENIE!

Ostrzezenie

z trojkatem ostrzegawczym oznacza, ze moze wystgpi¢ Smiertelne niebezpieczenstwo,

= jesli nie zostang podjete wskazane srodki ostroznosci.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo

z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze wystapi Smiertelne niebezpieczenstwo,

= jesli nie zostang podjete wskazane $rodki ostroznosci.

Informacja

Informacja oznacza wazng informacje o produkcie lub wyrdznienie fragmentu dokumentacji, na ktéry nalezy zwrdcic¢
szczegdblng uwage.

10

01/2023 | ID 443186.09



01/2023 | ID 443186.09

STOBER

2 | Informacje dla uzytkownika

2.8.2 Wyrdéznianie elementéw tekstu

Okreslone elementy tekstu sg wyrdznione w nastepujacy sposob.

Wazna informacja Wyrazy lub wyrazenia o szczegélnym znaczeniu
Interpolated position mode Opcjonalnie: nazwy plikdw, produktéw i inne
Dalsze informacje Odnos$nik wewnetrzny

http://www.link.de Odnosnik zewnetrzny

Teksty interfejsu oprogramowania i wyswietlacza

Aby oznaczy¢ odpowiednio rézne tresci tekstow cytowanych z interfejsu oprogramowania lub wyswietlacza regulatora
napedu oraz ewentualne dane wprowadzane przez uzytkownika, zastosowano nastepujgce sposoby wyrdznienia:

Menu gtéwne Nazwy okien, okien dialogowych i stron lub przyciski, ztozone nazwy
Ustawienia wtasne, funkcje
Wybrac Wprowadzenie okreslonych danych

Metoda bazowania A

Whpisac Wprowadzenie danych uzytkownika
<Wtasny adres IP>

ZDARZENIE 52: Teksty wyswietlacza (status, komunikaty, ostrzezenia, alarmy)
KOMUNIKACJA

Skréty klawiaturowe i sekwencje polecen lub Sciezki sg przedstawione w nastepujgcy sposéb.

[Ctrl], [Ctrl] + [S] Przycisk, skrot klawiaturowy
Tabela > Wstaw tabele Nawigacja do menu/podmenu ($ciezka)
Przyciski

Przyciski regulatora napedu sg przestawione w tekscie w nastepujgcy sposéb.

S

2.8.3 Matematyka i wzory

Do przedstawienia obliczen i wzorow matematycznych sg uzywane nastepujace znaki.

- Odejmowanie

+ Dodawanie
X Mnozenie
+ Dzielenie
| Wynik

11
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2.9

Oznaczenia i znaki certyfikacji

W danych technicznych sg podane nastepujace oznaczenia i znaki certyfikacji.

chorm
HOE
NS

€
K
A

C
U
c
®#E®

G“ us

Znak braku otowiu RoHS
Oznaczenie zgodne z dyrektywg RoHS 2011/65/UE.

Znak CE
Deklaracja witasna producenta: produkt jest zgodny z dyrektywami UE.

Znak UKCA
Deklaracja wiasna producenta: produkt jest zgodny z wytycznymi UK.

Znak certyfikatu UL (cULus)

Produkt posiada certyfikat UL na rynek USA i Kanady.
Reprezentatywne wzory produktu zostaty ocenione przez UL i spetniajg
obowigzujgce normy.

Znak certyfikatu UL dla uznanych komponentéw (cURus)
Ten komponent lub materiat jest uznany przez UL. Reprezentatywne wzory produktu
zostaty ocenione przez UL i spetniajg obowigzujace wymagania.

12

01/2023 | ID 443186.09



01/2023 | ID 443186.09

STOBER

2 | Informacje dla uzytkownika

210 Znaki towarowe

Nastepujgce nazwy, uzywane w potfaczeniu z urzgdzeniem, jego wyposazeniem opcjonalnym i akcesoriami, sg znakami

towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi innych firm:

CANopen’,
CiA®

EnDat’

EtherCAT’,
Safety over EtherCAT’,
TwinCAT’

Hyper-V’

PLCopen’

PROFIBUS”,
PROFINET’

speedtec’

VirtualBox

VMware®

Windows®,
Windows' 7,
Windows" 10

CANopen’ i CiA® sg zastrzezonymi znakami towarowymi Unii Europejskiej firmy CAN
in AUTOMATION e.V., Norymberga, Niemcy.

EnDat’ i logo EnDat’s3 zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Dr. Johannes
Heidenhain GmbH, Traunreut, Niemcy.

EtherCAT", Safety over EtherCAT" i TwinCAT sg zastrzezonymi znakami towarowymi i
opatentowanymi technologiami objetymi licencjg firmy Beckhoff Automation GmbH,
Verl, Niemcy.

Hyper-V’ jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Microsoft Corporation w USA
i/lub innych krajach.

PLCopen’ jest zastrzezonym znakiem towarowym organizacji PLCopen, Gorinchem,
Holandia.

PROFIBUS i PROFINET" s3 zarejestrowanymi znakami towarowymi organizacji
uzytkownikéw PROFIBUS e.V., Karlsruhe, Niemcy.

speedtec’ jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy TE Connectivity Industrial
GmbH, Niederwinkling, Niemcy.

VirtualBox’ jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Oracle America, Inc.,
Redwood Shores, USA.

VMware’ jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy VMware, Inc., Palo Alto, USA.

Windows’, logo Windows’, Windows® XP, Windows® 7 i Windows® 10 sg
zastrzezonymi znakami towarowymi firmy Microsoft Corporation w USA i/lub innych
krajach.

Wszystkie pozostate niewymienione tutaj znaki towarowe sg wtasnoscig ich wtascicieli.

Produkty zarejestrowane jako znaki towarowe nie sg specjalnie oznaczone w niniejszej dokumentacji. Nalezy przestrzegac

praw witasnosci przemystowej (patenty, znaki towarowe, wzory uzytkowe).

2.11 Licencje

W regulatorze napedu SD6 zastosowano oprogramowanie nastepujacego licencjodawcy:

SEGGER Microcontroller GmbH & Co. KG

In den Weiden 11
40721 Hilden

Niemcy

Tel. +49 2103-2878-0
Faks +49 2103-2878-28

E-mail: info@segger.com
Internet: http://www.segger.com
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3 Ogoblne zasady bezpieczenstwa

Produkt opisany w niniejszej dokumentacji moze powodowac zagrozenia, ktdrych mozna unikng¢ poprzez przestrzeganie
opisanych ostrzezen i zasad bezpieczenstwa oraz zawartych w niej zasad technicznych i przepiséw.

3.1 Dyrektywy i normy
Regulatory napedu podlegaja nastepujacym dyrektywom i normom europejskim:
= Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
= Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE
= Dyrektywa EMC 2014/30/UE
= ENISO 13849-1:2015
= EN ISO 13849-2:2012
= EN 61800-3:2004 i A1:2012
= EN 61800-5-1:2007
= EN 61800-5-2:2007

Aby zapewnic lepsza czytelnos$é, umieszczone w tekscie odwotania do norm nie zawierajg roku.

3.2 Wykwalifikowany personel

Aby mdéc wykonywac zadania opisane w niniejszej dokumentacji, wyznaczone do nich osoby muszg posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje i by¢ w stanie oceni¢ ryzyko i zagrozenia zwigzane z produktami. Dlatego wszystkie prace przy produktach, w
tym ich obstuga i utylizacja, moga by¢ wykonywane wytagcznie przez personel posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje.

Wykwalifikowany personel to osoby uprawnione do wykonywania wymienionych czynnosci dzieki posiadanemu
specjalistycznemu wyksztatceniu lub przeszkoleniu przez specjalistéw.

Ponadto nalezy przeczytac¢ doktadnie, zrozumiec i stosowac sie do obowigzujgcych przepiséw, wymogow prawnych,
obowigzujgcych regulacji, niniejszej dokumentacji oraz zawartych w niej zasad bezpieczenstwa.

3.3 Zamierzone zastosowanie

Regulatory napedu SD6 to zgodnie z normg EN 50178 urzadzenie elektryczne stuzgce do regulacji przeptywu energii w
instalacjach duzej mocy.

S3 przeznaczone wytgcznie do eksploatacji silnikow, ktére spetniaja wymagania normy EN 60034-1:
= Serwomotory synchroniczne (np. serii EZ)
= Silniki asynchroniczne
= Silniki liniowe
= Silniki momentowe

Zamierzone zastosowanie to podtgczanie innych obcigzen elektronicznych lub praca poza obowigzujagcymi specyfikacjami
technicznymi!

14
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Jesli regulator napedu ma zosta¢ wtgczony w inng maszyne, nie moze zosta¢ oddany do uzytku (tzn. rozpoczac
zamierzonego stosowania), dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyna jest zgodna z przepisami lokalnymi i dyrektywami.
W Europie obowigzuja na przyktad:

= Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
= Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE

= Dyrektywa EMC 2014/30/UE

Montaz zapewniajacy kompatybilnos¢ elektromagnetyczng

Regulator napedu SD6 i jego wyposazenie muszg zosta¢ zamontowane i podtgczone w sposdb zapewniajgcy kompatybilnosé
elektromagnetyczna.

Modyfikacje

Uzytkownik nie moze wprowadza¢ modyfikacji konstrukcyjnych, technicznych ani elektrycznych w regulatorze napedu SD6 i
jego wyposazeniu.

Konserwacja

Regulator napedu SD6 oraz jego wyposazenie sg bezobstugowe. Nalezy jednak podjgé¢ odpowiednie srodki, aby wykry¢ lub
usungc¢ ewentualne btedy oprzewodowania.

3.4 Transport i przechowywanie

Natychmiast po otrzymaniu dostawy nalezy jg sprawdzi¢ pod katem ewentualnych uszkodzen transportowych. Stwierdzone
uszkodzenia nalezy zgtosi¢ niezwtocznie firmie transportowej. W razie uszkodzen nie wolno uruchamia¢ produktu.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne dziatanie produktéw, musza one by¢ odpowiednio zaprojektowane, zamontowane,
obstugiwane i serwisowane.

Jesli produkty nie zostang od razu zamontowane, nalezy je przechowywac w suchym i niezapylonym pomieszczeniu.

Produkty nalezy transportowac i przechowywac w oryginalnym opakowaniu i chroni¢ przed udarami mechanicznymi i
drganiami. Przestrzegac réwniez warunkow transportu i sktadowania okreslonych w danych technicznych.

Sktadowane regulatory napedu nalezy formowac raz w roku lub przed uruchomieniem (patrz Sktadowanie [» 36]).

3.5 Srodowisko pracy i eksploatacja
Produkty s3 wyrobami klasy dystrybucji ograniczonej zgodnie z norma EN IEC 61800-3.

Produkty nie sg przeznaczone do uzytku w publicznej sieci niskiego napiecia zasilajacej obszary mieszkalne. Jesli produkty
bytyby uzywane w takiej sieci, mogg wystapic zaktécenia o wysokiej czestotliwosci.

Produkty sg przeznaczone wytgcznie do montazu w szafach sterowniczych o stopniu ochrony co najmniej IP54.
Produkty nalezy eksploatowac wytgcznie w zakresach granicznych okreslonych w danych technicznych.
Nastepujace zastosowania sg zabronione:

= Stosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

= Stosowanie w Srodowisku zawierajgcym szkodliwe substancje wg EN 60721, np. oleje, kwasy, gazy, opary, pyty,
promieniowanie

Realizacja ponizszych zastosowan jest mozliwa wytgcznie po uzgodnieniu z firmg STOBER:
= Stosowanie w aplikacjach niestacjonarnych

= Stosowanie komponentdw czynnych (regulator napedu, moduty zasilania, jednostki zasilania drugostronnego lub
jednostki wytadowcze) innych producentéw

15
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Regulator napedu jest przeznaczony wytgcznie do sieci TN lub Wye. Przy napieciu znamionowym od 200 do 480 V,. moga
one dostarczaé¢ maks. symetryczny prad zwarciowy zgodnie z ponizsza tabelg:

Wielko$¢ 0 -2 5000 A
Wielkos¢ 3 10000 A

Tab. 2: Maksymalny symetryczny prad zwarciowy
Regulator napedu ma parametryzowang funkcje ponownego uruchomienia. Jesli regulator napedu posiada funkcje

automatycznego ponownego uruchomienia po wyfaczeniu zasilania, musi to by¢ wyraznie zaznaczone na urzadzeniu
zgodnie z norma EN 61800-5-1.

Regulator napedu posiada opcjonalnie funkcje bezpieczenstwa Safe Torque Off (STO) zgodng z EN 61800-5-2 do
bezpiecznego odtaczania doptywu energii do silnika. Srodki w celu ochrony przed niespodziewanym uruchomieniem sg
opisane miedzy innymi w normie EN ISO 12100 EN ISO 14118.

3.6 Praca przy maszynie

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy maszynach i w instalacjach nalezy wykona¢ czynnosci zgodnie z 5 zasadami
bezpieczenstwa wg normy DIN VDE 0105-100 (Eksploatacja urzgdzen elektrycznych — Cze$¢ 100: Postanowienia ogdlne) w
podanej kolejnosci:

= Qdfaczy¢ od napiecia (odtgczy¢ réwniez obwody pomocnicze).
= Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

= Sprawdzi¢ brak napiecia.

= Uziemicizewrzed.

= Zastoni¢ lub oddzieli¢ sgsiednie elementy znajdujace sie pod napieciem.

Informacja

Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych
urzadzen. Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjgc¢ brak wystepowania napiecia.

3.7 Zapewnienie identyfikowalnosci

Zamawiajgcy ma obowigzek zapewnienia identyfikowalnosci produktéw na podstawie numeru seryjnego.

3.8 Wycofanie z eksploatac;ji

W przypadku aplikacji zwigzanych z bezpieczeristwem nalezy przestrzegaé podanej w parametrach bezpieczenstwa
zywotnosci produktu Ty, = 20 lat. Regulator napedu z wbudowanym modutem bezpieczeristwa musi zosta¢ wycofany z
eksploatacji po uptywie 20 lat od daty produkcji. Data produkcji regulatora napedu jest podana na jego tabliczce
zZnamionowe;.

Szczegotowe informacje na temat bezpieczenstwa funkcjonalnego sg zawarte w odpowiedniej instrukcji (patrz Dalsze

informacije [P 159]).
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3.9 Utylizacja

Przy utylizacji opakowania i produktu nalezy przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw krajowych i regionalnych! Opakowanie
i poszczegdlne elementy produktu nalezy utylizowac w sposdb selektywny, np. jako:

= Tektura

= Zuzyty sprzet elektroniczny (PCB)
= Tworzywo sztuczne

= Blacha

= Miedz

= Aluminium

= Bateria

3.10 Gaszenie pozaru

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pradem!

W przypadku stosowania przewodzacego $rodka gasniczego istnieje $miertelne niebezpieczenstwo porazenia pragdem.

= Do gaszenia pozarow stosowac proszek ABC lub dwutlenek wegla (CO,).
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4 Zastosowanie zgodne z UL

W tym rozdziale znajdujg sie wazne informacje na temat stosowania produktu w warunkach UL (UL — Underwriters
Laboratories).

Temperatura powietrza otoczenia i stopien zanieczyszczenia

Maksymalna temperatura powietrza otoczenia do pracy zgodnie z UL wynosi 45°C. Dozwolone jest stosowanie w otoczeniu
o stopniu zanieczyszczenia 2.

Uktad sieci

Wszystkie typy urzadzen zasilanych napieciem 480 V,. sg przeznaczone wytacznie do uziemionych sieci Wye 480/277 V.

Regulator napedu jest przeznaczony wytgcznie do sieci TN lub Wye. Przy napieciu znamionowym od 240 do 480 V,. moga
one dostarcza¢ maks. symetryczny prad zwarciowy zgodnie z ponizsza tabelg:

Wielko$¢ 0 -2 5000 A
Wielkos¢ 3 10000 A

Tab. 3: Maksymalny symetryczny prad zwarciowy

Zasilanie i ochrona silnika przed przecigzeniem

Przestrzega¢ wartosci |,,,,», Przy czestotliwosci taktowania 8 kHz w parametrach elektrycznych regulatora napedu [P 24].

Bezpiecznik sieciowy

Nalezy przestrzega¢ parametréw bezpiecznika sieciowego zgodnego z UL zasilanych regulatoréw napedu [P 63].

Ochrona przed przepieciami

Do uzytku w Kanadzie obowigzuje zgodnie z CSA-C22.2 No. 14-13:

W zaleznosci od typu urzadzenia przed urzgdzeniem po stronie sieci nalezy zamontowac dodatkowy ogranicznik przepiec
spetniajacy ponizsze wymagania.
= 1-fazowe regulatory napedu:
e Kategoria przepieciowa 3
e Faza-uziemienie = 240 V,. (dop. znamionowe napiecie udarowe = 4 kV szczytowe)

e Faza-faza (lub N) =240 V,. (dop. znamionowe napiecie udarowe = 4 kV szczytowe)

= 3-fazowe regulatory napedu:
e Kategoria przepieciowa 3
e Faza-uziemienie = 277 V, (dop. szczytowe znamionowe napiecie udarowe = 4 kV)

e Faza-faza (lub N) = 480 V,. (dop. znamionowe napiecie udarowe = 6 kV szczytowe)

Ochrona silnika

Regulator napedu posiada certyfikowany model i%t, czyli model obliczeniowy do monitorowania termicznego silnika. Spetnia
on wymagania potprzewodnikowe]j ochrony przecigzeniowe;j silnika zgodnie ze zmiang UL 508C z maja 2013 roku. Aby
aktywowac model i skonfigurowac funkcje ochronna, nalezy ustawic nastepujace parametry: U10 = 2:Ostrzezenie i U1l =
1,00 s. Model ten moze by¢ stosowany alternatywnie lub uzupetniajgco do ochrony silnika monitorujgcej temperature.
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Czujnik temperatury silnika

Regulator napedu posiada ztgcza do podtgczenia termistoréw PTC (NAT 145 °C), czujnikéw temperatury KTY (KTY84-130) lub
czujnikow temperatury Pt (Pt1000). Przy podtaczeniu przestrzegac opisu zaciskow w rozdziale X2: czuinik temperatury

silnika [» 77].

Informacja

STOBER zaleca stosowanie termistoréw PT do ochrony termicznej uzwojenia.

Zaciski zasilania
Wielkosci od 0 do 2: Stosowac wytgcznie przewody miedziane do temperatury otoczenia 60/75°C.

Wielkos¢ 3: Stosowad wytgcznie przewody miedziane do temperatury otoczenia 75°C.

Zasilanie 24 V i bezpieczniki

Obwody niskiego napiecia muszg by¢ zasilane ze zrédta izolowanego, ktorego maks. napiecie wyjsciowe nie przekracza
30 Vi

Bezpieczniki do zasilania 24 V. musza by¢ dopuszczone do napiecia DC zgodnie z UL 248.
= Uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego) przed przekaznikiem 1. Patrz rowniez opis zacisku X1 [P 77], pin 1.

= Zabezpieczy¢ zasilanie 24 V. modutu sterowania za pomocg bezpiecznika 10 A (zwtocznego). Patrz réwniez opis zacisku

X11 [» 85].

= Zabezpieczy¢ zasilanie 24 V. hamulca za pomocg bezpiecznika 4 A (zwtocznego). Patrz réwniez X6: hamulec —
sygnalizacja zwrotna i zasilanie (opcja ST6) [» 82].

= Funkcja bezpieczenstwa STO przez zacisk X12: Zabezpieczy¢ napiecie zasilania sygnatu stanu bezpiecznikiem 4 A
(zwtocznym). Patrz rowniez X12: bezpieczenstwo funkcjonalne (opcja ST6) [P 86].

= Rozszerzenia interfejséw w module zaciskdw XI6, RI6 lub 106: Zabezpieczy¢ zasilanie 24 V. bezpiecznikiem 1 A
(zwtocznym). Patrz rdwniez opis zacisku X101, pin 18 lub 19.

Ochrona odgatezien

Whbudowana pétprzewodnikowa ochrona zwarciowa nie zastepuje ochrony odgatezien (bezpiecznik sieciowy) przed
regulatorem napedu. Ochrona odgateziern musi by¢ zapewniona zgodnie z danymi producenta, National Electrical Code i
Canadian Electrical Code (cze$¢ 1) oraz obowigzujacymi dodatkowo przepisami lokalnymi lub réwnorzednymi regulacjami.

Badanie UL

Podczas odbioru UL zbadano wytacznie zagrozenia porazenia prgdem elektrycznym i pozaru. W odbiorze UL nie
uwzgledniono aspektéw bezpieczeristwa funkcjonalnego. Sg one oceniane dla firmy STOBER np. przez jednostke
certyfikacyjng TUV SUD.

19



5 | Dane techniczne STOBER

5 Dane techniczne

Niniejszy rozdziat zawiera dane techniczne regulatora napedu SD6, potgczenia w obwodzie posrednim, bezpieczenstwa
funkcjonalnego i hamulcow. Dalsze dane techniczne regulatora napedu i jego wyposazenia znajdujg sie w instrukcji
regulatora napedu SD6 (patrz Dalsze informacje [P 159]).

5.1 Regulator napedu

Ponizsze rozdziaty zawierajg parametry elektryczne, wymiary i mase regulatora napedu.

511 Ogoblne dane techniczne

Ponizsze dane obowigzuja dla wszystkich typow urzadzenia.

Charakterystyka urzadzenia
Stopien ochrony urzadzenia P20

Stopien ochrony przestrzeni montazowej Min. IP54

Klasa ochronnosci Klasa ochronnosci | wg EN 61140

Eliminacja zaktécen radiowych Whbudowany filtr sieciowy wg EN 61800-3, emisja zaktécen klasa C3
Kategoria przepieciowa Il wg EN 61800-5-1

Oznaczenia i znaki certyfikacji CE, cULus, RoHS

Tab. 4: Charakterystyka urzagdzenia

Warunki transportu i sktadowania

Temperatura sktadowania/ -20°C do +70°C

transportu Maksymalna zmiana: 20 K/h

Wilgotnos¢ powietrza Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza 85%, bez kondensacji
Drgania (transport) wg EN 60068-2-6 5Hz<f<9Hz:3,5mm

9 Hz <f <200 Hz: 10 m/s?
200 Hz £ f <500 Hz: 15 m/s?

Wysokos$¢ upadania przy spadku 0,25m
swobodnym?

Masa < 100 kg

wg EN 61800-2

(lub IEC 60721-3-2, klasa 2M1)

Tab. 5: Warunki transportu i skladowania

Warunki pracy

Temperatura otoczenia podczas pracy 0°C do 45°C przy parametrach znamionowych
45°C do 55°C z obnizeniem obcigzalnosci -2,5 % / K

Wilgotnos¢é powietrza Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza 85%, bez kondensacji

Wysokos¢ terenu 0 m do 1000 m n.p.m. bez ograniczen
1000 m do 2000 m n.p.m. ze zmniejszeniem obcigzalnosci -1,5% / 100 m

Stopien zanieczyszczenia Stopien zanieczyszczenia 2 wg EN 50178
Wentylacja Wbudowany wentylator
Drgania (praca) wg EN 60068-2-6 5Hz<f<9Hz:0,35mm

9 Hz < f<200 Hz: 1 m/s?

Tab. 6: Warunki pracy

! Dotyczy komponentéw w oryginalnym opakowaniu
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Czasy roztadowania

Samoczynne roztadowanie obwodu 6 min
posredniego DC

Tab. 7: Czasy roztadowania obwodu posredniego

51.2 Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa jest umieszczona z boku regulatora napedu.

£
£-s STOBER

Kieselbronner Str. 12 1 75177 Pforzheim | Germany
Phone: + 49 7231 582-0 | www.stober.com

Type Date SIN
SD6A06TEX 2030 7002418
bt vonage 3X 400 Vae some
Tension d'entrée UL: 3 x 480 Vac 50-60Hz
Elngangsstrom 40 A
Input current

Courant d'entrée

Ausgangsdaten 0..460 Vic
Quiputacta 0..700 Hz
Données de sortle @8 kHz: 3.4 A
Schutzart

Pl":o(ecztallon class IP20
Protection

E c € . LISTED
POWER

CONVERSION

EQUIPMENT

52PA

WARNU G GEFAHR DES ELEKTRISCHEN

2 SCHLAGS. GEFAHRLICHE  SPANNUNGEN KONNEN

NACH DEMABSCHALTEN FUR 6 MINUTEN ANLIEGEN

WARN I NG RISK OF ELECTRIC SHOCK. DANGEROUS
VOLTAGE MAY EXIST FOR 6 MINUTES AFTER REMOVING POWER.
Always observe the commisioning instructions!

AVERTISSEMENT: risaue bu cHoc ELECTRIQUE.
UNE TENSION DANGEIREUSE PEUT ET’RE PRESENTEE
JUSQU' A 6 MINUTES APRES AVOIR COUPE L' ALIMENTATION.

Veuillez respecter la notice de mise en service!
7 dorm o
.f(&iz 2
kA 7y
S, d
S
‘?-izu\\.

Functional @
Safety ©

Safety in Motion

No. Z10 18 05 84451 006

llustr. 1: Tabliczka znamionowa SD6AO6TEX
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Typ SD6AO6TEX Informacje o produkcie
Date 2030 (rok/tydzien)
S/N 7002418
Napiecie wejsciowe 3 x 400V, Napiecie wejsciowe
50 Hz
UL: 3 x 480V,
50-60 Hz
Prad wejsciowy 40A Prad wejsciowy
Parametry wyjsciowe 0...460 V, Napiecie wyjsciowe
0...700 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa
@8 kHz: 3.4 A Prad wyjsciowy przy czestotliwosci taktowania 8 kHz
Stopien ochrony IP20 Stopien ochrony

Tab. 8: Znaczenie informacji na tabliczce znamionowe;j

Informacja

Urzadzenia z certyfikatem UL i cUL z odpowiednim znakiem certyfikacji spetniajg wymagania normy UL 508C i UL 840.

51.3 Oznaczenie typu

SD 6 A 0 6 T E X

Tab. 9: Przyktadowy kod oznaczenia typu

SD Seria

6 Generacja 6. generacja

A, B Wersja

0-3 Wielkos$¢

6(0-9) Stopien mocy Stopien mocy w obrebie wielkosci
T Modut bezpieczenstwa ST6: STO przez zaciski

E SE6: zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez zaciski
N Modut komunikacyjny Pusty

E EC6: EtherCAT

C CA6: CANopen

P PN6: PROFINET

N Modut zaciskow Pusty

X X16: Extended

R RI6: Resolver

106: Standard

Tab. 10: Znaczenie przyktadowego kodu
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514 Wersja materiatowa

Z boku regulatora napedu nad tabliczkg znamionowa znajduje sie dodatkowa naklejka z wersjg urzadzenia (MV) i numerem

seryjnym (SN).
MV0000012345 SN: 6001192064
SDBAOBTEX
1000914812/
001100

llustr. 2: Naklejka z numerem MV i numerem seryjnym

MV MV0000012345 Numer MV

SN 6001192064 Numer seryjny

— SD6AO6TEX Typ urzadzenia zgodnie z oznaczeniem typu
— 1000914812/001100 Numer zamodwienia / pozycja zamdwienia

Tab. 11: Znaczenie informacji na naklejce

515 Wielkosci

SD6A02 Wielkos¢ 0
SD6A04 Wielkos¢ 0
SD6A06 Wielkos¢ O
SD6A14 Wielkos¢ 1
SD6A16 Wielkos¢ 1
SD6A24 Wielkos¢ 2
SD6A26 Wielkos¢ 2
SD6A34 Wielkos¢ 3
SD6A36 Wielkos¢ 3
SD6A38 Wielkos¢ 3

Tab. 12: Dostepne typy i wielkosci regulatora napedu

SD6 w wielkosci0,1,2i3
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516 Parametry elektryczne

Parametry elektryczne dostepnych wielkosci SD6 oraz wiasciwosci tranzystora hamujgcego sg podane w kolejnych
rozdziatach.

Informacja

Nalezy przestrzegac czasu miedzy dwoma wigczeniami zasilania:

= W trybie cyklicznego wtaczania/wytgczania zasilania mozliwe jest bezposrednie wielokrotne ponowne wtaczenie
napiecia sieciowego.

Informacja

Alternatywa do ciagtego, cyklicznego trybu wtgczania/wytgczania sieci jest funkcja bezpieczefistwa STO umozliwiajgca
bezpieczne wytgczanie.

Wyjasnienie zastosowanych symboli wzoru znajduje sie w Symbol wzoru [P 161].

5.1.6.1 Modut sterowania
Parametry elektryczne Wszystkie typy
(e 24 Vy, +20% / -15%
l1maxcu 1,5A

Tab. 13: Parametry elektryczne modutu sterowania

51.6.2 Modut mocy: wielkos¢ 0O

Parametry elektryczne SD6A02 SD6A04 SD6A06

Uiy 1x230V,, 3x400V,,
+20% / -40%, +32% / -50%, 50/60 Hz;
50/60 Hz 3x480V,,
+10% / -58%, 50/60 Hz
fo00 0-700 Hz
Uspy 0—maks. Uy,
UZPU,ZK V2 x Uy
Coy 340 uF 135 puF 135 puF
Cupu 1620 pF 540 uF 540 uF

Tab. 14: Parametry elektryczne SD6, wielkos$¢ 0

Prady znamionowe do +45°C (w szafie sterowniczej)

Parametry elektryczne SD6A02 SD6A04 SD6A06

Fowmpu 4 kHz

Iinpu 83A 2,8A 54A
Lox 50 4A 2,3A 4,5 A
Lamaxpu 180% przez 5's; 150% przez 30 s

Tab. 15: Parametry elektryczne SD6, wielkos$¢ 0, przy czestotliwosci taktowania 4 kHz
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Parametry elektryczne SD6A02 SD6A04 SD6A06
f

PWM,PU 8 kHz

linpu 6A 2,2A 4 A
s 3A 1L,7A 3,4A
Lamaxpu 250% przez 2 s; 200% przez 5 s

Tab. 16: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 0, przy czestotliwosci taktowania 8 kHz

Parametry elektryczne SD6A02 SD6A04 SD6A06

Ugnen 400 — 420 Vy, 780 — 800 V.
Uotrcn 360 — 380 V. 740 - 760 V.
Rymings 100 Q

Prnaxre 1,8 kW 6,4 kW
Pesims 1,0 kW 2,9 kW

Tab. 17: Parametry elektryczne tranzystora hamujgcego, wielkos¢ 0

51.6.3 Modut mocy: wielkos$¢ 1

Parametry elektryczne SD6A14 SD6A16

Uspo 3x 400V, +32% / -50%, 50/60 Hz;
3 x 480 V,, +10% / ~58%, 50/60 Hz

fo00 0 - 700 Hz

Uspy 0—maks. Uy

Uspu 2k V2 x Uyppy

Coy 470 uF 560 uF
Cupu 1400 F 1400 pF

Tab. 18: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 1

Prady znamionowe do +45°C (w szafie sterowniczej)

Parametry elektryczne SD6A14 SD6A16

fowmpu 4 kHz

linpu 12 A 19,2 A
L pu 10A 16 A
Lamaxpu 180% przez 5s; 150% przez 30 s

Tab. 19: Parametry elektryczne SD6, wielko$¢ 1, przy czestotliwosci taktowania 4 kHz

Parametry elektryczne SD6A14 SD6A16

Fowm,pu 8 kHz

l1npu 9,3A 15,8 A
lanpu 6A 10A
Lamaxeu 250% przez 2 s; 200% przez 5 s

Tab. 20: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 1, przy czestotliwosci taktowania 8 kHz
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Parametry elektryczne SD6A14 SD6A16

Uy 780 — 800 V.
Uoticn 740 - 760 V.
Ramins 47 Q

P ks 13,6 kW
Pesins 6,2 kW

Tab. 21: Parametry elektryczne tranzystora hamujgcego, wielkos¢ 1

51.6.4 Modut mocy: wielkos$¢ 2

Parametry elektryczne SD6A24 SD6A26

Uspo 3x 400V, +32% / -50%, 50/60 Hz;
3 x 480 V,, +10% / ~58%, 50/60 Hz

fapu 0 - 700 Hz

Uspy 0—maks. U,

Uspu 2k V2 x Uyppy

Coy 680 pF 1000 pF
Cupu 1400 pF 1400 pF

Tab. 22: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 2

Prady znamionowe do +45°C (w szafie sterowniczej)

Parametry elektryczne SD6A24 SD6A26

fowmeu 4 kHz

Ly pu 26,4 A 38,4 A
Ln pu 22 A 32A
Lmaxpu 180% przez 5's; 150% przez 30 s

Tab. 23: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 2, przy czestotliwosci taktowania 4 kHz

Parametry elektryczne SD6A24 SD6A26

fowmpu 8 kHz

. 24,5 A 32,6 A
L pu 14 A 20A
Lamaxeu 250% przez 2 s; 200% przez 5 s

Tab. 24: Parametry elektryczne SD6, wielko$¢ 2, przy czestotliwosci taktowania 8 kHz

Parametry elektryczne SD6A24 SD6A26

Ugnn 780 — 800 V.
Usgicn 740 - 760 V.
Romings 220
P 29,1 kW
Perres 13,2 kW

Tab. 25: Parametry elektryczne tranzystora hamujgcego, wielkos¢ 2
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51.6.5 Modut mocy: wielkos¢ 3

Parametry elektryczne SD6A34 SD6A36 SD6A38
1PU

3% 400 V., +32% / -50%, 50/60 Hz;
3 x 480 V,,, +10% / -58%, 50/60 Hz

fpu 0-700 Hz

Uy 0 —maks. Uypy

Uypu 2k V2 x Uy

Cou 430 pF 900 pF 900 pF
Cypu 5100 pF 5100 pF 5100 pF

Tab. 26: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 3

Prady znamionowe do +45°C (w szafie sterowniczej)

Parametry elektryczne SD6A34 SD6A36 SD6A38

owmpu 4 kHz

Ly 45,3 A 76 A 76 A
. 44 A 70 A 85 A?
Lamaxpu 180% przez 5 s; 150% przez 30's

Tab. 27: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 3, przy czestotliwosci taktowania 4 kHz

Parametry elektryczne SD6A34 SD6A36 SD6A38

fowmeu 8 kHz

Iy pu 37A 62 A 76 A
I pu 30A 50A 60 A
Lmaxpu 250% przez 2 s; 200% przez 5 s

Tab. 28: Parametry elektryczne SD6, wielkos¢ 3, przy czestotliwosci taktowania 8 kHz

Parametry elektryczne SD6A34 SD6A36 SD6A38

U, 780 — 800 V.
. 740 - 760 V.

Rintre 30 Q (rezystor PTC; 100 W; maks. 1 kW przez 1s; t=405s)
Romings 150

P raxre 42 kW

Pesire 19,4 kW

Tab. 29: Parametry elektryczne tranzystora hamujgcego, wielkosc¢ 3

Informacja

Wewnetrzny rezystor hamowania nie jest aktywowany automatycznie, lecz musi zostaé sparametryzowany w
DriveControlSuite.

2Warto$¢ dotyczy ustawienia domyélnego wartoéci granicznej napiecia ostabienia pola: B92 = 80%.
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51.6.6 Zezwolenie i przekaznik

Sygnat zezwolenia aktywuje zezwolenie dla modutu mocy regulatora napedu. Funkcje przekaznika 1 ustawia sie w

parametrze F75.

Parametry elektryczne Wszystkie typy

Wewnetrzna czestotliwos$¢ od$wiezania

urzadzenia
u

2max

2max

Zywotnosé

Stan wysoki
Stan niski

Imax

Tab. 30: Parametry elektryczne X1

Przekaznik 1

Zezwolenie

Czas cyklu aplikacji ustawiony w A150; t,;,, = 1 ms

30V
1,0 A

Mechaniczna min. 5 000 000 cykli taczeniowych;
przy 24 V,/1 A (obcigzenie rezystancyjne): 300 000
cykli taczeniowych

12 -30 Ve
0—-8Vy,
16 mA
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517 Wymiary

Wymiary dostepnych wielkosci SD6 sg podane w kolejnych rozdziatach.

Wielkos¢ 0 | Wielkos¢ 1 | Wielkos¢ 2
70 70 105

51.71 Wymiary: wielkosci 0 do 2
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Ilustr. 3: Rysunek wymiarowy SD6, wielkosci O do 2
Wymiary
Regulator napedu Szerokos¢ w
Gtebokos¢ D1 194
Gtebokos¢ z rezystorem D2 212
hamowania RB 5000
Gtebokos¢ z Quick DC-Link D2 229
Wysokos$¢ z mocowaniami H1
Wysokos¢ z AES H2
Wysokos¢ z blaszkg ekranu EMC H3
Blaszka ekranu EMC z zaciskiem Gtebokos¢ D3
ekranu
Otwory mocujace Odlegtos¢ w pionie A
Odlegtos¢ w pionie od krawedzi B

gbrnej

Tab. 31: Wymiary SD6, wielkosci 0 do 2 [mm]

300
367
ok. 376
ok. 111

283+2

284
302

319
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51.7.2 Wymiary: wielko$¢ 3

w1 D2

A
\i
A
Y

¥
i
]
i
i

Y

SD6

[ecccccee

W2

- »
- L

llustr. 4: Rysunek wymiarowy SD6, wielkosc¢ 3

Wymiary Wielkos¢ 3

Regulator napedu Szerokosc w1 190
Gtebokos¢ D1 305
Gtebokos¢ z Quick DC-Link D2 340
Wysoko$¢ z mocowaniami H1 382,5
Wysokos¢ z blaszka ekranu EMC H2 540

Blaszka ekranu EMC z zaciskiem ekranu  Szerokos¢ W2 147
Gtebokos¢ D3 ok. 174

Otwory mocujgce Odlegtos¢ w pionie A 365+2
Odlegtosc¢ w pionie od krawedzi gérnej B 11,5
Odlegtos¢ w poziomie otworéw C 150+0,2/-0,2

mocujgcych regulatora napedu

Odlegtos¢ w poziomie od krawedzi E 20
bocznej regulatora napedu

Tab. 32: Wymiary SD6, wielkos¢ 3 [mm]
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Tab. 33: Masa SD6 [g]

W przypadku zamowienia regulatora napedu z elementami wyposazenia jego masa zwieksza sie w nastepujacy sposob:

Modut komunikacyjny 50
Modut zaciskéw 135
Modut bezpieczenstwa 110

Tab. 34: Masa wyposazenia [g]

519 Czasy cyklu

Mozliwe czasy cyklu sg podane w ponizszej tabeli.

Typ Czasy cyklu Podstawowe parametry

Zastosowanie 1ms,2ms,4ms, 8 ms Ustawienie w A150
Magistrala obiektowa EtherCAT, 1ms,2ms,4ms, 8 ms Ustawienie w A150
komunikacja cykliczna

Magistrala obiektowa PROFINET RT, 1ms,2ms,4ms, 8 ms Ustawienie w A150
komunikacja cykliczna

Motion Kern (obliczanie ruchu) 250 ps —

Kaskada regulacji 62,5 ps, 125 us W zaleznosci od B24

Tab. 35: Czasy cyklu

5.2 Potaczenie w obwodzie poSrednim

Ponizsze rozdziaty zawieraja informacje dotyczgce wersji, wymiaréw i masy modutéw Quick DC-Link DL6A.

5.21 Ogélne dane techniczne
Ponizsze dane obowigzujg dla wszystkich modutéw Quick DC-Link i s3 zgodne z ogdlnymi danymi technicznymi urzadzenia
podstawowego.

Stopien ochrony urzadzenia IP20 (przy zamontowanym regulatorze napedu lub module zasilania)

Klasa ochronnosci Klasa ochronnosci | wg EN 61140 (przy zamontowanym regulatorze napedu lub

modaule zasilania)

Stopien ochrony przestrzeni montazowej Min. IP54

Tab. 36: Charakterystyka urzadzenia

STOBER 5 | Dane techniczne
51.8 Masa
Masa bez opakowania [g] Masa z opakowaniem [g]
Wielko$¢ 0 2530 3520
Wielkos¢ 1 3700 5470
Wielkos¢ 2 5050 6490
Wielkosé 3 13300 14800
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Warunki transportu i sktadowania

Temperatura sktadowania/ -20°C do +70°C

transportu Maksymalna zmiana: 20 K/h

Wilgotnos¢ powietrza Maks. wzgledna wilgotnos$¢ powietrza 85%, bez kondensacji
Drgania (transport) wg EN 60068-2-6 5Hz<f<9Hz:3,5mm

9 Hz < f<200 Hz: 10 m/s?
200 Hz < f <500 Hz: 15 m/s?

Wysoko$¢ upadania przy spadku swobodnym® 0,25 m
Masa < 100 kg

wg EN 61800-2

(lub IEC 60721-3-2, klasa 2M1)

Tab. 37: Warunki transportu i sktadowania

Warunki pracy

Temperatura otoczenia podczas pracy 0°C do 45°C przy parametrach znamionowych
45°C do 55°C z obnizeniem obcigzalnosci -2,5 % / K

Wilgotnos¢ powietrza Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza 85%, bez kondensacji

Wysokos¢ terenu 0 m do 1000 m n.p.m. bez ograniczen
1000 m do 2000 m n.p.m. ze zmniejszeniem obcigzalnosci -1,5% / 100 m

Stopien zanieczyszczenia Stopien zanieczyszczenia 2 wg EN 50178

Drgania (praca) wg EN 60068-2-6 5Hz<f<9Hz:0,35mm
9 Hz <f<200 Hz: 1 m/s?

Tab. 38: Warunki pracy

522 Dobdr DLBA - SD6

Modut DL6A jest dostepny w nastepujgcych wersjach, pasujacych do wielkosci regulatoréw napedu:

Nrid. 56440 56441 56442 56443
SD6A02 X — — —
SD6A04 X — — —
SD6A06 X — — —
SD6A14 — X — —
SD6A16 — X — —
SD6A24 — — X —
SD6A26 — — X —
SD6A34 — — — X
SD6A36 — — — X
SD6A38 — — — X

Tab. 39: Dobér DL6A do SD6

®Dotyczy komponentéw w oryginalnym opakowaniu
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523 Wymiary
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llustr. 5: Rysunek wymiarowy DL6A

Wymiary DL6AO DL6A2 DL6A3
DL6A1

Quick DC-Link

Otwory mocujace

Tab. 40: Wymiary DL6A [mm]

Szerokos¢

Gtebokos¢

Wysokosé

Wysokos$¢ uchwytu mocujgcego
Wysokosé

z uchwytami mocujgcymi
Odlegtos¢ w pionie

(mocowanie na Scianie)
Odlegtos¢ w pionie od krawedzi
gbrnej

Odlegtos¢ w poziomie otworéw
mocujacych

Odlegtos¢ w poziomie od krawedzi

bocznej

H1
H2
H3

260
20
300

283+2

35
358
15
393

380+2

150

20
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524 Masa
Typ Masa bez opakowania [g]
DL6A0 400
DL6A1 390
DL6A2 540
DL6A3 1540

Tab. 41: Masa DL6A [g]

53 Bezpieczenstwo funkcjonalne

5.3.1 Modut bezpieczenstwa ST6

Modut bezpieczenstwa ST6 rozbudowuje regulator napedu SD6 o funkcje bezpieczenstwa STO przez zacisk X12.

Specyfikacja Parametry elektryczne

STO, U, max = 30 Vo (PELV)
Stan wysoki = 15— 30 V.

sTO,
Stan niski=0—-8 V¢
lmay = 100 MA
I,y =10 =15 mA na kanat
Cymax = 100 NF
STO,,, U,=U, - (200mQ *1,)
Zasilanie STO,,,, U, =+24V,, +20% / -25%
l1a = 100 MA
GND —

Tab. 42: Parametry elektryczne X12

53.2 Modut bezpieczenstwa SE6

Modut bezpieczenstwa SE6 uzupetnia regulator napedu SD6 o zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez zaciski X14 i
X15.

Stan niski 10-17 -3-+5V,

Stan wysoki 15-30Vy

Uimax 30 VDC

l1max 10,8 mA

fimax < 250 Hz; wynika z czasu cyklu SE6 i
parametryzowanej statej czasu filtrowania
wejscia

Tab. 43: Parametry elektryczne X14 — wejscia cyfrowe (opcja SE6)

bmax 00-04 0,5A
Typowy spadek napiecia 25 mV
U, Zasilanie 24V, 20,4 - 28,8 Vo

Tab. 44: Parametry elektryczne X15 — wyjscia cyfrowe (opcja SE6)
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54 Sterowane hamulce
Mozliwe jest sterowanie nastepujacymi hamulcami:

= Hamulce 24 V, podtaczone bezposrednio do X5

= Hamulce podtgczone do X5 posrednio przez stycznik
Tylko w potgczeniu z modutem bezpieczenstwa SE6:

= Hamulce 24 V, podtaczone bezposrednio do X8

= Hamulce podtgczone do X8 posrednio przez stycznik

Informacja

Tryb sterowania 48: SSM — Sterowanie wektorowe, enkoder inkrementalny i 70: SLM — sterowanie wektorowe z
wyznaczeniem komutacji poprzez ,,wake and shake” mozna stosowacé w potgczeniu z hamulcem tylko do osi nieobcigzonych
grawitacyjnie.

Wiecej informacji patrz .

5.4.1 X5
Dmax 3A
Imin (bezposrednie sterowanie 330 mA
hamulcem)
lmin (POSrednie sterowanie hamulcem) 20 mA
Fymax 1Hz
E 2,84

2max

Tab. 45: Parametry elektryczne wyjscia hamulca

W potaczeniu z modutem bezpieczenistwa ST6 zasilanie hamulca podtgczonego do X5 odbywa sie przez zacisk X6, w
potaczeniu z modutem bezpieczenstwa SE6 przez zacisk X7.

5.4.2 X8 (opcja SEB)

Parametry elektryczne Wyjscie hamulca

| 3,6 A/ 2,5 A przy temperaturze otoczenia > 45°C

2max

I2min 0,5 mA
Fomax 1Hz
E 45

2max

Tab. 46: Parametry elektryczne wyjscia hamulca

Zasilanie hamulca podtgczonego do X8 odbywa sie przez zacisk X7.
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6 Sktadowanie

Jesli produkty nie zostang od razu zamontowane, nalezy je przechowywac w suchym i niezapylonym pomieszczeniu.

Patrz réwniez podane w danych technicznych Warunki transportu i sktadowania [P 20].

6.1 Regulator napedu

Kondensatory obwodu posredniego mogg utraci¢ swojg wytrzymatos¢ elektryczng z powodu dtuzszego sktadowania i
dlatego przed uruchomieniem musza zosta¢ poddane formowaniu.

Nie dotyczy to kondensatoréw obwodu posredniego wielkosci 3. Dlatego dla regulatoréow napedu wielkosci 3 nie jest
konieczne formowanie nawet po okresie dtuzszego sktadowania.

UWAGA!
Szkody materialne z powodu zmniejszenia wytrzymatosci elektrycznej!

Zmniejszona wytrzymatos¢ elektryczne moze spowodowac znaczne szkody materialne w przypadku wiaczenia regulatora
napedu.

= Sktadowane regulatory napedu nalezy formowac raz w roku lub przed uruchomieniem.

6.1.1 Coroczne formowanie

Aby nie dopusci¢ do uszkodzenia sktadowanych regulatoréw napedu, firma STOBER zaleca, aby raz w roku podtaczac je na
godzine do zasilania.

Ponizsze schematy przedstawiajg podtaczenie do sieci urzadzen 1-fazowych i 3-fazowych.

L1 N PE L1 L2 L3 PE
A | A A\ 4 A

Flj}\ Flj’\é\%

T1 T1

L1| N [PE HEELE
X10 X10

L1-13 Przewody 1 do 3

N Przewdd neutralny
PE Przewdd ochronny
F1 Bezpiecznik

T1 Regulator napedu
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6.1.2 Formowanie przed uruchomieniem

Jesli formowanie coroczne nie jest mozliwe, sktadowane wczesniej urzgdzenia nalezy formowac przed uruchomieniem.
Wysokos¢ napiecia zalezy od dtugosci okresu sktadowania.

Ponizszy schemat przedstawia podtgczenie do sieci.

L1 N PE L1 L2 L3 PE
A 4 ) A

0 2 L, SRS
YTy ; e

T2

'"_J.

T2 L1| N [PE 11|12 |13 [PE

X10 X10

L1-13 Przewody 1 do 3

N Przewdd neutralny
PE Przewdd ochronny
F1 Bezpiecznik
T1 Transformator regulacyjny
T2 Regulator napedu
1 2 3
U
[%]
A
100 e A AR .
l 5 5
75 "LLCEEEPETTT H
50 +—f=—f——J=susunnnnnnasn H
| :
| :
0 ! I — I — —r——+» t[hl]
0051 2 4 6 8

llustr. 6: Wysokosc¢ napiecia w zaleznosci od czasu sktadowania

1 Czas sktadowania 1 -2 lata: Przed wtgczeniem podtaczy¢ do zasilania na 1 godz.

2 Czas sktadowania 2 — 3 lata: Przed wtgczeniem formowac zgodnie z wykresem.

3 Czas sktadowania 2 3 lat: Przed wtgczeniem formowac zgodnie z wykresem.
Czas sktadowania < 1 roku: Brak koniecznosci jakichkolwiek dziatan.
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7 Montaz

W ponizszych rozdziatach opisano montaz regulatora napedu oraz dostepnego wyposazenia.

Informacje na temat wymiany regulatora napedu patrz Wymiana [P 143].

A Zasady bezpieczenistwa podczas montazu

Prace zwigzane z montazem wykonywac¢ wytgcznie po odtgczeniu od napiecia. Przestrzegad 5 zasad bezpieczerstwa (patrz
Praca przy maszynie [P _16]).

Aby chroni¢ urzadzenia przed przegrzaniem, nalezy przestrzega¢ warunkéw eksploatacji opisanych w danych technicznych
oraz wymaganych minimalnych odstepéw montazu.

Podczas montazu lub innych prac w szafie sterowniczej nalezy chroni¢ urzgdzenia przed spadajgcymi elementami (resztki
przewoddw, drutu, metalowe elementy itp.). Elementy o wtasciwosciach przewodzgcych mogg spowodowac zwarcie
wewnatrz urzadzen i w efekcie ich uszkodzenie.

1.2 Podstawowe zasady montazu

Podczas montazu nalezy przestrzegac opisanych ponizszej punktow.

7.2.1 Regulator napedu
Podczas montazu nalezy przestrzegac nastepujacych punktdw:
= Unika¢ kondensacji, np. poprzez uzycie grzatek antykondensacyjnych.

= Ze wzgledu na kompatybilnos¢ elektromagnetyczng stosowac ptyty montazowe o powierzchni przewodzacej (np.
nielakierowane).

= Unikac¢ instalacji nad lub w bezposrednim poblizu urzgdzen wytwarzajacych ciepto, np. dtawikow wyjsciowych lub
rezystorow hamujacych.

= Zapewni¢ wystarczajacg cyrkulacje powietrza w szafie sterowniczej poprzez pozostawienie podanych odstepdw
minimalnych.

= Montowac urzgdzenia w pionie.

Oznaczenie referencyjne

Z przodu urzadzenia umiesci¢ naklejke z jednoznacznym oznaczeniem referencyjnym regulatora napedu, aby unikng¢
pomytek podczas montazu lub wymiany.
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73 Minimalne odstepy

Podczas montazu zachowac podane ponizej odstepy minimalne.
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llustr. 7: Minimalne odstepy

Podane wymiary odnoszg sie do krawedzi zewnetrznych regulatora napedu.

Minimalny odstep A (od géry) B (od dotu) C (z boku)*
100 100 5

Wielkos¢ 0 -2

... Z blaszkg ekranu EMC 100 120
Wielkos¢ 3 100 100
... Z blaszkg ekranu EMC 100 220

Tab. 47: Minimalne odstepy [mm)]

*Montaz bez modutu Quick DC-Link

5
5
5
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___“

Wielkos¢ 0, wielkos¢ 1 283+2 ok. 89

... Z blaszkg ekranu EMC 86 283+2 ok. 109 40

Wielkos¢ 2 86 283+2 ok. 89 57,5
... Z blaszkg ekranu EMC 86 283+2 ok. 109 57,5
Wielkos¢ 3 89 365+2 ok. 59,5 25

... Z blaszkg ekranu EMC 89 365+2 ok. 179,5 25

Tab. 48: Wymiary [mm]
Dtawiki i filtry

Unika¢ montaz pod regulatorami napedu lub modutami zasilania. W przypadku montazu w szafie sterowniczej zaleca sie
zachowanie odstepu ok. 100 mm od sgsiednich elementéw. Odstep ten zapewni mozliwos¢ swobodnego odprowadzania
ciepta z dtawikéw i filtréw.

Rezystory hamowania

Unika¢ montaz pod regulatorami napedu lub modutami zasilania. Aby umozliwi¢ swobodne odprowadzanie nagrzanego
powietrza, zachowa¢ minimalny odstep ok. 200 mm od sasiednich elementdéw lub $cian oraz ok. 300 mm od elementéw
zamontowanych powyzej lub sufitow.

1.4 Uktady i wymiary otworéw

Uktady i wymiary otwordw sg podane w kolejnych rozdziatach.

741 Regulator napedu
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llustr. 8: Uktad otwordw SD6 i DL6A
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Wymiary otworéw zalezg od wybranej konfiguracji.

Do montazu bez modutu tylnego obowigzujg nastepujgce wymiary:

Wymiary SD6 Wielkos¢ 0, 1 Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 3

Poziome otwory mocujgce SD6

& 4,2 (M5) B _ _ 20

E — — 150+0,2/-0,2

C Wielkos¢ 0, 1 76£1 93,5+1 —

C Wielkos¢ 2 93,5£1 111+1 —

D Wielkos¢ 0, 1 — — 61+1

D Wielkos¢ 2 — — 78,5%1

D Wielkos¢ 3 — — 4611
Pionowe otwory mocujace SD6 F 283+2 283+2 —
24,2 (M3) G - - 365+2

Tab. 49: Wymiary otwordow regulatora napedu SD6 [mm]
Do montazu z Quick DC-LinkDL6Alub tylnym rezystorem hamowania obowigzujg nastepujgce wymiary:

Wymiary DL6A / tylny rezystor hamowania _ Wielkos¢ 0, 1 Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 3

Poziome otwory mocujace modutéw tylnych A

& 4,2 (M5) B _ _ 20

E — — 150+0,2/-0,2

C Wielkos¢ 0, 1 74+1 91,5+1 —

C Wielkos¢ 2 91,5+1 109+1 —

D Wielkos¢ 0, 1 — — 63+1

D Wielkosé 2 — — 80,5+1

D Wielkos¢ 3 — — 52+1
Pionowe otwory mocujace modutéw tylnych F 283+2 283+2 —
24,2 (M3) H — — 380+2

Tab. 50: Wymiary otworow Quick DC-Link DL6A lub tylny rezystor hamowania [mm]
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1.5 Dtugosc¢ szyn miedzianych

Aby potaczyc regulatory napedu SD6 w uktadzie obwodu posredniego przez Quick DC-Link DL6A, potrzebne sg dwie szyny
miedziane o przekroju 5 x 12 mm o odpowiedniej dtugosci.

T1 m.“

Dtugos¢ nalezy okresli¢ na podstawie ponizszych wymiarow:

Poczatek lub koniec uktadu

W obrebie uktadu M 74 109 202

Tab. 51: Okreslanie prawidtowej dtugosci szyn miedzianych [mm]

1.6 Montaz modutu komunikacyjnego

Do podtgczenia EtherCAT, CANopen lub PROFINET potrzebny jest modut komunikacyjny EC6, CA6 lub PN6. Modut
komunikacyjny montuje sie w gérnym gniezdzie. Montaz wyglada identycznie we wszystkich modutach komunikacyjnych.

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniach odfaczyé wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

UWAGA!
Szkody materialne wskutek wytadowania elektrostatycznego!

Przy kontakcie z otwartymi ptytkami drukowanymi nalezy zastosowaé odpowiednie srodki ochronne, np. odziez ochronng
ESD.

Nie dotykaé powierzchni stykéw.
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Narzedzia i materiaty
S potrzebne:
= Wkretak TORX TX10

= QOstona i sruby dotgczone do modutu komunikacyjnego

Montaz

1. Odkreci¢ srube mocujgcy ostony na goérze regulatora napedu i zdjgé ostone.

2. Wsuna¢ modut komunikacyjny po prowadnicach do regulatora napedu.

3. Nacisng¢ modut, aby piny meskie weszty w gniazdo.

4. Zaczepy ostony dotgczonej do modutu komunikacyjnego wtozy¢ z przodu pod skosem w otwor.
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5. Potozy¢ ostone na regulatorze napedu, aby zaczepy znajdowaty sie pod krawedzia.

6. Przykreci¢ ostone oboma srubami.

1.7 Montaz modutu zaciskow

Sygnaty analogowe i cyfrowe mozna podtaczac¢ wytgcznie poprzez jeden z modutdw zaciskdw X16, RI6 lub 106. Montaz
wyglada identycznie we wszystkich modutach zaciskdw.

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!

= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.

Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

UWAGA!
Szkody materialne wskutek wytadowania elektrostatycznego!

Przy kontakcie z otwartymi ptytkami drukowanymi nalezy zastosowac odpowiednie Srodki ochronne, np. odziez ochronng
ESD.

Nie dotyka¢ powierzchni stykow.

Narzedzia i materiaty
S3 potrzebne:
= Wkretak Torx TX10

= Akcesoria dotagczone do modutu zaciskéw
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Montaz

1. Nacisngc¢ lekko na zatrzask na ostonie przedniej, aby go otworzyé.

2. Zsungc ostone przednig do oporu w doét.

3. Zdjac¢ ostone do przodu.
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4.  Wtozy¢ modut zaciskdw w taki sposdb, aby otwory modutu oraz zaczepy na regulatorze napedu przesungc obok siebie.

Tyt modutu przylega do regulatora napedu.
©

5. Przesungc¢ modut zaciskow do gory, aby piny meskie weszty w gniazdo.

6. Przymocowac modut zaciskow $rubg mocujacg do regulatora napedu.
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1.8 Montaz regulatora napedu bez modutu tylnego

Ponizszy rozdziat opisuje montaz regulatora napedu SD6 bez modutu tylnego. Aby potgczyc regulatory napedu SD6 w
obwodzie posrednim lub zastosowac tylne rezystory hamowania, trzeba najpierw zamontowac niezbedne moduty tylne i
nastepnie na nich zamontowac pasujace regulatory napedu.

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pradem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyja¢ brak wystepowania napiecia.

Informacja

Sktadowane regulatory napedu musza by¢ formowane raz w roku lub najpdzniej przed uruchomieniem.

Narzedzia i materiaty
S3 potrzebne:
= Sruby mocujace

= Narzedzie do dokrecenia srub mocujgcych

Wymagania i montaz

Wykonac ponizsze czynnosci dla kazdego regulatora napedu w zespole w podanej kolejnosci.

v" Na ptycie montazowej w miejscu montazu sg wykonane otwory gwintowane na sworznie odpowiednio do wymiaréw
urzadzenia i zgodnie z uktadem otworow.

v/ Plyta montazowa jest wyczyszczona (odttuszczona i oczyszczona ze zwiercin).

1. W razie potrzeby zamontowa¢ modut komunikacyjny (patrz Montaz modutu komunikacyjnego [P 42]).

2. W razie potrzeby zamontowa¢ modut zaciskéw (patrz Montaz modutu zaciskow [P 44]).

3.  Wielkos$¢ 3: Zamontowac blaszke ekranu EMC EM6A3 (patrz Montaz blaszki ekranu EMC [P 57]).

4. Przymocowac regulator napedu na gorze do ptyty montazowe;.

5.  Wielko$¢ 0 do 2: Zamontowac blaszke ekranu EMC EM6AO (patrz Montaz blaszki ekranu EMC [P 57]).

6. Przymocowac regulator napedu na dole do ptyty montazowe;.

7. Podtaczy¢ przewdd ochronny do sworznia uziemiajacego. Nalezy przestrzega¢ wskazéwek i wymagan dotyczacych
Uziemienie ochronne [P 65].

= Montaz jest zakoniczony. W nastepnym kroku podtgczy¢ regulator napedu.
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19 Montaz potgczenia w obwodzie posrednim

Aby potaczyc regulatory napedu SD6 w uktadzie obwodu posredniego, trzeba najpierw zamontowac moduty Quick DC-Link
typu DL6A i nastepnie na nich zamontowac¢ odpowiednie regulatory napedu.

Informacja

W uktadzie nie mozna stosowac razem modutéw Quick DC-Link DL6A i tylnych rezystoréw hamowania typu RB 5000.

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegad czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac¢ brak wystepowania napiecia.

Narzedzia i materiaty
S3 potrzebne:

= 2 szyny miedziane o przekroju 5 x 12 mm o odpowiedniej dtugosci (patrz Dtugosc szyn miedzianych [P 42])

= Sworznie M5 dotaczone do modutéw Quick DC-Link oraz sSruby kombinowane ($ruby z podktadka i podktadka sprezysta)
= Klucz nasadowy szesciokgtny 8 mm
= t3czniki izolacji i zatrzaski szybkomocujace dotgczone do modutéw Quick DC-Link

= Dostepne osobno elementy koricowe izolacji montowane na lewym i prawym koncu zespotu
Wymagania i montaz
Wykonac ponizsze czynnosci w podanej kolejnosci.

v" Na ptycie montazowej w miejscu montazu sg wykonane otwory gwintowane na sworznie odpowiednio do wymiaréw
urzadzenia i zgodnie z uktadem otworodw.

v/ Plyta montazowa jest wyczyszczona (odttuszczona i oczyszczona ze zwiercin).

v’ Szyny miedziane sg proste, gtadkie, bez zadzioréw i wyczyszczone (odttuszczone).
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Przymocowa¢ moduty Quick DC-Link sworzniami do ptyty montazowej.

1.

Wrtozyc taczniki izolacji miedzy modutami oraz jeden element koricowy izolacji z lewej strony pierwszego i jeden

2.

element koncowy izolacji z prawej strony ostatniego modutu.

===

Wyczysci¢ szyny miedziane, zwfaszcza w miejscach potgczen.

3.

60'98T€YY Al | €202/10
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4. Wtozy¢ po kolei obie szyny miedziane.

N

=y

AN\

\\W‘/Mtx X

\
N

A\

Przymocowac szyny miedziane za pomoca dwdch zatrzaskéw szybkomocujacych na szyne i modut Quick DC-Link.

5.

Uwazaé, aby nie zabrudzi¢ przy tym miejsc potgczen szyn miedzianych.

=

7\

IR ==

Ui

\
A\

=  Quick DC-Link jest zamontowany. W nastepnym kroku na modutach Quick DC-Link nalezy zamontowa¢ odpowiednie

6098TEVY Al | €£202/10

regulatory napedu.
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710 Montaz tylnego rezystora hamowania

W przypadku uzywania tylnego rezystora hamowania typu RB 5000 dostepnego do regulatoréw napedu o wielkosci 0 do 2,
trzeba najpierw zamontowac go, a nastepnie zamontowac na nim odpowiedni regulator napedu.

Informacja

W uktadzie nie mozna stosowac razem modutéw Quick DC-Link DL6A i tylnych rezystoréw hamowania typu RB 5000.

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegad czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac¢ brak wystepowania napiecia.

Narzedzia i materiaty
S3 potrzebne:

= Sworznie M5 dotaczone do tylnego rezystora hamowania oraz sruby kombinowane ($ruby z podktadka i podktadka
sprezysta)

= Klucz nasadowy szesciokatny 8 mm

Wymagania i montaz

v" Na ptycie montazowej w miejscu montazu sg wykonane otwory gwintowane na sworznie odpowiednio do wymiaréw
urzadzenia i zgodnie z uktadem otwordow.

v' Ptyta montazowa jest wyczyszczona (odttuszczona i oczyszczona ze zwiercin).

1. Przymocowac tylny rezystor hamowania sworzniami do ptyty montazowej.

=  Tylny rezystor hamowania jest zamontowany. W nastepnym kroku zamontowac na nim odpowiedni regulator napedu.
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7.

1 Montaz regulatora napedu na module tylnym

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!

= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

Informacja

Sktadowane regulatory napedu musza by¢ formowane raz w roku lub najpdzniej przed uruchomieniem.

Narzedzia i materialy

Sa

potrzebne:

= Wkretak krzyzakowy PH2

Wymagania i montaz

Wykona¢ ponizsze czynnosci dla kazdego regulatora napedu w uktadzie w podanej kolejnosci. W przypadku regulatora

na

pedu wielkosci 3 nie wolno odfgczaé zacisku X20.

v’ Jest dostepny schemat potaczen przedstawiajgcy sposéb podtgczenia regulatoréw napedu.

v" Dla kazdego regulatora napedu sg zamontowane juz odpowiednie moduty tylne Quick DC-Link DL6A lub tylne

1
2.
3

4.

rezystory hamowania.

W razie potrzeby zamontowa¢ modut komunikacyjny, patrz rozdziat Montaz modufu komunikacyinego [» 42].

W razie potrzeby zamontowa¢ modut zaciskdw, patrz rozdziat Montaz modutu zaciskéw [» 44].

Wielkos¢ 3: Zamontowad blaszke ekranu EMC EM6A3, patrz rozdziat Montaz blaszki ekranu EMC [P 57].

Wielkosci 0 do 2: Odtaczy¢ zacisk X30 od regulatora napedu.

Dalszy przebieg zalezy od rodzaju modutu tylnego.

M

1.

ontaz na module Quick DC-Link

Wielkosci 0 do 2: Podtaczy¢ brazowy kabel do D+ zacisku X30, a czarny kabel do D- zacisku X30. Pamietaé o tym, ze

zyty modutu Quick DC-Link sg skrecone parami.
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Zatozy¢ regulator napedu na prowadnice modutu tylnego.
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Wocisng¢ regulator napedu na prowadnicach w dét.
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2.

3.

4. Wielko$¢ 0 do 2: Zamontowac blaszke ekranu EMC EM6AO, patrz rozdziat Montaz blaszki ekranu EMC [P 57].
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5. Przymocowac regulator napedu srubami kombinowanymi do sworzni.

6. Podtaczy¢ przewdd ochronny modutu tylnego do sworznia uziemiajacego modutu tylnego, a przewdd ochronny
regulatora napedu do sworznia uziemiajgcego regulatora napedu. Przestrzegaé wskazéwek i wymagan z rozdziatu
Uziemienie ochronne [P 65].

7. Wielkosci 0 do 2: Podtgczy¢ zacisk X30 od spodu regulatora napedu.
Wielkos¢ 3: Podtaczy¢ brazowy kabel do D+ zacisku X20, a czarny kabel do D- zacisku X20. Pamietac o tym, ze

przewody przytaczeniowe modutu Quick DC-Link sg skrecone parami.

= Montaz jest zakoriczony. W nastepnym kroku podtgczy¢ regulator napedu.
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Montaz na tylnym rezystorze hamowania

1. Wielkosci 0 do 2: Podtaczy¢ oba kable do R+ i R— zacisku X30. Pamietac o tym, ze przewody przytaczeniowe rezystora

hamowania sg skrecone parami.

I

2. Zatozy¢ regulator napedu na prowadnice modutu tylnego.

3. Wocisng¢ regulator napedu na prowadnicach w dét.

4. Wielko$¢ 0 do 2: Zamontowac blaszke ekranu EMC EM6AO, patrz rozdziat Montaz blaszki ekranu EMC [P 57].

55



7 | Montaz

STOBER

5.

Przymocowac regulator napedu srubami kombinowanymi do sworzni.

Podtaczy¢ przewdd ochronny regulatora napedu do sworznia uziemiajacego regulatora napedu. Przestrzegac
wskazéwek i wymagan z rozdziatu Podtaczenie przewodu ochronnego [P 65].

Wielkosci 0 do 2: Podtgczy¢ zacisk X30 od spodu regulatora napedu.

Montaz jest zakoriczony. W nastepnym kroku podtgczy¢ regulator napedu.
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712 Montaz blaszki ekranu EMC

Blaszka ekranu EMC stuzy do podtgczenia ekranu kabla zasilania. Do regulatoréw napedu o wielkosci 0 do 2 potrzebna jest
blaszka ekranu EM6AO0, a do wielkosci 3 blaszka EM6A3. Ze wzgledu na rézne wersje tego elementu rézni sie réwniez
sposob jego montazu na regulatorze napedu.

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegad czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

Narzedzia i materiaty
S potrzebne:
= Wkretak krzyzakowy PH2

= EMG6A3: Obie sruby kombinowane ($ruba z podktadka zgbkowana, M4x8) dotgczone do blaszki ekranu

Montaz EM6AO0 na regulatorze napedu do wielkosci 2

v’ Regulator napedu jest juz zamontowany w szafie sterowniczej — ewentualnie z potgczeniu z Quick DC-Link lub tylnym
rezystorem hamowania.

1. Odkreci¢ dolng srube mocujacy i podktadki regulatora napedu.
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3. Docisnac tyt blaszki ekranu bezposrednio do ptyty montazowej lub do sworzni modutu tylnego.

Montaz EM6A3 na regulatorze napedu o wielkosci 3

1. Przed zamontowaniem regulatora napedu przymocowac blaszke ekranu za pomocg dotaczonych srub kombinowanych
od spodu regulatora napedu w przewidzianych do tego celu otworach gwintowanych (maks. moment dokrecenia:
2,4 Nm).
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8 Podtaczenie

W ponizszych rozdziatach opisano sposdb podtgczenia regulatora napedu oraz dostepnego wyposazenia.

8.1 Zasady bezpieczenstwa podczas podtgczania

Prace zwigzane z podfaczeniem wykonywaé wytgcznie po odtgczeniu od napiecia. Przestrzegac 5 zasad bezpieczenstwa
(patrz Praca przy maszynie [P 16]).

W przypadku tgczenia regulatorow napedu w obwodzie posrednim, na wszystkich modutach Quick DC-Link musi by¢
zamontowany regulator napedu.

Przed wtgczeniem napiecia zasilania nalezy zamkna¢ obudowe urzadzenia.

Przy wigczonym zasilaniu na zaciskach przytaczeniowych i podtgczonych do nich przewodach moga wystepowac
niebezpieczne napiecia.

Mimo wyfaczenia napiecia zasilania i zgasniecia wszystkich wskaznikdw urzadzenie oraz podtgczone do niego kable moga
znajdowac sie nadal pod napieciem!

Informacja

Przestrzegac czasu roztadowania kondensatorow obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych
urzadzen. Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

Przy wiaczonym napieciu zasilania zabrania sie otwierania obudowy, podtgczania lub odtgczania zaciskéw przytaczeniowych,
podtaczania i odtgczania przewodow przytaczeniowych oraz demontowania i montowania wyposazenia.

Podczas montazu lub innych prac w szafie sterowniczej nalezy chroni¢ urzadzenia przed spadajgcymi elementami (resztki
przewodow, drutu, metalowe elementy itp.). Elementy o wtasciwosciach przewodzgcych mogg spowodowac zwarcie
wewnatrz urzadzen i w efekcie ich uszkodzenie.

Stosowac wytacznie przewody miedziane. Przekroje przewoddw sg okreslone w normie DIN VDE 0298-4 lub EN 60204-1
(zatacznik D, G) oraz specyfikacjach odpowiednich zaciskdw w niniejszej dokumentacji.

Klase ochronnosci urzgdzen stanowi uziemienie ochronne (klasa | wg EN 61140), tzn. praca jest dozwolona pod warunkiem
prawidtowego podtaczenia przewoddw ochronnych.

Wszystkie przytgcza przewodu ochronnego sg oznaczone symbolem ,,PE” lub miedzynarodowym symbolem uziemienia (IEC
60417, symbol 5019).

Produkty nie sg przeznaczone do uzytku w publicznej sieci niskiego napiecia zasilajgcej obszary mieszkalne. Jesli produkty
bytyby uzywane w takiej sieci, mogg wystgpic zaktdcenia o wysokiej czestotliwosci.
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8.2 Utozenie przewoddéw

Podczas instalacji wyposazenia elektrycznego nalezy przestrzegac przepiséw obowigzujgcych dla maszyny lub instalacji, np.
IEC 60364 lub EN 50110.

8.3 Srodki ochrony

Uwzglednic ponizsze srodki ochrony.

8.3.1 Bezpiecznik sieciowy

Regulator napedu jest przeznaczony wytacznie do sieci TN lub Wye. Przy napieciu znamionowym od 200 do 480 V,. moga
one dostarcza¢ maks. symetryczny prad zwarciowy zgodnie z ponizsza tabelg:

Wielko$¢ 0 -2 5000 A
Wielkos¢ 3 10000 A

Tab. 52: Maksymalny symetryczny prad zwarciowy

Bezpiecznik sieciowy stanowi zabezpieczenie nadmiarowo-prgdowe i przecigzeniowe w regulatorze napedu. Nalezy
przestrzegac¢ opisanych ponizszej wymogow, réznigcych sie w zaleznosci od konfiguracji.

8.3.1.1 Bezpieczniki sieciowe w trybie stand-alone
W przypadku uzywania pojedynczego regulatora napedu mozna zastosowac nastepujace urzgdzenia ochronne:

= Bezpieczniki topikowe catozakresowe do ochrony instalacji klasy gG wg IEC 60269-2-1 lub o charakterystyce wyzwalania
zwtocznej wg DIN VDE 0636

= Wytgcznik nadpradowy o charakterystyce wyzwalania C wg EN 60898

= Wytgcznik

Informacja

Do urzadzen o wielkosci 3 dozwolone sg wytacznie dtawiki sieciowe i bezpieczniki sieciowe klasy gG.

Zalecane maksymalne parametry bezpiecznika sieciowego sg podane w ponizszej tabeli:

Iinpu (4 kHz) [A] Zalecany maks. bezpiecznik sieciowy [A]
0 8,3 10

SD6A02
SD6A04 2,8 10
SD6A06 5,4 10
1 SD6A14 12 16
SD6A16 19,2 20
2 SD6A24 26,4 35
SD6A26 38,4 50
3 SD6A34 45,3 50
SD6A36 76 80
SD6A38 76 80

Tab. 53: Bezpieczniki sieciowe w trybie stand-alone
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Informacja

Aby zapewnié bezawaryjng prace, nalezy bezwzglednie przestrzegac zalecanych progéw wyzwalania i charakterystyki

wyzwalania bezpiecznikdéw.

8.3.1.2

Bezpieczniki sieciowe przy potgczeniu w obwodzie posrednim

Kazdy zasilany regulator napedu w uktadzie obwodu posredniego musi by¢ zabezpieczony na wejsciu sieci przed

przecigzeniem i zwarciem. W tym celu faczy sie szeregowo kombinacje zabezpieczenia przecigzeniowego i

pétprzewodnikowego zabezpieczenia przeciwzwarciowego. Wytgcznik nadpragdowy chroni przed przecigzeniem, a

bezpiecznik topikowy o charakterystyce wyzwalania gR przed zwarciem.

Mozna stosowac nastepujace kombinacje bezpiecznikow:

Wielkos¢ Typ

Wybor bezpiecznika

Bezpiecznik topikowy

0 SD6A02

SD6A04
SD6A06

1 SD6A14
SD6A16

2 SD6A24
SD6A26

3 SD6A34
SD6A36
SD6A38

8,3

2,8
5,4

12
19,2

26,4
38,4

45,3
76
76

14,9

9,7

21,6
34,6

47,5
69,1

81,5
136,8
136,8

Wytacznik nadprgdowy

prod. EATON
typ: FAZ-B10/1,
nr katal. 278531
charakterystyka wyzwalania:
B10A

prod. EATON
typ: FAZ-B6/3,
nr katal. 278841

charakterystyka wyzwalania:

B6A
prod. EATON
typ: FAZ-Z20/3,
nr katal. 278928

charakterystyka wyzwalania:

Z20A

prod. EATON
typ: FAZ-240/3,
nr katal. 278931

charakterystyka wyzwalania:

Z40A

prod. EATON
typ: FAZ-B63/3,
nr katal. 278853

charakterystyka wyzwalania:

B63A°

prod. Siemens
typ: SIRUS,
nr katal. 3RV 1041-4KA10

charakterystyka wyzwalania:

57 A-75 A®

Tab. 54: Bezpieczniki sieciowe przy potgczeniu w obwodzie posrednim

prod. SIBA
typ: URZ,
nr katal. 50 140 06.20
charakterystyka wyzwalania:
gR20 A

prod. SIBA
typ: URZ,
nr katal. 50 140 06.20
charakterystyka wyzwalania:
gR20A

prod. SIBA
typ: URZ,
nr katal. 50 140 06.32
charakterystyka wyzwalania:
gR32A

prod. SIBA
typ: URZ,
nr katal. 50 140 06.80
charakterystyka wyzwalania:
gR 80 A

prod. SIBA
typ: URZ,
nr katal. 50 140 06.100
charakterystyka wyzwalania:
gR 100 A

®Prad wejsciowy jest redukowany z 73 A na 63 A, co powoduje zmniejszenie mocy wyjéciowej. Mimo to zapewniona jest
niezawodna ochrona prostownika.
®Wytacznik nadpradowy S3, CLASS 10, ustawiany zakres pradu: 57 A—75 A, wyzwalanie elektromagnetyczne: 975 A. Diody
prostownicze w zakresie 2- do 13-krotnosci pragdu znamionowego nie sg zabezpieczone.
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Informacja

Aby zapewnié bezawaryjng prace, nalezy bezwzglednie przestrzegac zalecanych progéw wyzwalania i charakterystyki
wyzwalania bezpiecznikdéw.

Maksymalna liczba regulatoréw napedu

Kilka regulatoréw napedu o identycznej mocy mozna podtaczy¢ przez wspdlng kombinacje bezpiecznikdw. Bezpieczniki i
wynikajacy z nich maks. prad wejsciowy sieci odpowiadajg pradowy jednego regulatora napedu.

Aby unikna¢ powolnego uszkodzenia bezpiecznika topikowego, maksymalna liczba mozliwych regulatoréw napedu na
jednej kombinacji bezpiecznikdw jest ograniczona:

= Wielkos¢ 0: maks. 4 regulatory napedu
= Wielkos$¢ 1: maks. 2 regulatory napedu
= Wielkos¢ 2: maks. 5 regulatory napedu

= Wielkos$¢ 3: maks. 2 regulatory napedu

UWAGA!
Szkody materialne wskutek przecigzenia!

Aby zapewni¢ rownomierne roztozenie pradu fadowania na wszystkie regulatory napedu zasilane pradem AC, przy
wigczaniu zasilania wszystkie bezpieczniki muszg by¢ zamkniete.

= Aby nie dopusci¢ do przecigzenia prostownika wejsciowego w przypadku ewentualnej awarii bezpiecznika w uktadzie,
monitorowanie sieci regulatorow napedu zasilanych prgdem AC musi spowodowac wytgczenie catego uktadu obwodu
posredniego.
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8.313 Bezpieczniki sieciowe zgodne z UL

Aby spetni¢ wymagania UL, nalezy stosowac nastepujgce bezpieczniki dla kazdego zasilanego regulatora napedu:
= Bezpieczniki klasy RK1 (np. Bussmann KTS-R-xxA/600 V), CF, J, T lub G
= Do regulatorow napedu o wielkosci 0 i 1 mozna uzy¢ alternatywnie bezpiecznikéw klasy CC

= Do regulatoréw napedu wielkosci 0 do 2 mozna uzy¢ alternatywnie rozrusznika silnika typu E, sktadajgcego sie z
wytacznika i zacisku zasilania

Blizsze dane na temat odpowiednich bezpiecznikdw znajdujg sie w ponizszej tabeli:

Wielkos¢ Typ Class CC [A] Class RK1, CF,J, T Rozrusznik silnika typu E
lub G [A]
0 10 10

SD6A02 prod. EATON
PKZMO-10/SP + BK25/3-PKZ0-E

SD6A04 10 10 prod. EATON
PKZMO-10/SP + BK25/3-PKZ0-E
SD6A06 10 10 prod. EATON
PKZMO-10/SP + BK25/3-PKZO-E
1 SD6A14 15 15 prod. EATON
PKZMO-16/SP + BK25/3-PKZ0-E
SD6A16 20 20 prod. EATON
PKZMO-25/SP + BK25/3-PKZ0-E
2 SD6A24 — 35 prod. EATON
PKZMO-32/SP + BK25/3-PKZO-E
SD6A26 — 50 prod. EATON
PKZM4-50 + BK50/3-PKZ4-E
3 SD6A34 — 50 —
SD6A36 — 80 —
SD6A38 — 80 —

Tab. 55: Bezpieczniki sieciowe zgodne z UL

Skonfigurowane wstepnie rozruszniki silnika typu E mozna alternatywnie skompletowac z elementéw zgodnie z ponizszg

tabela:

Rozrusznik silnika typu E Wytacznik Ztacze zasilania Pokretto z blokada

PKZMO0-10/SP + BK25/3-PKZ0-E PKZMO0-10 72739 BK25/3-PKZ0-E 262518 AK-PKZ0 30851
PKZMO0-16/SP + BK25/3-PKZ0-E PKZMO-16 46938

PKZMO0-25/SP + BK25/3-PKZ0-E PKZMO0-25 46989

PKZMO0-32/SP + BK25/3-PKZ0-E PKZMO0-32 278489

PKZM4-50 + BK50/3-PKZ4-E PKZM4-50 222355 BK50/3-PKZ4-E 272165

Tab. 56: Poszczegdlne elementy rozrusznika silnika typu E

Informacja

Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nalezy bezwzglednie przestrzegac zalecanych progdéw wyzwalania i charakterystyki
wyzwalania bezpiecznikow.
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8.3.2 Wytgcznik réznicowopradowy

Podczas pracy regulatorow napedu mogg wystepowac prady uptywowe. Prady uptywowe sg interpretowane przez
wytgczniki réznicowopradowe (Residual Current protective Device, RCD) jako prady réznicowe, co moze prowadzi¢ do
fatszywego zadziatania. W zaleznosci od danego przytacza sieciowego moga wystepowac prady réznicowe z udziatem i bez
udziatu pradu statego. Z tego powodu przy wyborze odpowiedniego wytacznika réznicowoprgdowego nalezy uwzglednié¢
zarowno wysokosé, jak i ksztatt ewentualnego pradu uptywowego lub réznicowego.

Prady uptywowe i pragdy réznicowe z udziatem pradu statego moga ograniczac skutecznos$¢ wytacznikow
réznicowopradowych typu Ai AC.

Instalacje 1-fazowe nalezy zabezpiecza¢ za pomoca wytacznikdw réznicowopradowych typu B wykrywajgcych wszystkie
rodzaje pradu lub typu F wykrywajgcych prady o mieszanej czestotliwosci.

Instalacje 3-fazowe nalezy zabezpiecza¢ za pomoca wytgcznikdéw réznicowopradowych typu B wykrywajacych wszystkie
rodzaje pradu.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!

Ten produkt moze powodowac w instalacjach 3-fazowych prad staty w przewodzie uziemienia ochronnego.

= Jezeli do ochrony przed dotykiem bezposrednim lub posrednim uzywany jest wytacznik réznicowopradowy (RCD) lub
urzadzenie monitorujace réznicowopradowe (RCM), po stronie zasilania tego produktu dozwolony jest tylko RCD lub
RCM typu B.

Przyczyny nieprawidtowego zadziatania

Ze wzgledu na pojemnosci rozproszeniowe i asymetrie podczas pracy moga wystepowac prady uptywowe wieksze niz 30
mA.

Nieprawidtowe zadziatanie moze nastgpi¢ w nastepujacych warunkach:

= Podfaczenie instalacji do napiecia sieciowego:
Te przypadki nieprawidtowego zadziatania mozna wyeliminowac poprzez zastosowanie wytgcznikow
roznicowoprgdowych krétkozwtocznych (o bardzo duzej wytrzymatosci), selektywnych (z opdznionym wytaczaniem) lub
o podwyzszonym pradzie zadziatania (np. 300 lub 500 mA).

= Prady uptywowe o wyzszej czestotliwosci przy dtugich kablach zasilania wystepujgce podczas normalnej pracy:
Nalezy np. zastosowac kable o niskiej pojemnosci lub uzy¢ dtawika wyjsciowego.

= Silne asymetrie w sieci zasilajgcej.
Te przypadki nieprawidtowego zadziatania mozna wyeliminowac np. poprzez uzycie transformatora separacyjnego.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczerstwo porazenia pradem!

Whytaczniki réznicowopradowe o podwyzszonym pradzie zadziatania lub o charakterystyce krotkozwtocznej lub z
opdznionym wytaczeniem moga nie spetnia¢ wymagan dotyczacych ochrony osdéb.

= Sprawdzi¢, czy uzycie wybranego wytgcznika réznicowopradowego jest dopuszczalne w danej aplikacji.
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8.3.3 Uziemienie ochronne

Uziemienie nalezy dobrac w taki sposdb, aby w razie zwarcia zadziatat bezpiecznik. W kwestii prawidtowego podtaczenia
uziemienia ochronnego nalezy przestrzegac opisanych ponizszej wymogow.

8.3.3.1 Minimalny przekrdéj przewodu ochronnego

Podczas normalnej pracy moga wystepowac prady uptywowe > 10 mA. Minimalny przekréj przewodu ochronnego musi by¢
zgodny z lokalnymi przepisami bezpieczenstwa dla przewoddw ochronnych o duzym pradzie uptywu. Aby spetnié np.
wymagania normy EN 60204-1, podtgczy¢ przewdd miedziany zgodnie z ponizszg tabela:

Przekrdj A Przekrdj minimalny A,
Przewdd sieciowy przewodu ochronnego

A<2,5mm? 2,5 mm?
2,5mm?<A<16 mm? A

16 mm? < A €35 mm? >16 mm?
>35 mm? A/2

Tab. 57: Minimalny przekrdj przewodu ochronnego

8.3.3.2 Ekrany kablowe i pancerze

Zgodnie z normga DIN EN 60204-1 nastepujace czesci maszyny i jej wyposazenie elektryczne muszg by¢ podtaczone do
systemu przewoddw ochronnych, ale nie moga by¢ wykorzystywane jako przewody ochronne:

= Metalowe ekrany kablowe

= Pancerze

8.3.3.3 Podtgczenie przewodu ochronnego

Przewdd ochronny podtacza sie przez zacisk X10 do regulatora napedu.

W przypadku prgdéw uptywowych doziemnych > 10 mA obowigzuja dodatkowe wymagania wobec potaczenia
wyréwnawczego. Musi by¢ spetniony przynajmniej jeden z ponizszych warunkdéw:

= Przekréj minimalny przewodu ochronnego musi wynosi¢ 10 mm? Cu na jego catej dtugosci

= Jesli przekrdj przewodu ochronnego jest mniejszy niz 10 mm?, nalezy utozy¢ 2. przewdd ochronny o przynajmniej takim
samym przekroju jak na zacisku X10 do punktu, w ktérym przewdd ochronny ma przekrdj min. 10 mm?

Do podtaczenia 2. przewodu ochronnego na urzadzeniach znajduje sie sworzen uziemiajgcy. Sworzen uziemiajacy jest
oznaczony symbolem uziemienia zgodnie z IEC 60417 (symbol 5019).

Potrzebny jest klucz ptaski lub szesciokatny o rozm. 10 mm.

Przestrzega¢ momentu dokrecenia 4,0 Nm (35 Lb.inch).
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Przestrzegac kolejnosci montazu:

llustr. 9: Podtaczenie przewodu ochronnego

Sworzen uziemiajgcy M6
Podktadka stykowa
Korcowka kablowa
Podktadka

Nakretka

u A W N -

Podkfadka stykowa, podktadka i nakretka sg dotgczone do regulatora napedu.

8.3.4 Zalecenia EMC

Informacja

Ponizsze informacje dotyczace instalacji zgodnej z EMC stanowig jedynie zalecenie. W zaleznosci od zastosowania,
warunkow otoczenia i wymogdw prawnych mogg by¢ konieczne $rodki wykraczajgce poza te zalecenia.

Kabel sieciowy, kabel zasilania i przewody sygnatowe nalezy uktadac oddzielnie, np. w oddzielnych kanatach kablowych.
Do zasilania stosowac wytacznie kable ekranowane o niskiej pojemnosci.
Jesli przewdd hamowania jest utozony w kablu zasilania, musi posiadac osobny ekran.

Uziemi¢ i zaizolowac wolne korice przewodow, jezeli nie mozna ich podtaczy¢ do zaciskow przewidzianych do tego celu w
regulatorze napedu, np. za pomoca zacisku przytaczeniowego.

Podtaczyc¢ ekran kabla zasilania na duzej powierzchni w bezposrednim poblizu regulatora napedu do systemu przewodoéw
ochronnych. Uzy¢ do tego tgcznikdw ekranu regulatoréw napedu lub odpowiednich akcesoridow.

Przewody do podtgczenia rezystorow hamowania oraz zyty modutéw Quick DC-Link muszg by¢ skrecane parami. Przewody o
dtugosci powyzej 30 cm muszg by¢ dodatkowo ekranowane, a ekran musi by¢ podtgczony na duzej powierzchni w
bezposrednim poblizu regulatora napedu.

W przypadku silnikéw z skrzynkg przytgczeniowa podtgczy¢ ekran na duzej powierzchni do skrzynki. Uzywac przepustéow
kablowych EMC.

Potgczy¢ ekran przewodoéw sterowniczych z jednej strony z potencjatem odniesienia zZrédta, np. PLC lub CNC.

W celu poprawy wtasciwosci EMC i ochrony systemu napedowego mozna uzy¢ dtawikéw. Dtawiki sieciowe stuzg do
ttumienia skokdw napiecia i pradu oraz do zmniejszenia obcigzenia zasilania sieciowego regulatoréw napedu lub modutéw
zasilajgcych. Dtawiki wyjsciowe zmniejszajg skoki pragdu na wyjsciu regulatora napedu wskutek pojemnosci przewodu.
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8.4 Regulator napedu

Ponizsze rozdziaty zawierajg szczegdtowe informacje na temat zaciskow i prawidtowego podtaczenia regulatora napedu.

Informacja

Zgodnie z wymaganiami UL, ztgcza oznaczone jako PE s3 przeznaczone wytacznie o uziemienia funkcyjnego.

8.4.1 Widok z modutem bezpieczenstwa ST6
Widoki przytgczy przedstawiajg regulator napedu SD6 w kazdej wielko$ci z nastepujacym wyposazeniem:
= Modut bezpieczenstwa ST6 (STO przez zaciski)
= Modut zaciskdw XI6
= Modut komunikacyjny EC6 (EtherCAT)
Alternatywnie jest dostepne nastepujgce wyposazenie:
= Moduty zaciskéw RI6 lub 106

= Moduty komunikacyjne CA6 (CANopen) lub PN6 (PROFINET)
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8.4.1.1 WielkosciOi1
)
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llustr. 10: Widok ztgczy wielkosci 0 i 1 z modutem bezpieczerstwa ST6

1

N oo o N

X14

X3A

X200

ONOUTRWN R

Sworzen uziemiajgcy

X10: zasilanie 230/400 V

X11: zasilanie 24 V.

X12: bezpieczenstwo funkcjonalne ST6

X3A: PC, IGB

X3B: PC, IGB

X200: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym
CAG6 lub

PROFINET na module komunikacyjnym PN6)
X201: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie PROFINET na module
komunikacyjnym PN6)

10
11
12
13
14
15

16

1
X1 10
4

x2 (3] 12

u

X20 M 15 —
PE
D-

X30 R¥ 16 —
R.

X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module
zaciskow XI6 (alternatywnie X120 i X140: ztacza
enkodera na module zaciskéw RI6 lub module
zaciskow 106 bez ztgcza enkodera)

X1: zezwolenie i przekaznik 1

X4: enkoder

X2: czujnik temperatury silnika

X5: hamulec (wysterowanie)

X6: hamulec (sygnalizacja zwrotna i zasilanie)
X20: silnik

X30: Quick DC-Link, rezystor hamowania
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8.4.1.2

L1
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PE

x11 3

X12

llustr. 11: Widok ztgczy wielkosci 2 z modutem bezpieczeristwa ST6

1
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Wielkos¢ 2
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Sworzen uziemiajgcy

X10: zasilanie 400 V.

X11: zasilanie 24 V.

X12: bezpieczenstwo funkcjonalne ST6
X3A: PC, IGB

X3B: PC, IGB

X200: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

T

X120 9 —

1
X1 10 —
4

x2[7] 12 —

10
11
12
13
14
15

(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym

CA6 lub
PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X201: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie PROFINET na module
komunikacyjnym PN6)

16

X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module
zaciskow XI16 (alternatywnie X120 i X140: ztacza
enkodera na module zaciskdw RI6 lub module
zaciskow 106 bez ztgcza enkodera)

X1: zezwolenie i przekaznik 1

X4: enkoder

X2: czujnik temperatury silnika

X5: hamulec (wysterowanie)

X6: hamulec (sygnalizacja zwrotna i zasilanie)
X20: silnik

X30: Quick DC-Link, rezystor hamowania
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8.4.1.3 Wielkosé 3

L1
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X10 |2
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X3A 4

X200 6

llustr. 12: Widok ztgczy wielkosci 3 z modutem bezpieczenstwa ST6, géra urzadzenia
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X10: zasilanie 400 V,

X11: zasilanie 24 V.

X12: bezpieczenstwo funkcjonalne ST6
X3A: PC, IGB

X3B: PC, IGB

X200: EtherCAT na opcjonalnym module komunikacyjnym EC6
(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym CA6 lub
PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X201: EtherCAT na opcjonalnym module komunikacyjnym EC6
(alternatywnie PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X12

w
CONOUNHAWN R

5 Xx3B

7 X201
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llustr. 13: Widok ztgczy wielkosci 3 z modutem bezpieczenistwa ST6, spdd urzgdzenia

8

10
11
12
13
14

X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module zaciskéw XI6 (alternatywnie X120 i X140: ztgcza enkodera na

module zaciskdw RI6 lub module zaciskdéw 106 bez ztgcza enkodera)
X1: zezwolenie i przekaznik 1

X4: enkoder

X5: hamulec (wysterowanie)

X6: hamulec (sygnalizacja zwrotna i zasilanie)

X2: czujnik temperatury silnika

X20: silnik, Quick DC-Link, rezystor hamowania
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8.4.2 Widok z modutem bezpieczehAstwa SE6
Widoki przytaczy przedstawiajg regulator napedu SD6 w kazdej wielkosSci z nastepujgcym wyposazeniem:
= Modut bezpieczenstwa SE6 (zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez zaciski)
= Modut zaciskéw XI6
= Modut komunikacyjny EC6 (EtherCAT)
Alternatywnie jest dostepne nastepujace wyposazenie:
= Moduty zaciskéw RI6 lub 106

= Moduty komunikacyjne CA6 (CANopen) lub PN6 (PROFINET)
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8.4.2.1

X11

llustr. 14: Widok ztgczy wielkosci 0 i 1 z modutem bezpieczerstwa SE6
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Sworzen uziemiajgcy

X10: zasilanie 230/400 V
X11: zasilanie 24 V.

X15

X14: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne

wejscia

X15: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne

wyjscia i zasilanie dla X50

X50: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — enkoder

kontroli wiarygodnosci
X3A: PC, IGB
X3B: PC, IGB

X200: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym

CA6 lub
PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X201: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie PROFINET na module
komunikacyjnym PN6)

11

12
13
14

15

16

17
18
19

X120 11 —

1
Xl 12
4

x2[7] 14
xe[3] 15 —

U
X20 M 18 —
PE

D,
X30 %¥ 19 —
R,

)M

N
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X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module
zaciskow XI6 (alternatywnie X120 i X140: ztacza
enkodera na module zaciskéw RI6 lub module
zaciskow 106 bez ztgcza enkodera)

X1: zezwolenie i przekaznik 1
X4: enkoder

X2: czujnik temperatury silnika

X8: hamulec 2 (SBC+/-)

X5: hamulec 1 (BD1/BD2)

X7: zasilanie hamulca(-ow)
X20: silnik
X30: Quick DC-Link, rezystor hamowania

— 13 x4

— 16 3] xs
17 [*]x7
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8.4.2.2 Wielkos¢ 2
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llustr. 15: Widok ztgczy wielkosci 2 z modutem bezpieczeristwa SE6

1

10

Sworzen uziemiajacy 11
X10: zasilanie 230/400 V., 12
X11: zasilanie 24 V. 13

X14: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne 14
wejscia

X15: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne 15
wyjscia i zasilanie dla X50

X50: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — enkoder 16
kontroli wiarygodnosci

X3A: PC, IGB 17
X3B: PC, IGB 18
X200: EtherCAT na opcjonalnym module 19

komunikacyjnym EC6

(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym
CA6 lub

PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X201: EtherCAT na opcjonalnym module
komunikacyjnym EC6

(alternatywnie PROFINET na module
komunikacyjnym PN6)

xs|7] 14 —
xz 15 —

X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module
zaciskdw XI16 (alternatywnie X120 i X140: ztgcza
enkodera na module zaciskow RI6 lub module
zaciskow |06 bez ztacza enkodera)

X1: zezwolenie i przekaznik 1
X4: enkoder

X2: czujnik temperatury silnika

X8: hamulec 2 (SBC+/-)

X5: hamulec 1 (BD1/BD2)

X7: zasilanie hamulca(-6w)
X20: silnik

X30: Quick DC-Link, rezystor hamowania
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8.4.2.3 Wielkos¢
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llustr. 16: Widok ztgczy wielkosci 3 z modutem bezpieczenstwa SE6, gora urzadzenia

00 N OO U1 W N

X10: zasilanie 400 V

X11: zasilanie 24 V.

X14: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne wejscia

X15: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — bezpieczne wyjscia i zasilanie dla X50
X50: bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — enkoder kontroli wiarygodnosci

X3A: PC, IGB

X3B: PC, IGB

X200: EtherCAT na opcjonalnym module komunikacyjnym EC6
(alternatywnie CANopen na module komunikacyjnym CA6 lub
PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X201: EtherCAT na opcjonalnym module komunikacyjnym EC6
(alternatywnie PROFINET na module komunikacyjnym PN6)

X14

NN |oNwos
[YNFREN YN N

X15

X50

X3B

X201
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X120 10 —

— 12 x4

— 13 [2]xs
—14 [ x7
- 15 3] x8
— 16 |3 x2

D D
¥

<=z

— 17 X20

vOoOoOC
mE T

llustr. 17: Widok ztgczy wielkosci 3 z modutem bezpieczerstwa SE6, spdd urzadzenia

10 X120: ztacze enkodera na opcjonalnym module zaciskow X16 (alternatywnie X120 i X140: ztgcza enkodera na
module zaciskdw RI6 lub module zaciskdéw 106 bez ztgcza enkodera)

11 X1: zezwolenie i przekaznik 1

12 X4: enkoder

13 X5: hamulec 1 (BD1/BD2)

14 X7: zasilanie hamulca(-6w)

15 X8: hamulec 2 (SBC+/-)

16 X2: czujnik temperatury silnika

17 X20: silnik, Quick DC-Link, rezystor hamowania
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8.4.3 X1: zezwolenie i przekaznik 1

Sygnat zezwolenia aktywuje zezwolenie dla modutu mocy regulatora napedu. Funkcje przekaznika 1 ustawia sie w
parametrze F75.

Dane techniczne

Przestrzegac danych technicznych X1 (patrz Zezwolenie i przekaznik [» 28]).

1 Zestyk NO Przekaznik 1;

2 zalecane zabezpieczenie: maks. 1 AT’
1121314

3 0V GND Zezwolenie

4 Wejscie

Tab. 58: Opis zfacza X1

Przewody przytaczeniowe

Przy podtaczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskéw FMC 1,5 -ST-3,5 [» 152].

Wymagania dot. kabla
Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 59: Dtugos¢ kabla [m]

8.4.4 X2: czujnik temperatury silnika

Zacisk X2 jest przeznaczony do potgczenia czujnikdw temperatury silnika. Do wszystkich typow regulatora napedu SD6
mozna podtaczy¢ nastepujgce:

= KTY84-130 w uzwojeniu
= Pt1000 w uzwojeniu

= PTC

Informacja

Przetwarzanie sygnatéw czujnika temperatury jest zawsze aktywne. Jesli dozwolona jest praca bez czujnika temperatury,
nalezy zmostkowac ztacza w X2. W przeciwnym razie po wiaczeniu urzadzenia zostanie wyswietlony btad.

Informacja

STOBER zaleca stosowanie termistoréw PT do ochrony termicznej uzwojenia.

Przewody czujnika temperatury silnika w resolverze lub kablu EnDat przy SDS 4000

W przypadku wymiany SDS 4000 na SD6 przewody czujnika temperatury silnika uktada sie w uzywanym dotad kablu
enkodera. Aby moc uzywac kabla dalej, potrzebny jest modut zaciskow RI6, do ktérego mozna podtaczyé kabel przez
adapter interfejsu AP6. Adapter ten jest dostepny w trzech réznych wersjach.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego) przed przekaznikiem 1. Aby zapewnié¢ zgodno$é z UL, bezpiecznik
musi by¢ dopuszczony zgodnie z UL 248 do napiecia DC.
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Opis ztacza
I S S
1TP1/1K1 Ztgcze PTC/Pt1000/KTY
8 1TP2/1K2
7|8

Tab. 60: Opis ztgcza X2

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskéw BFL 5.08HC 180 SN [» 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 100 m

Tab. 61: Dtugos¢ kabla [m]

8.4.5 X3A, X3B: PC, IGB

Interfejsy X3A i X3B stuza do realizacji funkcji IGB (Integrated Bus):
= Bezposrednie potgczenie z komputerem
= |GB Motionbus

= Zdalne serwisowanie

T T S S

112]...1718 1 Komunikacja Ethernet
2 Tx-
3 Rx+
4 — —
5 — —
6 Rx— Komunikacja Ethernet
7 —_ —
8 J— J—

Tab. 62: Opis ztgcza X3A i X3B

Wymagania dot. kabla

Informacja

Aby zapewni¢ bezawaryjne dziatanie, zalecamy stosowanie kabli firmy STOBER dostosowanych do catego systemu. Uzycie
nieodpowiednich kabli moze spowodowac utrate gwarancji.
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STOBER oferuje gotowe kable do:

= Bezposrednie potgczenie komputera i regulatora napedu

= Utworzenie Integrated Bus

Alternatywnie mozna zastosowac kable o nastepujgcej specyfikacji:

Mozna stosowac kable krosowe Ethernet klasy CAT 5e. W technologii Fast Ethernet maksymalna dtugos¢ kabla miedzy

urzadzeniami moze wynosi¢ 100 m.

Informacja

Wolno stosowad wytgcznie kable ekranowane typu SF/FTP, S/FTP lub SF/UTP.

8.4.6 X4: enkoder

Do X4 mozna podtgczac opisane ponizej enkodery.

UWAGA!

Niebezpieczenstwo zniszczenia enkodera!

X4 nie wolno podtaczac ani odtgczac przy wtgczonym urzadzeniu!

Przetwarzane enkodery

Dane techniczne enkoderdw, ktére mogg by¢ przetwarzane w X4, znajduja sie w instrukcji regulatora napedu SD6 (patrz

Dalsze informacje [» 159]).

Enkoder EnDat 2.1/2.2 cyfrowy i enkoder SSI

T T S

8|716|5]413]2]1

© ©

15|14|13|12|11|10|9

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

11
12
13
14
15

0V GND

Clock +

0V Sense

U, Sense

Data -

Clock -

Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4

Zasilanie enkodera

Wejscie réznicowe dla DATA

Wejscie réznicowe dla CLOCK

Opcjonalny potencjat odniesienia ztgcza Sense do
regulacji zasilania enkodera

Ztacze Sense do regulacji zasilania enkodera

Odwrdécone wejscie roznicowe dla DATA

Odwrdcone wejscie réznicowe dla CLOCK

Tab. 63: Opis ztgcza X4 do enkodera EnDat 2.1/2.2 cyfrowego i enkodera SSI
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Enkoder inkrementalny HTL réznicowy

T B S S,

8|716]5]4(3|2|1

© ©

15|14]13]12|11]10|9

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0V GND
N +
U,

A+

B -
N -
A -

U, Sense

Wejscie réznicowe dla toru B

Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4
Wejscie réznicowe dla toru N

Zasilanie enkodera

Wejscie réznicowe dla toru A

Odwrdcone wejscie roznicowe dla toru B
Odwrdcone wejscie roznicowe dla toru N
Odwrdécone wejscie roznicowe dla toru A

Ztacze Sense do regulacji zasilania enkodera

Tab. 64: Opis ztgcza X4 dla enkodera inkrementalnego HTL réznicowego

Enkoder inkrementalny TTL réznicowy

I T S

8|716|5]|4]3]2]1

© ©

15|14]13]12|11]10|9

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15

0V GND

U, Sense
B -
N -
A -

Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4
Zasilanie enkodera

Wejscie réznicowe dla toru B

Wejscie réznicowe dla toru N

Wejscie réznicowe dla toru A

Ztacze Sense do regulacji zasilania enkodera
Odwrdcone wejscie roznicowe dla toru B
Odwrdécone wejscie roznicowe dla toru N

Odwrdécone wejscie réznicowe dla toru A

Tab. 65: Opis ztacza X4 dla enkodera inkrementalnego TTL réznicowego
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Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 100 m, ekranowany

Tab. 66: Dtugos¢ kabla [m]

Informacja

Aby zapewni¢ bezawaryjne dziatanie, zalecamy stosowanie kabli firmy STOBER dostosowanych do catego systemu. Uzycie
nieodpowiednich kabli moze spowodowac utrate gwarancji.

8.4.7 X5: hamulec - wysterowanie

Do X5 podtacza sie hamulec.

Informacja

Hamulce innych producentéw wolno podtgczac¢ wytgcznie po uzgodnieniu tego z firmg STOBER.

Sterowane hamulce

Przestrzega¢ danych technicznych hamulcéw sterowanych przez X5 (patrz X5 [P 35]).

Informacja

W parametrze F93 i F100 mozna ustawié, czy hamulec jest podtgczany posrednio czy bezposrednio oraz dezaktywowacé
monitorowanie hamulca.

I S L S,

1BD1 Sterowanie hamulcem

6 1BD2 Potencjat odniesienia

5|6

Tab. 67: Opis ztgcza X5

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewoddw nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow BFL 5.08HC 180 SN [P 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 100 m

Tab. 68: Dtugosc¢ kabla [m]
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8.4.8 X6: hamulec - sygnalizacja zwrotna i zasilanie (opcja ST6)

X6 stuzy do diagnostyki i zasilania hamulca. Ztacze X6 jest elementem modutu bezpieczenstwa ST6.

Parametry elektryczne Wszystkie typy

U, 24V, +25%
l1max 6A UL4A

Tab. 69: Parametry elektryczne zasilania hamulca

N T S S

Sygnat zwrotny Wejscie sygnatu zwrotnego opcjonalnego
wzmacniacza przekaznikowego do diagnostyki
hamulca. Jesli hamulec jest podtgczony do SD6
posrednio przez stycznik i wzmacniacz ma by¢
monitorowany, trzeba potgczy¢ pin 1i 2 przez
zewnetrzny zestyk zwierny

112134

2 0V GND Potencjat odniesienia do sygnatu zwrotnego

3 + Zasilanie 24 V. hamulca; zalecane zabezpieczenie:
maks. 6 AT®

4 - Potencjat odniesienia do napiecia zasilania hamulca

Tab. 70: Opis ztgcza X6

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow BFL 5.08HC 180 SN [» 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 71: Dtugosc¢ kabla [m]

8.4.9 X7: hamulec 2 - zasilanie (opcja SEB)

X7 stuzy do zasilania hamulca 2. Ztgcze X7 jest elementem modutu bezpieczeristwa SE6.

Parametry elektryczne Wszystkie typy

u, 24V, +20%
(. 8A, UL:4A

Tab. 72: Parametry elektryczne zasilania hamulca

I S S S,

Zasilanie 24 V. hamulca w X5 i X8; zalecane
zabezpieczenie: maks. 8 AT’

2 - Potencjat odniesienia do napiecia zasilania hamulcow
1]2

Tab. 73: Opis ztacza X7

& Aby zapewni¢ zgodno$¢ z norma UL, wymagane jest uzycie bezpiecznika 4 A (zwlocznego). Bezpiecznik musi byé dopusz-
czony zgodnie z UL 248 do napiecia DC.

° Aby zapewnié¢ zgodno$¢ z norma UL, wymagane jest uzycie bezpiecznika 4 A (zwtocznego). Bezpiecznik musi byé dopusz-
czony zgodnie z UL 248 do odpowiedniego napiecia DC.
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Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow BFL 5.08HC 180 SN [» 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 74: Dtugosc¢ kabla [m]

8.4.10 X8: hamulec 2 - bezpieczne sterowanie hamulcem (opcja SE6)

X8 stuzy do bezpiecznego sterowania hamulcem 2. Ztgcze X8 jest elementem modutu bezpieczenstwa SE6.

Sterowane hamulce

Przestrzegac danych technicznych hamulcéw sterowanych przez X8 (patrz X8 (opcja SE6) [P 35]).

I S O S,

SBC+ Wyjscie sterowania hamulca 2 +

4 SBC- Woyjscie sterowania hamulca 2 —

3|4

Tab. 75: Opis ztgcza X8

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow BFL 5.08HC 180 SN [» 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 100 m; ekranowany przy regulatorze napedu o wielkosci 3

Tab. 76: Dtugos¢ kabla [m]

8.4.11 X10: zasilanie 230/400V

Zacisk X10 stuzy do potaczenia regulatora napedu do sieci zasilajacej.

Przekroje przewodoéw do ztacza zasilania

Przy wyborze przekroju przewodu nalezy zwréci¢ uwage na bezpiecznik sieciowy, maksymalny dopuszczalny przekréj
przewodu zacisku X10, sposéb utozenia i temperature otoczenia.

Wielkos¢ 0
S L ™ S
Zasilanie
2 N Przewdd neutralny
3 PE Przewdd ochronny

11213

Tab. 77: Opis ztacza X10 — wielkos$¢ 0, 1-fazowe zfacze sieciowe
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S L

1 Zasilanie
2 L2
3 L3
1121314 4 PE Przewdd ochronny

Tab. 78: Opis ztgcza X10 — wielkos¢ 0, 3-fazowe ztgcze sieciowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow GFKC 2,5 -ST-7,62 [P 153].

Wielkos¢ 1

N T S S

1 Zasilanie

2 L2

3 L3

4 PE Przewdéd ochronny

1121314
Tab. 79: Opis ztacza X10 — wielkosc¢ 1, 3-fazowe zfacze sieciowe

Przy podtgczaniu przewoddw nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow SPC 5 -ST-7,62 [P 156].

Wielkos¢ 2

S N S S,

1 Zasilanie

2 L2

3 L3

4 PE Przewdd ochronny

1121314
Tab. 80: Opis zfacza X10 — wielkos¢ 2, 3-fazowe zfacze sieciowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow SPC 16 -ST-10,16 [» 156].

Wielkos¢ 3

S T S S,

1 Zasilanie

2 L2

3 L3

4 PE Przewdd ochronny

112134

Tab. 81: Opis ztacza X10 — wielkos¢ 3, 3-fazowe zfacze sieciowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow MKDSP 25 -15,00 [» 155].
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8.412 X11: zasilanie 24 V

Podtaczenie 24 V. do X11 jest konieczne do zasilania modutu sterowania.

UWAGA!
Uszkodzenie urzadzenia wskutek przecigzenia!
Jesli zasilanie 24 V. jest doprowadzane przez zacisk do kilku urzadzen, wysoki prad moze uszkodzi¢ zacisk.

= Prad przeptywajacy przez zacisk nie moze przekracza¢ wartosci 15 A (UL: 10 A).

Parametry elektryczne Wszystkie typy

U 24V, +20% / -15%
IlmaxCU 1,5 A

Tab. 82: Parametry elektryczne modutu sterowania

B T O S

113 Zasilanie 24 V. modutu sterowania, zmostkowane w
2 zacisku; wykonanie wg EN 60204: PELV, uziemienie po
stronie wtornej; zalecane zabezpieczenie: maks.
15 AT™
3 - Potencjat odniesienia dla +24 V., zmostkowany w
4 zacisku
214

Tab. 83: Opis ztgcza X11

Informacja

Urzadzenia nie wolno podtaczaé do sieci zasilajgcej napiecia statego. Do zasilania nalezy uzy¢ lokalnego zasilacza 24 V..

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskdw BLDF 5.08 180 SN [P 151].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 84: Dtugos¢ kabla [m]

° Aby zapewni¢ zgodno$¢ z norma UL, wymagane jest uzycie bezpiecznika 10 A (zwtocznego). Bezpiecznik musi byé dopusz-
czony zgodnie z UL 248 do napiecia DC.
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8.413  X12: bezpieczeristwo funkcjonalne (opcja ST6)

Modut bezpieczenstwa ST6 rozbudowuje regulator napedu SD6 o funkcje bezpieczenstwa STO przez zacisk X12.

Informacja

Aby uzywac funkcji bezpieczenstwa STO przez zaciski, nalezy przeczyta¢ koniecznie instrukcje modutu bezpieczenstwa ST6
(patrz Dalsze informacje [P 159]).

Jesli funkcja bezpieczeristwa nie ma by¢ uzywana, podfaczy¢ do STO, i STO, 24 V,, np. przez potgczenie z zaciskiem X11.

Dane techniczne

Przestrzegac danych technicznych opcji bezpieczerstwa w X12 (patrz Modut bezpieczenistwa ST6 [P 34]).

N O S

M 1 Wejscie kanatu bezpieczenstwa 1
2
112|314]51617]8 - o
3 STO, Wejscie kanatu bezpieczenstwa 2
4
5 0V GND Potencjat odniesienia dla STO, i STO,,
zmostkowany wewnetrznie z pinem 7
6 STO...n Sygnat zwrotny kanatéw bezpieczerstwa 12
do celéw diagnostyki
7 0V GND Potencjat odniesienia dla STO, i STO,,
zmostkowany wewnetrznie z pinem 5
8 Uictan Zasilanie STO,,; zalecane zabezpieczenie:

maks. 3,15 AT"

Tab. 85: Opis zfgcza X12

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow BCF 3,81 180 SN [» 150].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 86: Dtugosc¢ kabla [m]

" Aby zapewni¢ zgodno$¢ z norma UL, wymagane jest uzycie bezpiecznika 3,15 A (zwlocznego). Bezpiecznik musi by¢ do-
puszczony zgodnie z UL 248 do napiecia DC.
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8.414  X14: bezpieczenstwo funkcjonalne - bezpieczne wejscia (opcja
SE6)

Modut bezpieczenstwa SE6 uzupetnia regulator napedu SD6 o zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez zaciski X14 i
X15.

Informacja

Aby uzywac¢ zaawansowanych funkcji bezpieczernstwa przez zaciski, nalezy koniecznie przeczytac instrukcje modutu
bezpieczenstwa SE6 (patrz Dalsze informacije [P 159]).

Dane techniczne

Przestrzegac danych technicznych opcji bezpieczenistwa w X14 i X15 (patrz Modut bezpieczenstwa SE6 [» 34]).

I T S S

6|7]8|9]10 1 Bezpieczne wejscie cyfrowe
2 11 Bezpieczne wejscie cyfrowe
3 12 Bezpieczne wejscie cyfrowe
112131415 4 13 Bezpieczne wejscie cyfrowe
5 0V GND Potencjat odniesienia dla wejs¢ cyfrowych; potaczony
wewnetrznie z pinem 10
6 14 Bezpieczne wejscie cyfrowe
7 15 Bezpieczne wejscie cyfrowe
8 16 Bezpieczne wejscie cyfrowe
9 17 Bezpieczne wejscie cyfrowe
10 0V GND Potencjat odniesienia dla wejs¢ cyfrowych; potaczony

wewnetrznie z pinem 5

Tab. 87: Opis zfacza X14

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow DFMC 1,5 -ST-3,5 [P 151].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 88: Dtugos¢ kabla [m]
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8.4.15 X15: bezpieczenstwo funkcjonalne - bezpieczne wyjscia,
zasilanie X50 (opcja SE6)

Modut bezpieczenstwa SE6 uzupetnia regulator napedu SD6 o zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez zaciski X14 i
X15.

Informacja

Aby uzywac¢ zaawansowanych funkcji bezpieczernstwa przez zaciski, nalezy koniecznie przeczytac instrukcje modutu
bezpieczenstwa SE6 (patrz Dalsze informacije [P 159]).

UWAGA!
Utrata bezpieczenstwa!

Przepiecia > 40 V. w pofaczeniu miedzy modutem bezpieczenstwa a sterownikiem bezpieczeristwa moga prowadzi¢ do
utraty bezpieczenstwa. Wprowadzenie przepiecia sterownika bezpieczenstwa do cyfrowych 1-pinowych wyjs¢ modutu
bezpieczenstwa moze spowodowac, ze wytaczone wyjscia bedg wysytac sygnat 1. Do sterownika bezpieczerstwa nalezy
uzy¢ zasilacza z ogranicznikiem przepiec¢ do napiecia wyjsciowego. Napiecie wyjsciowe musi by¢ ograniczone do maks.
40 V,.

Dane techniczne

Przestrzegac¢ danych technicznych opcji bezpieczeristwa w X14 i X15 (patrz Modut bezpieczenstwa SE6 [P 34]).

I T S S

516178 +24V Zasilanie 24 V, dla wyjs¢ cyfrowych (PELV);
zabezpieczenie: maks. 4 AT; napiecie zasilania jest
potrzebne réwniez wtedy, gdy nie sg uzywane
bezpieczne wyjscia

112134 2 00 Bezpieczne wyjscie cyfrowe
3 01 Bezpieczne wyjscie cyfrowe
4 U, Napiecie zasilania enkodera zewnetrznego
5 02 Bezpieczne wyjscie cyfrowe
6 03 Bezpieczne wyjscie cyfrowe
7 04 Bezpieczne wyjscie cyfrowe
8 0V GND Potencjat odniesienia dla enkodera zewnetrznego

Tab. 89: Opis ztgcza X15

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow DFMC 1,5 -ST-3,5 [» 151].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 90: Dtugos¢ kabla [m]
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8.416  X20:silnik

Do X20 podtacza sie silnik. W przypadku urzadzen o wielkosci 3 na zacisku X20 znajduje sie dodatkowo ztgcze do potaczenia
w obwodzie posrednim oraz rezystora hamowania.

Wielkos¢ 0

I T S S

1 Podtaczenie silnika, faza U

2 Vv Podtaczenie silnika, faza V

3 W Podtaczenie silnika, faza W
1121314 ,

4 PE Przewdd ochronny

Tab. 91: Opis ztacza X20 — wielkos¢ O

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow GFKC 2,5 -ST-7,62 [P 153].

Wielkos¢ 1

S T S S

1 Podtaczenie silnika, faza U
2 Vv Podtaczenie silnika, faza V
3 W Podtaczenie silnika, faza W
4 PE Przewdd ochronny

112134

Tab. 92: Opis ztacza X20 — wielkos¢ 1

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow SPC 5 -ST-7,62 [P 156].

Wielkos¢ 2

S T S S

1 Podtaczenie silnika, faza U
2 Vv Podtaczenie silnika, faza V
3 " Podtaczenie silnika, faza W
4 PE Przewdd ochronny

112]3]4

Tab. 93: Opis ztgcza X20 — wielkosc¢ 2

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow SPC 16 -ST-10,16 [» 156].
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Wielkos¢ 3

S N S S

1 Rezystor hamowania

2 R+

3 W Podtaczenie silnika, faza W
112[314]5[6]718 4 Y, Podtaczenie silnika, faza V

5 U Podtaczenie silnika, faza U

6 D- Podtaczenie obwodu posredniego

7 D+

8 PE Przewdd ochronny

Tab. 94: Opis ztgcza X20 — wielkosc¢ 3

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow MKDSP 25 -15,00 [» 155].

Wymagania dot. kabla

Typ silnika Podtaczenie Wielkos¢ 0 do 2 Wielkos¢ 3

Serwomotor synchroniczny, Bez dtawika wyjsciowego 50 m, ekranowany 100 m, ekranowany
silnik asynchroniczny

Serwomotor synchroniczny,  Z dtawikiem wyjsciowym 100 m, ekranowany —
silnik asynchroniczny

Tab. 95: Maksymalna dtugos¢ kabla zasilania [m]

Informacja

Aby zapewni¢ bezawaryjne dziatanie, zalecamy stosowanie kabli firmy STOBER dostosowanych do catego systemu. Uzycie
nieodpowiednich kabli moze spowodowac utrate gwarancji.

Ztacze ekranowane kabla zasilania
Przy podtaczaniu kabla zasilania nalezy przestrzegac¢ nastepujacych punktéw:
= Uziemi¢ ekran kabla zasilania na tgczniku ekranu na regulatorze napedu.

= Nieostoniete przewody prgdowe muszg byc jak najkrotsze. Wszystkie urzagdzenia i obwody wrazliwe na EMC muszg by¢
oddalone o min. 0,3 m.
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8.4.17 X30: potgczenie w obwodzie posrednim, rezystor hamowania

Zacisk X30 jest dostepny w wielkosciach 0 do 2 do potgczenia w obwodzie posrednim regulatora napedu oraz do
podtaczenia rezystora hamowania.

W kwestii budowy nalezy zapoznac sie z informacjami na temat projektowania w instrukcji regulatora napedu SD6 (patrz
Dalsze informacje [P 159]).

Wielkos¢ 0

T T S L S

1 Podtgczenie obwodu posredniego

2 D+

3 R+ Podtaczenie rezystora hamowania
1121314 4 R-

Tab. 96: Opis ztgcza X30 — wielkos¢ 0

Przy podtaczaniu przewoddw nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow GFKIC 2,5 -ST-7,62 [P 154].

Wielkos¢ 1

S T S S

1 Podtaczenie obwodu posredniego
2 D+
3 R+ Podtaczenie rezystora hamowania
4 R-

1121314

Tab. 97: Opis ztacza X30 — wielkos¢ 1

Przy podtgczaniu przewoddw nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow SPC 5 -ST-7,62 [P 156].

Wielkos¢ 2

O B S S

1 Podtaczenie obwodu posredniego
2 D+
3 R+ Podtgczenie rezystora hamowania
4 R-

112|3]4

Tab. 98: Opis ztgcza X30 — wielkos¢ 2

Przy podtgczaniu przewoddw nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow ISPC 16 -ST-10,16 [P 155].

Wielkos¢ 3

W przypadku urzadzen o wielkosci 3 ztgcza do rezystora hamowania i modutu Quick DC-Link sg elementem zacisku X20.
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8.418  X50: enkoder kontroli wiarygodnosci (opcja SE6)

Do X50 mozna podtaczy¢ enkoder inkrementalny TTL réznicowy lub enkoder SSI. X50 jest elementem modutu
bezpieczenstwa SE6. X50 stuzy do kontroli wiarygodnosci enkodera w przypadku stosowania silnikéw asynchronicznych lub
uzywania funkcji bezpieczeristwa SLP.

Przetwarzane enkodery

Dane techniczne enkoderdw, ktére moga by¢ przetwarzane w X50, znajduja sie w instrukcji regulatora napedu SD6 (patrz
Dalsze informacje [P 159]).

Enkoder SSI
T T S [ T
113|5]|7 Zasilanie enkodera (patrz zacisk X15, pin 4)
2 0V GND Potencjat odniesienia dla zasilania enkodera na pinie
1 (patrz zacisk X15, pin 8)
2]416]|8
3 — —
4 Clock + Wejscie réznicowe dla CLOCK
5 Clock - Odwrdécone wejscie réznicowe dla CLOCK
6 — —
7 Data + Wejscie réznicowe dla DATA
8 Data - Odwrdécone wejscie réznicowe dla DATA

Tab. 99: Opis ztgcza X50 dla enkodera SSI

Enkoder inkrementalny TTL réznicowy

e T S T S

113|5]|7 Zasilanie enkodera (patrz zacisk X15, pin 4)
2 0V GND Potencjat odniesienia dla zasilania enkodera na pinie
1 (patrz zacisk X15, pin 8)
214168
3 J— J—
4 A+ Wejscie réznicowe dla toru A
5 A- Odwrdécone wejscie réznicowe dla toru A
6 J— J—
7 B+ Wejscie réznicowe dla toru B
8 B- Odwrdcone wejscie roznicowe dla toru B

Tab. 100: Opis ztgcza X50 dla enkodera inkrementalnego TTL réznicowego
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8.4.18.1 Kabel przejsciowy X50 (opcja SE6)

Kabel przejsciowy z wolnymi koricami do podtaczenia do X50 stuzy do podtaczenia enkodera kontroli wiarygodnosci.

Enkoder inkrementalny TTL réznicowy

I S S U S
U, WH

214168 1
2 0V GND BN
3 N + GN
4 A+ GY

113157 5 A- PK
6 N - YE
7 B+ BU
8 B- RD

Tab. 101: Opis wtyku X50 dla enkodera inkrementalnego TTL réznicowego

8.419  Podtgczanie regulatora napedu (opcja ST6)

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyjac brak wystepowania napiecia.

Narzedzia i materiaty
S3 potrzebne:

= Narzedzie do montazu akcesoriow i dokrecenia sSrub mocujgcych.

Wymagania i podigczenie
Spod urzadzenia:
v' Jest dostepny schemat potaczen, przedstawiajacy sposéb podtgczenia regulatora napedu.

1. Odtgczy¢ wszystkie zaciski od spodu regulatora napedu. W przypadku regulatora napedu wielkosci 3 nie wolno
odtaczac zacisku X20.
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2. Wielkosci 0 do 2: Aby potaczy¢ czujnik temperatury silnika, hamulec i sam silnik z regulatorem napedu, nalezy
podtaczyc¢ zyty kabla zasilania do zaciskéw X2, X5 i X20. Przymocowac kabel zasilania do blaszki ekranu EMC.

3. Wielkos¢ 3: Przymocowac najpierw kabel zasilania do blaszki ekranu EMC. Nastepnie podtaczy¢ zyty kabla zasilania do

zaciskow X2, X5 i X20, aby potgczy¢ czujnik temperatury silnika, sterowania hamulca i sam silnik z regulatorem napedu.

4. Wielkosci 0 do 2: Podtaczy¢ zacisk X20.

5. Podtgczy¢ napiecie zasilania hamulca do zacisku X6 i podtaczy¢ zacisk.
6. Podtaczy¢ zaciski X2 i X5.

7. Opcjonalnie: Podtaczy¢ enkoder do zacisku X4.

8. Podtaczy¢ sygnat zezwolenia (pin 3 i 4) i opcjonalnie przekaznik 1 (pin 1 2) do zacisku X1 i podtaczy¢ zacisk.
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Gora urzadzenia:

v' Jest dostepny schemat potgczen instalacji przedstawiajgcy sposéb podtgczenia regulatora napedu
1. Podfaczy¢ zasilanie do zacisku X10.

2. Podtaczy¢ zasilanie 24 V. elektroniki sterujacej do zacisku X11.

3. Podtaczy¢ zacisk X12 zgodnie z konfiguracjg bezpieczenstwa.

4. Opcjonalnie: Aby korzystac z funkcji IGB Motionbus, nalezy potaczy¢ dalsze regulatory napedu przez gniazda X3A i X3B
z siecig IGB.

5. Opcjonalnie: Podtgczy¢ magistrale obiektowe EtherCAT, CANopen lub PROFINET przez moduty EC6, CA6 lub PN6 do
gniazd X200 i X201.

Przyktady okablowania znajdujg sie w zatgczniku (patrz Przyktady podtgczenia [P 157]).

8.4.20 Podtaczanie regulatora napedu (opcja SE6)

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pragdem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniach odtaczyé wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyja¢ brak wystepowania napiecia.

Narzedzia i materialy
S potrzebne:

= Narzedzie do montazu akcesoriow i dokrecenia sSrub mocujacych.

Wymagania i podfaczenie
Spéd urzgdzenia:
v' Jest dostepny schemat potaczen, przedstawiajacy sposéb podtaczenia regulatora napedu.

1. Odtgczy¢ wszystkie zaciski od spodu regulatora napedu. W przypadku regulatora napedu wielkosci 3 nie wolno

odtaczac zacisku X20.

2.  Wielkosci 0 do 2: Aby potgczy¢ czujnik temperatury silnika, hamulce i sam silnik z regulatorem napedu, nalezy

podtaczyc¢ zyty kabla zasilania do zaciskdw X2, X5 i X8 i X20. Przymocowac kabel zasilania do blaszki ekranu EMC.
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3.  Wielkos$¢ 3: Przymocowac najpierw kabel zasilania do blaszki ekranu EMC. Nastepnie podtgczy¢ zyty kabla zasilania do

zaciskow X2, X5 i X8 i X20, aby potaczyc¢ czujnik temperatury silnika, hamulce i sam silnik z regulatorem napedu.

4. Wielkosci 0 do 2: Podtgczyc¢ zacisk X20.

5. Podtaczy¢ napiecie zasilania hamulcéw do zacisku X7 i podtgczy¢ zacisk.

6. Podtgczy¢ zaciski X2, X5 i X8.

7. Opcjonalnie: Podtgczy¢ enkoder do zacisku X4.

8. Podtgczyc sygnat zezwolenia (pin 3 i 4) i opcjonalnie przekaznik 1 (pin 1 i 2) do zacisku X1 i podtgczy¢ zacisk.

Gora urzadzenia:

v' Jest dostepny schemat potgczen, przedstawiajgcy sposdb podtaczenia regulatora napedu
1. Podfaczy¢ zasilanie do zacisku X10.
2. Opcjonalnie: Podtgczy¢ zasilanie 24 V, elektroniki sterujacej do zacisku X11.

3. Podtaczy¢ zaciski X14 i X15 zgodnie z konfiguracja bezpieczenstwa i opcjonalnie enkoder kontroli wiarygodnosci do
X50.

4. Opcjonalnie: Aby korzystac z funkcji IGB Motionbus, nalezy potaczy¢ dalsze regulatory napedu przez gniazda X3A i X3B
z siecig IGB.

5. Opcjonalnie: Podtaczy¢ magistrale obiektowe EtherCAT, CANopen lub PROFINET przez moduty EC6, CA6 lub PN6 do
gniazd X200 i X201.

Przyktady okablowania znajduja sie w zataczniku (patrz Przyktady podtgczenia [P 157]).
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8.5 Modut komunikacyjny

Opisy ztaczy dostepnych opcjonalnie modutéw komunikacyjnych znajduja sie w ponizszych rozdziatach.

8.5.1 EC6: EtherCAT

Do potgczenia EtherCAT jest potrzebny dostepny opcjonalnie modut EC6.

8.5.11 Widok ogélny

2 X201

llustr. 18: Widok ztgczy modutu komunikacyjnego EC6

1 X200: EtherCAT In
2 X201: EtherCAT Out

8.5.1.2 X200, X201: EtherCAT

Regulatory napedu posiadajg oba gniazda RJ-45 X200 i X201. Gniazda te znajdujg sie na gérze urzadzenia. Wyprowadzenie

pindw oraz kolory sg zgodne ze standardem EIA/TIA-T568B.

X200 jako wejscie nalezy potgczyc¢ z kablem utozonym z mastera EtherCAT. X201 jako wyjscie nalezy potgczy¢ z

ewentualnymi dalszymi urzadzeniami EtherCAT.

N T T S,

1]2]..17|8

00 N oo v B~ W N -

Tab. 102: Opis ztgcza X200 i X201

Komunikacja

Rx— Komunikacja
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Wymagania dot. kabla

Informacja

Aby zapewni¢ bezawaryjne dziatanie, zalecamy stosowanie kabli firmy STOBER dostosowanych do catego systemu. Uzycie
nieodpowiednich kabli moze spowodowac utrate gwarancji.

STOBER oferuje gotowe kable do potaczenia EtherCAT. Alternatywnie mozna zastosowac kable o nastepujacej specyfikacji:

Mozna stosowac kable krosowe Ethernet klasy CAT 5e. W technologii Fast Ethernet maksymalna dtugos¢ kabla miedzy
urzadzeniami moze wynosi¢ 100 m.

Informacja

Wolno stosowa¢ wytgcznie kable ekranowane typu SF/FTP, S/FTP lub SF/UTP.

Dalsze informacje na temat potaczenia z magistralg obiektowa znajduja sie w odpowiedniej instrukcji na temat komunikacji
z EtherCAT.

8.5.2 CA6: CANopen

Do potgczenia z CANopen dostepny jest opcjonalny modut CA6.

8.5.2.1 Widok ogélny

2 X200

iy
SmnLp

llustr. 19: Widok ztgczy modutu komunikacyjnego CA6

1 Terminator; musi by¢ aktywowany na ostatnim regulatorze napedu w sieci (suwak ustawiony na ,,ON”)
2 X200: CANopen
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8.5.2.2 X200: CANopen

Aby méc potaczyc¢ regulatory napedu ze sobg, modut komunikacyjny CA6 posiada 9-pinowy wtyk D-Sub.

1 — —

11213415

@ @ 2 CAN-L Przewdd CAN-Low
3 GND Potencjat odniesienia
617189 4 — —
5 J— J—
6 J— J—
7 CAN-H Przewod CAN-High
8 j— J—
9 J— J—

Tab. 103: Opis ztgcza X200

Wymagania dot. kabla

Aby zapewnié bezawaryjng prace — zwtaszcza przy wysokich predkosciach transmisji — zalecamy stosowanie kabli
magistralnych spetniajgcych wymagania okreslone w normie ISO 11898-2, na przyktfad:

= Rezystancja falowa: 95 -140 Q
= Maks. pojemnos¢ robocza: 60 nF/km
= Rezystancja przewodu: 70 mQ/m

Dalsze informacje na temat podtgczenia do magistrali obiektowe] znajdujg sie w odpowiedniej instrukcji (patrz Dalsze

informacje [P 159]).

8.5.3 PN6: PROFINET

Do potgczenia PROFINET jest potrzebny dostepny opcjonalnie modut PN6.

8.5.3.1 Widok ogélny

2 X201

llustr. 20: Widok ztgczy modutu komunikacyjnego PN6

1 X200: PROFINET
2 X201: PROFINET
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8.5.3.2 X200, X201: PROFINET

Aby méc podtaczyc¢ regulatory napedu do innych urzgdzen PROFINET, jest dostepny wbudowany switch z gniazdami RJ-45
X200 i X201. Gniazda te znajdujg sie na gorze urzgdzenia. Wyprowadzenie pindw oraz kolory sg zgodne ze standardem EIA/
TIA-T568B.

Potgczy¢ X200 lub X201 z I0-Controller, a pozostate ztgcze z nastepnym regulatorem napedu.

T S L

112]...1718 1 Komunikacja
2 Tx-
3 Rx+
4 — —
5 — —
6 Rx- Komunikacja
7 — —
8 J— J—

Tab. 104: Opis ztacza X200 i X201

Wymagania dot. kabla

Potgczenia miedzy urzadzeniami sieci PROFINET sktadajg sie z reguty z symetrycznych, ekranowanych, skreconych parami
kabli miedzianych (Shielded Twisted Pair, klasa CAT 5e). Do transmisji moga by¢ uzywane rowniez Swiattowody.

Sygnaty s3 przesytane przy uzyciu technologii 100BASE TX, tzn. z predkoscig 100 Mb/s przy czestotliwosci 125 MHz. Kazdy
przesytany telegram moze zawiera¢ maks. 1440 bajtéw. Maksymalna dtugos¢ kabla wynosi 100 m.

Kable PROFINET wystepuja w réznych wersjach, w zaleznosci od zastosowania i warunkéw otoczenia.

Zalecamy uzywanie kabli i ztgczy zgodnych ze specyfikacjag PROFINET. Sg one przystosowane do uzytku w systemach
automatyki przemystowej pod wzgledem uzytkowania, wytrzymatosci, wtasciwosci EMC i kolorystyki.

Pod wzgledem sposobu uktadania rozréznia sie kable typu A, Bi C:
= TypA
4-zytowe ekranowane kable miedziane do instalacji stacjonarnej
= TypB
4-zytowe ekranowane kable miedziane do instalacji ruchomej
= TypC
4-zytowe ekranowane kable miedziane narazone na ruchy ciggte

Dalsze informacje na temat podtgczenia do magistrali obiektowej znajduja sie w odpowiedniej instrukcji dot. komunikacji z
PROFINET.
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8.6 Modut zaciskéw

Opisy ztaczy dostepnych opcjonalnie modutéw zaciskow znajduja sie w dalszych rozdziatach.

Dane techniczne modutéw zaciskdéw znajduja sie w instrukcji regulatora napedu SD6 (patrz Dalsze informacije [P 159]).

8.6.1 XI6

8.6.1.1 Widok ogélny

1
2
3 X102
X100 | &
6
7
18]
— X103A
9
10
11
12
X101 |13
14
u X103B
16
17
18
[19]

llustr. 21: Widok ztgczy modutu zaciskow XI6

1 X100: Al1 - Al2, AO1 —-AO02
2 X101: DI1 - DI5, DO1-DO0O2
3 X120: ztacze enkodera X120
4 X102: Al3

5 X103A: DO3 - DO6

6 X103B: DI6, DO7 — DO10

7 X103C: DI7 - DI13

2
X103C
4

8.6.1.2 X100: AlT - Al2, AO1 - AO2

1

2

11213|4|5|6]7|8

0 N oo b~ W

Tab. 105: Opis ztgcza X100

Przewody przytgczeniowe

All +
Bocznik All

All -
Al2 +
Al2 -
AO1
AO2
0V AGND

+ wejscie All

Wejscie pradowe; ztgcze bocznika pin 2 nalezy
zmostkowac z pinem 1

- wejscie All
+ wejscie Al2
- wejscie Al2
Wyjscie AO1
Wyjscie AO2

Potencjat odniesienia

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].
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Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 106: Dtugosc kabla [m]

8.6.1.3 X101: DI - DI5, DO1 - D02

S N S S,

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9|1011] ... |17]18]19 11 DI1 Wejscia cyfrowe
12 DI2
13 DI3
14 D14
15 DI5
16 DO1 Wyjscia cyfrowe
17 D02
18 +24 Vi Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT"

Tab. 107: Opis ztgcza X101 do sygnatéw cyfrowych

Do przetwarzania sygnatow inkrementalnych lub impulsu/kierunku uzywaé wejs¢ cyfrowych DI3 do DI5. Do symulacji
uzywac wyjs¢ cyfrowych DO1 i DO2.

Czujniki Halla o poziomie sygnatéw HTL single-ended mozna podtaczy¢ bezposrednio do wejs¢ cyfrowych DI1 do DI3.

Enkoder inkrementalny HTL single-ended

S T S S

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9]10[11] ... [17]18]19 11 |bn -
12 DI2 —
13 DI3 Przetwarzanie: tor N
14 Di4 Przetwarzanie: tor A
15 DI5 Przetwarzanie: tor B
16 DO1 Symulacja: tor A
17 D02 Symulacja: tor B
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT®

Tab. 108: Opis ztgcza X101 do sygnatéw inkrementalnych HTL single-ended

2 Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodno$é z UL, bezpiecznik musi by¢ dopuszczony
zgodnie z UL 248 do napiecia DC.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoéé z UL, bezpiecznik musi posiada¢ dopusz-
czenie wg UL 248.
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Interfejs impulsu/kierunku HTL single-ended

S T S S,

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9/10|11] ... |17]18]19 1 bi1 -
12 DI2 —
13 DI3 —
14 Di4 Przetwarzanie: impuls
15 DI5 Przetwarzanie: kierunek
16 DO1 Symulacja: impuls
17 D02 Symulacja: kierunek
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT*

Tab. 109: Opis ztgcza X101 dla sygnatéw impuls/kierunek HTL single-ended

Czujnik Halla HTL single-ended

T T T S L S,

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
910(11] ... |17]18]19 11 |bn HALLA
12 DI2 HALL B
13 DI3 HALL C
14 DI4 Wejscia cyfrowe
15 DI5
16 DO1 Wyjscia cyfrowe
17 D02
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT"

Tab. 110: Opis ztgcza X101 do sygnatéw czujnika Halla HTL single-ended

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskéw FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 111: Dtugosc kabla [m]

“Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoé¢ z UL, bezpiecznik musi posiada¢ dopusz-
czenie wg UL 248.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoéé z UL, bezpiecznik musi by¢ dopuszczony
zgodnie z UL 248 do odpowiedniego napiecia DC.
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8.6.1.4 X102: Al3

S S S

- Al3 + + wejscie Al3; napiecie wejsciowe réznicowe

2 Al3 - - wejscie Al3
1]2

Tab. 112: Opis ztgcza X102

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FMC 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 113: Dtugosc kabla [m]

8.6.1.5 X103A: DO3 - DO6

T T S,

- 1 Wyjscia cyfrowe
2 DO4

112|3]4
3 DO5
4 DO6

Tab. 114: Opis ztgcza X103A

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FMC 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 115: Dtugosc kabla [m]
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8.6.1.6 X103B: DI6, DO7 - DO10

Informacja

W razie awarii zasilania 24 V,. wejscie cyfrowe DI6 niezaleznie od faktycznego stanu sygnatu bedzie wskazywac sygnat 0.

O T S L S

- 5 Wyjscia cyfrowe
6 DO8
516]7|8]9
7 D09
8 DO10
9 DI6 Wejscie cyfrowe

Tab. 116: Opis ztgcza X103B

Przewody przytaczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FMC 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 117: Dtugosc kabla [m]
8.6.1.7 X103C: DI7 - DIN3

Informacja

W razie zaniku zasilania 24 V. wejscia cyfrowe DI7 do DI13 bedg wskazywaty stan 0 niezaleznie od fizycznego stanu
sygnatu.

S T S S,
- WEJSCIa cyfrowe
11 DI8

10|11] ... |15]16

12 DI9

13 DI10
14 DI11
15 DI12
16 DI13

Tab. 118: Opis ztgcza X103C

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FMC 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 119: Dtugosc kabla [m]
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8.6.1.8 X120

Enkoder SSI

112]1314]|5 GND Enc

O O

617189

Clock -
Clock +
Data +

Data -

O 00 N OO U B~ W N

0V GND

Tab. 120: Opis ztgcza X120 dla enkodera SSI

Enkoder inkrementalny TTL réznicowy

Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7

Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla CLOCK
Wejscie/wyjscie réznicowe dla CLOCK
Wejscie/wyjscie roznicowe dla DATA

Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla DATA
Zasilanie enkodera

Potencjat odniesienia dla pinu 8

I T T S L S

11213415 GND Enc

N +

O O

617189

N -

A -
A+
B+
B -
U,

O 00 N OO U B W N R

0V GND

Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7
Wejscie/wyjscie réznicowe dla toru N
Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru N
Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru A
Wejscie/wyjscie roznicowe dla toru A
Wejscie/wyjscie roznicowe dla toru B
Odwrdécone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru B
Zasilanie enkodera

Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 121: Opis ztgcza X120 dla enkodera inkrementalnego TTL réznicowego

Czujnik Halla TTL réznicowy

T B S

11213415 GND Enc

HALLC +

O O

617189

HALL C -
HALL A -
HALL A +
HALL B +
HALL B-
U,

O 00 N O Uu B W N

0V GND

Tab. 122: Opis ztgcza X120 dla czujnikdw Halla TTL réznicowych

Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7
Wejscie réznicowe dla HALL C
Odwrdécone wejscie roznicowe dla HALL C
Odwrdcone wejscie roznicowe dla HALL A
Wejscie réznicowe dla HALL A

Wejscie réznicowe dla HALL B
Odwrdécone wejscie roznicowe dla HALL B
Zasilanie enkodera

Potencjat odniesienia dla pinu 8

®potaczenie 1:1 z LA6: wyprowadzenie pindw zgodne z zaciskiem X301
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Interfejs impulsu/kierunku TTL single-ended

11213415 GND Enc

O O

6171819 Puls -
Puls +
Kierunek +
Kierunek -

U,

\e] (o] ~ )] %] B w N =

0V GND

Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7

Odwrdcone wejscie roznicowe dla impulsow
Wejscie réznicowe dla impulséw

Wejscie réznicowe dla kierunku

Odwrdécone wejscie roznicowe dla kierunku
Zasilanie enkodera

Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 123: Opis ztgcza X120 dla sygnatéw impulsu/kierunku TTL réznicowych

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 50 m, ekranowany

Tab. 124: Dtugosc kabla [m]

8.6.2 RI6

8.6.2.1 Widok ogélny

X100

w‘@umm»wwm
[N

1
X101 %4 2

llustr. 22: Widok ztgczy modutu zaciskdéw RI6

X100: Al1 - Al2, AO1-AO02
X101: DI1 - DI5, DO1 - D02

3 przetgczniki suwakowe do zmiany poziomu HTL/TTL

1
2
3 X120: ztacze enkodera
4
5

X140: ztacze enkodera

7 potaczenie 1:1 z LA6: wyprowadzenie pindw zgodne z zaciskiem X301
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8.6.2.2 X100: AlT - A2, AO1 - AO2

I T S S,

All + + wejscie All

2 Bocznik All Wejscie pradowe; ztgcze bocznika pin 2 nalezy
zmostkowac z pinem 1

11213|4|5/6]7]8

3 All - - wejscie All
4 Al2 + + wejscie Al2
5 Al2 - - wejscie Al2
6 AO1 Wyjécie AO1
7 AO2 Wyjécie AO2
8 0V AGND Potencjat odniesienia

Tab. 125: Opis ztgcza X100

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla 30m

Tab. 126: Dtugosc kabla [m]

8.6.2.3 X101: DI1 - DI5, DO1 - D02

T T S L S

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9|1011] ... |17]18]19 11 DI1 Wejscia cyfrowe
12 DI2
13 DI3
14 D14
15 DI5
16 DO1 Wyjscia cyfrowe
17 DO2
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT"®

Tab. 127: Opis ztgcza X101 do sygnatéw cyfrowych

Do przetwarzania sygnatow inkrementalnych lub impulsu/kierunku uzywaé wejs¢ cyfrowych DI3 do DI5. Do symulacji
uzywac wyjs¢ cyfrowych DO1 i DO2.

Czujniki Halla o poziomie sygnatow HTL single-ended mozna podfaczy¢ bezposrednio do wejs¢ cyfrowych DI1 do DI3.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoéé z UL, bezpiecznik musi by¢ dopuszczony
zgodnie z UL 248 do napiecia DC.
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Enkoder inkrementalny HTL single-ended i TTL single-ended

S T S S,

10

11

9|10|11] ... |17]18]19

12
13
14
15
16
17
18
19

0V DGND

DIl

DI2

DI3

Di4

DI5
DO1
D02
+24 V.

Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie

Przetwarzanie: tor N
Przetwarzanie: tor A
Przetwarzanie: tor B
Symulacja: tor A
Symulacja: tor B

Zasilanie 24 V., zmostkowane wewnetrznie; zalecane
zabezpieczenie: maks. 1 ATY

Tab. 128: Opis ztgcza X101 do sygnatéow inkrementalnych HTL single-ended i TTL single-ended

Interfejs impulsu/kierunku HTL single-ended i TTL single-ended

T T T S L S,

10

11

9|10|11| ... |17]18/19

12
13
14
15
16
17
18
19

0V DGND

DI1
DI2

DI3

DI4

DI5
DO1
D02
+24V,,

Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie

Przetwarzanie: impuls
Przetwarzanie: kierunek
Symulacja: impuls
Symulacja: kierunek

Zasilanie 24 V., zmostkowane wewnetrznie; zalecane
zabezpieczenie: maks. 1 AT?

Tab. 129: Opis ztgcza X101 dla sygnatéw impuls/kierunek HTL single-ended i TTL single-ended

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoéé z UL, bezpiecznik musi posiada¢ dopusz-

czenie wg UL 248.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodno$¢ z UL, bezpiecznik musi posiadaé dopusz-

czenie wg UL 248.
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Czujnik Halla HTL single-ended

S T S S,

10

11

9|10|11] ... |17]18]19

12
13
14
15
16
17
18
19

0V DGND

DIl

DI2

DI3

Di4

DI5
DO1
D02
+24 V.

Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie

HALLA
HALL B
HALL C

Wejscia cyfrowe

Wyjscia cyfrowe

Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
maks. 1 AT

Tab. 130: Opis ztgcza X101 do sygnatéw czujnika Halla HTL single-ended

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugos¢ kabla

Tab. 131: Dtugosc kabla [m]

30m

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewni¢ zgodno$¢ z UL, bezpiecznik musi byé dopuszczony
zgodnie z UL 248 do odpowiedniego napiecia DC.

110

01/2023 | ID 443186.09



01/2023 | ID 443186.09

STOBER 8 | Podfaczenie

8.6.2.4 X120

Enkoder SSI
112131415 1 GND Enc Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7

© © : - -

3 J— —
617189 4 Clock - Odwrécone wejscie/wyjscie réznicowe dla CLOCK

5 Clock + Wejscie/wyjscie roznicowe dla CLOCK
6 Data + Wejscie/wyjscie roznicowe dla DATA
7 Data - Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla DATA
8 U, Zasilanie enkodera
9 0V GND Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 132: Opis ztgcza X120 dla enkodera SSI

Enkoder inkrementalny TTL réznicowy

I T T S L S

11213145 1 GND Enc Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7
© © 2 N + Wejscie/wyjscie réznicowe dla toru N
3 N - Odwrdcone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru N
617189 4 A- Odwrécone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru A
5 A+ Wejscie/wyjscie roznicowe dla toru A
6 B+ Wejscie/wyjscie roznicowe dla toru B
7 B- Odwrdécone wejscie/wyjscie réznicowe dla toru B
8 U, Zasilanie enkodera
9 0V GND Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 133: Opis ztgcza X120 dla enkodera inkrementalnego TTL réznicowego

Czujnik Halla TTL réznicowy

T B S S

112131415 GND Enc Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7

@ @ 2 HALL C + Wejscie réznicowe dla HALL C

3 HALL C - Odwrdécone wejscie roznicowe dla HALL C
6171819 4 HALLA - Odwrdcone wejscie réznicowe dla HALL A

5 HALL A + Wejscie réznicowe dla HALL A
6 HALL B + Wejscie réznicowe dla HALL B
7 HALL B- Odwrdécone wejscie roznicowe dla HALL B
8 U, Zasilanie enkodera
9 0V GND Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 134: Opis ztgcza X120 dla czujnikdw Halla TTL réznicowych

2 potaczenie 1:1 z LA6: wyprowadzenie pinéw zgodne z zaciskiem X301
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Interfejs impulsu/kierunku TTL single-ended

11213145 1 GND Enc Potencjat odniesienia dla pinu 2 do 7

© © - - -

3 J— —
617189 4 Puls - Odwrdcone wejscie réznicowe dla impulséw

5 Puls + Wejscie réznicowe dla impulséw
6 Kierunek + Wejscie réznicowe dla kierunku
7 Kierunek - Odwrdécone wejscie roznicowe dla kierunku
8 U, Zasilanie enkodera
9 0V GND Potencjat odniesienia dla pinu 8

Tab. 135: Opis ztgcza X120 dla sygnatéw impulsu/kierunku TTL réznicowych

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 50 m, ekranowany

Tab. 136: Dtugosc kabla [m]

8.6.2.5 X140

Enkoder EnDat 2.1/2.2 cyfrowy

8|716|5/4|3]2|1 1
@ @ 2 0V GND Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4
3 J— —
15|14|13|12|11]10]9 4 U, Zasilanie enkodera
5 Data + Wejscie réznicowe dla DATA
6 j— J—
7 J— —
8 Clock + Wejscie réznicowe dla CLOCK
9 J— —
10 0V Sense Opcjonalny potencjat odniesienia ztgcza Sense do

regulacji zasilania enkodera

11 — —

12 U, Sense Sygnaty Sense do regulacji napiecia

13 Data - Odwrdécone wejscie roznicowe dla DATA
14 — —

15 Clock - Odwrdcone wejscie roznicowe dla CLOCK

Tab. 137: Opis ztgcza X140 do enkodera EnDat 2.1/2.2 cyfrowego

B Ppotaczenie 1:1 z LA6: wyprowadzenie pindw zgodne z zaciskiem X301
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Resolver

8|716|5]4|3|2|1 1 S4 Sin +
@ @ 2 R1 Ref -
3 S3 Cos +
15|14|13|12]11|10|9 4 —
5 J—
6 R2 Ref +
7 1TP1
8 J—
9 S2 Sin -
10 —
11 S1 Cos -
12 —
13 —
14 1TP2
15 —

Tab. 138: Opis ztgcza X140 dla resolvera

Enkoder EnDat 2.1 Sin/Cos

8|716|5]|4]3]2]1

© ©

B - (Sin -)
0V GND

A - (Cos -)
U,

15|14]13]12|11]10|9

1TP1

1

2

3

4

5 Data +
6

7

8 Clock +
9

B+ (Sin +)
10 0V Sense

11 A+ (Cos+)

12 U, Sense
13 Data -
14 1TP2

15 Clock -

Tab. 139: Opis ztgcza X140 do enkodera EnDat 2.1 Sin/Cos

Wejscie Sin
Potencjat odniesienia dla pinu 6
Wejscie Cos

Sygnat wzbudzenia resolvera

Rezerwa

Potencjat odniesienia dla pinu 1

Potencjat odniesienia dla pinu 3

Rezerwa

Potencjat odniesienia dla wejscia Sin

Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4

Potencjat odniesienia dla wejscia Cos
Zasilanie enkodera

Wejscie réznicowe dla DATA

Rezerwa

Wejscie réznicowe dla CLOCK

Wejscie Sin

Opcjonalny potencjat odniesienia ztagcza Sense do
regulacji zasilania enkodera

Wejscie Cos

Sygnaty Sense do regulacji napiecia
Odwrdécone wejscie réznicowe dla DATA
Rezerwa

Odwrdécone wejscie roznicowe dla CLOCK
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Enkoder Sin/Cos

8|716]5]4(3|2|1

© ©

15|14]13]12|11]10|9

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

11
12
13
14
15

B - (Sin -)
0V GND
A - (Cos -)
U,

B+ (Sin +)
0V Sense

A+ (Cos +)

U, Sense

Tab. 140: Opis ztgcza X140 do enkodera Sin/Cos

Wymagania dot. kabla

Potencjat odniesienia dla wejscia Sin
Potencjat odniesienia do zasilania enkodera na pinie 4
Potencjat odniesienia dla wejscia Cos

Zasilanie enkodera

Wejscie Sin

Opcjonalne ztgcze Sense do regulacji zasilania
enkodera

Wejscie Cos

Sygnaty Sense do regulacji napiecia

Maks. dtugosc kabla

Tab. 141: Dtugosc kabla [m]

100 m, ekranowany
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8.6.2.6

AP6A0O0 — resolver (9-pin. na 15-pin.)

N N TN S T T

11213415

61718]9

6
7
8
9

1TP1
S2 Sin -

S1 Cos -

R1 Ref -

1TP2

S4 Sin +
S3 Cos +
R2 Ref +

Adapter interfejsu AP6 (resolver)

Potencjat odniesienia dla wejscia
Sin
Potencjat odniesienia dla wejscia
Cos

Potencjat odniesienia dla sygnatu
wzbudzenia resolvera

Wejscie Sin
Wejscie Cos

Sygnat wzbudzenia resolvera

Tab. 142: Opis ztgcza AP6A00 dla resolvera (9-pin. na 15-pin.)

AP6AO01 - resolver i czujnik temperatury silnika (9-pin. na 15-pin.)

Adapter interfejsu z wyprowadzonymi z boku przewodami czujnika temperatury.

T S R T

11213415

61718]9

8
9

Tab. 143: Opis ztgcza AP6A01 dla resolvera i czujnika temperatury silnika (9-pin. na 15-pin.)

1TP1

S2 Sin -

S1 Cos -

R1 Ref -

1TP2

S4 Sin +
S3 Cos +
R2 Ref +

**Widok ztgcza D-Sub 9-pin. do podtaczenia kabla resolvera kompatybilnego z SDS 4000

Ztacze czujnika temperatury
silnika, jesli we wtyku przebiega
kabel enkodera; wyprowadzone
do bezposredniego podtaczenia
na zacisku X2

Potencjat odniesienia dla wejscia
Sin
Potencjat odniesienia dla wejscia

Cos

Potencjat odniesienia dla sygnatu
wzbudzenia resolvera

Zfacze czujnika temperatury
silnika, jesli we wtyku przebiega
kabel enkodera; wyprowadzone
do bezposredniego podtaczenia
na zacisku X2

Wejscie Sin

Wejscie Cos

Sygnat wzbudzenia resolvera

ZWidok ztacza D-Sub 15-pin. do podfaczenia do SD6, zacisk X140 (RI6)

% Widok ztacza D-Sub 9-pin. do podtaczenia kabla resolvera kompatybilnego z SDS 4000

* Widok ztgcza D-Sub 15-pin. do podtaczenia do SD6, zacisk X140 (RI6)

11

9

11

2

1
3
6

11213]4|5/6|7|8]9

O O

10]11]12|13|14|15

11213]4|5/6/7|8]9

© O

10]11]12|13]|14|15
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8.6.2.7

Adapter interfejsu AP6 (EnDat 2.1 Sin/Cos)

AP6A02 - enkoder EnDat 2.1 Sin/Cos (15-pin. do 15-pin.)

Adapter interfejsu z wyprowadzonymi z boku przewodami czujnika temperatury.

N T S AT

8|716|5]4]3]2|1

© ©

N

15|14|13|12|11]10|9

N oo B

10

11

12

13

14

15

B - (Sin -)

0V GND

- (Cos -)

Data +

1TP1

Clock +
B + (Sin +)
0V Sense

A+ (Cos +)
U, Sense

Data -

1TP2

Clock -

Potencjat odniesienia dla wejscia
Sin

Potencjat odniesienia zasilania
enkodera

Potencjat odniesienia dla wejscia
Cos

Zasilanie enkodera

Wejscie réznicowe dla DATA

Zfacze czujnika temperatury
silnika, jesli przebiega w kablu
enkodera; wyprowadzone do
bezposredniego podtaczenia na
X2

Wejscie réznicowe dla CLOCK
Wejscie Sin

Opcjonalny potencjat odniesienia
ztacza Sense do regulacji zasilania
enkodera

Wejscie Cos

Sygnaty Sense do wzbudzania
napiecia

Odwrdcone wejscie roznicowe dla

DATA

Ztacze czujnika temperatury
silnika, jesli przebiega w kablu
enkodera; wyprowadzone do
bezposredniego podtgczenia na
X2

Odwrdcone wejscie roznicowe dla
CLOCK

1

10

11
12

13

15

112]3|4|5/6]718]9

O ©

10|11]12]13|14]15

Tab. 144: Opis ztgcza AP6A02 dla enkodera EnDat 2.1 Sin/Cos i czujnika temperatury silnika (15-pin. na 15-pin.)

#Widok ztacza D-Sub 15-pin. do podfgczenia kabla EnDat kompatybilnego z SDS 4000
*Widok ztgcza D-Sub 15-pin. do podtaczenia do SD6, zacisk X140 (RI6)
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8.6.3 106

8.6.3.1 Widok ogélny

X100

w‘ ‘oo\nmu-uawrvp‘

14| X101

llustr. 23: Widok ztgczy modutu zaciskéw 106

1 X100: Al1 - Al2, AO1 -AO2
2 X101: DI1 - DI5, DO1 - D02

8.6.3.2 X100: AlT - AlZ, AO1 - AO2

1

All +
2 Bocznik All

1]2|314|5]6/7|8

All -
Al2 +
Al2 -
AO1
AO2

0 N o U b~ w

0V AGND

Tab. 145: Opis ztgcza X100

Przewody przytaczeniowe

+ wejscie All

Wejscie pragdowe; ztacze bocznika pin 2 nalezy
zmostkowac z pinem 1

- wejscie All
+ wejscie Al2
- wejscie Al2
Wyjscie AO1
Wyjscie AO2

Potencjat odniesienia

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 146: Dtugosc kabla [m]
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8.6.3.3 X101: DI1 - DI5, DO1 - D02

I N S S,

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
911011 ... |17]18]19 11 DI1 Wejscia cyfrowe
12 DI2
13 DI3
14 Di4
15 DI5
16 DO1 Wyjscia cyfrowe
17 DO2
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT*

Tab. 147: Opis ztgcza X101 do sygnatéw cyfrowych

Do przetwarzania sygnatow inkrementalnych lub impulsu/kierunku uzywaé wejs¢ cyfrowych DI3 do DI5. Do symulacji
uzywac wyjs¢ cyfrowych DO1 i DO2.

Czujniki Halla o poziomie sygnatéw HTL single-ended mozna podtaczy¢ bezposrednio do wejs¢ cyfrowych DI1 do DI3.

Enkoder inkrementalny HTL single-ended

S N S S,

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9]10]11] ... [1718]19 1 |bn -
12 DI2 —
13 DI3 Przetwarzanie: tor N
14 Di4 Przetwarzanie: tor A
15 DI5 Przetwarzanie: tor B
16 DO1 Symulacja: tor A
17 D02 Symulacja: tor B
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT*

Tab. 148: Opis ztgcza X101 do sygnatéw inkrementalnych HTL single-ended

* Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodno$¢ z UL, bezpiecznik musi byé dopuszczony
zgodnie z UL 248 do napiecia DC.

31 Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodno$¢ z UL, bezpiecznik musi posiadaé dopusz-
czenie wg UL 248.
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Interfejs impulsu/kierunku HTL single-ended

T T S L S

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9/10|11] ... |17]18]|19 1 bi1 -
12 DI2 —
13 DI3 —
14 DI4 Przetwarzanie: impuls
15 DI5 Przetwarzanie: kierunek
16 DO1 Symulacja: impuls
17 D02 Symulacja: kierunek
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT*

Tab. 149: Opis ztgcza X101 dla sygnatow impuls/kierunek HTL single-ended

Czujnik Halla HTL single-ended

S T S S

0V DGND Potencjat odniesienia, zmostkowany wewnetrznie
10
9]10]11] ... [1718]19 1 |bn HALLA
12 DI2 HALL B
13 DI3 HALL C
14 DI4 Wejscia cyfrowe
15 DI5
16 DO1 Wyjscia cyfrowe
17 DO2
18 +24 V. Zewnetrzne zasilanie 24 V,; zalecane zabezpieczenie:
19 maks. 1 AT*

Tab. 150: Opis ztgcza X101 do sygnatéw czujnika Halla HTL single-ended

Przewody przytgczeniowe

Przy podtgczaniu przewodow nalezy przestrzegac specyfikacji zaciskow FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152].

Wymagania dot. kabla

Maks. dtugosc kabla 30m

Tab. 151: Dtugosc kabla [m]

*2Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewnié zgodnoéé z UL, bezpiecznik musi posiada¢ dopusz-
czenie wg UL 248.

Do zabezpieczenia uzy¢ bezpiecznika 1 A (zwtocznego). Aby zapewni¢ zgodno$¢ z UL, bezpiecznik musi byé dopuszczony
zgodnie z UL 248 do odpowiedniego napiecia DC.
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9 Obstuga

Panel obstugi regulatora napedu sktada sie z wyswietlacza graficznego (LCD) i przyciskow.

9.1 Widok ogolny

llustr. 24: Panel obstugi regulatora napedu SD6

Wybdr poziomu, grup parametréow i parametréw lub
zapisywanie zmienionych parametréow

Wyswietlenie parametrow ekranu poczatkowego,
ESC powrot o jeden poziom,

odrzucenie zmienionych parametréw lub

potwierdzenie btedu

Wybér parametréw w obrebie grupy parametrow lub
zmiana wartosci parametrow

Wybor grupy parametréw lub
wybor pozycji znaku parametru

EMANRD

Zezwolenie dla napedu w trybie lokalnym, o ile skonfigurowano

=
o

Zapisywanie trwate: nacisngc¢ przycisk przez 3 sekundy

Aktywacja i dezaktywacja trybu lokalnego, dezaktywacja powoduje usuniecie zezwolenia
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9.2 Struktura menu i nawigacja

Szybki dostep
do parametrow

Wskaznik stanu Wskaznik stanu Wskaznik stanu 1
180 Pozycja akt. 123.567°
E08 Predk. silnika 0,000 obr./min
EOO Silnik | 0,0A
E80 Stan rob. 3:Blokada wtgczenia

E49 Powdd blok. wiacz
01000011

E47 Powdd blok. wiacz

1:Zezwolenie

Ekran poczatkowy

A:Regulator napedu
S

i

Grupy
parametrow

Parametry

A:Regulator napedu

‘A22Rez. ham.P Aktualny jezyk
A21 Rez. ham. R @ vJezy

—

A11 Os edyt.
'

AV

A:Regulator napedu

A12 Jezyk

0:Niemiecki
A10 Poziom dostepu

A09 Uruchom ponownie
A0O Zapisz wartosci

A926 Ograniczenie

llustr. 25: Struktura menu i nawigacja za pomocg panelu obstugi SD6

Szybki dostep do parametréw

@ Zmien jezyk

0000000000000000
E27 Wyjscia binarne
0000000000000001

[0] SD6A06
[1] 999
[2] 7000043

A12 Jezyk

2:Frangais
1:English
0:Deutsch

<l>

Za pomocg szybkiego dostepu mozna przejs¢ bezposrednio do statusu najwazniejszych parametréw (diagnostycznych).

Poziom ten sktada sie z ekranu poczatkowego WSKAZNIK STANU oraz trzech dalszych widokéw tematycznych: WSKAZNIK

STANU 1 informuje np. o przyczynach blokady wtaczenia, WSKAZNIK STANU 2 informuje o wejéciach i wyjéciach analogowych i

binarnych, WSKAZNIK STANU 3 o danych ogdélnych regulatora napedu, np. typ, oprogramowanie sprzetowe, zintegrowane

moduty opcji itp. Do poruszania sie po tym poziomie stuzy przycisk strzatki w prawo i w lewo. Przycisk strzatki do gory i w

dot stuzy do poruszania sie po aktualnym widoku, aby zobaczy¢ dalsze informacje.

W przypadku regulatoréw napedu z zaawansowang technologia bezpieczenistwa poprzez modut bezpieczeristwa SE6, na

wyswietlaczu wyswietlana jest nadzorowana funkcja bezpieczenstwa (np. SLI, SLP lub SLS). Jesli monitorowana funkcja
bezpieczeristwa jest aktywna, na WSKAZNIK STANU 1 wy$wietlany jest tekst BEZPIECZENSTWO AKTYWNE, dopdki status modutu

bezpieczenstwa = FSRUN (S01, bit 8-15 = 24 hex).

Parametry kryjace sie za czterema wartosciami na ekranie poczatkowym WSKAZNIK STANU mozna wyswietli¢ przyciskiem

[Esc]. Te cztery parametry mozna skonfigurowac indywidualnie za pomocg parametru A144.
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Grupy parametrow

Parametry sg pofaczone w grupy wedtug wtasciwosci funkcyjnych, np. ,Regulator napedu”, ,Silnik”, ,Maszyna”, , Zaciski”
itp. Do poruszania sie po tym poziomie stuzy przycisk strzatki w prawo i lewo. Przyciskiem [OK] wybiera sie poszczegdlne
grupy.

Parametry

Do poruszania sie po grupie parametrow stuzy przycisk strzatki w gére i w dot. Przyciskiem [OK] wybiera sie poszczegélne
parametry. Aby zmienié¢ warto$¢ parametru, nalezy wybraé przyciskiem strzatki w prawo lub w lewo odpowiednig pozycje
znaku, a przyciskiem strzatki w gére i w dot nowg wartosc. Aby zapisac¢ zmiany, nacisng¢ przycisk [OK]. Aby odrzuci¢ zmiany,
nacisngc¢ [Esc].

Informacja

Zmienione wartosci mozna zapisac trwale na wypadek zaniku zasilania za pomoca przycisku zapisywania na panelu obstugi
lub parametru AQO.
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10 Co nalezy wiedzie¢ przed uruchomieniem

Ponizsze rozdziaty umozliwiajg szybkie poznanie budowy interfejsu programu i nazw okien oraz zawieraja istotne informacje
o parametrach i zapisywaniu projektu.

10.1 Interfejs programu DS6

Oprogramowanie do uruchamiania DriveControlSuite (DS6) posiada graficzny interfejs uzytkownika umozliwiajacy szybkie i
wygodne projektowanie, parametryzowanie i uruchamianie napedu. Za pomocg DriveControlSuite mozna odczytywaé do
celéw serwisowych rézne informacje diagnostyczne, np. stany operacyjne, pamiec bteddw i licznik btedéw napedu.

Informacja

Interfejs programu DriveControlSuite jest dostepny w jezyku niemieckim, angielskim i francuskim. Aby zmienic jezyk
interfejsu programu, nalezy otworzy¢ menu Ustawienia > Jezyk.

Informacja

Aby otworzy¢ pomoc DriveControlSuite, otworzy¢ menu Pomoc > Pomoc na pasku menu lub nacisng¢ klawisz [F1] na
klawiaturze. W zaleznosci od obszaru programu, w ktérym nacisnie sie klawisz [F1], otwiera sie odpowiedni temat pomocy.

B DrteeConn ol - © T Proiect] il - [WIEw s - A1 Aeir 1 T2 Dbt coctralie 3 - M3 Madue B X

llustr. 26: DS6: interfejs programu
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1

10.2

Pasek menu

Pasek narzedzi

Drzewo projektu

Menu projektu

Obszar roboczy

Sprawdzanie
parametrow

Komunikaty

Zmienne listy
parametrow

Pasek stanu

W menu Plik, Widok, Ustawienia i Okno mozna otwierac i zapisywac projekty, wyswietlac i
ukrywaé okna programu, zmieniac jezyk interfejsu uzytkownika oraz wybierac rézne
poziomy dostepu lub przetgcza¢ miedzy réznymi oknami w obszarze roboczym.

Pasek narzedzi zapewnia szybki dostep do czesto uzywanych funkgji, takich jak otwieranie i
zapisywanie projektow oraz wyswietlanie i ukrywanie okien w interfejsie programu.

Drzewo projektu przedstawia strukture projektu napedu w formie modutéw i regulatorow
napedu. Najpierw nalezy zaznaczy¢ element na drzewie projektu, aby méc edytowac go w
menu projektu.

Menu projektu zawiera réozne funkcje do edycji projektu, modutu i regulatora napedu.
Menu projektu dopasowuje sie do elementu zaznaczonego w drzewie projektu.

W obszarze roboczym otwierajg sie rozne okna, ktore stuzg do edycji projektu napedu, np.
okno projektowania, kreatory, lista parametréw czy narzedzie analityczne Scope.

Kontrola parametréw wskazuje nieprawidtowosci i niespdjnosci wykryte podczas kontroli
wiarygodnosci obliczalnych parametréw.

Lista komunikatow protokotuje stan potaczenia i komunikacji regulatoréw napedu, wykryte
przez system wprowadzone nieprawidtowo wartosci, btedy podczas otwierania projektu
lub naruszenia zasad programowania graficznego.

Za pomocg zmiennych list parametréw mozna tworzy¢ indywidualne listy dowolnych
parametréw w celu szybkiej orientacji.

Na pasku stanu wyswietlana jest wersja oprogramowania. Podczas réznych operacji, np.
wczytywania projektéw, wyswietlane sg dalsze informacje o pliku projektu, urzadzeniach i
postepie operacji.

Znaczenie parametréw

Parametry stuzg do dopasowania funkcji regulatora napedu do indywidualnych potrzeb. Ponadto parametry wizualizujg

aktualne wartosci (aktualna predkos¢, aktualny moment obrotowy ...) i powodujg rozpoczecie operacji np. Zapisywanie

wartosci, Test faz itp.

Sposdb czytania identyfikatorow parametru

Identyfikator parametru sktada sie z ponizszych elementdéw, przy czym mozliwe sg réwniez formy skrécone, tzn. podanie

wytgcznie wspdtrzednej lub potaczenie wspdtrzednej i nazwy.

E50 |Regulator napedu| G6 | VO

Wspétrzedna

Wersja

Generacja regulatora
napedu/seria
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10.2.1

Grupy parametréw

Parametry sg przypisane tematycznie do poszczegdlnych grup. Regulator napedu STOBER 6. generacji sg przypisane do

nastepujacych grup parametrow.

A

B
C
D

m

—

N ¢ 4 v » o © =2z 2

Regulator napedu, komunikacja, czasy cyklu

Silnik

Maszyna, predkos¢, moment obrotowy / sita, komparatory

Wartos$¢ zadana

Wyswietlanie

Zaciski, wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe, hamulec

Technologia — cze$¢ 1 (w zaleznosci od aplikacji)

Enkoder

Motion (wszystkie ustawienia ruchu)

Zestawy ruchu

Panel sterowniczy

Technologia — czes$¢ 2 (w zaleznosci od aplikacji)

Profile (w zaleznosci od aplikacji)

Funkcje dodatkowe (w zaleznosci od aplikacji, np. zaawansowany przetgcznik krzywkowy)
Parametry uzytkownika (programowanie)

Parametry uzytkownika, w zaleznosci od instancji (programowanie)

Dane produkcyjne regulatora napedu, silnika, hamulcéw, adaptera silnika, przektadni i motoreduktora
Safety (bezpieczenstwo funkcjonalne)

Scope

Funkcje ochronne

Licznik btedéw

Tab. 152: Grupy parametrow

125



10 | Co nalezy wiedzie¢ przed uruchomieniem

STOBER

10.2.2 Sposoby parametryzacji i typy danych

Poza podziatem tematycznym na poszczegdlne grupy wszystkie parametry nalezg do okreslonego typu danych i rodzaju

parametru. Typ danych parametru jest wyswietlany na liscie parametrow w tabeli wtasciwosci. Powigzania miedzy rodzajem

parametru, typem danych i ich zakresem wartosci sg podane w ponizszej tabeli.

Typ danych Typ parametru Zakres wartosci (dziesietny)

INT8 Liczba catkowita lub wybor 1 bajt (ze znakiem)
INT16 Liczba catkowita 2 bajty (1 stowo, ze znakiem)
INT32 Liczba catkowita lub pozycja 4 bajty (1 stowo podwdjne,
ze znakiem)
BOOL Liczba binarna 1 bit (wewnetrznie:
LSB w 1 bajt)
BYTE Liczba binarna 1 bajt (bez znaku)
WORD Liczba binarna 2 bajty (1 stowo, bez znaku)
DWORD Liczba binarna lub adres 4 bajty (1 stowo podwdjne,
parametru bez znaku)
REAL32 Liczba zmiennoprzecinkowa 4 bajty (1 stowo podwdjne,
(typ single wg IEE754) ze znakiem)
STR8 Tekst 8 znakow
STR16 Tekst 16 znakdéw
STR80 Tekst 80 znakdéw

Tab. 153: Parametry: typy danych, typy parametréw, mozliwe wartosci

Rodzaje parametréw: zastosowanie

Liczba catkowita, liczba zmiennoprzecinkowa
Przy ogolnych procesach obliczeniowych

Przyktad: wartosci zadane i rzeczywiste

Wybor
Wartosc liczbowa, do ktérej jest przypisane bezposrednie znaczenie

Przyktad: zrédta sygnatéw lub wartosci zadanych

Liczba binarna
Bitowe informacje o parametrach podsumowane w formie binarnej

Przyktad: stowa sterownicze i statusu

Pozycja
Liczba catkowita w potaczeniu z jednostkami i miejscami po przecinku

Przyktad: wartosci rzeczywiste i zadane pozycji

Predkos¢, przyspieszenie, opdznienie, zryw
Liczba zmiennoprzecinkowa w potgczeniu z jednostkami

Przyktad: wartosci rzeczywiste i zadane predkosci, przyspieszenia, opdznienia, zrywu

Adres parametru
Referencja parametru
Przyktad: W F40 AO1 Zrédto mozna sparametryzowaé np. E08 Predkoé¢ silnika

Tekst

Informacje wyjsciowe lub komunikaty

-128 - 127
-32768 — 32767
-2147483648 — 2147483647

0,1
0-255
0-65535

0-4294967295

-3,40282 x 10* - 3,40282 x
1038
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10.

2.3 Rodzaje parametréw

Rozréznia sie nastepujgce rodzaje parametréw.

Parametry proste Sktadajg sie z grupy i wiersza ze statg A21 Rezystor hamowania R: wartos¢ = 100
zdefiniowang wartoscig. om
Parametry Array Sktadajg sie z grupy, wiersza i kilku kolejnych A10 Poziom dostepu

elementéw (wymienionych), ktdre maja te

same wtasciwosci, lecz inne wartosci. * AI0[0] poziom dostepu: wartosc =

poziom dostepu z panelu sterowniczego

= A10[2] poziom dostepu: wartosc =
poziom dostepu przez CANopen i
EtherCAT

= A10[4] poziom dostepu: wartos¢ =
poziom dostepu przez PROFINET

Parametry Record Sktadajg sie z grupy, wiersza i kilku kolejnych = AOO Zapisywanie wartosci

Tab.

10.

elementéw (wymienionych), ktére maja te
rézne wtasciwosci i mogg miec rézne
wartosci.

= A00[0] Rozpocznij: wartos$¢ = rozpoczecie
operacji

= AO00[1] Postep: wartosé = wyswietlenie
postepu operacji

= AQ0[2] Efekt: wartos$¢ = wyswietlenie
efektu operacji

154: Rodzaje parametrow

2.4 Budowa parametru

Kazdy parametr ma okreslone wspdtrzedne, ktére odpowiadajg nastepujacej budowie.

1. E250[2] .3

0s

=

Wiersz
Grupa  Element
Bit
Os (opcjonalnie)

Jesliistnieje kilka osi, jest to oS, do ktorej jest przypisany dany parametr (opcjonalnie); nie dotyczy parametrow
globalnych (zakres wartosci: 1 —4).

Grupa

Grupa, do ktdrej nalezy tematycznie dany parametr (zakres wartosci: A —Z).

Wiersz

Rozrdznia parametry w obrebie grupy parametrow. (zakres wartosci: 0 — 999).

Element (opcjonalnie)

Elementy parametru Array lub parametru Record (zakres wartosci: 0 — 16000).
Bit (opcjonalnie)

Wybor jednego bitu do kompletnego adresowania danych (opcjonalnie), w zaleznosci od typu danych (zakres wartosci:
0-31).
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10.2.5 Widocznos$¢ parametrow

Widocznos¢ parametru zalezy przede wszystkim od poziomu dostepu ustawionego w DriveControlSuite oraz od wtasciwosci
skonfigurowanych dla danego regulatora napedu (np. sprzet, oprogramowanie sprzetowe i aplikacja). Parametr moze by¢
wyswietlany lub ukrywany w zaleznosci od innych parametréw lub ustawien: na przyktad parametry funkcji dodatkowej sg
wyswietlane tylko wtedy, gdy dana funkcja dodatkowa jest aktywna.

Poziom dostepu

Mozliwosci dostepu do poszczegdlnych parametrédw oprogramowania majg charakter hierarchiczny i s podzielone na
poszczegdlne poziomy. Oznacza to, ze mozna ukrywac okreslone parametry i blokowaé mozliwosci ich konfiguracji od
okreslonego poziomu.

Kazdy parametr ma poziom dostepu do odczytu (widocznosc¢) i poziom dostepu do zapisu (mozliwosé edycji). Istniejg
nastepujace poziomy:

= Poziom O

Parametry podstawowe

= Poziom 1

Wazne parametry aplikacji

= Poziom 2

Wazne parametry serwisowe z zaawansowanymi mozliwosciami diagnostycznymi

= Poziom 3

Wszelkie parametry niezbedne do uruchomienia i optymalizacji aplikacji
Parametr A10 Poziom dostepu reguluje ogdlny dostep do parametrow:
= Z wyswietlacza regulatora napedu SD6 (A10[0])
= Przez sie¢ CANopen lub EtherCAT (A10[2])

= Przez sie¢ PROFINET (A10(3])

Informacja

Parametry ukryte w DriveControlSuite nie moga by¢ odczytywane ani zapisywane podczas komunikacji za posrednictwem
magistrali obiektowej.

Sprzet

Parametry dostepne w DriveControlSuite zalezg na przyktad od serii wybranej w oknie dialogowym projektu regulatora
napedu lub od projektu modutu opcji. Wyswietlane sg tylko te parametry, ktdre sg potrzebne do parametryzacji
zaprojektowanego sprzetu.

Regulator napedu moze przetwarzac sygnaty z enkodera przez zacisk X120, o ile jest zamontowany modut zaciskéw XI6.
Przetwarzanie aktywuje sie w parametrze H120. Parametr ten jest widoczny tylko wtedy, gdy modut zaciskow XI6 zostat
wybrany w fazie projektowania napedu.

Oprogramowanie sprzetowe

W ramach dalszego rozwoju i aktualizacji funkcji regulatorow napeddéw STOBER 6. generacji do DriveControlSuite oraz
oprogramowania sprzetowego caty czas wprowadzane sg nowe parametry oraz nowe wersje istniejgcych parametrow.
Parametry sg wyswietlane w oprogramowaniu zgodnie z uzywang wersjg DriveControlSuite i projektowang wersja
oprogramowania sprzetowego danego regulatora napedu.

Aplikacje

Zastosowania réznig sie pod wzgledem funkcji i ich wysterowania. Z tego powodu kazde zastosowanie udostepnia rézne
parametry.
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10.3 Zrédta sygnatéw i mapowanie danych procesowych

Przesytanie sygnatow sterujacych i wartosci zadanych w DriveControlSuite jest zgodne z ponizszymi zasadami.

Zrédta sygnatéw

Sterowanie pracg regulatoréw napedu odbywa sie przez magistrale obiektowg, w sposéb mieszany przez magistrale
obiektowaq i zaciski lub wytgcznie przez zaciski.

W odpowiednich parametrach wyboru nazywanych zrédtami sygnatéw konfiguruje sie, czy sygnaty sterujace i wartosci
zadane majg by¢ pobierane przez magistrale obiektowg czy przez zaciski.

W przypadku sterowania przez magistrale obiektowg parametry wybiera sie jako zrédta dla sygnatéw sterujgcych lub
wartosci zadanych, ktére musza by¢ czesciag mapowania danych procesowych. W przypadku sterowania przez zaciski
odpowiednie wejscia analogowe lub cyfrowe podaje sie bezposrednio.

Mapowanie danych procesowych

W przypadku uzywania magistrali obiektowej i wybrania parametréw zrédta dla sygnatéw sterujgcych i wartosci zadanych
nalezy skonfigurowac na koniec ustawienia magistrali obiektowej, np. kanaty danych procesowych do przesytania danych
odbieranych i wysytanych. Przebieg jest opisany w instrukcjach obstugi magistrali obiektowej STOBER.

10.4 Pamie¢ nieulotna

Wszystkie projekty, konfiguracje parametrow i zwigzane z nimi zmiany wartosci parametréw sg skuteczne po przestaniu do
regulatora napedu, lecz sg zapisane jedynie w pamieci ulotnej.

Zapisanie w regulatorze napedu
Aby zapisac trwale konfiguracje w regulatorze napedu, dostepne sg nastepujgce mozliwosci:

= Zapisanie konfiguracji za pomoca asystenta Zapisywanie wartosci:
Menu projektu > Obszar Asystenci > Zaprojektowana o$ > Asystent Zapisywanie wartosci: Wybrac operacje Zapisywanie
wartosci

= Zapisanie parametréw za pomocag listy parametrow:
Menu projektu > obszar Lista parametrow > Zaprojektowana o$ > Grupa A: regulator napedu > A0O Zapisywanie
wartosci: Ustawi¢ parametr AOO[0] na wartos¢ 1: Aktywne

= Zapisac¢ konfiguracje za pomocg panelu obstugi:
Regulator napedu SD6 > Panel obstugi: nacisnac i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk zapisywania

Zapisanie na wszystkich regulatorach napedu w obrebie projektu
Aby zapisa¢ trwale konfiguracje w kilku regulatorach napedu, istniejg nastepujace mozliwosci:

= Zapisanie konfiguracji za pomocg paska narzedzi:
Pasek narzedzi > Symbol Zapisz wartosci: Klikng¢ symbol Zapisz wartosci

= Zapisac¢ konfiguracje za pomocga okna Funkcje online:
Menu projektu > przycisk Potgczenie online > okno Funkcje online: Klikngé Zapisz wartosci (A00)

Informacja

Podczas zapisywania nie wytgczac regulatora napedu. Jezeli podczas zapisywania zostanie przerwane zasilanie modutu
sterowania, przy nastepnym witgczeniu regulator napedu uruchomi sie bez konfiguracji. W takim przypadku konieczne jest
ponowne przestanie konfiguracji do regulatora napedu i zapisanie jej w pamieci nieulotne;j.
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11 Uruchomienie

W ponizszych rozdziatach opisano uruchomienie systemu napedowego za pomocga oprogramowania DriveControlSuite.

Dla komponentéw posiadanego modelu osi przyjmujemy przyktadowo serwomotor synchroniczny STOBER z enkoderem
EnDat 2.1/2.2 cyfrowym i opcjonalnym hamulcem. Silniki te sg zapisane wraz ze wszystkimi danymi niezbednymi do
projektu zaréwno w bazie danych silnikéw DriveControlSuite, jak réwniez w tzw. elektronicznej tabliczce znamionowe;j.
Po wybraniu silnika z bazy danych, jak réwniez przy odczycie tabliczki znamionowej, wszystkie dane sg przesytane do
odpowiednich parametréow. Nie jest konieczna czasochtonna parametryzacja silnika, hamulca lub enkodera.

W przypadku silnikéw asynchronicznych STOBER dane silnika istotne dla projektu pobierane sg rowniez z bazy danych

silnikdow. Wszystkie inne typy silnikdw muszg zosta¢ sparametryzowane recznie.

Przed uruchomieniem wszystkie urzadzenia systemu muszg by¢ podtgczone i zasilane napieciem sterujgcym.

Informacja

Opisany ponizej sposdb uruchamiania jest szczegdlnie przydatny do szybkiego, pierwszego uruchomienia uktadu
napedowego, a nastepnie przetestowania zaprojektowanego modelu osi. Poniewaz poszczegdlne czynnosci lub ich
kolejnos¢ moga sie réznié¢ w zaleznosci od zastosowania, szczegétowe informacje mozna znalez¢ w odpowiedniej instrukcji
obstugi.

Informacja
Opisane ponizej kroki nalezy wykonac koniecznie w podanej kolejnosci!

Niektdre parametry sg ze soba powigzane, dlatego moga by¢ dostepne dopiero po dokonaniu odpowiednich ustawien.
Wykonac opisane ponizej czynnosci w podanej kolejnosci, aby méc wykonac kompletng parametryzacje.

1.1 Tworzenie projektu

Aby mdc skonfigurowac wszystkie regulatory napedu i osie systemu napedowego za pomoca DriveControlSuite, trzeba je
ujaé w projekcie.

1.1.1 Projektowanie regulatora napedu i osi

Utworzy¢ nowy projekt i zaprojektowaé pierwszy regulator napedu wraz z osig.

Tworzenie nowego projektu
1. Uruchomié DriveControlSuite.

2. Na ekranie startowym klikng¢ przycisk Utworz nowy projekt.

= Zostanie utworzony nowy projekt i otworzy sie okno do zaprojektowania pierwszego regulatora napedu.

= Bedzie aktywny przycisk Regulator napedu.
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Projektowanie regulatora napedu

1.

Zaktadka Witasciwosci:

Utworzy¢ powigzanie miedzy schematem potaczen a projektowanym regulatorem napedu w DriveControlSuite.
Referencja: Wpisa¢ oznaczenie referencyjne regulatora napedu.

Nazwa: Wpisa¢ unikalng nazwe regulatora napedu.

Wersja: Wpisaé wersje projektu.

Opis: Podac w razie potrzeby informacje dodatkowe, np. historia zmian projektu.

Zaktadka Regulator napedu:
Wybrac serie i typ regulatora napedu.

Zaktadka Moduty opcji:

Modut komunikacyjny: Jesli regulator napedu komunikuje sie ze sterowaniem przez magistrale obiektowg, wybrac
odpowiedni modut komunikacyjny.

Modut zaciskow: Jesli regulator napedu jest sterowany przez wejscia analogowe i cyfrowe, wybrac¢ odpowiedni modut
zaciskow (w trybie mieszanym dodatkowo do modutu komunikacyjnego).

Modut bezpieczenstwa: Jesli regulator napedu jest czescig obwodu bezpieczenstwa, wybra¢ odpowiedni modut

bezpieczenstwa.

Zaktadka Sterowanie urzadzenia:

Sterowanie urzgdzenia: Wybra¢ sterowanie urzadzenia, ktore definiuje podstawowe sygnaty sterowania regulatorem
napedu.

Dane procesowe Rx, dane procesowe Tx: Jesli regulator napedu jest sterowany przez magistrale obiektowa, wybraé

odbierane i wysytane dane procesowe danej magistrali.

Informacja

Sprawdzi¢, czy w zaktadce Regulator napedu projektowana jest prawidtowa seria. Zaprojektowanej serii nie mozna zmienic

w pdZniejszym czasie.

Projektowanie osi

1.

2.

Klikngé Os 1.

Zaktadka Wtasciwosci:

Utworzy¢ powigzanie miedzy schematem potaczen a projektowang osig w DriveControlSuite.
Referencja: Wpisa¢ oznaczenie referencyjne osi.

Nazwa: Wpisac unikalng nazwe osi.

Wersja: Wpisac wersje projektu.

Opis: Poda¢ w razie potrzeby informacje dodatkowe, np. historia zmian projektu.

Zaktadka Aplikacja:

Wybra¢ odpowiednig aplikacje na bazie sterowania lub napedu.

Zaktadka Silnik:
Wybrac kategorie silnika, serie i typ silnika dla tej osi. W przypadku uzywania silnikdw innego producenta dane silnika
wpisuje sie pozniej.

Potwierdzi¢ przyciskiem OK.
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1.1.2 Konfiguracja bezpieczernistwa funkcjonalnego

Jesli regulator napedu jest czescig obwodu bezpieczenstwa, w nastepnym etapie nalezy skonfigurowac bezpieczenstwo

funkcjonalne zgodnie z przebiegiem uruchomienia opisanym w odpowiedniej instrukcji (patrz Dalsze informacje [P 159]).

1.1.3 Tworzenie dalszych modutéw i regulatoréw napedu

Zalecamy, aby wszystkie regulatory napedu w projekcie posortowac w DriveControlSuite funkcjonalnie wedtug grup i
potaczy¢ jedng grupe pod jednym modutem lub zorganizowac kilka regulatoréw napedu na podstawie ich podziatu na rézne
szafy sterownicze w odpowiednich modutach.

1. Zaznaczy¢ projekt w drzewie projektu P1 > menu kontekstowe Utworz nowy modut.
= Modut M2 zostanie utworzony w drzewie projektu.
2. Zaznaczy¢ modut w drzewie projektu M2 > menu kontekstowe Utwdrz nowy regulator napedu.
= Regulator napedu T2 zostanie utworzony w drzewie projektu.
3. Zaznaczy¢ regulator napedu T2 w drzewie projektu.
4. Przej$¢ do menu projektu i klikng¢ Projekt.
5. Zaprojektowac regulator napedu i okresli¢ specyfikacje nowo utworzonego modutu.
6. Powtdrzy¢ opisane czynnosci dla wszystkich pozostatych regulatorow napedu i modutéw projektu.
N1.4 Projektowanie modutu

Wybrac¢ jednoznaczng nazwe modutu, wprowadzi¢ oznaczenie referencyjne i opcjonalnie wpisa¢ dodatkowe informacje, np.

na temat wersji czy historii zmian modutu.

1.

Zaznaczy¢ modut w drzewie projektu i klikng¢ Projekt w menu projektu.
= Otworzy sie okno do zaprojektowania modutu.

Utworzy¢ powigzanie miedzy schematem potgczen a modutem w DriveControlSuite.
Referencja: Wpisaé oznaczenie referencyjne modutu.

Nazwa: Wpisa¢ unikalng nazwe modutu.

Wersja: Wpisa¢ wersje modutu.

Opis: Podac w razie potrzeby informacje dodatkowe, np. historia zmian modutu.

Potwierdzi¢ przyciskiem OK.

1.1.5 Wykonanie projektu

Wybra¢ jednoznaczng nazwe projektu, wprowadzi¢ oznaczenie referencyjne i opcjonalnie wpisa¢ dodatkowe informacje,

np. na temat wersji czy historii zmian projektu.

1.

Zaznaczy¢ projekt w drzewie projektu i klikngé Projekt w menu projektu.

= Otworzy sie okno do zaprojektowania projektu.

Utworzy¢ powigzanie miedzy schematem potaczen a projektem w DriveControlSuite.
Referencja: Wpisa¢ oznaczenie referencyjne projektu.

Nazwa: Wpisa¢ unikalng nazwe projektu.

Wersja: Wpisa¢ wersje projektu.

Opis: Podac w razie potrzeby informacje dodatkowe, np. historia zmian projektu.

Potwierdzi¢ przyciskiem OK.
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1.2 Odwzorowanie mechanicznego modelu osi

Aby méc uruchomic rzeczywisty uktad napedowy z jednym lub kilkoma regulatorami napedu, konieczne jest odwzorowanie
catego otoczenia mechanicznego w DriveControlSuite.

11.2.1 Parametryzacja silnika STOBER
Jest zaprojektowany serwomotor synchroniczny STOBER z enkoderem EnDat 2.1/2.2 cyfrowym i opcjonalnym hamulcem.

Po zaprojektowaniu odpowiedniego silnika wartosci graniczne pragdu i momentu obrotowego oraz dane temperatury sg
przesytane automatycznie do odpowiednich parametréw poszczegdlnych asystentow. Jednoczesnie zapisywane sg
wszystkie dodatkowe dane hamulca i enkodera.

Ochrona silnika

Wszystkie modele regulatoréw napedu STOBER 6. generacji posiadajg tzw. model i%t, czyli model obliczeniowy do
monitorowania termicznego silnika. Aby aktywowa¢ model i skonfigurowac¢ funkcje ochronng, nalezy ustawié nastepujgce
parametry: U10 = 2: Ostrzezenie i U11 = 1,00 s. Model ten moze by¢ stosowany alternatywnie lub uzupetniajgco do ochrony
silnika monitorujgcej temperature.

1.2.2 Parametryzacja modelu osi
Sparametryzowac budowe napedu w nastepujacej kolejnosci:
= Zdefiniowanie modelu osi
= Skalowanie osi
= Parametryzacja zakresu pozycji i predkosci
= Ograniczenie osi (opcjonalnie)
e (Ograniczenie pozycji
e Ograniczenie predkosci, przyspieszenia i szarpniecia

e Ograniczenie momentu obrotowego i sity
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11.2.2.1 Zdefiniowanie modelu osi

1. Zaznaczy¢ w drzewie projektu odpowiedni regulator napedu i klikng¢ w menu projektu > obszar Asystent pierwszg
projektowang os.

2. Woybraé asystenta Model osi.

3. 105 Typ osi:

Zdefiniowad, czy os$ jest typu rotacyjnego czy translacyjnego.

3.1. Aby skonfigurowac indywidualnie jednostki miary i liczbe miejsc po przecinku do wprowadzania i wyswietlaniu
pozycji, predkosci, przyspieszen i zrywu, wybrac 0: Dowolne ustawienie, rotacyjna lub 1: Dowolne ustawienie,
translacyjna.

3.2. Aby ustawic na state jednostki miary i liczbe miejsc po przecinku do wprowadzania i wyswietlania pozycji,

predkosci, przyspieszen i zrywu, wybrac¢ 2: Rotacyjna lub 3: Translacyjna.

4. B26 Enkoder silnika:
Zdefiniowac interfejs, do ktorego jest podtgczony enkoder silnika.

5. 102 Enkoder pozycji (opcjonalnie):
Zdefiniowac interfejs, do ktorego jest podtaczony enkoder pozycji.

6. 100 Zakres przesuwu:

Zdefiniowad, czy zakres przesuwu osi jest ograniczony czy nieograniczony (modulo).

7. Jesli wybrano 100 = 1: Nieograniczony, nalezy sparametryzowac dtugos¢ obiegu (patrz Skalowanie osi [P 135]).

Informacja

W przypadku parametryzacji 105 Typ osi, mozna poprzez wybér 0: Dowolne ustawienie, rotacyjna lub 1: Dowolne
ustawienie, translacyjna skonfigurowac jednostki miary oraz liczbe miejsc po przecinku dla modelu osi indywidualnie lub
poprzez wybdr 2: Rotacyjna i 3: Translacyjna uzy¢ wartosci domysinych.

Wybra¢ 0: Dowolne ustawienie, rotacyjna i 1: Dowolne ustawienie, translacyjna, aby indywidualnie skonfigurowa¢
jednostke miary (109) i miejsca dziesietne (106). Predkosé, przyspieszenie i zryw sg przedstawiane jako pochodne jednostki
miary w odniesieniu do czasu.

Wybér 2: Rotacyjna okreéla nastepujgce jednostki miary dla modelu osi: pozycja w °, predko$¢ w min™ (obr./min),
przyspieszenie w rad/s?, zryw w rad/s’.

Wybor 3: Translacyjna okres$la nastepujgce jednostki miary dla modelu osi: pozycja w mm, predko$é w m/min,
przyspieszenie w m/s? zryw w m/s>.
Informacja

Jesli dla 102 Enkoder pozycji nie ustawi sie nic innego, standardowo do regulacji pozycji bedzie uzywany B26 Enkoder silnika.
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11.2.2.2 Skalowanie osi

1.

Zaznaczy¢ w drzewie projektu odpowiedni regulator napedu i klikngé w menu projektu > obszar Asystent pierwsza

projektowang os.
Wybrac asystenta Model osi > O$: skalowanie.

Okresli¢ skalowanie osi poprzez konfiguracje przetozenia catkowitego miedzy silnikiem a odbiornikiem napedu.
Aby utfatwic¢ skalowanie, dostepny jest kalkulator skalowania przeliczanie pozycji, predkosci, przyspieszenia, momentu

obrotowego / sity, ktéry oblicza wptyw zmienionych parametréw ruchu na caty system.

101 Dtugos¢ obiegu:
Jesli wybrano 100 Zakres przesuwu = 1: Nieograniczony, podac¢ dtugos¢ obiegu.

106 Pozycja miejsc po przecinku (opcjonalnie):
Jesli dla 105 Typ osi wybrano = 0: Dowolne ustawienie, rotacyjna lub 1: Dowolne ustawienie, translacyjna, nalezy

okresli¢ liczbe miejsc po przecinku.

109 Jednostka miary (opcjonalnie):
Jesli dla 105 Typ osi wybrano = 0: Dowolne ustawienie, rotacyjna lub 1: Dowolne ustawienie, translacyjna, nalezy

okresli¢ jednostke miary.

Informacja

Zmiana parametru 106 powoduje przesuniecie separatora dziesietnego wszystkich wartosci osi!

106 najlepiej jest zmienia¢ przed parametryzacja dalszych wartosci osi. Nastepnie nalezy je skontrolowac.

Informacja

Parametr 1297 Predkos¢ maksymalna enkoder pozycji musi byé sparametryzowany odpowiednio do zastosowania. Jesli w

parametrze 1297 zostanie wybrana zbyt niska wartos¢, nawet przy normalnych predkosciach roboczych dochodzi do

przekroczenia dozwolonej predkosci maksymalne;j. Jesli natomiast 1297 jest zbyt wysoki, mozna przeoczy¢ btedy pomiarowe

enkodera.

1297 zalezy od nastepujgcych parametréw: 105 Typ osi, 106 Pozycja miejsc po przecinku, 109 Jednostka miary oraz 107 Licznik

czynnika pozycji i 108 Mianownik czynnika pozycji przy aplikacjach typu Drive Based lub PROFIdrive i A585 Feed constant

przy aplikacjach typu CiA 402. W przypadku dokonania zmian w jednym z tych parametréw nalezy wybrac réwniez

odpowiednio 1297.

1.2.2.3 Parametryzacja zakresu pozycji i predkosci

Whpisac wartosci graniczne pozyc;ji i strefy predkosci dla wartosci zadanych. W tym celu ustawi¢ wartosci ramowe do

osiggniecia pozycji lub predkosci.

1.

2.

Wybrac asystenta Model osi > Okno pozycja, predkosc.

C40 Okno predkosci:

Ustawic¢ zakres tolerancji dla kontroli predkosci.

122 Okno pozycji:

Ustawic¢ zakres tolerancji dla kontroli pozycji.

187 Pozycja aktualna w oknie czasu:
Ustawi¢, jak dtugo naped musi zatrzymac sie w okreslonym zakresie pozycji, zanim zostanie wystany odpowiedni
komunikat stanu.

Ustawic zakres tolerancji dla kontroli btedéw pozycji.
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1.2.2.4 Ograniczenie osi

W razie potrzeby ograniczy¢ parametry ruchu, predkos¢, przyspieszenie, szarpniecie i moment obrotowy / site zgodnie z
warunkami obowigzujgcymi dla danego modelu osi.

Ograniczenie pozycji (opcjonalnie)

1. Zaznaczy¢ w drzewie projektu odpowiedni regulator napedu i klikngé w menu projektu > obszar Asystent pierwsza

projektowang os.
2. Wybrac asystenta Model osi > Ograniczenie: pozycja.

3. Aby zabezpieczy¢ zakres ruchu, nalezy ograniczy¢ w razie potrzeby pozycje osi za pomoca programowych lub

sprzetowych wytacznikdw kraricowych.

Ograniczenie predkosci, przyspieszenia, zrywu (opcja)
Wartosci domyslne sg przeznaczone do niskich predkosci bez przektadni. Dlatego zapisane wartosci nalezy dopasowac.

Dlatego nalezy zweryfikowac na przyktad maksymalng predkosc silnika (B83) w stosunku do predkosci odbiornika napedu
(110).

1. Woybrac asystenta Silnik.
2. Okresli¢ maksymalng mozliwg predkos¢ silnika w parametrze B83 v-max silnika.

3. Woybrac asystenta Model osi > Os: skalowanie > obszar Przeliczanie pozycji, predkosci, przyspieszenia, momentu

obrotowego / sity.

4. Wiersz Predkosc:

Whprowadzi¢ maksymalng predkosé silnika z B83 w wierszu Predkos¢ kolumna Silnik i potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
= Maksymalna predkos¢ silnika zostata przestana do odbiornika napedu.

5. Powtdrzyc¢ procedure dla innych ograniczen, np. dla predkosci wejsciowej przektadni (C11).

6. Wybrac asystenta Model osi > Ograniczenie: predkosc, przyspieszenie, szarpniecie.

7. 110 Maksymalna predkosé:
Ograniczy¢ maksymalna predkos¢ odbiornika napedu z uwzglednieniem ograniczen systemu i maksymalnej predkosci
silnika B83.

8. W razie potrzeby okresli¢ wartosci graniczne przyspieszenia i zrywu oraz wprowadzi¢ je do odpowiednich parametréw.

Ograniczenie momentu obrotowego / sity (opcja)
Wartosci domyslne uwzgledniajg prace znamionowa bez rezerw na wypadek przecigzenia.
1. Woybrac asystenta Model osi > Ograniczenie: moment obrotowy / sita.

2. Aby ograniczy¢ site silnika, nalezy dopasowac réwniez zapisane wartosci.
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1.3 Przestanie i zapisywanie konfiguracji

Aby przestac konfiguracje do jednego lub kilku regulatoréw napedu i zapisac jg, trzeba podtgczy¢ komputer i regulatory
napedu do sieci.

/\ OSTRZEZENIE!

Obrazenia i szkody materialne wskutek ruchu osi!

W razie potgczenia online DriveControlSuite z regulatorem napedu, zmiany konfiguracji moga spowodowac niespodziewane
ruchy osi.

= Konfiguracje mozna zmieniac tylko wtedy, gdy ma sie kontakt wzrokowy z osig.
= Sprawdzi¢, czy w obszarze zagrozenia nie znajdujg sie zadne osoby.

= W przypadku dostepu za pomoca zdalnego serwisu musi istnie¢ potgczenie komunikacyjne miedzy uzytkownikiem a
osobg na miejscu, ktéra ma kontakt wzrokowy z osia.

Informacja

Podczas wyszukiwania za pomoca Limited Broadcast IPv4 zostang znalezione wszystkie regulatory napedu w danej domenie
broadcastu.

Warunki do wyszukania regulatora napedu w sieci:

= Sie¢ obstuguje Limited Broadcast IPv4

= Wszystkie regulatory napedu i komputer znajdujg sie w tej samej podsieci (domena broadcastu)

11.3.1 Przestanie konfiguracji

Kroki przeniesienia konfiguracji réznia sie w zaleznosci od technologii bezpieczenstwa.

Regulator napedu bez opcji SE6
v’ Zdefiniowane wstepnie wielko$ci ruchu podczas testu zostaty sprawdzone.

v" Regulatory napedu sg wigczone.

1. Zaznaczy¢ w drzewie projektu modut, w ktérym zostat ujety regulator napedu i klikng¢ w menu projektu na Potgczenie
online.

= Otworzy sie okno Dodaj pofgczenie. Zostang wyswietlone wszystkie regulatory napedu znalezione poprzez limited
broadcast IPv4.

2. Zaktadka Potgczenie bezposrednie > kolumna Adres IP:

Aktywowac¢ odpowiednie adresy IP i potwierdzi¢ wybdr przyciskiem OK.

= Otworzy sie okno Funkcje online. Zostang wyswietlone wszystkie regulatory napedu podtgczone przez wybrane
uprzednio adresy IP.

3.  Woybrac regulator napedu do przestania konfiguracji i zmieni¢ wybor sposobu przestania z Odczyt na Przesytanie.

4. Zmieni¢ wybdr Utworz nowy regulator napedu:

Wybrac¢ konfiguracje do przestania do regulatora napedu.
5. Powtdrzy¢ kroki 3 i 4 dla wszystkich pozostatych regulatoréw napedu do przestania konfiguracji.

6. Zaktadka Online:

Klikngé Nawiaz potaczenie online.

= Konfiguracje zostang przestane do regulatoréw napedu.
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Regulator napedu z opcjg SE6

v' Zdefiniowane wstepnie wielkoéci ruchu podczas testu zostaty sprawdzone.

v" Regulatory napedu sg wtgczone.

1.

6.

=

Zaznaczy¢ w drzewie projektu modut, w ktérym zostat ujety regulator napedu i klikng¢ w menu projektu na Potgczenie

online.

= Otworzy sie okno Dodaj potaczenie. Zostang wyswietlone wszystkie regulatory napedu znalezione poprzez limited
broadcast IPv4.

Zaktadka Potgczenie bezposrednie > kolumna Adres IP:
Aktywowac¢ odpowiednie adresy IP i potwierdzi¢ wybodr przyciskiem OK.

= Otworzy sie okno Funkcje online. Zostang wyswietlone wszystkie regulatory napedu podtgczone przez wybrane
uprzednio adresy IP.

Wybrac regulator napedu do przestania konfiguracji i zmieni¢ wybdr sposobu przestania z Odczyt na Przesytanie.

Zmieni¢ wybdr Utworz nowy regulator napedu:
Wybra¢ konfiguracje do przestania do regulatora napedu.

Powtdrzy¢ kroki 3 i 4 dla wszystkich pozostatych regulatoréw napedu do przestania konfiguracji.

Zaktadka Online:

Klikng¢ Nawigz potaczenie online.

Konfiguracje zostang przestane do regulatoréw napedu.

Pojawi sie okno z poleceniem otwarcia narzedzia do konfiguracji PASmotion.
Potwierdzi¢ przyciskiem Tak.

= Otworzy sie PASmotion.

W zarzadzaniu projektami PASmotion przejs¢ do modutu bezpieczenstwa regulatora napedu i otworzyé go poprzez

dwukrotne klikniecie myszka.

= Otworzy sie okno do wprowadzenia hasta.

Wohisac hasto i potwierdzi¢ przyciskiem OK.
= Otworzy sie asystent do synchronizacji urzadzen.

= Konfiguracja urzagdzen i konfiguracja zostang automatycznie poréwnane.

Opcjonalnie: Jesli konfiguracje sg zgodne, klikng¢ po zsynchronizowaniu urzadzen Koniec.
Opcjonalnie: Jesli konfiguracje nie sg zgodne, klikng¢ po zsynchronizowaniu urzadzen Dalej.
5.1. Potwierdzi¢ numer seryjny modutu bezpieczenstwa i klikngé Dalej.

5.2.  Wpisac hasto do konfiguracji na module bezpieczenstwa i klikng¢ Dalej.

5.3.  Klikna¢ Przeslij, aby przesta¢ konfiguracje urzadzen do projektu.

5.4. Po przestaniu klikng¢ Koniec.

Zamkng¢ PASmotion.

Konfiguracja bezpieczenstwa zostanie przestana do wybranych regulatoréw napedu.
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11.3.2 Zapisanie konfiguracji

v" Konfiguracja zostata prawidtowo przestana.

1. Okno Funkcje online:

Klikngé Zapisz wartosci (A0O).
= Otworzy sie okno Zapisz wartosci (A00).
2. Klikng¢ Rozpocznij operacje.
= Konfiguracja zostanie zapisana w pamieci nieulotnej w regulatorach napedu.

3. Zamknac okno Zapisz wartosci (A0O).

Informacja

Aby konfiguracja zaczeta obowigzywac w regulatorze napedu, konieczne jest jego ponowne uruchomienie, np. przy

pierwszym zapisaniu konfiguracji w regulatorze napedu, a takze przy wprowadzaniu zmian w oprogramowaniu sprzetowym
lub mapowaniu danych procesowych.

Ponowne uruchomienie regulatora napedu

v' Konfiguracja zostata zapisana trwale w regulatorze napedu.

1. Okno Funkcje online:

Klikng¢ Uruchomi¢ ponownie (A09).

= Otworzy sie okno Uruchomi¢ ponownie (A09).
2. Wybraé, ktéry z podtaczonych regulatoréw napedu ma zosta¢ ponownie uruchomiony.
3. Kliknaé Rozpocznij operacje.
4. Pojawi sie komunikat bezpieczenstwa, ktory nalezy potwierdzi¢ przyciskiem OK.

= 0kno Uruchomi¢ ponownie (A09) zostanie zamkniete.

= Komunikacja w magistrali obiektowe] i potgczenie miedzy DriveControlSuite a regulatorami napedu zostana
przerwane.

=  Wybrane regulatory napedu uruchomig sie ponownie.

1.4 Test konfiguracji

Przed przejsciem dalszej parametryzacji zalecamy wykonanie testu zaprojektowanego modelu osi za pomocg panelu
sterowniczego Tryb reczny.

Sprawdzi¢ prawidtowosé zaprojektowanego modelu osi i sparametryzowanych danych elektrycznych i mechanicznych,
przesytajac konfiguracje do jednego z regulatoréw napedu w celach testowych. Nastepnie sprawdzi¢ naped za pomoca
panelu sterowniczego Tryb reczny.

Informacja

Przed rozpoczeciem testu sprawdzi¢ prawidtowos¢ wartosci domysinych dla swojej aplikacji. Jesli wydadzg sie one zbyt
wysokie lub nieodpowiednie w poréwnaniu z wynikami kalkulatora skalowania, nalezy zastgpic je wartosciami
odpowiednimi do testu.

Test projektu mozna wykonac fatwo i szybko za pomoca oprogramowania DriveControlSuite lub alternatywnie
bezposrednio z wyswietlacza regulatora napedu.
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11.4.1 Test w DriveControlSuite

/\ OSTRZEZENIE!

Obrazenia i szkody materialne wskutek ruchu osi!

Po aktywacji panelu sterowniczego DriveControlSuite umozliwia wytgczng kontrole nad ruchami osi. W przypadku uzywania
sterownika po aktywacji panelu sterowniczego ruchy osi nie bedg juz monitorowane przez sterownik. Sterownik nie moze
ingerowac, aby chronic¢ przed kolizjami. Po dezaktywacji panelu sterowniczego sterownik odzyskuje kontrole i moze dojs¢
do nieoczekiwanych ruchéw osi.

= Nie nalezy przechodzi¢ do innych okien, gdy panel sterowania jest aktywny.
= Panel sterowniczy mozna uzywac tylko wtedy, gdy ma sie kontakt wzrokowy z osi3.
= Sprawdzi¢, czy w obszarze zagrozenia nie znajdujg sie zadne osoby.

= W przypadku dostepu za pomoca zdalnego serwisu musi istnie¢ potgczenie komunikacyjne miedzy uzytkownikiem a
osobg na miejscu, ktéra ma kontakt wzrokowy z osia.

v' Konfiguracja zostata pomysInie zapisana.
v" Nie moze by¢ aktywna zadna funkcja bezpieczeristwa.
v' Regulator napedu jest wigczony i podtaczony do sieci.

v" Pomiedzy DriveControlSuite a regulatorem napedu istnieje potgczenie online.

1. Zaznaczy¢ w drzewie projektu odpowiedni regulator napedu i klikng¢ w menu projektu > obszar Asystent pierwszg

projektowang os.
2. Wybrac asystenta Panel sterowniczy trybu recznego.

3. Klikna¢ Panel sterowniczy wt. i nastepnie Zezwolenie.
= Naped bedzie kontrolowany za pomoca aktywowanego panelu sterowniczego.

4. Przesunac o$ stopniowo i przetestowac kierunek ruchu, predkos¢, dystans itp. przyciskami Tip+, Tip-, Tip-Step+ i Tip-

Step-.
5. Na podstawie wynikéw testu zoptymalizowac projekt.

6. Aby dezaktywowac panel sterowniczy, klikng¢ Panel sterowniczy wyt.

Informacja

Tip+ i Tip- powodujg ciggty ruch reczny w kierunku dodatnim lub ujemnym. Tip-Step+ i Tip-Step- przesuwajg os$ wzgledem
aktualnej pozycji o wartos¢ kroku podang w 114.

Tip+ i Tip- majg wyzszy priorytet niz Tip-Step+ i Tip-Step-.

11.4.2 Test za pomoca panelu obstugi

Regulator napedu SD6 wraz z wyposazeniem zostat podtgczony zgodnie z opisem. Nastepnie mozna przeprowadzic test
prawidtowego podtgczenia oraz dziatania wszystkich komponentéw. Standardowa parametryzacja STOBER umozliwia
wykonanie pierwszego testu, gdy regulator napedu jest uzywany razem z serwomotorem synchronicznym STOBER i
enkoderem EnDat. W takim przypadku w momencie uruchomienia urzadzenia jest odczytywana elektroniczna tabliczka
znamionowa silnika i odpowiednie dane sg przesytane do regulatora napedu.
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11.4.2.1 Schemat przebiegu testu

Schemat przebiegu testu

Ponizej przedstawiono schemat przebiegu testu oprzewodowania i dziatania.

llustr. 27: Schemat przebiegu testu oprzewodowania i dziatania
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1.4.2.2 Przebieg testu w praktyce

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie dla zycia z powodu ruchomych czesci!

Podczas opisanego ponizej testu oprzewodowania i dziatania obraca sie wat silnika!

Przed rozpoczeciem testu oproznic strefe zagrozenia.
Do czasu zakonczenia testu nie podtaczac do silnika i przektadni zadnych dalszych elementéw mechanicznych.

Elementy zamontowane na silniku, np. wpusty lub elementy sprzegta, muszg zosta¢ odpowiednio zabezpieczone
przed dziataniem sit odsrodkowych.

Wykonac poszczegdlne czynnosci w podanej kolejnosci.

Przygotowanie do testu

1.

2.

=

Witaczy¢ zasilanie 24 V. hamulca.
Wiaczy¢ zasilanie 24 V. regulatora napedu.
Wiaczy¢ zasilanie sieciowe.

Opcjonalnie: Jesli jest uzywany modut bezpieczeristwa ST6, wytgczy¢ funkcje bezpieczenstwa STO, podtaczajac np.
24 V. do zacisku X12.

Opcjonalnie: Jesli jest uzywany modut bezpieczenstwa SE6, wytgczy¢ funkcje bezpieczenstwa STO, podtaczajac zaciski

X14 i X15 zgodnie z konfiguracjg bezpieczenstwa.

Regulator napedu przetaczy sie na stan gotowosci do wtgczenia lub blokady.

Wykonanie testu

v

Regulator napedu jest gotowy do wtgczenia:
Aktywowac tryb lokalny przyciskiem [Recznie].
Aktywowac regulator napedu przyciskiem [I/0].

Obrdcic 0§ silnika przyciskiem strzatki w lewo i w prawo z predkoscig i przyspieszeniem skonfigurowanymi w

parametrze 112.
Wszystkie komponenty s prawidtowo podtgczone, test dziatania zostat ukoriczony pomysinie.

Regulator napedu jest zablokowany (wyswietlacz = 1: Blokada wtgczenia, parametr E48):

Ustali¢ przyczyny blokady wiaczenia i usunac je.
Mozliwe przyczyny sg wyswietlane w postaci zakodowanej w parametrze E49, a w postaci tekstowej w parametrze
E47.

Wykonac nastepnie test (patrz punkt ,,Regulator napedu jest gotowy do wtaczenia”).

Informacja

Jesli jedyna przyczyng blokady wtgczenia jest brak zezwolenia dla aplikacji CiA 402, nalezy przetgczy¢ sie bezposrednio na

tryb lokalny i kontynuowac test (patrz punkt ,Regulator napedu jest gotowy do wiaczenia”).

Zakonczenie testu

1.

2.

Zablokowac regulator napedu przyciskiem [I/0].

Przetaczy¢ przyciskiem [Recznie] na tryb normalny.
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12 Wymiana

W ponizszych rozdziatach opisano wymiane regulatora napedu oraz dostepnych elementéw wyposazenia.

12.1 Zasady bezpieczenstwa podczas wymiany urzgadzenia

Prace zwigzane z wymiang wykonywac wytacznie po odtgczeniu od napiecia. Przestrzegac 5 zasad bezpieczenstwa (patrz
Praca przy maszynie [P _16]).

Przy wiaczonym zasilaniu na zaciskach przytaczeniowych i podtgczonych do nich przewodach moga wystepowac
niebezpieczne napiecia.

Mimo wyfaczenia napiecia zasilania i zgasniecia wszystkich wskaznikdw urzadzenie oraz podtgczone do niego kable moga
znajdowac sie nadal pod napieciem!

Informacja

Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréw obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych
urzadzen. Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyja¢ brak wystepowania napiecia.

Podczas montazu lub innych prac w szafie sterowniczej nalezy chroni¢ urzadzenia przed spadajacymi elementami (resztki
przewoddw, drutu, metalowe elementy itp.). Elementy o wtasciwosciach przewodzgcych moga spowodowac zwarcie
wewnatrz urzadzen i w efekcie ich uszkodzenie.

Przy wigczonym napieciu zasilania zabrania sie otwierania obudowy, podtgczania lub odtgczania zaciskow przytaczeniowych,
podtaczania i odtgczania przewoddw przytaczeniowych oraz demontowania i montowania wyposazenia.

W przypadku taczenia regulatoréw napedu w obwodzie posrednim, po wymianie na wszystkich modutach Quick DC-Link
musi by¢ zamontowany regulator napedu.

Przed wtgczeniem napiecia zasilania nalezy zamkng¢ obudowe urzadzenia.

12.2 Wskazdwki dotyczgce konfiguracji bezpieczenstwa

Regulator napedu o zaawansowanych funkcjach bezpieczenstwa z modutem bezpieczeristwa SE6 musi posiadaé prawidtowg
konfiguracje bezpieczenstwa. W razie jej braku pojawi sie komunikat btedu.

Konfiguracja bezpieczenstwa modutu bezpieczeristwa ma unikalng sume kontrolng CRC, w ktorej jest zaszyfrowany miedzy
innymi numer seryjny modutu bezpieczenstwa. Rézne moduty bezpieczenistwa mogg miec jednak identyczne funkcje
bezpieczenstwa. W tym przypadku sumy kontrolne CRC funkcji bezpieczenstwa sg zgodne.

Konfiguracja bezpieczenstwa jest zapisana w module bezpieczeristwa. Ponadto kopia konfiguracji jest zapisana w
Paramodul. W przypadku wymiany regulatora napedu Paramodul wraz z zapisang konfiguracjg bezpieczenstwa
wymienianego regulatora napedu mozna uzy¢ do nowego regulatora. Informacje na temat przebiegu mozna znalez¢ na
stronie Wymiana regulatora napedu [P 144].

Sumy kontrolne sg wyswietlane w parametrze S09 Konfiguracja bezpieczenstwa CRC. W elemencie 2 wyswietlana jest suma
kontrolna funkcji bezpieczenstwa.
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12.3 Wskazéwki na temat wymiany silnika

Przy wymianie serwomotoru synchronicznego STOBER z enkoderem EnDat i elektroniczng tabliczkg znamionowa regulator
napedu wykrywa przy wigczeniu wymiane silnika (warunek: BO4 = 64: Aktywne).

W reakcji regulator napedu odczytuje zmienione dane z elektronicznej tabliczki znamionowej, przesyta te dane do
odpowiednich parametréow i sygnalizuje operacje btedem typu 81: Dobdr silnika. Na podstawie przyczyny usterki mozna
stwierdzié, co zostato zmienione.

Aby zapisac trwale zmienione dane na Paramodul, nalezy wykona¢ operacje Zapisywanie wartosci w parametrze A0O.
Alternatywnie dane mozna zapisa¢ przyciskiem zapisywania na wyswietlaczu.

W przeciwnym razie przy nastepnym wigczeniu regulatora napedu elektroniczna tabliczka znamionowa zostanie odczytana
ponownie, a zmienione dane zostang zasygnalizowane btedem typu 81: Dobdr silnika.

12.4 Wymiana regulatora napedu

/\ OSTRZEZENIE!

Napiecie elektryczne! Smiertelne niebezpieczeristwo porazenia pradem!
= Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniach odtgczy¢ wszystkie napiecia zasilajgce!

= Przestrzegac czasu roztadowania kondensatoréow obwodu posredniego podanego w ogdlnych danych technicznych.
Dopiero po uptywie tego czasu mozna przyja¢ brak wystepowania napiecia.

UWAGA!
Utrata pozycji bezwzglednej!
W przypadku odtgczenia kabla enkodera od modutu baterii nastepuje utrata pozycji absolutnej w enkoderze.

= Podczas prac serwisowych nie odtgczac¢ kabla enkodera od AES! Odfaczy¢ AES od regulatora napedu.

UWAGA!

Szkody materialne wskutek wytadowania elektrostatycznego!

Przy kontakcie z otwartymi ptytkami drukowanymi nalezy zastosowaé odpowiednie srodki ochronne, np. odziez ochronng
ESD.

Nie dotykaé powierzchni stykdw.

Informacja

Modut bezpieczenstwa to urzgdzenie zintegrowane na state z regulatorem napedu, ktérego nie wolno modyfikowac
konstrukcyjnie, technicznie ani elektrycznie!

Narzedzia i materiaty
Sa potrzebne:

= Narzedzie do odkrecenia i dokrecenia $rub mocujacych
Wymagania i wymiana

v Mozna wymienia¢ ze sobg regulatory napedu tej samej serii i mocy.

v" Montowany regulator napedu ma identyczng lub nowsza wersje sprzetowg i wersje oprogramowania, niz wersja
wymienianego regulatora napedu. Informacje na temat aktualizacji oprogramowania sprzetowego patrz Wymiana lub
aktualizacja oprogramowania sprzetowego przez DS6 [P 147].
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v" Paramodul wymienianego regulatora napedu jest dostepny i na Paramodul jest zapisany oryginalny projekt.

1. Opcjonalnie: Jesli wystepuje modut akumulatorowy AES, nalezy odtgczy¢ AES od regulatora napedu.

2. Odtaczy¢ wszystkie zaciski od wymienianego regulatora napedu.

3. Zdjac¢ przewdd ochronny ze sworznia uziemienia.

4. Wielkosci 0 do 2: Odkrecic lekko gérna $rube mocujaca i wyjac dolng srube, aby mdc zdja¢ blaszke ekranu EMC
EMG6AO.

5. Usunac¢ Sruby mocujace i wyjaé regulator napedu z szafy sterowniczej. Uwaga: Jesli regulator napedu jest potaczony w
obwodzie posrednim poprzez Quick DC-Link lub jest uzywany tylny rezystor hamowania, trzeba najpierw przesunaé
regulator napedu na prowadnicach do goéry i dopiero wtedy mozna go wyjac z szafy sterownicze;j.

6. Usuna¢ Paramodul nowego, montowanego regulatora napedu.

7. Wiozy¢ Paramodul z oryginalnym projektem do montowanego regulatora napedu.

8. Opcjonalnie: Wymontowaé moduty komunikacyjne i moduty zaciskow z wymienianego regulatora napedu, jesli nowy
regulator napedu zostat dostarczony bez wyposazenia.

9. Opcjonalnie: Zamontowac¢ wyposazenie do nowego regulatora napedu.

10. Zamontowad nowy regulator napedu w szafie sterowniczej.

11. Podfaczy¢ przewdd ochronny do sworznia uziemiajgcego. Nalezy przestrzega¢ wskazowek i wymagan dotyczacych
Uziemienie ochronne [ 65].

12. Podfaczyé z powrotem zaciski.

13. Opcjonalnie: Jesli zamontowany byt modut akumulatorowy AES, nalezy podtgczy¢ go kablem enkodera do regulatora
napedu. Dokreci¢ Sruby radetkowane, aby przymocowac AES dobrze do regulatora napedu.

14. Uruchomic¢ regulator napedu.

15. Opcjonalnie: Jesli uzywane sg zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez modut bezpieczenstwa SE6, nalezy po
pojawieniu sie odpowiedniego polecenia nacisngc¢ jednoczesnie i przytrzymac przez 2 sekundy przycisk strzatki w lewo
i przycisk strzatki w prawo, aby aktywowac funkcje bezpieczenstwa.
= Rozpocznie sie przesytanie danych konfiguracji z Paramodul.
= Przesytane danych jest wyswietlane na wyswietlaczu.
= Konfiguracja bezpieczenstwa zapisana w Paramodul zostanie zapisana w module bezpieczenstwa.
= Po przestaniu danych na wyswietlaczu pojawi sie komunikat btedu.

16. Opcjonalnie: Jesli funkcje bezpieczenstwa zostaty aktywowane w poprzednim kroku, potwierdzi¢ btgd przyciskiem
[Esc].

17. Usuna¢ podtaczony Paramodul i podtgczy¢ do regulatora napedu nowy Paramodul usuniety w kroku 5.

18. Nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk [Zapisz].
= Wszystkie dane sg przechowywane nieulotnie na Paramodul.

19. Nastepnie uruchomic¢ ponownie regulator napedu, np. poprzez zasilanie 24 V,. modutu sterowania.

20. Opcjonalnie: Jesli uzywane sg zaawansowane funkcje bezpieczenstwa przez modut bezpieczenstwa SE6, nalezy

sprawdzi¢, czy suma kontrolna funkcji bezpieczenstwa podana w dokumentacji wymienianego regulatora napedu
zgadza sie z sumg kontrolng nowego regulatora napedu. Suma kontrolna jest wyswietlana na wyswietlaczu.
Potwierdzi¢ za pomoca [Esc]. Alternatywnie suma kontrolna wyswietlana jest poprzez parametr S09 Konfiguracja

bezpieczenstwa CRC w elemencie 2.
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12.5 Wymiana Paramodul

W przypadku koniecznosci wymiany oryginalnego Paramodul dostarczonego wraz z regulatorem napedu, mozna go
zaméwi¢ w firmie STOBER (patrz ).

Informacja

Nowy Paramodul STOBER jest zawsze pusty. Musi on zostaé przygotowany do pracy w regulatorze napedu.

Jesli podczas uruchamiania regulatora napedu jest podtaczony pusty Paramodul STOBER, regulator napedu uruchamia sie w
trybie awaryjnym, a na wyswietlaczu pojawia sie komunikat o btedzie (patrz ).
Przygotowanie
Aby wymienié oryginalny Paramodul i przygotowa¢ nowy do pracy w regulatorze napedu, nalezy wykona¢ czynnosci opisane
ponizej:

v" Oryginalny Paramodul jest podtgczony do regulatora napedu.

1. Wigczy¢ zasilanie 24 V. modutu sterowania.

2. Wymienic oryginalny Paramodul na nowy.

3.  Wykonaé operacje A0O i poczekac, az zakoriczy sie zapisywanie danych.

= Nowy Paramodul jest przygotowany do pracy w regulatorze napedu.
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12.6 Wymiana lub aktualizacja oprogramowania sprzetowego
przez DS6

Jesli jest potrzebna inna wersja oprogramowania sprzetowego lub w celu aktualizacji oprogramowania sprzetowego
regulatora napedu mozna zmieni¢ oprogramowanie sprzetowe za pomocg oprogramowania do uruchamiania
DriveControlSuite. Aktualizacje oprogramowania sprzetowego online mozna przygotowac podczas pracy regulatora napedu
i maszyny. Aktualizacja nastgpi dopiero po ponownym uruchomieniu. Dzieki trzymaniu oprogramowania sprzetowego w
dwadch miejscach zapobiega sie utracie oprogramowania sprzetowego lub awarii, poniewaz np. w razie przerwania
potaczenia mozliwy jest dostep do istniejgcego oprogramowania sprzetowego.

Aby przeprowadzi¢ aktualizacje oprogramowania sprzetowego online, trzeba podtaczyé komputer i regulator napedu do
sieci.
Informacja

Podczas wyszukiwania za pomoca Limited Broadcast IPv4 zostang znalezione wszystkie regulatory napedu w danej domenie
broadcastu.

Warunki do wyszukania regulatora napedu w sieci:

= Sie¢ obstuguje Limited Broadcast IPv4

= Wszystkie regulatory napedu i komputer znajdujg sie w tej samej podsieci (domena broadcastu)

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego online

v" Regulator napedu jest wigczony.
1. Uruchomic¢ DriveControlSuite.
2. Klikng¢ Potgczenie online.
= Otworzy sie okno Dodaj potgczenie.

3. Zaktadka Potgczenie bezposrednie > kolumna Adres IP:

Aktywowac odpowiedni adres IP i potwierdzi¢ wybor przyciskiem OK.
= Otworzy sie okno Funkcje online. Zostanie wyswietlony regulator napedu podtgczony poprzez wybrany adres IP.

4. Zaktadka Aktualizacja oprogramowania sprzetowego online:
Domyslnie jest wybrana najnowsza wersja oprogramowania pasujgca do wersji DriveControlSuite. Klikng¢

Przyporzadkuj wersje standardowg do wszystkich regulatoréw napedu.

= Wybdr Bez aktualizacji oprogramowania sprzetowego online regulatora napedu zmieni sie na Wersja
standardowa.

5. Opcjonalnie: Aby przypisac do regulatora napedu alternatywna, zapisang lokalnie wersje oprogramowania
sprzetowego, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
5.1. Klikna¢ Dodaj nowg wersje oprogramowania sprzetowego, otworzy¢ folder i zatadowac plik.
5.2.  Zmieni¢ wybor Wersja standardowa regulatora napedu na Wersja alternatywna, a nastepnie wybrac z listy
wyboru zatadowang uprzednio wersje oprogramowania.
6. Zaktadka Aktualizacja oprogramowania sprzetowego online:
Klikng¢ Uruchom aktualizacje oprogramowania sprzetowego online.
7. Pojawi sie komunikat bezpieczenstwa, ktéry nalezy potwierdzi¢ przyciskiem OK.
= Aktualizacja oprogramowania sprzetowego zostanie przestana.
8. Ze wzgledu na to, ze aktualizacja oprogramowania sprzetowego wymaga ponownego uruchomienia regulatora
napedu, po zakonczeniu transmisji nalezy kliknag¢ Uruchom ponownie wszystkie regulatory napedu.
9. Potwierdzi¢ ponowne uruchomienie przyciskiem Tak.

= Komunikacja w magistrali obiektowej i potgczenie z DriveControlSuite zostang przerwane, a regulator napedu
uruchomi sie ponownie.
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13 Zatgcznik

13.1 Specyfikacje zaciskéw
Ponizsze rozdziaty zawierajg wazne informacje na temat projektowania przewoddw przytgczeniowych.

Norma EN 60204-1 zawiera podstawowe zalecenia, ktdre nalezy uwzgledni¢ przy wyborze przewoddw. W rozdziale
,Przewody i kable” jest okreslona maksymalna obcigzalnos¢ pragdowa zyt w zaleznosci od sposobu utozenia. Sg tam rowniez
podane informacje dotyczgce zmniejszenia obcigzalnosci np. w przypadku podwyzszonej temperatury otoczenia lub
przewodow o kilku obcigzonych zytach.

/\ OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo obrazen i szkdd materialnych wskutek porazenia pragdem elektrycznym i przecigzenia
termicznego!

= Konce przewoddw przygotowac zgodnie ze specyfikacjami zaciskdow.

= W przypadku gotowych kabli i przewoddw sprawdzic ich korice i w razie potrzeby odpowiednio je dopasowac.

13.1.1 Widok ogdlny

W ponizszych tabelach przestawiono specyfikacje poszczegdlnych ztgczy w zaleznosci od typu regulatora napedu lub
wyposazenia.

Regulator napedu

SD6A02 EMC 1,5 -ST-3,5 [} 152]  GFKC 2,5 -ST-7,62 BLDF 5.08 180 SN GFKIC 2,5 -ST-7,62
SDEA04 [»153] [»151] [»154]
SD6AO6

SD6A14 SPC 5 -ST-7,62 [ 156] ISPC 5 -STGCL-7,62
SD6A16 [r154]
SD6A24 SPC 16 -5T-10,16 ISPC 16 -ST-10,16
SD6A26 [r156] [r155]
SD6A34 MKDSP 25 -15,00 _
SD6A36 [r155]

SD6A38

Tab. 155: Specyfikacje zaciskéw dla urzadzenia podstawowego
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Modut bezpieczenstwa

Typ X2, X5, X6* X12

ST6 BFL 5.08HC 180 SN [} 150] BCF 3,81 180 SN [P 150]

Tab. 156: Specyfikacje zaciskow modutu bezpieczenstwa ST6

Typ X2, X5, X7, X8% X14, X15

SE6 BFL 5.08HC 180 SN [»_150] DEMC 1,5 -ST-3,5 [P 151]

Tab. 157: Specyfikacje zaciskow modutu bezpieczenstwa SE6

Moduty zaciskéw

Typ X100, X101 X102, X103

X6 FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152] FMC 1,5 -ST-3,5 [P 152]

RI6 —
106 —

Tab. 158: Specyfikacje zaciskow modutédw zaciskéw

Skrzynka enkodera

Typ X302, X305, X306 X303

LA6 FK-MCP 1,5 -ST-3,5 [P 152] BFL 5.08HC 180 SN [P 150]

Tab. 159: Specyfikacje zaciskow skrzynki enkodera

Rezystory hamowania

e

FZMU, FZZMU G 10/2 [ 153
FGFKU G 10/2[» 153

Tab. 160: Specyfikacja zaciskdw rezystoréw hamowania

*Na module bezpieczenstwa ST6 poza ztaczami do bezpieczeristwa funkcjonalnego znajduja sie réwniez ztacza funkcjonalne
X2, X5, X6 (niezwigzane z bezpieczernstwem funkcjonalnym).

% Na module bezpieczefAstwa SE6 poza ztgczami do bezpieczerstwa funkcjonalnego znajduja sie réwniez ztagcza X2 i X5 (nie-
zwigzane z bezpieczenstwem funkcjonalnym).
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13.1.2 BCF 3,81180 SN

Raster

Prad znamionowy przy 9,,,, = 40°C

Maks. przekrdj przewodu

Min. przekrdj przewodu

Dtugosc¢ odizolowania

Moment dokrecenia

Tab. 161: Specyfikacja BCF 3,81 180 SN BK

13.1.3

Linka bez koncéwki tulejkowej

Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang
AWG wg UL/CSA

BFL 5.08HC180 SN

3,81 mm

CE/UL/CSA: 16 A/10 A/

11A
1,5 mm?
1,0 mm?
1,0 mm?
16
0,14 mm?
0,25 mm?

0,25 mm?

26

10 mm

Raster

Prad znamionowy przy 9,,,, = 40°C

Maks. przekréj przewodu

Min. przekrdéj przewodu

Dtugos$¢ odizolowania

Moment dokrecenia

Tab. 162: Specyfikacja BFL 5.08HC 180 SN

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkowg izolowang

2 linki z podwéjng korcéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koricdwka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkows izolowang

2 linki z podwéjng korncéwka tulejkowq izolowang
AWG wg UL/CSA

5,08 mm

CE/UL/CSA: 16 A/10 A/

10A
2,5 mm?
2,5 mm?
2,5 mm?
12
0,2 mm?
0,2 mm?

0,25 mm?

26

10 mm
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13.1.4 BLDF 5.08 180 SN

Raster — 5,08 mm
Prad znamionowy przy 9,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 14 A/10 A/
10A
Maks. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 2,5 mm?
Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana 2,5 mm?
Linka z koncowka tulejkows izolowang 2,5 mm?

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang —

AWG wg UL/CSA 12
Min. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 0,2 mm?

Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang 0,2 mm?

Linka z koncowka tulejkows izolowang 0,25 mm?

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang —
AWG wg UL/CSA 26
Dtugosc¢ odizolowania — 10 mm

Moment dokrecenia — —

Tab. 163: Specyfikacja BLDF 5.08 180 SN

13.1.5 DFMC1,5-5ST-3,5

Raster — 3,5mm

Prad znamionowy przy §,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 8 A

Maks. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 1,5 mm?
Linka z koncéwka tulejkowa nieizolowana 1,5 mm?
Linka z koncéwka tulejkowg izolowang 0,75 mm?

2 linki z podwdjng koricowka tulejkowg izolowana —

AWG wg UL/CSA 16
Min. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 0,2 mm?

Linka z koncéwka tulejkowa nieizolowana 0,25 mm?

Linka z koncéwka tulejkowa izolowang 0,25 mm?

2 linki z podwdjng koricowka tulejkowa izolowana —
AWG wg UL/CSA 24
Dtugos¢ odizolowania — 10 mm

Moment dokrecenia — —

Tab. 164: Specyfikacja DFMC 1,5 -ST-3,5
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13.1.6 FK-MCP1,5-5T-3,5

Raster — 3,5mm

Prad znamionowy przy 9,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 8 A

Maks. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 1,5 mm?
Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang 1,5 mm?
Linka z korcowka tulejkowq izolowang 0,5 mm?

2 linki z podwdéjng koncéwka tulejkows izolowang —

AWG wg UL/CSA 16
Min. przekréj przewodu Linka bez koAcowki tulejkowej 0,14 mm?

Linka z koncéwka tulejkowa nieizolowana 0,25 mm?

Linka z koncéwka tulejkowq izolowang 0,25 mm?

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowa izolowang —
AWG wg UL/CSA 28
Dtugos¢ odizolowania — 9 mm

Moment dokrecenia — -

Tab. 165: Specyfikacja FK-MCP 1,5 -ST-3,5

13.1.7 FMC1,5-ST-3,5

Raster — 3,5mm

Prad znamionowy przy 9,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 8 A

Maks. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 1,5 mm?
Linka z koncéwka tulejkowaq nieizolowang 1,5 mm?
Linka z koncéwka tulejkowq izolowanga 0,75 mm?

2 linki z podwdjng korcowka tulejkowg izolowang —

AWG wg UL/CSA 16
Min. przekréj przewodu Linka bez korcowki tulejkowej 0,2 mm?

Linka z koricowka tulejkowa nieizolowang 0,25 mm?

Linka z koricdwka tulejkowa izolowang 0,25 mm?

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowa izolowang —
AWG wg UL/CSA 24
Dtugos¢ odizolowania — 10 mm

Moment dokrecenia — —

Tab. 166: Specyfikacja FMC 1,5 -ST-3,5
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13.1.8 G10/2

Raster — 17,5 mm
Prad znamionowy przy 9,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 57 A/65 A/
65A

Maks. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 10,0 mm?
Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana 16,0 mm?
Linka z koncowka tulejkows izolowang 16,0 mm?
2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang 6,0 mm?
AWG wg UL/CSA 6

Min. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 0,5 mm?
Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang 0,5 mm?
Linka z koncowka tulejkows izolowang 0,5 mm?
2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang 0,5 mm?
AWG wg UL/CSA 24

Dtugosc¢ odizolowania — 12 mm

Moment dokrecenia — 1,5-1,8Nm

Tab. 167: Specyfikacja G 10/2

13.1.9 GFKC 2,5 -5T-7,62

Raster — 7,62 mm
Prad znamionowy przy §,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 12 A/10 A/
10A
Maks. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 2,5 mm?
Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang 2,5 mm?
Linka z korcowka tulejkowg izolowang 2,5 mm?
2 linki z podwéjng korcéwka tulejkows izolowang 1,5 mm?
AWG wg UL/CSA 12
Min. przekrdéj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 0,2 mm?
Linka z koncéwka tulejkowg nieizolowana 0,25 mm?
Linka z koncéwka tulejkowq izolowang 0,25 mm?
2 linki z podwdjng korcowka tulejkowg izolowang 0,5 mm?
AWG wg UL/CSA 24
Dtugos¢ odizolowania — 10 mm
Moment dokrecenia — 0,3-0,7 Nm

Tab. 168: Specyfikacja GFKC 2,5 -ST-7,62
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13.1.10

GFKIC 2,5 -5T-7,62

Raster

Prad znamionowy przy 9,,,, = 40°C

Maks. przekrdj przewodu

Min. przekrdj przewodu

Dtugosc¢ odizolowania

Moment dokrecenia

Tab. 169: Specyfikacja GFKIC 2,5 -ST-7,62

13.1.11

Linka bez koncéwki tulejkowej

Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang
AWG wg UL/CSA

ISPC5 -STGCL-7,62

7,62 mm

CE/UL/CSA: 12 A/10 A/

10A

2,5 mm?
2,5 mm?
2,5 mm?
1,0 mm?

12
0,2 mm?
0,25 mm?
0,25 mm?
0,5 mm?

26

10 mm

Raster

Prad znamionowy przy 9,,,, = 40°C

Maks. przekréj przewodu

Min. przekrdéj przewodu

Dtugos$¢ odizolowania

Moment dokrecenia

Tab. 170: Specyfikacja ISPC 5 -STGCL-7,62

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkowg izolowang

2 linki z podwéjng korcéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koricdwka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkows izolowang

2 linki z podwéjng korncéwka tulejkowq izolowang
AWG wg UL/CSA

7,62 mm

CE/UL/CSA: 32 A/35 A/

35A

6,0 mm?
6,0 mm?
4,0 mm?
1,5 mm?

8
0,2 mm?
0,25 mm?
0,25 mm?
0,25 mm?

24

15 mm
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13112  ISPC16 -5ST-10,16

Raster — 10,16 mm
Prad znamionowy przy 9,,, = 40°C — CE/UL/CSA: 55 A/66 A/
66 A
Maks. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej 16,0 mm?
Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana 16,0 mm?
Linka z koncowka tulejkows izolowang 10,0 mm?
2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang 4,0 mm?
AWG wg UL/CSA 4
Min. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 0,75 mm?
Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang 0,75 mm?
Linka z koncowka tulejkows izolowang 0,75 mm?
2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang 0,75 mm?
AWG wg UL/CSA 20
Dtugosc¢ odizolowania — 18 mm

Moment dokrecenia — —

Tab. 171: Specyfikacja SPC 16 -ST-10,16

13113  MKDSP 25 -15,00

Raster — 15,0 mm
Prad znamionowy przy §,,, = 40°C - CE/UL/CSA: 125 A/
115A/115A

Maks. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 35,0 mm?
Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang 35,0 mm?
Linka z korcowka tulejkowg izolowang 35,0 mm?
2 linki z podwéjng korcéwka tulejkows izolowang 16,0 mm?
AWG wg UL/CSA 2

Min. przekrdéj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j 0,5 mm?
Linka z koncéwka tulejkowg nieizolowana 1,0 mm?
Linka z koncéwka tulejkowq izolowang 1,5 mm?
2 linki z podwdjng korcowka tulejkowg izolowang 0,5 mm?
AWG wg UL/CSA 20

Dtugos¢ odizolowania — 18 mm

Moment dokrecenia Przekréj przewodu < 25,0 mm? 2,5Nm
Przekroj przewodu > 25,0 mm? 4,5Nm

Tab. 172: Specyfikacja MKDSP 25 -15,00
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13114  SPC5-ST-7,62

Raster —

Prad znamionowy przy 9,,,, = 40°C —

Maks. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowej

Linka z korncéwka tulejkowa nieizolowana

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Min. przekrdj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koncowka tulejkowa nieizolowang

Linka z koncowka tulejkows izolowang

2 linki z podwdjng koncéwka tulejkowg izolowang
AWG wg UL/CSA

Dtugosc¢ odizolowania —

Moment dokrecenia —

Tab. 173: Specyfikacja SPC 5 -ST-7,62

13115  SPC16 -ST-10,16

7,62 mm

CE/UL/CSA: 32 A/35 A/

35A
6,0 mm?
6,0 mm?
4,0 mm?
1,5 mm?
8
0,2 mm?
0,25 mm?
0,25 mm?
0,25 mm?
24
12-15 mm

0,3-0,7Nm

Raster —

Prad znamionowy przy §,,, = 40°C —

Maks. przekréj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z korcowka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkowg izolowang

2 linki z podwéjng korcéwka tulejkows izolowang
AWG wg UL/CSA

Min. przekrdéj przewodu Linka bez koncéwki tulejkowe;j

Linka z koricdwka tulejkowaq nieizolowang

Linka z korcowka tulejkows izolowang

2 linki z podwéjng korncéwka tulejkowq izolowang
AWG wg UL/CSA

Dtugos$¢ odizolowania —

Moment dokrecenia —

Tab. 174: Specyfikacja SPC 16 -ST-10,16

10,16 mm

CE/UL/CSA: 55 A/66 A/

66 A
16,0 mm?
16,0 mm?
10,0 mm?
4,0 mm?

4
0,75 mm?
0,75 mm?
0,75 mm?
0,75 mm?

20

18 mm

0,3-0,7Nm
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13.2

Przyktady podtgczenia

W ponizszych rozdziatach przedstawiono przyktadowe schematy podtgczenia.

Zgodnie z wymaganiami UL, ztgcza oznaczone jako PE s3 przeznaczone wytacznie o uziemienia funkcyjnego.

13.2.1

Informacja

Tryb stand-alone z bezposSrednim sterowaniem hamulcem

Ponizszy schemat przedstawia przyktad podtgczenia w trybie stand-alone SD6 z bezposrednim sterowaniem hamulcem.

Nalezy przestrzega¢ wskazdwek dotyczacych instalacji zgodnej z normami EMC (patrz Zalecenia EMC [P 66]).
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llustr. 28: Przyktad podtaczenia w trybie stand-alone z bezposrednim sterowaniem hamulcem

Al
F1-F4
K1
L1-13

M1
R1
T1

Sterownik

Bezpiecznik

Przekaznikowy modut bezpieczerstwa
Zasilanie tréjfazowe

Potencjat odniesienia

Silnik

Rezystor hamowania

Regulator napedu

Ztacze opcjonalne
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13.2.2 Tryb stand-alone z poSrednim sterowaniem hamulcem
Ponizszy schemat przedstawia przyktad podtgczenia w trybie stand-alone SD6 z posrednim sterowaniem hamulcem.

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych instalacji zgodnej z normami EMC (patrz Zalecenia EMC [P 66]).
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llustr. 29: Przyktad podtgczenia w trybie stand-alone z posrednim sterowaniem hamulcem

Al Sterownik
F1-F5 Bezpiecznik

K1 Przekaznikowy modut bezpieczeristwa
K2 Stycznik

L Zasilanie 230 V.
L1-13 Zasilanie tréjfazowe

M Potencjat odniesienia
24V, Zasilanie 24 V.

M1 Silnik

N Przewdd neutralny

R1 Rezystor hamowania
T1 Regulator napedu

T2 Prostownik hamulcowy
Y1 Hamulec

1 Ztacze opcjonalne

158

01/2023 | ID 443186.09



STOBER 13 | Zatacznik

13.3 Dalsze informacje

Ponizsza dokumentacja zawiera dalsze istotne informacje na temat 6. generacji regulatorow napedu STOBER. Aktualny stan
dokumentacji mozna znalez¢ w centrum pobierania STOBER pod adresem http://www.stoeber.de/en/downloads/ po

wpisaniu w wyszukiwarce identyfikatora dokumentacji.

Pogrupowanie dokumentacji ma na celu zapewnienie pomocy, lecz jest istotne tylko wtedy, gdy sterowanie regulatorem
napedu odbywa sie poprzez magistrale obiektowa.

PROFINET

T S S TR

01/2023 | ID 443186.09

Komunikacja PROFINET — SD6 Instrukcja Montaz, instalacja elektryczna, przesytanie 442710
danych, uruchomienie, dalsze informacje

Regulator napedu SD6 Instrukcja Budowa systemu, dane techniczne, 442426
projektowanie, magazynowanie, montaz,
podtaczenie, uruchomienie, eksploatacja,
serwis, diagnostyka

Zastosowanie Drive Based (DB) Instrukcja Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 442706
dziatania, dalsze informacje

Zastosowanie Drive Based Instrukcja Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 443046

Synchronous (DBS) dziatania, dalsze informacje

Bezpieczenstwo funkcjonalne ST6 — Instrukcja Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442478

STO przez zaciski diagnostyka, dalsze informacje

Bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 — Instrukcja Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442796

monitorowanie bezpieczenstwa diagnostyka

napedu przez zaciski

Sposdb podtgczenia Instrukcja Wybor kabla enkodera, kabla zasilania i kabla 443102

hybrydowego, akcesoria, dane techniczne,
podtaczenie
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EtherCAT

T T S S TR

Komunikacja EtherCAT — SD6

Regulator napedu SD6

Zastosowanie CiA 402 — SD6

Zastosowanie Drive Based (DB)

Zastosowanie Drive Based
Synchronous (DBS)

Bezpieczenstwo funkcjonalne ST6 —
STO przez zaciski

Bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 —
monitorowanie bezpieczenstwa
napedu przez zaciski

Sposdb podtaczenia

CANopen

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Montaz, instalacja elektryczna, przesytanie 442516
danych, uruchomienie, dalsze informacje

Budowa systemu, dane techniczne, 442426
projektowanie, magazynowanie, montaz,

podtgczenie, uruchomienie, eksploatacja,

serwis, diagnostyka

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 443077
dziatania, dalsze informacje

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 442706
dziatania, dalsze informacje

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 443046
dziatania, dalsze informacje

Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442478
diagnostyka, dalsze informacje

Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442796
diagnostyka

Wybér kabla enkodera, kabla zasilania i kabla 443102
hybrydowego, akcesoria, dane techniczne,
podtaczenie

T T S S TR

Komunikacja CANopen — SD6

Regulator napedu SD6

Zastosowanie CiA 402 — SD6

Zastosowanie Drive Based (DB)

Zastosowanie Drive Based
Synchronous (DBS)

Bezpieczenstwo funkcjonalne ST6 —
STO przez zaciski

Bezpieczenstwo funkcjonalne SE6 —
monitorowanie bezpieczenstwa
napedu przez zaciski

Sposdb podtaczenia

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja

Montaz, instalacja elektryczna, przesytanie 442637
danych, uruchomienie, dalsze informacje

Budowa systemu, dane techniczne, 442426
projektowanie, magazynowanie, montaz,

podtgczenie, uruchomienie, eksploatacja,

serwis, diagnostyka

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 443077

dziatania, dalsze informacje

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 442706
dziatania, dalsze informacje

Projekt, konfiguracja, parametryzacja, test 443046
dziatania, dalsze informacje

Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442478
diagnostyka, dalsze informacje

Dane techniczne, instalacja, uruchomienie, 442796
diagnostyka

Wybér kabla enkodera, kabla zasilania i kabla 443102
hybrydowego, akcesoria, dane techniczne,
podfaczenie
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13.4

Symbol wzoru

CN,PU
CPU
fZPU
fPWM,PU
IlmaxCU
IlmaxPU
I1N,PU
IZmax
IZmaxPU
IZN,F’U

PeffRB

o

maxRB

o

2N,PU

X

2minRB

=

intRB

—
5 5 =
c c

N

2max

N
°
c

CcC C Cc C c C

2PU,ZK

u offCH

UonCH

F
F
Hz

I
N

D' s s s ®» > > > > >

Rok, a

< < < < < <

<

Znamionowa zdolnos$¢ tadowania modutu mocy
Pojemnos¢ wtasna modutu mocy

Czestotliwos¢ wyjsciowa modutu mocy

Czestotliwos¢ modulacji szerokosci impulsu modutu mocy
Maksymalny prad wejsciowy modutu sterowania
Maksymalny prad wejsciowy modutu mocy

Znamionowy prad wejsciowy modutu mocy

Maksymalny prad wyjsciowy

Maksymalny prad wyjsciowy modutu mocy

Znamionowy prad wyjsciowy modutu mocy

Moc skuteczna w zewnetrznym rezystorze hamowania
Moc maksymalna w zewnetrznym rezystorze hamowania
Nominalna moc wyjsciowa modutu mocy

Minimalna rezystancja zewnetrznego rezystora hamowania
Rezystancja wewnetrznego rezystora hamowania

Okres uzytkowania

Napiecie wejsciowe modutu sterowania

Napiecie wejsciowe modutu mocy

Napiecie wyjsciowe

Maksymalne napiecie wyjsciowe

Napiecie wyjsciowe modutu mocy

Napiecie wyjsciowe modutu mocy do potaczenia w obwodzie posrednim (typowe
wartosci: 400 V,. odpowiada 560 V,, 480 V,. odpowiada 680 V)

Prég wytaczenia tranzystora hamujacego

Prog wiaczenia tranzystora hamujacego
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Skroty

AC
Al
AO
CAN
CiA
CNC
DC
DI
DMz
DO
EMC
EtherCAT
HTL
1/0

Klasa IE
NAT

PE
PELV
PL

PLC
PTC

RCD
RoHS
SBC
SD
S/FTP
SF/FTP

SF/UTP

SIL
SSI
STO
TTL
uL

Alternating Current (prad przemienny)

Analog Input (wejscie analogowe)

Analog Output (wyjscie analogowe)

Controller Area Network

CAN in Automation

Computerized Numerical Control (uktad sterowania numerycznego)
Direct Current (prad staty)

Digital Input (wejscie cyfrowe)

Strefa zdemilitaryzowana

Digital Output (wyjscie cyfrowe)

Electromagnetic Compatibility (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna)
Ethernet for Control Automation Technology

High Threshold Logic (logika wysokiego progu)

Input/Output (wejscie/wyjscie)

International Efficiency (miedzynarodowa efektywnosc)
International Protection (miedzynarodowy stopien ochrony)
Internet Protocol (protokét internetowy)

Klasa efektywnosci energetycznej

Nennansprechtemperatur (znamionowa temperatura zadziatania)
Protective Earth (przewdd ochronny)

Protective Extra Low Voltage (bardzo niskie napiecie znamionowe)
Performance Level (poziom zapewnienia bezpieczenstwa)
Programmable Logic Controller (programowalny sterownik logiczny)

Positive Temperature Coefficient (termistor o dodatnim wspdtczynniku
temperaturowym )

Residual Current protective Device (wytacznik réznicowopradowy)

Restriction of Hazardous Substances (ograniczenie substancji niebezpiecznych)
Safe Brake Control (bezpieczne sterowanie hamulcem)

Secure Digital (memory card) (bezpieczna cyfrowa karta pamieci)
Screened/Foiled Twisted Pair (skretka ekranowana siatka lub folig)

Screened Foiled/Foiled Twisted Pair (skretka ekranowana siatka i folig lub
skretka ekranowana folig)

Screened Foiled/Unshielded Twisted Pair (skretka ekranowana siatkg i folig lub
skretka nieekranowana)

Safety Integrity Level (poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa)
Serial Synchronous Interface (interfejs szeregowy synchroniczny)
Safe Torque Off (bezpieczne wytgczanie momentu)

Transistor-Transistor Logic (logika tranzystorowo-tranzystorowa)

Underwriters Laboratories
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14 Kontakt

141 Doradztwo, serwis, adres
Chetnie stuzymy pomocg!

Na naszej stronie internetowej mozna znalez¢ liczne informacje i ustugi zwigzane z naszymi produktami:
http://www.stoeber.de/en/service

W celu uzyskania blizszych lub indywidualnych informacji prosimy o kontakt z naszym dziatem wsparcia technicznego:
http://www.stoeber.de/en/support

Pomoc supportu:
Tel. +49 7231 582-3060
systemsupport@stoeber.de

Zamawianie urzadzen zamiennych:
+49 7231 582-1128
replace@stoeber.de

Catodobowa infolinia serwisowa:
+49 7231 582-3000

Nasz adres:

STOBER Antriebstechnik GmbH + Co. KG
Kieselbronner Stralle 12

75177 Pforzheim, Niemcy

14.2 Panstwa opinia jest dla nas wazna

Niniejsza dokumentacja zostata sporzadzona zgodnie z naszg najlepszg wiedza. Jej celem jest efektywna pomoc w uzyskaniu
i poszerzaniu wiedzy na temat naszego produktu.

Panstwa sugestie, opinie, zyczenia i konstruktywne uwagi pomoga nam w zapewnieniu oraz zwiekszeniu jakosci naszej
dokumentacji.

Aby skontaktowac sie z nami w tych sprawach, prosimy o przestanie wiadomosci na adres:
documentation@stoeber.de

Dziekujemy za pomoc.
Zespot redakecyjny STOBER
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14.3 Oddziaty na catym Swiecie

Nasze oddziaty zlokalizowane w ponad 40 krajach zapewniajg profesjonalne doradztwo i wsparcie:

STOBER AUSTRIA
www.stoeber.at

Tel. +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at

STOBER FRANCE
www.stober.fr

Tel. +33 4 78.98.91.80
sales@stober.fr

STOBER ITALY
www.stober.it

Tel. +39 02 93909570
sales@stober.it

STOBER SWITZERLAND
www.stoeber.ch

Tel. +41 56 496 96 50
sales@stoeber.ch

STOBER TURKEY
www.stober.com

Tel. +90 216 510 2290
sales-turkey@stober.com

STOBER USA
www.stober.com
Tel. +1 606 759 5090
sales@stober.com

STOBER CHINA
www.stoeber.cn

Tel. +86 10 6590 7391
sales@stoeber.cn

STOBER Germany
www.stober.de

Tel. +49 4 7231 582-0
sales@stoeber.de

STOBER JAPAN
www.stober.co.jp
Tel. +81 3 5395 6788
sales@stober.co.jp

STOBER TAIWAN
www.stober.tw

Tel. +886 2 2216-3428
sales@stober.tw

STOBER UK
www.stober.co.uk
Tel. +44 1543 458 858
sales@stober.co.uk
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