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1 Wprowadzenie

Falowniki posiadajg zintegrowane zarzadzanie osiami. Umozliwia to nastepujgce tryby pracy:

+ Tryb jednoosiowy:
Do podfgczonego silnika przyporzadkowana jest jedna o$ skonfigurowana w POSITool.

*  Tryb wieloosiowy:
Do podtagczonego silnika przyporzadkowane sg 2, 3 i 4 osie skonfigurowane w POSITool. Osie mogg by¢
przyporzadkowywane do silnika tak samo jak zestawy parametréw.

+  Tryb wieloosiowy POSISwitch:
Do 4 silnikéw podtgczonych do POSISwitch jest wykorzystywanych sekwencyjnie z maksymainie 4
osiami.

Z tej mozliwosci wynika nastepujgca struktura systemu.

System 5. generacji falownikéw STOBER jest podzielony na dwa obszary: Obszar globalny i obszar osiowy.
Obszar globalny obejmuje programowanie i parametryzacje, dotyczace falownika. Obejmuje to sterowanie
urzgdzen, ustawianie elementéw peryferyjnych jak rezystory hamowania itp. Ponadto odpowiada on za
zarzadzanie obszarem osi.

Obszar osi jest podzielony na maksymalnie cztery osie. Kazda o$ otrzymuje program i parametryzacje
danego silnika i jest wybierana z obszaru globalnego. Obszar osi obejmuje ustawienia silnika oraz jego
wykorzystanie. Zastosowana sg definiowane przez STOBER w tak zwanych aplikacjach lub jako opcja mogg
by¢ dowolnie programowane przez uzytkownika.

Obszar globalny Obszary osi

Rys. 1-1 Struktura obszaru globalnego i osiowego

ID 442291.06 9
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1.1 O tym podreczniku

Niniejsza instrukcja zawiera opis ogdélnego sposobu obstugi falownika. Wyjasnione zostaty przy tym funkcje,
wystepujgce w falowniku niezaleznie od aplikacji standardowych zdefiniowanych przez STOBER.

Wersja oryginalna
Oryginalnym jezykiem niniejszej dokumentac;ji jest niemiecki.

1.2 Krag czytelnikow

Adresatami niniejszego podrecznika sg uzytkownicy, zapoznani z uktadami sterowania systemow
napedowych i posiadajgcy wiedze z zakresu uruchamiania systeméw falownikowych.

1.3 Pozostata dokumentacja

Podrecznik Tresé ID
Podrecznik projektowy Montaz i podtgczenie 442279
SDS 5000

Instrukcja uruchomienia  Nowa instalacja, wymiana, test 442303
SDS 5000 dziatania

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.

Informacje na temat oprogramowania POSITool mozna znalez¢ w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik Zawartos¢ ID
Instrukcja obstugi Informacje o podstawowych funkcjach 442233
POSITool POSITool (EN)
Instrukcja programowania Informacje o sposobie programowania 441693
przy uzyciu narzedzia POSITool (EN)

Wszystkie wersje znajda Pafstwo na stronie www.stoeber.de.
Nalezy uwzglednic, ze korzystanie z mozliwosci programowania narzedzia POSITool jest mozliwe dopiero po

przejsciu odpowiedniego szkolenia w firmie STOBER. Informacje na temat szkolenia sg dostepne pod
adresem www.stoeber.de.

10 ID 442291.06
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Urzadzenia 5. generacji falownikéw STOBER mogg by¢ opcjonalnie tgczone z réznymi systemami magistrali
Fieldbus. Integracja jest opisana w nastepujacych podrecznikach:

Podreczniki ID
Instrukcja obstugi PROFIBUS DP 441687
(EN)
Instrukcja obstugi CANopen 441686
(EN)
Instrukcja obstugi EtherCAT 441896
(EN)
Instrukcja obstugi PROFINET 442340
(EN)

Wszystkie wersje znajda Pafistwo na stronie www.stoeber.de.

Akcesoria falownikow sg opisane w nastepujgcych podrecznikach:

Podrecznik Opis produktu ID
Instrukcja eksploatacji Integracja falownikéw w systemach 442181
ASP 5001 zabezpieczeh maszyny (EN)
Instrukcja eksploatacji Sekwencyjne przetgczanie pomiedzy 441689
POSISwitch AX 5000 maksymalnie czterema osiami (EN)
Instrukcja eksploatacji Urzadzenie obstugi do parametryzacji 441479
Controlbox i obstugi falownikéw. (EN)
Instrukcja eksploatacji Do buforowania napiecia zasilania 442343
Absolute Encoder Support przy stosowaniu indukcyjnego (EN)
AES enkodera wartosci bezwzglednych

EnDat 2.2 cyfrowego z buforowanym
akumulatorem stopniem mocy
Multiturn, np. EBI1135, EBI135.

Aktualne wersje poszczegolnych dokumentdéw mozna znalez¢ pod adresem www.stoeber.de.

1.4 Dalsze wsparcie

Z pytaniami dotyczacymi techniki, na ktére nie ma odpowiedzi w niniejszym dokumencie, prosimy zwracac
sie do:

+ Telefon: +49 7231 582-3060

+ E-mail: applications@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi dokumentacji prosimy zwracac sie do:
+ E-mail: electronics@stoeber.de

Z pytaniami dotyczgcymi szkolen prosimy zwracac¢ sie do:
+  E-mail: training@stoeber.de

ID 442291.06 11
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1.5  Skréty

Skroty

AA Wyjscie analogowe

AES Absolute Encoder Support

BA Wyjscie binarne

BE Wejscie binarne

BG Wielkos¢

CAN Controller Area Network

EMC Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

EtherCAT Ethernet for Control Automation Technology

HTL High Threshold Logic (pl.: wysokoprogowy uktad
logiczny)

IGB Zintegrowana magistrala

MAC Media Access Control (pl.: zarzgdzanie dostepem do
medium)

PE Protective Earth (pl.: uziemienie)

PTC Positive Temperature Coefficient

PLC Sterownik programowalny (ang.: PLC)

SSi Serial Synchronous Interface (pl.: szeregowy interfejs
synchroniczny)

TTL Tranzystorowo-tranzystorowy ukfad logiczny

12 ID 442291.06
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1.6 Marki

POSIDRIVE®, POSIDYN® und POSISwitch® to marki firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG.

Ponizsze nazwy, uzywane wytgcznie w potgczeniu z urzgdzenie, jego opcjonalnym wyposazeniem
i akcesoriami stanowig sg markami lub zastrzezonymi znakami towarowymi innych przedsiebiorstw:

Marki

CANopen®, CANopen® i CiA® to zarejestrowane wspolne znaki

CiA® towarowe firmy CAN in Automation e.V., Norymberga,
Niemcy.

EnDat® EnDat® i logo EnDat® to zarejestrowane znaki towarowe
firmy Dr. Johannes Heidenhain GmbH, Traunreut, Niemcy.

EtherCAT®, EtherCAT®, Safety over EtherCAT® i TwinCAT® to

Safety over zarejestrowane znaki towarowe i opatentowane

EtherCAT®, technologie, licencjonowane przez Beckhoff Automation

TwinCAT® GmbH, Verl, Niemcy.

PROFIBUS®, Logo PROFIBUS® i PROFINET® to zarejestrowany znak
PROFINET® towarowy organizacji PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.
Karlsruhe, Niemcy.

Wszystkie inne niewymienione tutaj marki sg wtasnoscig ich odpowiednich wtascicieli.
Produkty, ktére sg zarejestrowane jako marki, nie zostaty specjalnie wyréznione w niniejszej dokumentac;ji.

Nalezy przestrzega¢ wystepujgcych praw ochronnych (pacjentéw, znakéw towarowych, praw ochronnych
wzordw uzytkowych).

ID 442291.06 13
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2 Zasady bezpieczenstwa

Urzgdzenia mogg powodowac zagrozenia. Dlatego nalezy
+ przestrzegaé zasad bezpieczenstwa z nastepnych rozdziatéw oraz
* 0golnie obowigzujgcych zasad i przepisdw technicznych.

Ponadto nalezy uwaznie przeczytac przynalezng dokumentacje. STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co.
KG nie przejmuje zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody, powstate na skutek nieprzestrzegania
instrukcji lub odnosnych przepiséw. Niniejsza dokumentacja stanowi tylko opis produktu. Nie stanowi ona
zadnego zapewnienia wystepowania okreslonych wtasciwosci w rozumieniu prawa gwarancyjnego.
Zastrzega sie mozliwos¢ zmian technicznych, stuzgcych ulepszeniu urzadzen.

2.1 Czes¢ skltadowa produktu

Poniewaz niniejsza dokumentacja zawiera wazne informacje o bezpiecznym i wydajnym wykorzystaniu
produktu, nalezy jg przechowywaé w jego bezposrednim sgsiedztwie w sposéb dostepny dla
wykwalifikowanego personelu az do momentu utylizacji produktu.

W przypadku przekazania lub odsprzedazy produktu osobom trzecim nalezy przekaza¢ im takze te
dokumentacje.

2.2 Ocena ryzyka

Zanim producentowi wolno jest wprowadzi¢ maszyne do obrotu, musi on przeprowadzi¢ ocene ryzyka
zgodnie z dyrektywg w sprawie maszyn 06/42/EG. Dzieki temu ustalane jest ryzyko zwigzane z uzytkowaniem
maszyny. Ocena ryzyka to wielostopniowy i zbalansowany proces. W ramach niniejszej dokumentaciji nie jest
w zadnym wypadku mozliwe umozliwienie dostatecznego wglgdu w dyrektywe w sprawie maszyn. Prosze z
tego wzgledu poinformowac sie intensywnie o aktualnym stanie norm i stanie prawnym. W trakcie montazu
regulatoréw napedu w maszynach uruchamianie jest niedozwolone do momentu, az zostanie stwierdzone,
ze maszyna odpowiada postanowieniom dyrektywy WE 06/42/WE.

ID 442291.06
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2.3 Warunki otoczenia

Falowniki to produktu z ograniczonej klasy dystrybucji zgodnie z norma IEC 61800-3. Uzytkowanie
urzgdzenia na terenie mieszkalnym moze powodowac zaktdcenia wysokiej czestotliwosci, w przypadku
ktérych uzytkownik moze zosta¢ wezwany do przedsiewziecia odpowiednich przeciwdziatan.

Falowniki nie sg przeznaczone do stosowania w publicznej sieci niskiego napiecia, stuzgcej do zasilania
terendw mieszkalnych. W razie zastosowania falownika w takiej sieci nalezy oczekiwac zaktdécen wysokiej
czestotliwosci. Falowniki sg przewidziana wytgcznie do eksploatacji w sieciach TN. Falowniki sg
przeznaczone do uzytkowania w sieciach zasilajgcych, ktére przy maksymalnie 480 V mogg dostarczy¢
najwyzej maksymalnie symetryczne znamionowe natezenie zwarciowe zgodnie z ponizszg tabela:

Wielkos¢ Maks. symetryczne znamionowe natezenie
zwarciowe

Wielkosci 0 1 5000 A

Wielkos$¢ 2 5000 A

Wielkos¢ 3 10 000 A

Falownik instalowa¢ w szafie sterowniczej, w ktdrej nie zostanie przekroczona dopuszczalna temperatura
otoczenia.

Zabronione sg nastepujgce zastosowania:

* uzycie w obszarach o zagrozeniu wybuchowym

+ zastosowanie w otoczeniu szkodliwych substancji zgodnie z EN 60721, np. olejow, kwasow, gazéw,
oparow, pytow, promieniowania

« zastosowanie w przypadku wystepowania obcigzen mechanicznych w postaci drgan i udarow,
wykraczajgcych poza wymagania danych technicznych w instrukcjach projektowania

Realizacja ponizszych zastosowanh jest dozwolone tylko po uzgodnieniu z firmg STOBER:
+ zastosowanie w instalacjach niestacjonarnych
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24 Kwalifikacje wymagane do obstugi urzadzenia

Urzadzenia mogg by¢ zrodtem resztkowych zagrozen. W zwigzku z tym,wszystkie czynno$ci zwigzane z
konfiguracjg urzadzenia, jego transportem, instalacjg i oddaniem do eksploatacji, w tym obstugg i utylizacja,
winny by¢ wykonywane wytgcznie przez przeszkolonych pracownikéw, zdajgcych sobie sprawe z
potencjalnego ryzyka.

Personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci powinien posiada¢ kwalifikacje, jak wskazano w
ponizszej tabeli:

Czynnos¢ Mozliwe kwalifikacje zawodowe

Transport i magazynowanie Pracownik z doswiadczeniem w dziedzinie
logistyki magazynowej lub innej podobnej

dziedzinie
Konfiguracja - Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
- Technik (elektrotechnika)
Instalacja i podtgczenie Technik elektronik
Rozruch (standardowe - Technik (elektrotechnika)
aplikacje) - Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Programowanie Inzynier (elektrotechnika lub elektroenergetyka)
Eksploatacja - Technik (elektrotechnika)

- Wykwalifikowany elektryk (elektrotechnika)
Utylizacja Technik elektronik

Ponadto, personel odpowiedzialny za wyzej wymienione czynnosci zobowigzany jest do zapoznania sie z
trescig i przestrzegania obowigzujgcych przepiséw, wymogdw prawnych, wiasciwe;j literatury, niniejszej
dokumentac;ji technicznej, a w szczegdlnosci zawartych w niej zasad bezpieczenstwa.

2.5 Transport i magazynowanie

Z chwilg dostawy urzgdzenia, nalezy upewnic sie, Zze nie doszto do zadnych uszkodzen podczas transportu.
O wszelkich ewentualnych uszkodzeniach nalezy poinformowac przewoznika. uszkodzonego urzgdzenia i
nie nalezy uruchamiaé. W przypadku montazu w pozniejszym terminie, urzgdzenie nalezy przechowywaé w
suchym i niezapylonym pomieszczeniu. W trakcie uruchamiania falownika, ktéry byt magazynowany przez
rok lub diuzej, nalezy przestrzega¢ dokumentacji dotyczgcej uruchamiana falownika.
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2.6 Instalacja i podtaczenie
Przed przystgpieniem do instalacji i podtaczenia, urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od zasilania!

W celu przeprowadzenia montazu wyposazenia zgodnie z instrukcjami montazu wyposazenia wolno:
+ otworzy¢ obudowe przy gérnym gniezdzie i
» przy dolnym gniezdzie.

Otwieranie innych cze$ci obudowy niz wymienione powyzej jest zabronione.

Nalezy stosowac wytgcznie przewody miedziane. Wymagane przekroje przewoddw wynikajg z wymagan DIN
VDE 0298-4 lub DIN EN 60204-1 zatgcznik D i zatgcznik G.

Dopuszczalna klasa ochronnosci to uziemienie ochronne. Eksploatacja dopuszczalna jest tylko po
prawidtowym podigczeniu przewodu ochronnego. Podczas instalacji i uruchomienia silnika i hamulca nalezy
przestrzega¢ odpowiednich instrukc;ji.

Podstawowe przytgcza przewodu ochronnego sg oznaczone symbolem ,PE” lub miedzynarodowym
symbolem uziemienia (IEC 60417, symbol 5019 (&)).

Silnik musi by¢é wyposazony w zintegrowany uktad monitorowania temperatury z podstawowg izolacjg
zgodnie z EN 61800-5-1 lub musi by¢ przewidziane zewnetrzne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

Podczas montazu lub innych prac chronié falownik czesciami (resztkami drutu, przewodéw plecionych,
czesciami metalowymi itp.). Elementy przewodzgce mogg spowodowac zwarcie lub awarie w falowniku.

2.7 Rozruch, obstuga i serwis

Przed uruchomieniem usung¢ dodatkowe ostony, aby nie doszto do przegrzania urzadzenia. Przy montazu
przestrzega¢ wymaganych wolnych przestrzeni, podanych w podreczniku projektowania, aby zapobiec
przegrzaniu falownika i jego akcesoriow.

Obudowa regulatora napedu musi by¢ zamknieta przed wigczeniem napiecia zasilania. Przy wtgczonym
napieciu zasilania na zaciskach przytgczeniowych i podtgczonych do nich przewodach i zaciskach silnika
moga wystepowac niebezpieczne napiecia. Nalezy pamietac, ze urzadzenie nie musi by¢ catkowicie
pozbawione napiecia nawet w przypadku zgasniecia wszystkich wskaznikéw.

Przy podtagczonym napieciu sieciowym zabrania sie

+ otwierania obudowy,

* podtgczania lub odtgczania zaciskéw przytgczeniowych
+ demontazu i montazu akcesoriéw.
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Przed rozpoczeciem prac przy maszynie nalezy zastosowaé 5 zasad bezpieczenstwa w podanej kolejnosci:
1. Odtgczanie od zasilania.

Przestrzega¢ wymagania odtgczenia takze obwoddéw pomocniczych.

Zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

Stwierdzi¢ brak napiecia.

Uziemi¢ i zewrzeé.

Przykry¢ lub odgrodzi¢ sgsiadujgce czesci, bedgce pod napieciem.

ok wnN

Informacja
Nalezy pamietaé, ze czas roztadowywania kondensatorow obwodu posredniego moze wynosi¢
nawet do 5 minut. Dopiero po uptywie tego czasu mozne stwierdzi¢ stan beznapieciowy.

Nastepnie mozna wykonywac prace przy regulatorze napedu. Naprawy moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez firme STOBER.

Uszkodzone urzgdzenia nalezy wysyfa¢ wraz z opisem btedéw na adres:
STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG

Abteilung VS-EL

Kieselbronner Str.12

75177 Pforzheim

GERMANY

2.8 Utylizacja

Przestrzegac¢ aktualnych przepiséw krajowych i regionalnych! Poszczegdlne czesci nalezy utylizowac
posortowane wg wiasciwosci i zgodnie z aktualnymi przepisami, np. jako

+ zlom elektroniczny (ptytki obwodéw drukowanych)

* tworzywo sztuczne

* Dblacha

*  miedz

» aluminium

*  Akumulator

29 Pozostate niebezpieczenstwa

W przypadku okreslonych ustawien falownika podigczony silnik moze ulec uszkodzeniu:
+ dluzsza praca silnika z zatgczonym hamulcem
+ dluzsza praca silnikéw bez dodatkowego wentylatora przy niewielkiej predkosci obrotowe;j

Napedy moga osiagac niebezpieczne, nadmierne predkosci obrotowe (np. ustawienie wysokich

czestotliwosci wyjsciowych i wprowadzenie nieodpowiednich ustawien). Naped nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢.
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210 Zasady bezpieczenstwa - oznaczenia

WSKAZOWKA

Uwaga
oznacza, ze moze wystgpi¢ szkoda materialna,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

/\ OSTROZNIE!
Ostroznie
z tréjkatem ostrzegawczym oznacza, ze moze dojs¢ do uszkodzenia ciata,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Ostrzezenie
oznacza, ze moze doj$¢ do znacznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

NIEBEZPIECZENSTWO!

‘

Niebezpieczenstwo
oznacza, ze moze doj$¢ do powaznego zagrozenia zycia,

P jezeli nie zostang podjete wymienione $rodki ostroznosci.

Informacja
oznacza istotng informacje o produkcie lub wskazuje fragment dokumentacji wymagajgcy
szczegolnej uwagi.
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3 Uruchamianie falownika

W celu realizacji zadan napedowych, system falownika wykonuje zawsze okreslone cykle zmiany stanow
urzgdzenia. Definiujg one stan stopnia mocy i wykonuja rézne funkcje, jak na przyktad ponowne ruszenie
napedu. Zmiany stanu urzadzenia sg mozliwe przez polecenia sterujgce oraz zdarzenia wewnetrzne.

5. generacja falownikow STOBER pozwala na wybor pomiedzy maszyne ze stanami standardowymi oraz
maszyng ze stanami zgodnie z DSP 402. Maszyny ze stanami sg wybierane w asystencie projektowania
oprogramowania POSITool.

Informacja
Przy uruchamianiu falownika z funkcjg zabezpieczajgca Niezawodnie wytgczony moment (osprzet
ASP 5001) nalezy zwrdci¢ uwage na pewne szczegolne cechy. Wiecej informaciji na ten temat

zawiera instrukcja eksploatacji ASP 5001, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

3.1 Standardowy automat skonczony

Informacja
Zasilanie akcesoriow napieciem 24 V musi zosta¢ wtgczone przed lub rownoczesnie z zasilaniem
uktadu sterujgcego.

Dla uruchomienia falownika ze standardowym automatem skofczonym obowigzujg nastepujgce warunki:

+ Podigczone sg wszystkie napiecia zasilania.

+ Silnik oraz ew. enkoder, hamulec, czujnik temperatury silnika oraz POSISwitch AX 5000 zostaty
podtgczone zgodnie z dokumentacjg maszyny.

* W projekcie uzywany jest standardowy automat skoriczony z domysinymi ustawieniami.

+ Parametryzacja zostata zakonczona, przestana do falownika i zapisana.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Uruchomié¢ falownik

. Jezeli wystepuje, wigczy¢ zasilanie 24 V akcesoriow (np. XEA 5001 X101.18, X101.10).
2. Wigczy¢ zasilanie 24 V (X11).
= Urzgdzenie rusza. Po zwarciu przekaznika 1 (X1.1, X1.2) falownik przetgcza na stan urzadzenia
1:Blokada wigczenia.
3. Wiaczy¢ zasilanie stopnia mocy (X10).
= tadowane sg kondensatory obwodu posredniego (E14 = 1:aktywny).
4. Przy korzystaniu z techniki zabezpieczenh wtgczy¢ wysterowanie ASP 5001.

= Sygnat zwrotny ASP 5001 informuje, ze funkcja zabezpieczajgca nie jest aktywna (E67 =
O:nieaktywny). Nastepnie falownik przechodzi do stanu urzadzenia 2:Gofowos¢ do wigczenia.

ID 442291.06



Uruchamianie falownika
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

5. Wiaczy¢ dopuszczenie.
= Falownik znajduje sie w stanie urzgdzenia 4:Dopuszczony.
= Falownik zostat uruchomiony.

Stan urzadzen Rozbieg 1:Blokada 2:Gotowos¢ 4:Zwol-
przetwornicy wiaczania wiaczenia niony

1 Zasilanie 24-V
" wyposazenie

---p-
|

2 Zasilanie 24-V
czesc sterujgca (X11)

Przekaznik 1
= (X1.1, X1.2)

3 Zasilanie czesci
= mocy (X10)

=) przekaznika
tadowania (E14)

Urzadzenie sterujgce
ASP 5001
(X12.3, X12.4)

o

Komunikat zwrotn
= Yy

o=
ASP 5001 (E67) I

5 Zwolnienie
= (X1.4, X1.3)

v

= Komunikat zwrotny
zwolnienia (A900)

1
0-
1
0+
1
0-+
1
0-
Obszar posredni 1{
0-
1
0-
1
0+
1
0-
1
0-

v
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Zgodnie z profilem DRIVECOM dla techniki napedow, standardowy automat skonczony posiada
nastepujgcych osiem standw.

Komunikat na wyswietlaczu Nazwa Zachowanie
XDS 5000 Nie +  Uktad elektroniczny jest zasilany napigciem.
V5.X .
gotowy do *  Wykonywany jest autotest.
Lub wigczenia » Inicjalizacja jest w toku.
+0Rpm 0.0A * Funkcja napedua) jest zablokowany.
0: Self test «  Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Blokada * Inicjalizacja oprogramowania i sprzetu zostata
wigczenia zakonczona.
T0Rpm 0. 0A . Mozne.\ zmienic rze\.rametryzaqe; zastosowania.
1: ONdisable * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
*  Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment)
jest aktywna.
+0Rpm 0 0A Gotowo§c do . Mozna.l zmienié p1>a.rametryzaqe zastosowania.
2: ReadyforON wigczenia * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
+O0Rpm 0. 0A Wigczony . Mozne? zmienic aa.rametryzaqe zastosowania.
3: Switched on * Funkcja napedu’ jest zablokowana.
* Przekaznik gotowo$ci roboczej jest zwarty.
Eksploatacja + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
+0Rpm 0.0A | dopuszczona parametryzowane.
4: Enabled . 1.
* Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.
Zaktocenie + Zastosowanie moze by¢ czesciowo
Fault parametryzowane.

No.X: type of fault

* Funkcja napedu1 jest zablokowana.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Reakcja na * Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
Fault zaktocenie +  Wykonywana jest akcja zalezna od btedu (blokada
No.X: type of fault — grtywna funkcji napedu lub szybkie zatrzymanie).

* Funkcja napedu1 moze by¢ dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest rozwarty.

Aktywne szybkie + Mozna zmieni¢ parametryzacje zastosowania.
+ORpm 0.0A | zatrzymanie * Wykonywana jest funkcja szybkiego zatrzymania.
7: Quick stop «  Funkcja napedu’ jest dopuszczona.
* Przekaznik gotowosci roboczej jest zwarty.

a) Zablokowana funkcja napedu jest réwnorzedna wytgczonemu stopniowi mocy i zresetowanej aplikacji (np. zresetowany generator
rampy). Oznacza to, ze naped nie nadgza za warto$cig zadana.
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Ponizsza ilustracja 3 1 pokazuje mozliwe zmiany stanu. Tabela ponizej pokazuje obowigzujgce warunki.

14, Reakcja sterowania
aktywna

Lo 15
\

Brak gotowosci
do wigczenia

Zaktécenie

1
Y 16

10

Yy
A A

Blokada wiaczania
A

13

2
v 6
11 iy . 9
> Gotowos¢ wigczenia -t
3 A
v °
Wigczony
4
\ ;
Eksploatacja zwolniona | = g > Szybkfkf}?vtvrzé/manle

Rys. 3-1 Standardowy automat skonczony

Zmiana stanu Warunki

0  Ruszanie urzadzenia > Zasilanie czesci sterujgcej wigczone.
Niegotowe do wigczenia

1  Niegotowe do wigczenia >  Autotest i inicjalizacja zakonczone bez btedow.
Blokada wigczenia

2  Blokada wtgczenia > » Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 = 0) lub przy
Gotowe do wigczenia pierwszym ruszaniu aktywny autostart (A34)

*  Obwadd posredni natadowany (E03)

*  Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) nie jest aktywna
(E67).

+ Os aktywowana (E84)

» Nie zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion (asystent
projektowania, krok 6, pole wyboru) lub

» Zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion i albo IGB osigga
stan 3:/GB Motionbus (A155) lub aktywowana jest praca IGB
z wyjatkami (A724) badz aktywowana jest praca lokalna.

3  Gotowe do wigczenia > Dopuszczenie na poziomie High (E19 bit 0 = 1i A300 = 1).
Wigczone

Wigczone - Dopus¢ prace  Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 =11 A300 = 1).

Wigczone - Gotowe do Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 = 0).
wigczenia
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6

10

11

12

13

14

15

16

Gotowe do wigczenia >
Blokada wigczenia

Eksploatacja dopuszczona
- Aktywne szybkie
zatrzymanie

Aktywne szybkie
zatrzymanie - Dopusé
prace

Aktywne szybkie
zatrzymanie - Gotowe do
wigczenia

Aktywne szybkie
zatrzymanie - Blokada
wigczenia

Eksploatacja dopuszczona
- Gotowe do witgczenia
Eksploatacja dopuszczona
- Blokada wigczenia
Wigczone - Blokada
wigczenia

Wszystkie stany - Reakcja
na zaktocenie aktywna
Reakcja na zaktocenie
aktywna - Zaki6cenie
Zaktocenie > Blokada
wigczenia

£
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Warunki

* Obwdd posredni nienatadowany (E03) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest aktywna
(E67).

* O$ dezaktywowana (E84)

» Zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion (asystent
projektowania, krok 6, pole wyboru) i IGB opuscit stan

3:IGB Motionbus (A155) i praca IGB z wyjatkami nie jest

aktywowana (A724) i praca lokalna nie jest aktywowana.

» Sygnat Szybkie zatrzymanie na poziomie High (A302) lub
» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 = 0)

i aktywny sygnat Szybkie zatrzymanie przy dopuszczeniu wyt. (A44)
Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 11 A300 = 1) i sygnat
Szybkie zatrzymanie na poziomie Low (A302) oraz osiggniety koniec
szybkiego zatrzymania zgodnie z parametryzacjg (A45).

Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 = 0) i osiggniety
koniec szybkiego zatrzymania zgodnie z parametryzacjg (A45).
Szybkie zatrzymanie jest wykonywane do konca w zwykty sposéb
zgodnie z A45 tylko wtedy, gdy funkcja szybkiego zatrzymania przy
dopuszczeniu wyt. jest aktywna (A44). Szybkie zatrzymanie jest
natychmiast przerywane, jezeli funkcja szybkiego zatrzymania przy
dopuszczeniu wyt. jest nieaktywna (A44).

Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest aktywna (E67).

Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0 lub A300 = 0) i szybkie
zatrzymanie przy dopuszczeniu wyt. nieaktywne (A44).

Opcja ASP 5001 (niezawodnie wylgczony moment) jest aktywna (E67).

»  Obwadd posredni nienatadowany lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest aktywna
(E67).

+ Zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion (asystent
projektowania, krok 6, pole wyboru) i IGB opuscit stan
3:1GB Motionbus (A155) i praca IGB z wyjatkami nie jest
aktywowana (A724) i praca lokalna nie jest aktywowana.

Wykryte zaktécenie (E87).
Reakcja na zakiocenie zakonczona (E87).

Nie wystepuje zaktdcenie (E817) i rosngce zbocze sygnatu Potwierdzenie
(A307).

Wyjasnienia stanow |GB oraz pracy IGB z wyjgtkami zawiera rozdziat 11 Integrated Bus.

24
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3.2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402

W automacie skonczonym zgodnie z DSP 402 istniejg te same stany, jak w przypadku standardowego
automatu skoriczonego. Ponizsza tabela przedstawia nazwy stanéw zgodnie z DSP 402.

Wskazanie na wyéwietlaczua) Nazwa zgodnie z DSP 402

XDS 5000
V5.X
Lub Not ready to switch on
+0Rpm 0.0A
0: Self test
+0Rpm 0.0A . .
1: ONdisable Switch on disabled
+0Rpm 0.0A .
2: ReadyforON Ready to switch on
+0Rpm 0.0A .
3: Switched on Switched on
+0Rpm 0.0A .
4: Enabled Operation enabled
Fault Fault

No.X: type of fault

(2. wiersz migajacy) Fault reaction active

+0Rpm 0.0A . )
7: Quick stop Quick stop active

a) W zaleznosci od aplikacji, wskazanie stanéw urzgdzenia moze sie rézni¢ od pokazanej tu formy.
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Do zmiany stanu automat skoriczony musi otrzymacé okreslone polecenia. Polecenia stanowig kombinacje
bitowe w wyrazeniu sterujgcym DSP 402 (parametr A576 Controlword). Tabela pokazuje stany bitow
w parametrze A576 oraz ich kombinacje dla polecen (bity zaznaczone X sg bez znaczenia).

Bit wyrazenia sterujgcego (A576 Controlword)

. Bit 7 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Polecenie
Fault Enable Quick stop  Enable Switch on
reset operation voltage
Shutdown 0 X 1 1 0
Switch on 0 0 1 1 1
Disable voltage 0 X X 0 X
Quick stop 0 X 0 1 X
Disable operation 0 0 1 1 1
Enable operation 0 1 1 1 1
Fault reset Poz. X X X X
zbocze

Réznica do standardowego automatu skoriczonego polega na mozliwych zmianach stanu oraz na warunkach
do tych zmian. Rys. 3-2 Automat skoriczony zgodnie z DSP 402 pokazuje mozliwg zmiane stanu.

13, Fault reaction active
(Peakuus cbos akTnBHA)

lo 14
Y
Not ready to switch on Fault
(He roToB Kk BKNOYEHMIO) (Cbown)
1
9 \ 15
> Switch on disabled -
10 p| (BrIOKMPOBKa NPOTUB BKMIOYEHUS) [t 12
) A
v !
8 Ready to switch on
"|  (TOTOB K BKMHOYEHMIO)
3 A
v °
Switched on
(BknitoueH)
A
v °
Operation enabled 1M Quick stop
(Pexxum pabotbl AebriokmpoBaH) " | (BbICTPbIN OCTAHOB aKTUBHbII)

Rys. 3-2 Automat skonczony zgodnie z DSP 402

26 ID 442291.06



Uruchamianie falownika
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

Ponizsza tabela pokazuje warunki dla zmian automatu skonczonego.

Zmiana stanu Warunki
0  Ruszanie urzgdzenia - Niegotowe do Zasilanie czesci sterujgcej witgczone

wigczenia
1 Niegotowe do wigczenia - Blokada Autotest i inicjalizacja zakonczone bez btedéw
wigczenia
2  Blokada wigczenia > Gotowe do » Dopuszczenie na poziomie High (E719 bit 0 = 1)
wigczenia i polecenie Shutdown (A576) i opcja ASP 5001
(niezawodnie wytgczony moment) sg nieaktywne (E67).
* Nie zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion
(asystent projektowania, krok 6, pole wyboru) lub
+ Zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion i albo
IGB osigga stan 3:/GB Motionbus (A155) lub
aktywowana jest praca IGB z wyjgtkami (A724) badz
aktywowana jest praca lokalna
3  Gotowe do witgczenia > Wigczone Dopuszczenie na poziomie High (E19 bit 0 = 1) i polecenie
Switch on (A576)
4  Wigczone - Dopus¢ prace Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie

Enable operation (A576)

5  Eksploatacja dopuszczona = Wigczone Dopuszczenie na poziomie High (E79 bit 0 = 1) i polecenie
Disable operation (A576)

6  Wiagczone > Gotowe do wigczenia Dopuszczenie na poziomie High (E719 bit 0 = 1) i polecenie
Shutdown (A576)
7  Gotowe do wigczenia > Blokada + Dopuszczenie na poziomie Low (E19 bit 0 = 0) lub
wigczenia + Polecenie Quick stop (A576) lub

» Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

» Zostata zaprojektowana magistrala IGB Motion
(asystent projektowania, krok 6, pole wyboru) i IGB
opuscit stan 3:/IGB Motionbus (A155) i praca IGB
z wyjatkami nie jest aktywowana (A7124) i praca lokalna
nie jest aktywowana.

8  Eksploatacja dopuszczona - Gotowe do Polecenie Shutdown (A576)
wigczenia

9  Eksploatacja dopuszczona - Blokada + Dopuszczenie na poziomie Low (E19 bit 0 = 0) lub
wigczenia » Polecenie Disable voltage (A576) lub
* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67)
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Zmiana stanu

10

11

12

13

14

15

Wigczone - Blokada wigczenia

Eksploatacja dopuszczona - Szybkie
zatrzymanie

Szybkie zatrzymanie - Blokada
wigczenia

wszystkie stany - Reakcja na zaktdcenie
aktywna

Reakcja na zaktocenie aktywna >
Zaktécenie

Zaktécenie - Blokada wigczenia

£
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Warunki

» Dopuszczenie na poziomie Low (E79 bit 0 = 0) lub

* Polecenie Quick stop (A576) lub

» Polecenie Disable voltage (A576) lub

* Opcja ASP 5001 (niezawodnie wytgczony moment) jest
aktywna (E67).

+ SDS 5000: Zostata zaprojektowana magistrala
IGB Motion (asystent projektowania, krok 6, pole
wyboru) i IGB opuscit stan 3:/GB Motionbus (A155)
i praca IGB z wyjatkami nie jest aktywowana (A124)
i praca lokalna nie jest aktywowana

Polecenie Quick stop (A576)

» Szybkie zatrzymanie zakonczone lub
» Polecenie Disable voltage (A576)
Wykryte zaktocenie

Reakcja na zaktécenie zakonczona

Polecenie Fault Reset (zbocze rosngce) (A576)

ID 442291.06



Parametryzacja
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

4 Parametryzacja

Interfejsy uzytkownika 5.generacji falownikéw STOBER skfadajg si¢ z kilku elementéw o réznych funkcjach
(patrz ilustracja).

Do programowania systemu falownikow 5. generacji STOBER konieczne jest oprogramowanie POSITool. Za
pomocg oprogramowania POSITool mozna zaréwno stosowac aplikacje, zdefiniowang przez STOBER, jak
i opcjonalnie dokonywac programowania swobodnego. Oprogramowanie POSITool udostepnia liste
parametréw, pozwalajgcg na dopasowanie aplikacji. Oprogramowanie posiada ponadto liczne funkcje
diagnostyczne.

Parametry mogg by¢ zmieniane takze za posrednictwem panelu sterowania na plycie czotowej falownika.
Obejmuje on klawiature do wywotywania funkcji menu oraz z wyswietlacza do pokazywania informaciji. Po
odpowiednim zaprogramowaniu mozna wykorzystywac klawiature do sterowania funkcji takich jak reczny tryb
pracy czy tryb impulsowy. Sygnat zwrotny o stanie urzgdzenia jest pokazywany diodg swiecacg na ptycie
czotowej. Szczegodtowe informacije pojawiaja sie na wyswietlaczu.

SR o .
e Wyswietlenie robocze
"“/"%g Stany urzadzen

yéwietlacz Zdarzenia

Pole
-‘ obsiugi  Parametryzacja w

Programowanie

P 6 S| | Parametryzacja_,
X

Dlagnoza

Dioda ,
LED ~ Stany urzadzen

Rys. 4-1 Interfejs uzytkownika

4.1 Parametry

W systemie falownika parametry spetniajg rézne role:

+ Dostosowywanie do warunkéw zewnetrznych, takich jak typ silnika

+ Wskazania warto$ci, np. aktualnej predkosci obrotowej czy momentu.

» Aktywacja czynnosci, np. ,Zapisz wartosci” czy ,Test faz”

Parametry sg przyporzadkowane do zakresu globalnego lub zakresu osi.
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Ponizszy przyktad pokazuje typowg strukture parametréw:

Liczba kodowa osi oznacza parametr osi, jezeli jest on pokazywany wspodlnie z parametrami globalnymi.
Grupa dzieli parametry wedtug cech funkcjonalnych.

Wiersz rozréznia poszczegdlne parametry w grupie.

Element dzieli parametr (podfunkcje).

1.E250.2

Osie -
(tylko w przypadku parametréw osi)
Grupa — Wiers

Rys. 4-2 Struktura parametrow

I Element

Poszczegolne zakresy tematyczne grup parametréw sg podane w ponizszej tabeli:

Grupa parametrow
.. Falownik

.. Silnik

.. Maszyna

.. Wartos¢ zadana
.. Wskazniki

. Zaciski

mTmoow >

@®

.. Technologia
H.. Enkoder

I.. Pozycjonowanie
J.. Rekordy ruchu

L.. Wartosci zadane PLCopen

N.. Pozycyjne punkty
przetgczania

P.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta

Q.. Parametry dostosowana do
wymagan klienta, zalezne od
instancji

R.. Dane produkcyjne?

T.. Scope

U.. Funkcje ochronne

Z.. Licznik zakiécen

Zakres tematyczny, zaleznos¢

Falownik, magistrala, czas cyklu

Silnik

Predkos¢ obrotowa, moment obrotowy

Wartosci zadane predkosci obrotowych, generator wartosci zadanych
Wskazniki urzadzenia i aplikacji

Wejscia i wyjscia analogowe,

wejscia i wyjscia binarne, hamulec

W zaleznosci od zastosowania, np. praca synchroniczna
Enkoder

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem
Pozycjonowanie rekordu ruchu

Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem PLCopen
Tylko w przypadku aplikacji z pozycjonowaniem

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Tylko w przypadku opcji ,swobodne programowanie graficzne”

Dane produkcyjne falownika
Parametry Scope
Parametryzacja zdarzen

Licznik zaktécen zdarzen; widoczny w POSITool tylko przy pracy w trybie
online

a) Widoczne w POSITool tylko przy pracy w trybie online.
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41.2

Nazwa
Boolean
Unsigned 8
Integer 8
Unsigned 16

Integer 16

Unsigned 32

Integer 32

Float

Double

String 8
String 16

Posi 64

41.3

Instrukcja obstu

Parametryzacja
gi POSIDYN® SDS 5000

Typy danych

Nazwa skrécona
B

us

18

u16

116

u3z2

132

R32

R64

STR8
STR16

P64

Opis

Zakres wartosci

1 bit (wewnetrznie: LSB w 1 bajcie) 0...1

1 bajt, bez znaku
1 bajt, ze znakiem
2 bajty — 1 stowo, bez znaku

2 bajty — 1 stowo,
ze znakiem

4 bajty — 1 stowo podwajne,
bez znaku

4 bajty — 1 stowo podwajne,
ze znakiem

Zmiennoprzecinkowe, zwykta
doktadnos¢

Zmiennoprzecinkowe, podwadjna
doktadnosc¢

Tekst, 8 znakow

Tekst, 16 znakow
32 bit, warto$ci przyrostowe

32 bit, reszta

Struktura listy parametrow

0..255
-128 ... 127
0 ...65535

-32768 ... 32767

0 ... 4294967295

-2147483648 ...
2147483647

Zgodnie z ANSI / IEEE 754

-2147483648 ...
2147483647

0...2147483647

Do zaadresowania parametrow przez magistrale Fieldbus konieczne sg nastepujgce informacje:
» Zakres wartosci
» Skalowanie za posrednictwem magistrali Fieldbus, o ile rézni sie ono od skalowania przez POSITool.
+ Btad zaokraglania przez magistrale Fieldbus, jezeli wystepuje.

+ Typ danych

S3g one podane w tabeli parametréw w opisie aplikaciji.

Adresy magistrali Fieldbus sa podane w zapisie heksadecymalnym. Dla CANopen i EtherCAT mozna
bezposrednio przejg¢ indeks i subindeks. W przypadku PROFIBUS DP-V1 i PROFINET istniejg nastepujace
powigzania: indeks = PNU i subindeks = Index. Dalsze szczegdty zawierajg dokumentacje integraciji

z magistralg Fieldbus, patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

ID 442291.06




Parametryzacja

Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000
%5 STOBER

32

4.2 POSITool

Uniwersalnym interfejsem pomiedzy uzytkownikiem i falownikiem jest oprogramowanie POSITool. Oferuje
ono réznorodne mozliwosci projektowania falownika.

Oprogramowanie POSITool posiada interfejs przedstawiajacy przebieg programowania. W przypadku opcji
~-Swobodnego programowania graficznego” mozna tu tgczyé ze sobg poszczegdéine moduty, tworzgc w ten
Sposob procesy sterowania.

Oprocz tego firma STOBER udostepnia predefiniowane aplikacje do programowania. Nalezg do nich
aplikacje takie jak na przyktad szybkie wprowadzanie warto$ci zadanej i pozycjonowanie na polecenie, ktore
mozna wybiera¢ za pomoca kreatora.

Do parametryzacji w narzedziu POSITool uzytkownik otrzymuje listy parametréow. Za posrednictwem tych list
mozna dopasowac proces sterowania do warunkéw zewnetrznych jak typ silnika, czujnika predkosci
obrotowej czy systemy magistrali. Ponadto okreslane sg wartosci graniczne jak maksymalna predkos¢
obrotowa czy wartosci wskazan jak biezgca predkos$¢ obrotowa.

Transmisja programu i parametrow do falownika nastepuje przez ztacze szeregowe (RS232). Nastepnie
urzgdzenie rozpoczyna obrdbke. Uzytkownik moze przy tym obserwowac parametry przez ztgcze szeregowe.
Dla rozszerzonej diagnostyki dostepna jest funkcja Scope, pozwalajgca na rejestracje przebiegu réznych
wartosci w funkcji czasu.

Szczegotowe informacje na temat korzystania z oprogramowania POSITool zawierajg odpowiednie rozdziaty
instrukcji obstugi POSITool badz podrecznika programowania (patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja).

4.3 Panel sterowania

Panel sterowania stuzy do obserwac;ji i zmieniania wartosci parametrow. Panel sterowania skfada sie
z dwuwierszowego wyswietlacza — po 16 znakéw na wiersz — i klawiatury. Klawiatura posiada 6 przyciskow
do sterowania menu oraz dwa przyciski do pracy lokalnej.

|

Powrdét do poziomu operatora
Przywrdé warto$¢ parametru

ESC

Przycisk Enter: Otwiera poziom menu, grupy menu i parametry,
potwierdza wprowadzenie zmienionej wartosci parametru
Wybor parametru w grupie menu i zmienianie warto$ci
parametru przy wprowadzaniu w kierunku dodatnim bgdz
ujemnym

Wybor grupy menu i zmienianie dekady

(1.,10., 100., itd.) podczas wprowadzania

LIpE)

Aktywacja i dezaktywacja trybu lokalnego (jezeli
zaprogramowano: w trybie lokalnym dezaktywacja powoduje
réwniez cofniecie dopuszczenia)

) [a] [l

/O Dopuszczenie dla trybu lokalnego WE/WY
(jezeli sparametryzowane)

Tab. 4-1: Panel sterowania
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Menu parametréw falownika jest podzielone na grupy menu. Grupy menu sg uporzgdkowane alfabetycznie,
poczynajgc od grupy A.. falownik, B.. silnik, C.. maszyna itd. Kazda grupa zawiera liste parametrow,
oznaczonych literg grupy i numerem biezgcym: A00, A01, A02 itd. W celu zmiany parametru nalezy
postepowaé w nastepujacy sposob: Przyciskiem Enter @ przejs¢ z widoku roboczego do poziomu menu.

Wyswietlenie 3000 rpm 1.3A
robocze 4: Enabled
@l I
A CNE CRE =
E Przetwornica B Silnik @ Maszyna @ j
A @
Grupy
parametrow

1

1

1

1

1

| |

1

N

! Wprowadzanie warto$c

! |B20 Control mode < P

i | o: Vi control parametrow  miga

1

][] A V/{
Wybér ' 1 B26 Motor encoder "|B26 Motoréncoder
parametréw ) 1 |3 x140 3: X140 -%

@ [z] @ Przejmij zmiany

Odrzu¢ zmiany
Rys. 4-3 Struktura menu

Wybra¢ grupe menu przyciskami kursora =] [»| i aktywowa¢ za pomoca [ 11]. Przyciskami [A][ V] wybra¢
wymagany parametr w grupie menu. W przypadku parametru z macierzy mozna wybieraé poszczegdine

elementy przyciskami @ B Nastepnie aktywowaé¢ zmiany parametru za pomocg . Miganie wartosci
informuje o mozliwosci zmiany za pomocag @ @ Przyciskami @ B wybra¢ dostosowywang dekade
(jednostki 1., dziesigtki 10., setki 100. itd.). Nastepnie przeja¢ wartos¢ przyciskiem lub zresetowat jg
przyciskiem . Do przejscia na wyzszy poziom menu uzy¢ przycisku . Aby zapewni¢ zapis
zabezpieczony na wypadek awarii zasilania, wszystkie zmiany muszg zosta¢ zapisane przez wykonanie
operacji A00 Zapisz wartosci = 1:aktywny!
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5 Parametryzowanie danych silnika

Dla zapewnienia prawidtowego wysterowania silnikéw nalezy wprowadzi¢ ich dane charakterystyczne oraz
spos6b sterowania. Wpisanie danych silnikow jest mozliwe na rézne sposoby:

*  Wybdr silnika standardowego STOBER w asystencie projektowania

» Uzycie elektronicznej tabliczki znamionowej w przypadku serwosilnikow z enkoderem wartosci
bezwzglednych

Bezposredni wpis do listy parametréw w przypadku silnikéw innych producentéw lub silnikow specjalnych

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,
patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

Informacja

Liczba parametréw pokazywanych w falowniku i w POSITool zalezy od sparametryzowanego
poziomu dostepu. Poziomu dostepu w falowniku moze by¢ ustawiany za posrednictwem
parametru A70 lub w narzedziu POSITool przez menu Narzedzia/Zmieh poziomu dostepu.

= =
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5.1 Wybér w asystencie projektowania

Informacja
W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu
obrotowego. Niemozliwe jest réwniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

W celu wybrania standardowego silnika STOBER w asystencie projektowania nalezy postepowaé
w nastepujgcy sposob:

Wybér silnika w asystencie projektowania

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.

Przej$¢ do kroku 5 Wybor silnika.

Z listy silnikéw wybraé wymagany silnik (np. silnik asynchroniczny 112 MY 4 kW).
Zamknac asystenta.

ok~ wbd =~

W oprogramowaniu POSITool wybrac liste parametrow i w parametrze B20 wpisa¢ wymagany tryb
sterowania (np. 1:bezczujnikowa regulacja wektorowa).

6. Nawigzac¢ potagczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
7. Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartos$ci
= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.

Device configuration - Motor selection x|
‘ Step S of B

Mofesseeton ISTDEBEH standard mators LI IAspnchronous induction motar j ISlandard LI
Marme |_rumber of poles (B10) | P nom / k! (B11) [ | nom & [B12] | n nom /ipm (B13 «
B3 DAZKW 4 012 044 1370
BILDOI2Kw 4 012 0.76 1370
B3M Y 018Kw 4 013 0,65 1360
E3MDO1BKW 4 018 113 1360
T 025k 4 0.25 078 1385
FRD 025 kw4 0.25 1.35 1385
FILY 037 k' 4 037 1 1370
FILD 037 kW 4 037 13 1370
BOKY 055 kw4 0.55 16 1400
80K D 0S5 kw4 0,55 27 1400 o
80LY 075 k' 4 0.75 2,1 1400
80LD 075 kW 4 0.78 364 1400
905 1.1 kw 4 1.1 25 1410
WSO 1Tk 4 il 43 1410
LY 1Sk 4 15 3.3 1400
LD 1EkW 4 15 56 1400
100K 22k 4 2.2 a8 1420
100K D 2.2 kw4 22 6.4 1420 =
il | ;l_l

Selected motar: B3 012 kw

\"_-..-.‘
% ‘ < Previous | MNeat > | Cancel

Rys. 5-1 Wybdr silnika w kroku 5 asystenta projektowania
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5.2 Elektroniczna tabliczka znamionowa

Serwosilniki firmy STOBER s3 standardowo wyposazone enkodery wartosci bezwzglednej. Te enkodery
posiadajg specjalng pamie¢ parametrow. W tej pamieci firma STOBER standardowo zapisuje w postaci
elektronicznej tabliczki znamionowej wszystkie dane silnika wtgcznie z danymi ewentualnie zamontowanego
hamulca postojowego. Te dane sg automatycznie wpisywane do falownika przy kazdym ruszaniu urzadzenia.

Informacja
Prawidtowa analiza elektronicznej tabliczki znamionowej po zmianie parametréw B06 i BO4

dopiero po ponownym uruchomieniu urzgdzenia.

Informacja
Analiza elektronicznych tabliczek znamionowych innych producentéw silnikow jest niemozliwa.

Odczyt wszystkich danych silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej

Sprawdzi¢, czy posiadany enkoder zawiera elektroniczng tabliczke znamionowg.
W oprogramowaniu POSITool wybrac liste parametrow.
W elemencie B20 wpisa¢ tryb sterowania 64:Serworegulacja.

el

W elemencie B26 sparametryzowac interfejs enkodera X4 i aktywowac interfejs w HOO przez ustawienie
64:EnDat.

Ustawi¢ parametr B06 na 0:Elektroniczna tabliczka znamionowa.
W parametrze B04 wybrac ustawienie 1:Wszystkie dane.

5
6
7. Nawigzac¢ potgczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.
8. Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartoSci.

=

Dane silnika i tryb sterowania zostaty wpisane do parametrow.

Reczne zmiany danych silnika pozostajg aktywne tylko do nastepnego ruszenia urzgdzenia, nawet jezel
zmiany w module parametrow zostaty zapisane w sposob nieulotny.

Alternatywnie mozliwe jest wykorzystanie wytgcznie offsetu komutowania z elektronicznej tabliczki
znamionowej. W tym celu w parametrze B04 wybra¢ ustawienie 0:Offset komutowania.
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5.3 Bezposredni wpis w parametrach

W przypadku silnikow nieposiadajgcych elektronicznej tabliczki znamionowej i ktérych nie mozna wybraé
w asystencie projektowania, konieczne jest wpisanie danych na liste parametrow (np. silniki innych
producentow i silniki specjalne). W zaleznosci od typu silnika i trybu sterowania konieczne jest wpisanie
réznych parametréw.

Informacja

W trybie sterowania 0:Sterowanie U/f nie wystepuje ograniczenie natezenia prgdu lub momentu
obrotowego. Niemozliwe jest rowniez obcigzenie pracujgcego silnika (przechwytywanie).

Bezposrednie wpisanie danych silnika

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.
Przejs¢ do kroku 5 Wybér silnika.

Z listy silnikéw wybraé silnik zblizony do posiadanego silnika.
Zamkng¢ asystenta.

W oprogramowaniu POSITool wybra¢ liste parametrow.

W elemencie B20 Tryb sterowania wpisa¢ wymagany tryb sterowania.
W elemencie B06 Dane silnika wpisac¢ 1:dowolne ustawienia.

© N o gk w2

Nastepnie wyedytowaé nastepujgce parametry:

- B0O2 Stata EMK (tylko serwaosilniki)

- B05 Offset komutowania (tylko serwosilniki)

- B10 Liczba biegunow silnika

- B11 Moc znamionowa silnika

- B12 Prad znamionowy silnika

- B13 Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika

- B14 Znamionowe napiecie silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B15 Znamionowa czestotliwo$c silnika (tylko silniki asynchroniczne)
- B16 cos phi (tylko silniki asynchroniczne)

- B17 MO (tylko serwosilniki)

- B52 Indukcyjno$¢ stojana

- B53 Rezystancja stojana

- B54 Wspotczynnik rozpraszania (tylko silniki asynchroniczne)

- B55 Wspbtczynnik nasycenia (tylko silniki asynchroniczne)

- B62 Moment bezwfadno$ci

- B73 Stat. moment tarcia oraz

- B74 Dyn. moment tarcia dla zoptymalizowanego modelu it

9. W parametrze B0O Typ silnika mozna dodatkowo wpisa¢ oznaczenie typu (maks. 16 znakéw).
10. Nawigza¢ potgczenie online i przesta¢ ustawienia do falownika.

11. Zapisa¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartosci.

= Dane silnika i tryb sterowania zostaty prawidtowo wpisane.
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Nastepujgce czynnosci mogg utatwi¢ wprowadzanie parametrow:

+ Parametr B05 Offset komutowania mozna zmierzy¢ wykonujgc operacje B40 Test fazy.

+ Parametry B52 do B55 mozna okresli¢ wykonujgc operacje B41 Pomiar silnika.

+ Dopasowanie regulatora pradu jest mozliwe przez operacje B42 Aktywuj regulator pradu.

Te operacje zostaty opisane w rozdziale 12.5 Operacje.

5.4 Pozostale dane silnika

Informacja
W zaleznosci od ustawienia elementu B20 nastepuje pokazanie lub ukrycie parametrow w listach
parametrow i kreatorach. Dlatego nie sg one widoczne w kazdym ustawieniu.
5.4.1 Regulator pradu
Parametry B64 do B68 sg wykorzystywane do ustawien regulatora prgdu. Jezeli pierwszy test ze wstepnymi
ustawieniami parametréw nie zapewni wymaganych wynikow pracy, zalecane jest przeprowadzenie

optymalizacji regulatora prgdu. Pozwala na to operacja B42 Optymalizacja regulatora prgdu. Nastepnie
zapisac¢ zmierzone wartosci funkcjg A00 Zapisz wartoSci.

5.4.2 Model termiczny

Parametry B70, B71 i B72 opisujg termiczny model silnika, stuzacy do jego ochrony. Typowo wystarczajgce
sg tu ustawienia domysine.

543 Bezwzgledne wartosci graniczne

Parametry B82 I-max i B83 n-max Motor sg wartosciami granicznymi, ktore nie moga zostaé przekroczone.
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5.5 Parametryzacja trybu sterowania SLVC-HP

Do silnikéw indukcyjnych tréjfazowych dostepny jest tryb sterowania bez enkodera SLVC-HP. Ten tryb
sterowania mozna aktywowac przez B20 = 3:SLVC-HP.

SLVC-HP znajduje zastosowanie w napedach o nastepujgcych parametrach
* duze przyspieszenia,

* zZmienne obcigzenia oraz

* duze obcigzenia podczas ruszania silnika.

Przy uruchamianiu trybu sterowania SLVC-HP nastepuje optymalizacja parametréw B46, B47 i B48. Mozna
tego dokona¢ w sposéb zautomatyzowany wykorzystujgc operacje B45 Wykonaj pomiary SLVC-HP patrz
rozdziat 12.5.2.6 B45 pomiar SLVC-HP.

Jezeli wykonanie operacji B45 jest niemozliwe, nalezy zastosowac sie do ponizszego opisu w celu dokonania
ustawien recznych.

Doktadnos¢ regulacji w trybie sterowania SLVC-HP zalezy ponadto od doktadnosci wartosci B52
Indukcyjnos¢ stojana, B53 Rezystancja stojana i B54 Wspdfczynnik rozpraszania. W przypadku silnikow
innych producentéw do pomiaru tych parametréw mozna uzyé operacji B41 patrz rozdziat 12.5.2.3 B41
pomiar silnika.

B48 Wzmocnienie catkowania SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wptyw na wiasciwosci dynamiczne silnika. Im wyzszy jest wspoétczynnik B48, tym szybciej
model silnika jest w stanie nadgzaé za rzeczywistg predkoscig obrotows.

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy uwzgledni¢ E15 Enkoder silnika n, natomiast w przeciwnym
razie E91.

Jesli silnik mimo wystarczajgcych wartosci granicznych momentu obrotowego nie nadgza za ustawiong
rampa momentu obrotowego, nalezy zwiekszy¢ B48. Za duze wartosci powodujg zaktécenie 56:Overspeed.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too large)

AR

-
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B47 Wzmocnienie proporcjonalne SLVC-HP — ustawianie
Ten parametr ma wplyw na wlasciwosci dynamiczne silnika (zwtaszcza na stabilno$¢ i tendencje predkosci
obrotowej do wahania sie wokot ustawionej wartosci).

Prawidtowe ustawienie mozna sprawdzi¢ w oparciu o przebieg predkosci obrotowej. Jezeli podczas
uruchomienia dostepny jest enkoder, nalezy jak rzeczywistg predkos¢ obrotowg uwzgledni¢ E15, natomiast
w przeciwnym razie E91. Parametr B47 nie powinien by¢ mniejszy niz 1% B48. Przy zbyt matych wartosciach
naped moze staé sie niestabilny, a wynikajgce drgania oscylujg z czestotliwoscig mechaniczng. Przez
zwiekszenia B47 mozna zapobiec przekraczaniu predkosci obrotowej w gore. Zbyt duze wartosci powodujg
drgania natezenia pradu i predkosci obrotowe;.

A

EOQ7 n-post-ramp
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B48 too small)
E91 n-motor or E15 n-motor-encoder (B47 too large)

TTRTTATY
AL

mech. frequency

B46 Sygnalizacja zwrotna obserwatora — ustawianie

Ten parametr wptywa na doktadnos¢ trybu sterowania SLVC-HP. W przypadku zbyt duzych lub zbyt matych
wartosci wzrasta stacjonarne odchylenie pomiedzy zadang i rzeczywistg predkoscig obrotowg. Wielkos¢
sygnalizacji zwrotnej daje mozliwos¢ poinformowania obserwatora, jak doktadnie oznaczone zostaty state
maszyny B54 Wspbtczynnik rozpraszania, B52 Indukcyjno$c¢ stojana i B53 Rezystancja stojana. Im mniejsza
sygnalizacja zwrotna, tym bardziej obserwator moze polegac¢ na tych statych.
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5.6 Parametryzowanie analiza danych czujnika temperatury
silnika

Informacja
Nalezy pamietaé¢, ze analiza czujnika temperatury jest zawsze aktywna. Jezeli dopuszczalna jest
eksploatacja bez czujnika temperatury, to nalezy zmostkowa¢ przytagcza na X2, inaczej w chwili

wigczania urzadzenia pojawi sie zaktdcenie.

Informacja

Nalezy pamietac¢, ze analiza czujnika temperatury Pt1000 jest mozliwa dopiero od wersji
oprogramowania uktadowego V 5.6-S. Przed zastosowaniem czujnika Pt lub KTY nalezy
pamietaé, ze ochrona silnika nie jest zagwarantowana w réwnym stopniu, jak w przypadku
nadzoru za pomocg potréjnego termistora PTC.

Do zacisku X2 podtgczy¢ czujniki temperatury silnika.

Podtaczanie czujnika temperatury silnika
Uzwojenia silnika sg nadzorowane termicznie przez czujnik temperatury silnika, np. termistory PTC badz
czujniki temperatury KTY lub Pt.

Czujnik PTC to termistory, ktérych rezystancja zmienia sie znacznie wraz z temperaturg. Po osiggnieciu
znamionowej temperatury reakcji przez czujnik PTC jego rezystancja wzrasta wielokrotnie i skokowo do kilku
kiloomoéw. Poniewaz stosowane sg potrojne moduty PTC, kazdy termistor monitoruje oddzielng faze
uzwojenia silnika. W przypadku 3 termistorow nadzorowane sg wiec wszystkie 3 fazy, co zapewnia efektywng
ochrone silnika.

Czujniki temperatury KTY lub Pt to czujniki temperatury z charakterystyka rezystancyjng, ktére liniowo
odpowiadajg temperaturze. Tym samym pozwalajg one na analogowy pomiar temperatury silnika. Pomiar jest
jednak ograniczony do jednej fazy uzwojenia silnika, dlatego zabezpieczenie silnika jest znacznie
ograniczone w poréwnaniu do zastosowania termistora potréjnego PTC.

W parametrze B38 Czujnik temperatury silnika ustawi¢, czy analizowany jest potrdjny tyrystor PTC, czy tez
KTY 84-1xx albo Pt1000.

B38=0:PTC
B38 = 1:KTY 84-1xx
B38 = 2:Pt1000

W B39 Maksymalna temperatura silnika sparametryzowaé¢ dopuszczalng dla danego silnika temperature

maksymalng. Po jej osiggnieciu aktywowane jest zaktocenie 41:TempMotorTMS.
Zmierzona przez KTY lub Pt1000 temperatura silnika jest pokazywana w E12 Temperatura silnika.
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6 Parametryzowanie danych enkodera

Ponizsze akapity wyjasniajg ustawienia, zwigzane z uruchomieniem systemu enkoderéw za pomocg
narzedzia POSITool. Zaktada sie, ze zostat juz dokonany wybér systemu enkodera oraz odpowiedniego
interfejsu dla posiadanego napedu. Ustawienia symulacji sygnatéw enkodera nie zostaty opisane

w niniejszym rozdziale.

Falownik udostepnia rozne interfejsy enkodera. Interfejs musi zosta¢ wybrany w parametrze B26 Enkoder
silnika. W ustawieniach domysinych wpisac interfejs X4, zintegrowany w systemie podstawowym. Enkoder
silnika moze ponadto zosta¢ dezaktywowany lub ustawiony na inny interfejs.

Informacja
Przy podtgczaniu nalezy uwzgledni¢ informacje zawarte w podreczniku programowania falownika,
patrz rozdziat 1.3 Pozostata dokumentacja.

Informacja
Nie kazdy system enkoderéw moze by¢ wykorzystywany do serworegulacji. W wyborze
parametrow H.. HO0, H40, H120 i H140 funkcje obstugujace serwo sg oznaczone numerami

powyzej 64. Przyktad: HOO = 64: EnDat.

6.1 Dezaktywacja enkodera silnika

Wybra¢ B26 = 0:nieaktywny, jezeli stosowany jest silnik asynchroniczny bez sygnatu zwrotnego predkosci
obrotowej (B20=0:Sterowanie U/f lub 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa). W przypadku stosowania
serwosilnikéw lub regulacji wektorowej to ustawienie jest niedopuszczalne.

6.2 Interfejs X4

Przez X4 mozna analizowac¢ nastepujgce enkodery:

+ Enkoder warto$ci bezwzglednych EnDat 2.1/2.2 cyfrowy
* Enkoder przyrostowy: HTL

+ Enkoder przyrostowy: TTL

* Enkoder wartosci bezwzglednych SSI

Jezeli w chwili ruszania urzgdzenia uktad stwierdzi, ze na jednym z interfejsow zostat sparametryzowany
enkoder SSI, urzadzenie czeka w trybie Autotestu az do momentu wykrycia enkodera SSI na danym
interfejsie. Podczas czekania na enkoder SSI na wyswietlaczu pojawia sie jeden z ponizszych komunikatéw,
zaleznie od interfejsu SSI:
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Komunikat na Znaczenie
wyswietlaczu

Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest
oczekiwany na X120, a falownik jest urzagdzeniem

iting f
ﬁi‘;éiggl_gicoder master SSI (ustawienie H120=67:SSI master).
Master SS| wysyta do enkodera zgdanie transmis;ji
pozyciji.

Komunikat informuje, iz na X120 oczekiwany jest
— enkoder SSli falownik jest urzgdzeniem slave SSI.
waiting for L .
X120-SST-slave (Ustawienie H120=68:SSI slave). Urzadzenie
slave SSI otrzymuje taki sam sygnat jak master,
jednak nie wysyta zadnych zgdan do enkodera.

- Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest
waiting for . o .
X4-SST-encoder oczekiwany na X4, a falownik jest urzadzeniem

master SSI (ustawienie H00=65:SSI master).

Jezeli po uptywie kilku sekund oczekiwania nie zostanie wykryty enkoder, falownik przechodzi do nastepnego
stanu urzadzenia. Jezeli enkoder jest konieczny do regulacji pozycji lub potozenia, sygnalizowane jest
zaktocenie 37 z przyczyng 17:X120 przerwa w przewodach.

Parametryzowanie interfejsu X4

Z listy parametrow wybrac parametr B26.

Ustawi¢ B26 = 2:Enkoder X4.

W liscie parametrow otworzy¢ grupe H...

W HOO ustawi¢ system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X4.

o kb=

Ustawi¢ HO1, HO2, H05, H10 i H11 zgodnie z podtgczonym enkoderem. Nalezy uwzglednié, ze
w zaleznosci od systemu enkodera, ustawionego w HOO, nie bedzie pokazywany kazdy parametr.

o

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

N

Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.
= Interfejs X4 zostat sparametryzowany.

ID 442291.06 43



Parametryzowanie danych enkodera
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%3 STOBER

6.3 Interfejs X101 (enkoder BE)

Do X101 mozna podtgczy¢ nastepujace enkodery:
» Enkoder przyrostowy: HTL

* Enkoder przyrostowy TTL (tylko z REA 5001)
+ Interfejs impulsowy/kierunkowy

WSKAZOWKA

W przypadku wykorzystywania enkodera BE, wejscia binarne BE3, BE4 i BES nie mogg zostac uzyte dla
zadnej innej funkcji w aplikaciji.

Do korzystania z enkodera BE konieczna jest jedna z nastepujgcych opciji:

- SEA 5001
« REA 5001
«  XEA 5001
Enkoder BE

Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybrac krok 6.
2. W opcji 2 wpisac¢ jedng z wyzej wymienionych opcji i upewni¢ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku
i prawidtowo podtgczona.

3. W przypadku podtgczania enkodera TTL do REA 5001 nalezy upewnic sie, ze tagcznik suwakowy zostat
prawidtowo ustawiony. Patrz tez rozdziat Podtgczanie w podreczniku projektowania, 1.3 Pozostata
dokumentacja.

Zakonczy¢ asystenta projektowania.

Ustawi¢ w B26 = 1:Enkoder BE.

W H40 wybrac¢ system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X101.
Ustawi¢ H41 i H42 odpowiednio do podigczonego enkodera.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytgczy¢ i ponownie wigczyc¢ falownik.

2 © o N oA

0. Enkoder BE zostat sparametryzowany.
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6.4 Interfejs X120

Do X120 mozna podtgczy¢ nastepujace enkodery:
» Enkoder wartosci bezwzglednych SSI
* Enkoder przyrostowy: TTL

Do korzystania z interfejsu X120 konieczna jest jedna z nastepujgcych opciji:

+  REA 5001

+  XEA 5001

Nalezy pamietac, ze X120 w XEA 5001 jest wykonany jako interfejs podwajny.

Parametryzowanie interfejsu X120

Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybra¢ krok 6.

N —~

W opcji 2 wpisa¢ jedng z wyzej wymienionych opcji i upewni¢ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku
i prawidtowo podtgczona.

Zakonczy¢ asystenta projektowania.

Ustawi¢ w B26 = 4:Enkoder X120.

W H120 ustawi¢ system enkodera, ktéry ma by¢ wykorzystywany z X120.

Ustawi¢ H121, H122, H125 i H126 odpowiednio do podtgczonego enkodera.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytgczy¢ i ponownie wigczyc¢ falownik.

g ® N o o s~

Interfejs X120 zostat podigczony.

Jezeli w chwili ruszania urzgdzenia uktad stwierdzi, ze na jednym z interfejsow zostat sparametryzowany
enkoder SSI, urzadzenie czeka w trybie Autotestu az do momentu wykrycia enkodera SSI na danym
interfejsie. Podczas czekania na enkoder SSI na wyswietlaczu pojawia sie jeden z ponizszych komunikatéw,
zaleznie od interfejsu SSI:

Komunikat na wyswietlaczu Znaczenie

_— Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest oczekiwany na X120,
§§‘§5i§g£§§coder a falownik jest urzgdzeniem master SSI (ustawienie H120=67:SSI master).
Master SSI wysyta do enkodera zgdanie transmisji pozyciji.

Komunikat informuje, iz na X120 oczekiwany jest enkoder SSI i falownik
waiting for jest urzgdzeniem slave SSI. (Ustawienie H120=68:SSI slave). Urzadzenie
X120-SSI-slave slave SSI otrzymuje taki sam sygnat jak master, jednak nie wysyta zadnych

zadan do enkodera.

waiting for Ten komunikat pojawia sie, jezeli enkoder SSI jest oczekiwany na X4,
x4-SSl-encoder a falownik jest urzadzeniem master SSI (ustawienie H00=65:SSI master).

Jezeli po uptywie kilku sekund oczekiwania nie zostanie wykryty enkoder, falownik przechodzi do nastepnego
stanu urzadzenia. Jezeli enkoder jest konieczny do regulacji pozyciji lub potozenia, sygnalizowane jest
zaktocenie 37 z przyczyng 17:X120 przerwa w przewodach.
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6.5 Interfejs X140

Do X140 mozna podtgczy¢ nastepujgce enkodery:
*  Przelicznik
+ Enkoder wartosci bezwzglednych EnDat 2.1 sin/cos

Do korzystania z interfejsu X140 konieczna jest opcja:
+  REA 5001

Parametryzowanie interfejsu X140

Uruchomi¢ asystenta projektowania i wybra¢ krok 6.

N O~

podtgczona.

Zakonczy¢ asystenta projektowania.

Ustawi¢ B26 = 3:Enkoder X140.

W H140 ustawi¢ system enkodera, ktéry ma byé wykorzystywany z X140.
Ustawi¢ H7142 i H148 odpowiednio do podfgczonego enkodera.

Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

g ® N o o s~ o

Interfejs X140 zostat sparametryzowany.

£
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W opcji 2 wpisa¢ wybor REA 5001 i upewni€ sie, ze jest ona zamontowana w falowniku i prawidtowo

ID 442291.06



Parametryzowanie danych hamulcow
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

7 Parametryzowanie danych hamulcow

Do urzadzen 5. generacji falownikdw STOBER mozna podtacza¢ silniki z hamulcem postojowym. Sterowanie
hamulca jest mozliwe na dwa sposoby.

W obrebie aplikacji:

» Szybka warto$¢ zadana z wysterowaniem hamulca,

+ Komfortowa wartos¢ zadana,

* Regulator technologiczny,

» Pozycjonowanie na polecenie (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

* Synchroniczne pozycjonowanie na polecenie (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),
* Pozycjonowanie zestawu ruchu (nieskonczony i ograniczony obszar ruchu),

» Elektroniczna tarcza krzywkowa (nieskohczony i ograniczony obszar ruchu)
zintegrowany jest ukfadu sterowania hamulca.

Sterowanie hamulca mozna aktywowac¢ w parametrze F08. Pozostate ustawienia sg dokonywane
w zaleznosci od wybranego trybu sterowania.

Dodatkowo w F100 mozna sparametryzowac zrédto sygnatdw. Za posrednictwem tego zrédta mozna
bezposrednio wysytaé sygnat zwolnienia hamulca. F7100 jest parametrem globalnym i nie jest dostepny
w kazdej aplikacji.

Jezeli FO8 jest ustawiony na O:nieaktywny, hamulec jest wysterowywany razem z dopuszczeniem systemu
A900. W tym przypadku ignorowane sg czasy zwalniania i aktywacji hamulca.

Po ustawieniu FO8 = 1:aktywny z chwilg aktywacji hamulca zapisywany jest aktualny moment obrotowy
silnika. Ten moment jest ponownie ustawiany przy zwalnianiu hamulca. Po ustawieniu FO8 na 2:Nie zapisuj

momentu obrotowego, po zwolnieniu hamulca aktywowana jest tylko magnetyzacja silnika.

Poniewaz uktadu sterowania hamulcéw jest parametryzowany zaleznie od wybranego trybu sterowania,
ponizsze rozdziaty majg odpowiednig strukture.
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7.1 B20 = 0:Sterowanie U/f

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Sparametryzowac¢ wysterowanie hamulca w B20 = 0:Sterowanie U/F

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.

W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisat, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

ok wDd =

W F07 wpisaé czas, potrzebny do aktywacji hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,

wpisac¢ diuzszy czas aktywaciji.

6. W F06 wpisac czas, potrzebny do zwolnienia hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisa¢ diuzszy czas zwalniania.

7. Przestaé parametry do falownika i zapisac je tam.

8. Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

= Woysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé¢ w kreatorze Ustawienia ogéine na stronie Hamulec postojowy:

5 11: Inverter] - Wizard: General options for axis 1
] 1 Inverter - Wizard: General options for axis 1
- Control mode.. [ :
. Converter Holding brake
- Braking resistor
- Limit values
. Holding brake Speed FO8 brake FO1 n brake release
- Pratective functions 1 FO2 nbrake set i ¥
Prutectwe.funct!ons 2 !3{] pm e
- Encoder simulation -
- Local control 11. brake 1 vi
- Start actions
- Brake actions

FO6 t-brake release iD ms
X Cancel | " OK |

FO7 tbrake set |D ms

« Back Neat = |

FO08 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When FO8 is parameterized to dtinactive, the status of brake activation corresponds to the =
status of A300. [
With SDS 5000, F08 must be activated so that F09 can be set and actions 8300, B201 and 8302 can be triggered. When 8310 brake managementis active,

F0& must be activated.

Rys. 7-1 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.2 B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcéw w B20 = 1:Bezczujnikowa regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.

W F02 wpisat, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisaé, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

A R A

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

6. W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma byé utrzymywany po czasie
z B27.

7. W F07 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisac diuzszy czas aktywacji.

8. W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisac diuzszy czas zwalniania.

9. Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.

10. Wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

= Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.
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Te ustawienia mozna wykonaé¢ w kreatorze Ustawienia ogéine na stronie Hamulec postojowy:

ﬂ Il: Imnerte_rl— W'lzard

- Control mode.... I : CEny

. Cooat Holding brake [ Search |

- Braking resistor
- Limit values

. [ —— =peed FO8 brake FO1 nbrake releass
- Protective functions 1 FO2 nbrake set ﬁm I1 i
F‘rotectlve.functfons 2 la.n e

- Encoder simulation :

- Local contral |1. brake 1

- Start actions
- Brake actions

Magnetising cument
B27 time haltflux B25 halt flux

FO6 thrake release ID ms

X Cancel | o 0K

F08 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When F08 is parameterized to (tinactive, the status of brake activation corresponds to the =
I status of A900. |

With S0OS 5000, FO8 must be activated so that F09 can be set and actions 8300, 8301 and B302 can be triggered. When 8310 brake management is active, B
F08 must be activated.

Rys. 7-2 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.3 B20 = 3:SLVC-HP

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:

Parametryzowanie wysterowania hamulcéw przy B20 = 3:SLVC-HP

o kw0 =

9.

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.

W F02 wpisa¢, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ aktywacja hamulca.
W FO1 wpisat, przy jakiej predkosci obrotowej ma nastgpi¢ zwolnienie hamulca.

W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

W F07 wpisaé czas, potrzebny do aktywacji hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisa¢ diuzszy czas aktywaciji.

W FO06 wpisac czas, potrzebny do zwolnienia hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisa¢ diuzszy czas zwalniania.

Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.

10. Wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

= Woysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.
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7.4 B20 = 2:Regulacja wektorowa

Przy parametryzacji postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Parametryzowanie wysterowania hamulcow przy B20 = 2:Regulacja wektorowa

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.

3. W B27 wpisac czas, przez ktory silnik powinien pozostawaé namagnetyzowany po rozpoczeciu procesu
hamowania.

4. W B25 wpisa¢ w procentach udziat magnetyzacji postojowej, ktéry ma by¢ utrzymywany po czasie
z B27.

5. W F07 wpisa¢ czas, potrzebny do aktywacji hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisac¢ diuzszy czas aktywaciji.

6. W F06 wpisa¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisac¢ diuzszy czas zwalniania.

7. Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.

8. Wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ falownik.

= Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonaé w kreatorze Ustawienia ogdélne na stronie Hamulec postojowy:

2 11 Inverter] - Wizard: General options for axis 1

- Cortrol mode r .

- Converter HOIdIng brake
- Braking resistor

- Limit values Speed
. Mitoreneoder I FO8 brake

W |olding brake I B27=0 the magnetising ST

J ) cument is active forthe
- Protective functions 1 time FO7. FO09 utiized brakes
|1: brake 1

- Protective functions 2

- Encoder simulation

- Local contral

- Start actions

- Brake actions B27 time halt-flux
o

Magnetising cument

FO7 tbrake set Iﬁ ms FO6 tbrake release ii} ms

X Cancel | ' 0K

|FO8 Brake: Activates the control of the halting brake by the inverter. When FO8 is parameterized to Otinactive, the status of brake activation corresponds to the =
| status of A900. L
|With SD3 5000, FO8 must be activated so that /09 can be set and actions 8300, B301 and 5302 can be triggered. When 5310 brake management is active,

|FO8 must be activated.

Rys. 7-3 Kreator Ustawienia ogdlne, strona Hamulec postojowy
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7.5 B20 = 64:Serworegulacja

Hamulec postojowy silnika jest hamulcem bezposrednio zamontowanym na wale silnika. Tylko jego dane sg
zapisane w elektronicznej tabliczce znamionowej.

Jezeli falownik jest wykorzystywany z serwosilnikiem, istniejg dwie mozliwosci ustawiania wysterowania

hamulcéw:

+  Wysterowanie hamulcow jest parametryzowane przy aktywnej elektronicznej tabliczce znamionowej
(patrz 5.2 Elektroniczna tabliczka znamionowa).

+ jezeli do falownika podtgczony jest serwosilnik STOBER z elektroniczng tabliczkg znamionowag
i hamulcem lub

» jezeli podigczony jest serwosilnik STOBER z elektroniczng tabliczkg znamionowa i dwoma
hamulcami, przy czym czasy aktywacji i zwalniania hamulca postojowego silnika sg dtuzsze.

* Reczna parametryzacja wysterowania hamulcow,
» jezeli elektroniczna tabliczka znamionowa nie jest uzywana lub
» jezeli do falownika podtaczony jest serwosilnik bez elektronicznej tabliczki znamionowej lub

» jezeli podigczony jest serwosilnik STOBER z elektroniczng tabliczkg znamionowa i dwoma
hamulcami, przy czym czasy aktywacji i zwalniania hamulca postojowego silnika sg krétsze.

Parametryzowanie wysterowania hamulcow przy aktywnej elektronicznej tabliczce znamionowej

Wysterowanie hamulcéw przy B20 = 64: Serworegulacja i aktywnej elektronicznej tabliczce
znamionowej — parametryzowanie

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.

W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.

Upewnic¢ sie, ze ustawiony zostat BO7 = 0:Elektryczna tabliczka znamionowa.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac je tam.

Wytgczy¢ i ponownie wigczyé falownik.

g o s on -

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Nastepnie wartosci F06 i FO7 sg automatycznie odczytywane z tabliczki znamionowej przy kazdym ruszaniu
falownika. Reczna zmiany F06 i FO7 zachowujg skutecznos$¢ tyko do nastepnego wigczenia sieci.

Reczne parametryzowanie wysterowania hamulcéw

W nastepujacych przypadkach konieczna jest reczna parametryzacja:

* Nie jest uzywana elektroniczna tabliczka znamionowa.

+ Do falownika jest podtgczony serwosilnik bez elektronicznej tabliczki znamionowe;j.

* Do falownika podtaczony jest serwosilnik STOBER z elektroniczng tabliczkg znamionowg i dwoma
hamulcami, przy czym czasy aktywacji i zwalniania hamulca postojowego silnika sg krotsze.
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W tym przypadku nalezy postepowaé w nastepujacy sposéb:
Wysterowanie hamulcéw przy B20 = 64: Serworegulacja — parametryzowanie reczne

Aktywowaé wysterowanie hamulca w parametrze F08.
W F09 podaé, jakie hamulce sg podtgczone do modutu hamowania.
Jezeli elektroniczna tabliczka znamionowa jest aktywna, ustawi¢ BO7 = 1: dowolne ustawienia.

Ao N ==

W F07 wpisac€ czas, potrzebny do aktywacji hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisa¢ diuzszy czas aktywaciji.
5. W F06 wpisac czas, potrzebny do zwolnienia hamulca. Jezeli modut hamowania posiada dwa hamulce,
wpisa¢ diuzszy czas zwalniania.
Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je tam.
7. Wytaczyé i ponownie wigczy¢ falownik.
= Woysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Te ustawienia mozna wykonac¢ w kreatorze Ustawienia ogélne na stronie Hamulec postojowy:

A U1: Umrichterl - Assistent: Allgemeine Einstellungen fiir Achse 1 | 23 |
- Steuerart. I
it Haltebremse
- Bremawiderstand
- Grenzwerte Drehzahl
- Matorencoder FO8 Bremse
- Haltebremss m
" Scetsheklion? FO9 venvendete emsen
- Encodersimulation |11 Bremse 1 _:]
- Lokalbedienung

- Alctionen im Umrichter
- Altionen Bremse

I ’7
f : 1
geschlossen :‘7‘_" \‘_—\::
1 1 1 1
FO7 Bremseinfalzeit |0 ms FO6 Bremsliftzsit il} ms
< Zunick ‘ Weiter > I x Abbrechen | ' OK ‘

FOB8 Bremse:! Akdiviert die Steuerung der Haltebremse durch den Umrichter. Wenn F08 auf Orinaktiv parametriert wird, entspricht der Zustand der
Bremsenansteuerung dem Zustand von 4900, I__,I
Beim SD'S 5000 muss FOB aktiviert sein, um F09 einstellen und die Aktionen B300, B304 und B302 ausldsen zu kénnen. Bei aktivem Bremsenmanagement
B310 muss FO8 aktiviert sein.

S

Rys. 7-4 Kreator Ustawienia ogdine, strona Hamulec postojowy
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7.6 Zarzadzanie hamulcami

Zarzgdzanie hamulcami nadzoruje regularne wykonywanie testéw hamulcéw, aby kontrolowac ich
sprawnos¢. Mozna nadzorowac jeden lub dwa hamulce.

Dzieki zarzgdzaniu osiami SDS 5000 oferuje nastepujgce mozliwosci:

+ Tryb jednoosiowy: Do podtgczonego silnika przyporzadkowana jest jedna o$ skonfigurowana
w POSITool.

+ Tryb wieloosiowy: Do podigczonego silnika przyporzadkowane sg 2, 3 lub 4 osie skonfigurowane
w POSITool.

*  Tryb wieloosiowy POSISwitch: Do 4 silnikow podtgczonych do POSISwitch jest wykorzystywanych
sekwencyjnie z maksymalnie 4 osiami.

Najpierw przedstawiony zostat sposéb postepowania w przypadku pracy z jedng osig. Nastepnie wyjasnione
zostang cechy szczegdlne pracy z kilkkoma osiami i pracy z kilkoma osiami POSISwitch.

Zarzgdzanie hamulcami moze by¢ wykorzystywane tylko pod nastepujgcymi warunkami:

+ Hamulce sg wysterowywane przez wyposazenie dodatkowe BRS 5001.

+ Stosowane sg hamulce z samoczynng aktywacjg, to znaczy hamujgce w stanie beznapieciowym.

* Moment obrotowy hamowania My,gmyiec Musi wynosic co najmniej 1,3-krotng warto§¢ momentu
obcigzenia.

* Naped dysponuje enkoderem.

Nalezy to uwzgledni¢ przy projektowaniu i uruchomieniu maszyny.

7.6.1 Tryb jednoosiowy

Warunek aktywacji zarzgdzania hamulcami:
+  Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

Zarzadzanie hamulcami jest aktywowane w nastepujgcy sposob:

Aktywowanie zarzadzania hamulcami

Ustawi¢ parametr B310 zarzgdzanie hamulcami na 1:globalnie.

2. W parametrze B311 ustawi¢ czas, po ktérym falownik ma sygnalizowad, ze konieczny jest test hamulcéw.
Mozna ustawi¢ maksymalnie 1 rok = 52 tygodni bgdz 8760 godzin pracy.

3. Przesta¢ parametry do falownika i zapisac¢ je.

&

Wytgczy¢ i ponownie wiaczy¢ falownik.
Po ruszeniu zarzgdzanie hamulcami jest aktywne.
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Zarzgdzanie hamulcami pracuje z nastepujgcym automatem skoriczonym:

Nie jest
wymagany
test

< hamowania

0 0

‘c €| Uptynat czas Test hamowania zostat

‘2 g w B311 wykonany pomyslinie

o >

£ c

o ©

<3

E ‘§ Wymagany \ Mozliwa normalna eksploatacja

jest test
hamowania

przetwornicy, komunikat 72 na
wySwietlaczu E29=1:Wymagany
Jest test hamowania

Czas w B311 uptynat dwukrotnie lub
nie powiddt sie test hamowania

Przetwornica jest zablokowana dla
eksploatacji, zaktécenie 72 na
wyswietlaczu, mozna przeprowadzic¢
tylko test hamowania i funkcje
szlifowania hamulcéw
E29=1:Wymagany jest test hamowania

Rys. 7-5 Automat skonczony zarzadzania hamulcami

Test
hamowania

Czas B311 zarzgdzania hamulcami jest odliczany od momentu aktywacji. Gdy czas uptynie, nastepuje
przejscie do stanu Wymagany test hamulcow. Ten stan jest sygnalizowany na wyswietlaczu falownika
komunikatem 72:Test hamulcéw. Jezeli w tym stanie zostanie pomysinie przeprowadzony test hamulcow,
zarzadzanie hamulcami przechodzi ponownie do stanu Test hamulcéw niewymagany. Cykl B317 rozpoczyna
sie od nowa.

Jezeli w stanie Test hamulcéw wymagany ponownie uptynie czas B311 bez wykonania testu hamulcow lub
w przypadku niepomysinego wykonania testu hamulcéw, nastepuje przetgczenie na stan Test hamulcow
bezwzglednie wymagany. Ten stan jest sygnalizowany na wyswietlaczu falownika zaktéceniem 72:Test
hamulcéw. Dodatkowo status jest pokazywany w parametrze E29 ostrzezenie: przeprowadzic test hamulcow
(1:test hamulcéw wymagany). Aby nie przerywac cyklu produkcyjnego zaktécenie jest sygnalizowane tylko
przy wytaczonym dopuszczeniu. Aby umozliwi¢ wykonanie testu hamulcéw oraz funkcji docierania hamulcéw,
mozliwe jest potwierdzenie tego zaktécenia. Jezeli w ciggu 5 minut od potwierdzenia test hamulcéw nie
zostanie pomysinie przeprowadzony, zaktdcenie jest ponownie pokazywane na wyswietlaczu falownika.
Pomysiny test hamulcow w tym stanie automatycznie prowadzi z powrotem do stanu Test hamulcow
niewymagany i cykl B311 rozpoczyna sie od nowa.

Natomiast jezeli w stanie Test hamulcow bezwzglednie wymagany ten test przebiegnie niepomysinie, istnieje
mozliwos$¢ dotarcia hamulcéw i ponownego przeprowadzenia ich testu. Gdyby i ten test wypadt niepomysinie,
konieczna jest wymiana hamulcéw lub silnika. Zarzgdzanie hamulcami pozostaje w stanie Test hamulcéw
bezwzglednie wymagany, az po wymianie hamulcow lub silnika przeprowadzony zostanie pomysiny test
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hamulcéw. Czas od ostatniego testu hamulcéw jest pokazywany w parametrze E177 Czas od ostatniego
testu hamulcoéw. Test hamulcéw mozna rozpoczg¢ bezposrednio na falowniku, w programie POSITool lub
z nadrzednego sterownika.

7.6.2 Tryb wieloosiowy

W trybie wieloosiowym podtgczony do falownika silnik obstuguje kilka osi (,przetgczanie zestawu
parametréw”). W tym przypadku do aktywacji zarzgdzania hamulcami nalezy dokonaé tych samych ustawien
jak w przypadku trybu jednoosiowego. Nalezy pamigtac, aby dokonac¢ ustawien w parametrach osi 1.

7.6.3 Tryb wieloosiowy POSISwitch

W przypadku stosowania POSISwitch mozliwe jest nadzorowanie do 8 hamulcow na 4 silnikach. W tym
przypadku ustawi¢ w parametrze B310 = 2:0dpowiednio do osi. Parametry F08, FO9 i F311 sg ustawiane
oddzielnie dla kazdej osi.

W tym trybie pracy kazda nadzorowana os$ posiada wiasny automat skoriczony. Wszystkie automaty
skonczone pracujg réwnolegle, niezaleznie od aktywacji osi. Jezeli w jednym z automatéw skohiczonych
dwukrotnie uptynie czas B311 bez przeprowadzenia testu hamulcow, automat skonczony przechodzi na stan
Test hamulcow bezwzglednie wymagany. Ten stan jest sygnalizowany na wyswietlaczu falownika ze
zdarzeniami 72 do 75:

» Zdarzenie 72: Na osi 1 bezwzglednie wymagany jest test hamulcow.

+ Zdarzenie 73: Na osi 2 bezwzglednie wymagany jest test hamulcow.

» Zdarzenie 74: Na osi 3 bezwzglednie wymagany jest test hamulcow.

» Zdarzenie 75: Na osi 4 bezwzglednie wymagany jest test hamulcow.

Nalezy pamietac, ze te zdarzenia mogg spowodowac przejécie falownika na stan urzadzenia Zaktécenie, co
zablokuje wszystkie osie.
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7.7 Test hamulcow

Test hamulcéw pozwala na sprawdzenie, czy hamulce sg nadal w stanie wytworzyé wymagany moment
trzymania.

Podczas testu hamulcéw wykonywany jest najpierw test enkoderdw przy zwolnionych hamulcach. Nastepnie
aktywowany jest hamulec 1, a naped wytwarza parametryzowalny moment kontrolny w kazdym
dopuszczalnym kierunku obrotow. Wykrycie ruchu przez naped oznacza, ze hamulec nie byt w stanie
wytworzy¢ wymaganego momentu przeciwdziatajgcego i test jest niepomysiny. Parametryzowalne momenty
kontrolne sg wpisywane w parametrach B304.x (moment dodatni) i B305.x (moment ujemny). Cata operacja
jest powtarzana dla hamulca 2, jezeli jest on zamontowany. Na zakohczenie ponownie testowany jest
enkoder.

Niebezpieczenstwo szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek uszkodzenia hamulca
postojowego silnika. Rozpoczecie tej operacji powoduje kolejne zwalnianie hamulcow silnika.
Podczas testu enkoderow oraz w razie awarii hamulca o$ napedzana moze sie poruszac.

» Zwilaszcza w przypadku osi obcigzonych sitg ciezkosci nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie $rodki
ostroznosci.

Podczas tej operaciji silnik obraca sie z predkoscia ok. 60 obr./min.
Zagrozenie na skutek ruchéw napedu.
Zadbac o spetnienie nastepujgcych warunkéw

» przed rozpoczeciem tej funkcji naped musi by¢ ustawiony w pozycji, na ktérej moze obracac¢ sie z takg
predkoscig oraz

» w B306 ograniczy¢ kierunek obrotow, jezeli naped nie moze poruszac¢ sie w tym kierunku.

Informacja
Test hamulcow wymaga wystepowania enkodera silnika. Analizowany jest tylko zaprojektowany
(bezposlizgowy) enkoder silnika.

Informacja

Nalezy pamietac, ze funkcja testu hamulcow jest zdefiniowana dla systemu STOBER (silnik
przekfadniowy z hamulcem oraz ewentualnie uktadem ServoStop). Przed wykonywaniem tej
funkcji nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ uwarunkowania techniczne wobec systemu innego
producenta.

= =
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Informacja

Nalezy pamieta¢, ze moment obrotowy silnika zostanie ograniczony do wartosci z C03 i C05.
Jezeli w B304.x i B305.x zostang wpisane wigksze wartosci, ich osiggniecie bedzie niemozliwe.
Sprawdzi¢ w E62 i E66, czy aktywne sg takze inne granice momentu obrotowego.

Informacja

Nalezy pamietaé, ze w przypadku osi podnoszonych moment wytwarzany przez silnik w kierunku
opuszczania obcigzen jest obliczany w nastepujacy sposob:

Mparametr = Mhamulca - Mobciqzenia

Mparametr5 moment do wpisania w B304.x lub B305.x

Mhamulca: moment trzymania do wytworzenia przez hamulec

Mobciazenia: moment obcigzenia.

Informacja

Podczas operacji Test hamulcéw czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.
Przestawienie nastepuje z chwilg aktywacji operacji. Po zakonczeniu operacji uzywany jest
dotychczasowy czas cyklu.

Informacja
Jezeli operacja ma zosta¢ wykonana w chwili, gdy zarzgdzanie hamulcami bezwzglednie wymaga
testu hamulcow (zaktécenie 72), nalezy przed rozpoczeciem tej operacji potwierdzi¢ zaktécenie.

Po potwierdzeniu zakidcenia mozna kontynuowac poleceniem roboczym Wykonaj test hamulcow.

7.71 Tryb jednoosiowy

Warunki przeprowadzenia testu hamulcéw:

Wysterowanie hamulcéw zostato sparametryzowane za pomocg parametréw F08 i F09.

W B304.0 wpisany zostat moment dla hamulca 1, ktéry musi by¢ utrzymywany przez hamulec w dodatnim
kierunku obrotow.

W B305.0 wpisany zostat moment dla hamulca 1, ktéry musi by¢ utrzymywany przez hamulec w ujemnym
kierunku obrotow.

W B304, 1 wpisany zostat moment dla hamulca 2, ktéry musi byé utrzymywany przez hamulec w dodatnim
kierunku obrotéw.

W B305, 1 wpisany zostat moment dla hamulca 2, ktéry musi by¢ utrzymywany przez hamulec w ujemnym
kierunku obrotow.

Jezeli naped moze obracac sie tylko w jednym kierunku, w parametrze B306 zostat ograniczony kierunek
obrotéw dla testu.

W B307 podany zostat kat obrotu, ktory jest uznawany za naped jako bezruch.
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W celu wykonania testu hamulcéw postepowaé w nastepujgcy sposoéb:

Przeprowadzanie testu hamulcow

4.
5.

Przetgczy¢ na stan urzadzenia Gotowos¢ do wigczenia.

Ustawi¢ parametr B300.0 Test hamulcow & uruchom na 1:aktywny.

Wiaczyé sygnat dopuszczenia.

= Falownik rozpoczyna test hamulcow i silnik obraca

Odczekac, az parametr B300.1 pokaze wynik 100%, a parametr B300.2 wynik 0:bezbfedny.
Wylgczy¢ sygnat dopuszczenia.

= Test hamulcéw zostat przeprowadzony pomysinie.

Jezeli wynik nie zostat osiagniety, sprawdzi¢ nastepujgce przypadki:

1.

B300.2 = 1:przerwany: Operacja Test hamulcow zostata przerwana. Przerwanie moze mieé¢ na przykiad
nastepujgce przyczyny:

— Podczas testu zostato wytgczone dopuszczenie.

— Sygnat dopuszczenia nie zostat wigczony w ciggu 30 sekund.

Ponownie wykona¢ test hamulcow.
B300.2 = 2:maksymalny moment nie osiggniety dla hamulca 1:

Podczas testu hamulec 1 nie utrzymat wystarczajgcego momentu. Przeprowadzi¢ funkcje docierania
hamulcow dla hamulca 1 lub wymieni¢ hamulec 1, a nastepnie ponownie przeprowadzic¢ test hamulcow.
B300.2 = 3:maksymalny moment nie osiggniety dla hamulca 2:

Podczas testu hamulec 2 nie utrzymat wystarczajgcego momentu. Przeprowadzi¢ funkcje docierania
hamulcow dla hamulca 2 lub wymieni¢ hamulec 2, a nastepnie ponownie przeprowadzi¢ test hamulcow.
B300.2 = 4:btgd. Ten komunikat moze mie¢ nastepujgce przyczyny:

— Nie zostat sparametrowany zaden hamulec: Ustawi¢ FO8 na 1:aktywny i FO9 na uzywane hamulce.

— Nie zostat sparametrowany zaden enkoder: Sprawdzi¢, czy wystepuje enkoder i czy podtgczony silnik
moze by¢ eksploatowany w trybie sterowania serworegulacja lub regulacja wektorowa. Odpowiednio
ustawi¢ B20.

— Test hamulcow nie zostat aktywowany w stanie urzgdzenia Gotowo$¢ do wigczenia (np. aktywacja
nastgpita w stanie Blokada wfgczenia).

B300.2 = 5:enkoder uszkodzony. Ten komunikat moze mie¢ nastepujgce przyczyny:

— Hamulec (hamulce) nie zwolnit(y). Przetestowa¢ hamulce.

— Enkoder jest uszkodzony. Skontaktowac sie z infolinig STOBER +49 180 5 786323.

B300.2 = E62/E66 granica momentu obrotowego. Ten komunikat moze mie¢ nastepujgce przyczyny:

— CO03/C05 s3 ustawione na za niskg wartosé.

— Skuteczne sg inne granice momentu obrotowego, zalezne od aplikacji.

— Urzadzenie jest przecigzone.
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Falownik posiada wewnetrzng pamiec testow hamulcow, w ktérej przechowywanych jest 20 ostatnich
wynikow B300.2 oraz zapisywane sg rzeczywiscie osiggniete momenty trzymania dla hamulcéw 1 i 2

w kierunku dodatnim i ujemnym. W przypadku wyniku 0:bezbtedny odpowiadajg one wartosciom
sparametryzowanym w B304.x i B305.x. Jezeli wartosci zapisane w pamieci testow hamulcow sg mniejsze,
test hamulcow nie przebiegt pomysinie.

Maksymalna droga ruchu podczas testu hamulcow wynosi ok. 45° w obu kierunkach. W razie ograniczenia
kierunku obrotéw, droga ruchu wynosi ok. 2 x 45° w dopuszczalnym kierunku. Dodatkowo w obu przypadkach
dochodzi do tego droga zatrzymania, zalezna od granicy momentu obrotowego oraz bezwtadnosci masy.
Przy sprzezonym uktadzie mechanicznym nalezy odpowiednio obliczy¢ przetozenie przektadni. Jezeli

w B306 dopuszczone sg obydwa kierunki obrotow, ruch wykonywany jest najpierw w kierunku dodatnim.
Nalezy pamietac, Zze to obliczenie obowigzuje tylko przy sprawnych hamulcach. Jezeli przetestowany
hamulec nie jest w stanie wytworzy¢ wymaganego momentu trzymania, droga ruchu nie moze zosta¢
obliczona. W tym przypadku falownik wytgcza w ciggu < 10 ms i zaciska ewentualnie wystepujacy drugi
hamulec. Bezruch napedu zalezy wtedy przede wszystkim od czasu reakcji i sprawnosci drugiego hamulca.
W razie braku hamulca silnik wybiega.

7.7.2 Tryb wieloosiowy

W przypadku trybu wieloosiowego nalezy pamieta¢, ze dla tej operacji musi by¢ wybrana o$ 1.

7.7.3 Tryb wieloosiowy POSISwitch

Przy trybie wieloosiowym POSISwitch® nalezy pamieta¢, ze dla tej operacji musi by¢ wybrana dana os.

ID 442291.06 61



Parametryzowanie danych hamulcow

Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000
%5 STOBER

62

7.8 Funkcja docierania hamulcéw

Uktadu sterowania moze aktywowac funkcje docierania hamulcow oddzielnie dla obu hamulcéw. Dla hamulca
1 nalezy uzy¢ operacji B301, a dla hamulca 2 operacji B302. Ponizej opisana zostata operacja B301 dla
hamulca 1, opis obowigzuje analogicznie dla hamulca 2.

Podczas funkcji docierania hamulcoéw nastepuje cykliczne zaciskanie hamulca na ok. 0,7 s z nastepnym
zwolnienie na ok. 0,7 s, podczas gdy silnik obraca sie z predkoscig ok. 20 obr./min. Powoduje to
zeszlifowanie osadow z powierzchni ciernej, ktére moga mie¢ negatywny wptyw na funkcje trzymania.
Mozliwa jest parametryzacja

» jak czesto i w ktérym kierunku ma nastepowac zacisniecie hamulca (B308),

* jak czesto naped ma obracac sie w kazdym kierunku (B309) oraz

* czy jeden z kierunkéw obrotéw zostanie zablokowany (B306).

Niebezpieczenstwo szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych na skutek uszkodzenia hamulca
postojowego silnika. Rozpoczecie tej operacji powoduje kolejne zwalnianie hamulcow silnika.
Podczas testu enkoderéw oraz w razie awarii hamulca o$ napedzana moze sie poruszac.

» Zwilaszcza w przypadku osi obcigzonych sitg ciezkosci nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie srodki
ostroznosci.

Zagrozenie na skutek ruchéw napedu. Podczas tej operaciji silnik obraca sie z predkoscia ok. 20 obr./
min z momentem obrotowym wpisanym w C03 lub C05.

Zadbac¢ o spetnienie nastepujacych warunkéw

» czy przed rozpoczeciem operaciji naped jest ustawiony na pozycji, w ktérej moze wykonywac ruchy z tg
predkoscig i z tym momentem oraz

» W B306 ograniczy¢ kierunek obrotow, jezeli naped nie moze poruszac sie w tym kierunku.
» W E62i E66 sprawdzi¢, czy aktywne sg takze inne granice momentu obrotowego.

Informacja

Nalezy pamietaé, ze funkcja docierania hamulcéw jest zdefiniowana dla systemu STOBER (silnik
przektadniowy z hamulcem oraz ewentualnie uktadem ServoStop). Na przyktad niedopuszczalne
jest zastosowanie funkcji docierania hamulcow w przypadku hamulcéw zamontowanych na wale
wyjsciowym przektadni. Przed wykonywaniem tej funkcji nalezy bezwzglednie sprawdzié
uwarunkowania techniczne wobec systemu innego producenta.

Informacja

Podczas operacji Docieranie hamulcéw czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.
Przestawienie nastepuje z chwilg aktywacji operacji. Po zakoriczeniu operacji uzywany jest
dotychczasowy czas cyklu.
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Informacja
Jezeli operacja ma zosta¢ wykonana w chwili, gdy zarzgdzanie hamulcami bezwzglednie wymaga

testu hamulcow (zakitécenie 72), nalezy przed rozpoczeciem tej operacji potwierdzi¢ zaktécenie.
Po potwierdzeniu zakiécenia mozna kontynuowac poleceniem roboczym Wykonaj funkcje
docierania hamulcow.

7.8.1 Tryb jednoosiowy

Warunki zastosowania funkcji docierania hamulcow:

Wysterowanie hamulca zostato sparametryzowane.

W B308 wpisano, jak czesto hamulec ma by¢ zaciskany przy obracaniu w jednym kierunku.

W B308 wpisano, jak czesto naped ma dociera¢ w jednym kierunku.

W B306 podano, czy jeden z kierunkéw obrotdw jest zablokowany.

Hamulec nalezy dociera¢ z maksymalnym momentem trzymania. W przypadku typowej kombinaciji
silnika i regulatora wynosi to C03/C05 = +200%.

W E62 i E66 sprawdzi¢, czy aktywne sg takze inne granice momentu obrotowego.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

Wykonywanie funkcji docierania hamulcéw

4.
5.

Przetgczy¢ na stan urzgdzenia Gofowos¢ do wigczenia.

Ustawi¢ parametr B301.0 Docieranie hamulca 1 & uruchom na 1:aktywny.

Wigczy¢ sygnat dopuszczenia.

= Naped zaczyna sie obracac zgodnie z wartosci zadanymi w parametrach.

Odczekac, az parametr B301,1 pokaze wynik 100%, a parametr B301,2 wynik 0:bezbfedny.
Wytgczy¢ dopuszczenie.

= Funkcja docierania hamulcéw zostata pomy$inie przeprowadzona.

Jezeli wynik nie zostat osiggniety, sprawdzi¢ nastepujgce przypadki:

1.

B301.2 = 1:przerwana — funkcja docierania hamulcow zostata przerwana. Przerwanie moze mie¢ na

przyktad nastepujace przyczyny:

— Podczas wykonywania zostato wytgczone dopuszczenie.

— Sygnat dopuszczenia nie zostat wigczony w ciggu 30 sekund.

Ponowne przeprowadzi¢ funkcje docierania hamulcéw.

B301,2 = 4:btgd. Ten komunikat moze mie¢ nastepujgce przyczyny:

— Hamulec 1 nie jest sparametryzowany. Ustawi¢ FO8 na 1:aktywnyi FO9 na 1:hamulec1 lub 3:hamulec
1i2

— Docieranie hamulcéw nie zostato aktywowane w stanie urzgdzenia Gotowos$¢ do wigczenia
(np. aktywacja nastagpita w stanie Blokada wfgczenia).
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Falownik posiada wewnetrzng pamie¢ z wynikami ostatnich 40 pomysinie przeprowadzonych operaciji
docierania hamulcow. W parametrze E176 zliczane sg wszystkie operacje docierania hamulcéw, niezaleznie
od wyniku. Maksymalna droga ruchu wynosi B308 x 0,5 obrotow silnika. Przy sprzezonym uktadzie
mechanicznym nalezy odpowiednio obliczy¢ przetozenie przektadni. Jezeli w B306 dopuszczone sg obydwa
kierunki obrotow, ruch wykonywany jest najpierw w kierunku dodatnim.

Falownik posiada wewnetrzng pamie¢ z wynikami ostatnich 40 pomysinie przeprowadzonych operac;ji
docierania hamulcow. W parametrze E176 zliczane sg wszystkie operacje docierania hamulcéw, niezaleznie
od wyniku.

Maksymalna droga ruchu wynosi B308 x 0,5 obrotéw silnika. Przy sprzezonym uktadzie mechanicznym
nalezy odpowiednio obliczy¢ przetozenie przektadni. Jezeli w B306 dopuszczone sg obydwa kierunki
obrotéw, ruch wykonywany jest najpierw w kierunku dodatnim.

7.8.2 Tryb wieloosiowy
W przypadku trybu wieloosiowego nalezy pamieta¢, ze dla tej operacji musi by¢ wybrana o$ 1.

7.8.3 Tryb wieloosiowy POSISwitch

Przy trybie wieloosiowym POSISwitch® nalezy pamietac, ze dla tej operacji musi by¢ wybrana dana os.
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8 Parametryzowanie zarzadzania osiami

Ten rozdziat opisuje zarzadzanie osiami. Zarzgdzanie osiami ma miejsce w obszarze globalnym. Pojecie
zarzadzania oznacza jednoznaczne wysterowanie maksymalnie jednej osi. Istnieje mozliwo$¢ dezaktywacii
wszystkich osi. Informacja o dezaktywacji osi z podaniem jej identyfikacji jest pokazywana na wyswietlaczu
falownika.

Informacja
Przetgczanie osi jest mozliwe tylko w przypadku, gdy dopuszczenie zostato wytgczone i E48 Stan
urzgdzenia nie jest 5:zakt6cenie. Przy przetgczaniu osi nie moze by¢ aktywna opcja blokady

ruszenia ASP 5001!

Kombinowanie osi z kilkoma silnikami jest mozliwe na rézne sposoby. Jezeli do falownika zostanie
przyktadowo podigczony tylko jeden silnik, mozna przyporzgdkowac aplikacje do kilku osi i przetgcza¢ miedzy
nimi. W tym przypadku osie dziatajg jak zestawy parametrow (patrz ilustracja 8 1).

Zarzadzanie osiami

(= “zestaw parametrow 17)

'b_ ?éz —@
1

= “zestaw parametréw 2”) |

0s 3
,_ (= “zestaw parametrow 3_),
‘_ Os 4

y (= “zestaw parametrow 4”) '\

@ Zadna o$ nie jest aktywna!

Rys. 8-1 Uzywanie osi jako zestawdw parametrow

Jeden falownik moze sekwencyjnie regulowac do czterech silnikéw. W tym celu konieczne jest uzywanie opcji
POSISwitch AX 5000. POSISwitch AX 5000 jest wysterowywany przez falownik za posrednictwem interfejsu
enkodera X4. Do POSISwitch podigczane sg serwosilniki z generatorami wartosci bezwzglednych EnDat.
Roéwniez przy wykorzystaniu POSISwitch AX 5000 mozna uzywac osi jak zestawow parametrow. Okreslenie
kombinaciji osi i sinika nastepuje za pomocg parametru HO8. Istnieje on oddzielnie dla kazdej osi i definiuje,
ktory enkoder POSISwitch AX 5000 jest wysterowywany przez dang os.

W przyktadzie dla osi 1 wybrany jest silnik na ztgczu enkodera 3 (Enc3).

M 5 Inverterd - Parameter - 1; &

I Farameter  Action: | |I3n:|u|:| H: Encnderj [ Only axis-dependen

ordinates | Label | W alue | Diefault |
w00 Hd-funchion B4: EnDat B4 EnDat
1.HOZ2 Ad-nverted [ inactive [ inactive
PaziSwitch encoder selectar
1.H40 BE-encoder [ inactive [ inactive
1.HED BO-encodersimulation [ inactive [ inactive
1.H120 #120-Function 4 increment... 0 inactive

Rys. 8-2 Przyporzgdkowanie osi do ztgcza enkodera
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Wybdér osi jest dokonywany w kodzie binarnym przez sygnaty selektor osi bit 0 i selektor osi bit 1. Sygnatem
AchsDisable mozna wytgczy¢ wszystkie osie niezaleznie od stanu selektoréw osi.

Parametry umozliwiajgce dostep do tych sygnatow zostaty podane w opisach aplikac;ji.
Status zarzgdzania osiami mozna sprawdzi¢ w parametrach £84 i E£200 bit 3 do bit 5.
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9 Parametryzowanie rezystora hamowania

Dla odprowadzenia nadmiaru energii hamowania z obwodu posredniego do urzgdzen 5. generaciji falownikéw
STOBER mozna podtaczy¢ rezystor hamowania. Informacje o typach oferowanych przez STOBER oraz o ich
przytagczach zawiera podrecznik programowania falownika.

Do ustawienia dostepne sg parametry
* A21 rezystor hamowania R[Q)]

»  A22 rezystor hamowania P [W]

* A23 rezystor hamowania Tau [s]

Po wpisaniu w A22 wartosci 0 wysterowanie rezystora hamowania (przerywacza hamowania) jest
dezaktywowana. Nalezy pamietaé, ze w przypadku wystgpienia wiekszo$ci zaktécen przerywacz hamowania
nadal pracuje. Zaktocenia, po ktorych wystgpieniu nastepuje wytaczenie przerywacza hamowania zostaty
odpowiednio udokumentowane w rozdziale Diagnoza.

Falownik wielko$ci 3 posiadajg wewnetrzny rezystor hamowania. Ten rezystor hamowania mozna aktywowaé
przez wpisanie np. A271 =30 Qi A22=1000 W.
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10 Parametryzowanie wejsc¢ i wyjs¢

W tym rozdziale wyjasniony zostat sposob powigzania sygnatoéw sterujgcych i sygnatéw statusu.
System sygnatéw sterujgcych zostat opisany na przyktadzie szybkiego zatrzymania.

A62 Wybor
zrodta sygnatow A302:Szybkie J
dla szybkiego zatrzymanie
zatrzymania 4
BE1
(wejscie binarne 1)
BE2
(wejscie binarne 2)

X101.12 Przetwarzanie

sygnatéw w aplikacji

g

A180.2

Jest opisane przez
magistrale pola procesowego

i

Rys. 10-1 Wybor Zzrodet sygnatéw dla sygnatéw wejsciowych

Sygnat moze by¢ udostepniany przez ré6zne wejscia binarne lub za posrednictwem magistrali Fieldbus. Wybor
jest dokonywany przez uzytkownika za pomoca selektora, tu A62. Dodatkowo istnieje parametr wyswietlania,
pokazujacy stan sygnatu (tu A302). W opisach aplikacji wymienione sg parametry wyboru, magistrali Fieldbus
i wyswietlania dla kazdego sygnatu.

Przyporzadkowanie sygnatéw wyjsciowych nastepuje przez konkretny wybor sygnatéw statusu. Mechanizm
zostat wyjasniony na przyktadzie Warto$¢ zadana osiggnieta.

BA1

wyjscie binarne 1

. —e
inne — e
sygnaty _.—‘

D181:Wartos¢
zgdana osiggnieta

BA2

(wyjscie binarne 2

. —e
inne o
sygnaty —*

Przetwarzanie
sygnatéw w aplikacji

» D200.1

Jest odczytane przez
magistrale pola procesowego

Rys. 10-2 Wybér Zrédet sygnatéw dla sygnatow wyjsciowych
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W parametrach zrédtowych mogg by¢ wpisane wszystkie dostepne parametry.

Aby mie¢ mozliwo$¢ kontroli sygnatéw statusu aplikacji nalezy je przyporzadkowac do wyjscia (BA, AA,
parametr). Dla kazdego wyjscia istnieje jeden parametr zrédtowy, w ktérym mozna wybieraé lub wpisywac
sygnaty, dostepne dla danej aplikacji. Dla pokazanych na ilustracji wyjs¢ binarnych BA1 i BA2 sg to parametry
zrédtowe F61 i F62. Rdwnoczesnie sygnat jest wpisywany do parametru (tutaj:? D200 bit 1). Ten parametr
moze by¢ odczytywany przez system magistrali Fieldbus.

Parametr wyswietlania (na ilustracji: ?D187) pokazuje stan sygnatu po jego przetworzeniu w aplikacji. Stuzy
on do kontroli ciezki sygnatéw. W opisach aplikacji dla kazdego sygnatu podawane sg mozliwe wyjscia dla
przynalezne parametry wyboru oraz parametry magistrali Fieldbus i parametry wyboru.
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11 Integrated Bus

Magistrala Integrated Bus (IGB) oferuje nastepujgce funkcje:

+ Potgczenie bezposrednie

+ IGB-Motionbus

+ Zdalny serwis

Funkcja IGB-Motionbus moze by¢ wykorzystywana albo przez potgczenie bezposrednie, albo przez funkcje
zdalnego serwisu. Niemozliwe jest jednak réwnoczesne nawigzanie potgczenia bezposredniego i potgczenia
zdalnego serwisu.

IGB moze by¢ wykorzystywana wytgcznie z falownikami serii SDS 5000.

11 Podzespoly

Ponizsza ilustracja pokazuje podzespoty, dla ktérych wykonywany jest zdalny serwis. Za pomoca tej struktury
mozna uzywac takze funkcji IGB-Motionbus. Teleserver wykonujgcy potaczenie jest opisany w 11.4.

Konserwacja
zdalnie sterowana

Internet

POSIDYN®

Sie¢
firmowa Sie¢ IGB

Rys. 11-1 Zdalny serwis z zaangazowanymi podzespotami

Ponizsza ilustracja pokazuje strukture w przypadku, gdy oprécz IGB-Motionbus nawigzane zostato
bezposrednie potgczenie z komputerem. Réwnoczesne nawigzanie potgczenia bezposredniego i zdalnego
serwisu jest niemozliwe!
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7 . 7 .

L

Rys. 11-2 Potagczenie bezposrednie z komputerem i zaangazowanymi podzespotami

Roéwnolegle do IGB mozliwe jest takze nawigzanie komunikacji z uktadem sterowania przez magistrale
Fieldbus. Nalezy w tym celu przestrzega¢ dokumentacji magistrali Fieldbus (patrz rozdziat 1.3 Pozostata
dokumentacja).

Informacja
Nalezy pamietac, ze przy rownoczesnym wykorzystaniu magistrali Fieldbus i magistrali IGB-

Motionbus niemozliwa jest synchronizacja komunikacji przez magistrale Fieldbus z uktadem
sterowania.

Podstawy komunikaciji IGB

1.11
Informacja
Nalezy pamietac¢, ze komunikacja z siecig IGB nie moze by¢ nigdy prowadzona przez zdalny
i serwis i bezposrednie potgczenie (komputer).

Komunikacja wykorzystuje nastepujgce interfejsy:

* Potaczenie bezposrednie: Protokot TCP/IP na port 37915 i protokdt UDP/IP na port 37915
+ Zdalny serwis bez serwera proxy: Protokét HTTP na port 80

+ Zdalny serwis z serwerem proxy: Protok6t HTTP na port serwera proxy

Posiadana zapora ogniowa moze ewentualnie zapytaé o otwarcie tych portéw. Nalezy otworzy¢ te porty
w zaporze ogniowej. W tym celu zwrdéci¢ sie do wlasciwego administratora sieci.

Sie¢ IGB musi spetnia¢ nastepujgce warunki:

* W jednej sieci moze by¢ potgczonych maksymalnie 32 SDS 5000.

»  Wszystkie falowniki w sieci IGB muszg by¢ bezposrednio potgczone ze soba; miedzy nimi nie moga by¢
podtgczone zadne inne elementy, np. koncentratory.

+  Kompletna struktura musi miec¢ liniowg topologie.

» Zigcza X3 A moga by¢ taczone tylko ze ztgczami X3 B innych falownikéw i na odwrét.

ID 442291.06 7



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

72

£
%3 STOBER

* Nalezy stosowa¢ odpowiednie przewody. STOBER oferuje przygotowane przewody do tworzenia
magistrali Integrated Bus. Prawidiowe dziatanie jest zagwarantowane wytgcznie w przypadku
zastosowania tego przewodu. Nalezy w tym zakresie przestrzegac podrecznika projektowania SDS 5000.

Alternatywnie istnieje mozliwos¢ uzycia przewodu o nastepujgcej specyfikacii:

Okablowanie wtykow Patch lub Crossover

Jakosé CAT5e (lub lepsza)

Ekran SFTP lub PIMF (lub lepszy)
* Maksymalna tgczna diugos¢ sieci IGB wynosi 100 m.
* Magistrala IGB nie wymaga typowego urzadzenia master. Dzigki temu odpada skomplikowana

konfiguracja,
typowa dla sieci Ethernet.

Adr. IGB 5 Adr. IGB 31 Adr. IGB 0

S0
Rag
o]]

=

POSIDYN®

SDS 5000

Wolne gniazdko X3 A Wolne gniazdko X3 B
dla przytgczenia PC-ta dla przytgczenia PC-ta
lub Internetu lub Internetu

Rys. 11-3 Sie¢ IGB

Do jednego z zewnetrznych wolnych gniazd podtgczony zostaje komputer lub Internet. Sie¢ IGB jest
ustanawiana automatycznie z chwilg wigczenia co najmniej jednego falownika. W celu integraciji
dodatkowych falownikéw w sieci IGB obowigzujg nastepujgce warunki:

» Falowniki zostaty podigczone do sieci IGB.

+ Zaangazowane falowniki muszg by¢ zasilane napigeciem 24 V.

Aby rozpoczg¢ integracje w jednym z zaangazowanych falownikéw musi zosta¢ wigczone zasilanie 24 V. Po
wigczaniu zasilania 24 V nastgpi ponowne ustanowienie sieci IGB i integracja do maksymalnie 32
podtgczonych falownikow.

Informacja
Nalezy pamietac¢, zeby gniazda X3 A i X3 B nie byty potgczone elektrycznie. Po wytgczeniu

jednego z urzgdzen w sieci IGB lub odtgczeniu przewodu IGB powstajg dwie sieci czesciowe po
prawej i po lewej stronie tego urzgdzenia lub miejsca odtgczenia przewodu.
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11.1.2 Diagnoza ogdlna

Informacje na temat IGB sg dostepne w kazdym falowniku przez nastepujgce parametry:
Do diagnozy IGB stuzg w kazdym uczestniku parametry A153 i A155, ...

» A153liczba rzeczywistych uczestnikéow IGB: Ten parametr informuje o liczbie uczestnikéw, ktérzy sg
aktualnie zalogowani w IGB.
+ A155 stan IGB: Parametr informuje o nastepujgcych stanach IGB:

Wskazanie w A155 Opis
0: Booting Magistrala IGB startuje.

1: Single SDS 5000 nie znalazt Zzadnego innego SDS 5000,
z ktérym mogtaby by¢ utworzona sie¢ IGB. Mogg by¢
aktywne funkcje zdalnego serwisu lub potgczenie
bezposrednie.

2: 1GB-Running Kilka urzgdzeh moze wykorzystywac funkcje zdalnego
serwisu lub potgczenia bezposredniego (z POSITool).
Funkcja magistrali IGB-Motionbus nie jest
wykorzystywania lub nie moze by¢ uzyta.

3: Magistrala IGB- Kilka SDS 5000 uzywa funkcji magistrali IGB-
Motionbus Motionbus. Réwnoczesnie moga by¢ aktywne funkcje
zdalnego serwisu lub potgczenie bezposrednie
(z POSITool).
4: IGB Error Na magistrali zostat wykryty btad.

Informacje dotyczgce przegladanego urzadzenia dostarczajg nastepujgce parametry:
... parametry A152, A154 i A156 opisujg stan uczestnika IGB

* A152 pozycja IGB: Ten parametr pokazuje aktualng pozycje SDS 5000 w IGB. Dostarczane sg
nastepujgce informacje:

Wskazanie w A152 Opis

0: Single Falownik nie jest potgczony z innymi urzgdzeniami.

1: IGB wewnagtrz Oba gniazda s potagczone z innymi falownikami, to
znaczy po obu stronach falownika sg potgczone
nastepne falowniki.

2: Brama X3A Falownik znajduje sie na lewej zewnetrznej krawedzi
IGB, to znaczy do jego gniazda X3 A nie jest
podtgczony zaden falownik.

3: Brama X3B Falownik znajduje sie na prawej zewnetrznej krawedzi
IGB, to znaczy do jego gniazda X3 B nie jest
podtgczony zaden falownik.
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* A154.x IGB port X3 A/B: Parametr macierzy podaje stan interfejsu oddzielnie dla X3 A i X3 B.
Dostarczane sg nastepujgce informacje:

Wskazanie w A154.x  Opis

0:_ERROR Stan portu jest nieznany.

1:brak_potgczenia Port nie jest potgczony z innymi urzgdzeniami.

2: 10 MBit/s Istnieje potgczenie z uczestnikiem z predkoscia
transmisji 10 Mbit/s.

3: 100 MBit/s Istnieje potgczenie z uczestnikiem z predkoscia
transmisji 100 Mbit/s bez petnej obstugi transmisji
dwukierunkowej.

4: Potgczenie OK Istnieje potgczenie z uczestnikiem z predkoscig

transmisji 100 Mbit/s o petnej obstudze potgczenia
dwukierunkowego.

Aby w sieci IGB mogta odbywac sie komunikacja, w musi by¢ pokazywane A154.x = 4: ?Potgczenie OK. Przy

kazdym innym wskazaniu postepowac w nastepujacy sposob:

» Sprawdzi¢, czy sie¢ IGB spetnia wymagania z rozdziatu 11.1.1 Podstawy komunikacji IGB.

* Przy bezposrednim potgczeniu lub przy zdalnym serwisie sprawdzi¢, czy ewentualnie uzywany
koncentrator obstuguje petng transmisje dwukierunkowg i moze przesyta¢ dane z predkoscig 100 Mbit/s.

+ Sprawdzi¢ okablowanie

* A156 IGB liczba Bootups: Parametr pokazuje dla kazdego urzadzenia, jak czesto od wigczenia jego
napiecia zasilania stwierdzito ono ruszanie IGB.
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11.2 Potaczenie bezposrednie

Bezposrednie potgczenie to bezposrednie potgczenie komputera z POSITool z SDS 5000 lub z siecig IGB
poprzez kabel bez dodatkowych elementdéw sieciowych w celu przeprowadzenia uruchomienia, diagnozy lub
serwisu. Bezposrednie potgczenie mozna wykonywac z SDS 5000 lub z siecig IGB.

11.2.1  Warunki bezposredniego potaczenia

Dla bezposredniego potgczenia obowigzuje:
* Gniazdo urzadzenia bramy i ztgcze sieciowe komputera muszg posiadac adresy IP w tej samej podsieci.

Informacja

Aby dostosowac adresy |IP urzgdzenia bramy i komputera mozna zmieni¢ albo adres IP
komputera, albo bramy. Poniewaz typowo do zmiany adresu IP komputera konieczne sg
uprawnienia administratora, zalecamy zmiane adresu IP bramy.

Informacja

Nalezy pamietac, ze urzgdzenie posiada dwa gniazda RJ45 (X3A i X3B). Poniewaz w przypadku
bezposredniego potaczenia konieczne jest zaadresowanie konkretnego gniazda, przynalezne
parametry sg zapisane jako parametry macierzy. Element O zawiera ustawienia gniazda X3A,

a element 1 dla gniazda X3B. Przeprowadzi¢ opisane w tym rozdziale ustawienia odpowiednio dla
tego gniazda, przez ktére urzgdzenie bramy bedzie potgczone z komputerem.
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11.2.2 Adres IP i maska podsieci

Adres IP jest dzielony przez maske podsieci na czesc¢ sieciowg i czesS¢ urzgdzenia. Maska podsieci to rzad
cyfr binarnych, ktéry po lewej stronie sktada sie tylko z cyfry 1, a prawy tylko z cyfry 0, na przyktad
1111 1111.1111 1000.0000 0000.0000 0000 = 255.248.0.0

Czes¢ maski podsieci z cyfrg 1 pokazuje, kidra czes¢ adresu IP podaje adres podsieci (czes¢ sieciowa).
Druga czes¢ z cyfrg 0 pokazuje te czes¢ adresu IP, przedstawiajgcg adres urzadzenia w podsieci (czes¢
urzadzenia).

Ponizszy przyktad wyjasnia sposob obliczania adresu IP.

Interfejs sieciowy komputera posiada adres IP 128.206.17.177 z maska podsieci 255.240.0.0.:

Maska podsieci:1111 1111.1111 0000.0000 0000.0000 0000

Lewe 12 cyfr adresu IP pokazuje wiec adres podsieci, ktéry musi by¢ identyczny z adresem IP urzadzenia.
Prawych 20 adresu IP podaje adres komputera w podsieci. Ta cze$¢ musi sie rézni¢ od adresu IP urzgdzenia.

Adres IP: 1000 0000.1100 1110.0001 0001.1011 0001/
\ / \
A \"4

Czes¢ sieciowa, musiby¢é Czes¢ urzadzenia, musi byé
identyczna w urzgdzeniu rézna w urzadzeniu
i w komputerze i w komputerze

Mozliwym adresem IP dla urzgdzenia jest wiec:
1000 0000.1100 1111.0001 0001.1011 0001 = 128.207.17.177
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11.2.3 Oznaczanie adresu IP i maski podsieci

Oznaczenie adresu IP i maski podsieci interfejsu sieciowego komputera jest mozliwe przez jego panel
sterowania. Prostszg mozliwos¢ oferuje POSITool:

Oznaczanie adresu IP i maski podsieci

1. W POSITool w widoku projektu uruchomic¢ kreatora Siec¢ i zdalny serwis.

= Pojawia sie nastepujacy dialog:

Settings for network and remote service [

x|
Netwark |Amvauun remate service | Itermet proxy server |

Equipment | Name ¥3ADHCP_| x3A [P settings | X3B DHCP_| %38 [P settings DNS ser..
0 drive  1: stand 1: star ]

e material npUt L standard 192.168.3.2/25.. 1t standard 192.1684.2/25.. 0000 0.000

s material output 1 standard  192.168.3.2/25,

[

1 standard  192.168.4.2/25..

material proc... 1: standard 1 standard  192.168.4.2/25..

0000 0000
192.168.3.2/25.

0000 0000

2. Na liscie dwukrotnie klikng¢ jeden z falownikow.
= Pojawia sie nastepujacy dialog:

nternet settings i 1
[~ Interface X3A

Load ...
[¥ Obtain IP address automatically (DHCP)
Save as ...
@ DHCP standard (use manual settings after timeout)

" Only DHCP (wait for automatic settings without timeout)

192.168. 3 . 2
IF address Determine settings frem
e I network adapter
— Interface X

[¥ Obtain IP address automatically (DHCP)

@ DHCP standard (use manual settings after timeout)
€ Only DHCP (wait for automatic settings without timeout)

IP address 192.168 . 4 . 2
Determine settings from
Subnetmask | 255 .255.255. 0 netvrork adapter

~Interface X3A and X:

[~ manual gateway
Gateway 0.0.0.0
[~ manual DNS server

DNS server LAESUNEE

- B

cancel |
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3. Nacisna¢ jeden z przyciskéw Oznacz ustawienia karty sieciowey.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

Selact network adapter i x|
Broadcom MetXtreme 57xx Gigabit Controller - Paketplaner-Miniport

—DHCP
Mot activated

—IF addr DNS server

oK | Abbrechen |

4. W gornej czesci dialogu wybra¢ interfejs sieciowy, przez ktéry nawigzane jest bezposrednie potagczenie
z falownikiem.
= W polu adres IP pokazywany jest adres IP i maska podsieci komputera, obowigzujgce dla tego interfejsu.

11.2.4 Dopasowywanie adresu IP falownika

Aby dopasowac adres IP regulatora napedéw do adresu komputera nalezy postepowaé w nastepujacy
sposob:

Dopasowywanie adresu IP regulatora napedéw

Oznaczy¢ adres IP i maske podsieci komputera, np. w panelu sterowania komputera.
Oznaczy¢ adres IP, znajdujacy sie w tej samej podsieci co komputer.

3. Za posrednictwem panelu sterowania urzgdzenia bramy wpisaé ten adres w parametrze A164/[x]. Uzy¢
A164[0], jezeli bezposrednie potgczenie jest podtgczone przez X3A. Uzy¢ A164[1], jezeli komputer jest
podtgczany przez X3B.

4. Sprawdzi¢, czy w parametrze A166/[x] wpisane jest albo O:recznie, albo 1:standard. Nalezy i w tym
przypadku pamieta¢, ze A166[0] dotyczy X3A, a A166[1] dotyczy X3B.

5. Jezeli A166[x] nie jest ustawiony na O:recznie lub 1:standard, skorygowac ustawienie.

o

Zapisac¢ ustawienia funkcjg A00 Zapisz wartosci.
= Adres IP regulatora napedow zostat dostosowany.
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11.2.5 Nawigzywanie bezposredniego potaczenia

W celu nawigzania bezposredniego potgczenia postepowac w nastepujgcy sposob:

Nawigzywanie bezposredniego potaczenia

1. Nacisng¢ przycisk na pasku narzedzi POSITool.
= Pojawia sie nastepujacy dialog:
E

Direct connection requires the entry of the IP address of the
inverter which is directly connected with the PC.

For this IP address, see the parameter A157.0 "active TP
address" (X3A) or A157.1 "active IP address" (X3B). Also
remember the parameters A164 ff.

IP address IE .75 .0 .10

oK I Cancel |

Wprowadzi¢ adres IP gniazda RJ45, ktére zostato potgczone z komputerem.
Nacisngé przycisk OK.

w

Bezposrednie potgczenie zostalo nawigzane i ponownie pojawia sie dialog /IGB: Wskazanie

podtgczonych urzgdzen. Dialog pokazuje wszystkie urzgdzenia, potgczone z komputerem przez
bezposrednie potgczenie:

IGB: display connected devices x|
Position I Equipment | Serial number | Stakus | A120 IGE Address | 4121 1GE nominal number
go ut #247265
gt uz #247260
[~ IF ut H246656

read from IGB ... send to IGE ... Live Firmwareupdate Close

ID 442291.06 79



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%3 STOBER

11.2.6  Odczyt danych z SDS 5000

W celu odczytania danych z SDS 5000 konieczne jest nawigzanie bezposredniego potaczenia. Nastepnie
postepowaé w nastepujgcy sposob:

Odczyt danych z SDS 5000

1. W dialogu /IGB wskazanie podtgczonych urzgdzen nacisngc¢ przycisk Odczyt z IGB....
= Pojawia sie nastepujacy dialog:

Source (1GE) [ Target ) [ Action

allocation 1:1 a5 pet resaurces | readal | oK | el |

W pierwszej kolumnie tego dialogu mozna wybra¢ falowniki potgczone z komputerem. W drugiej
kolumnie pokazywane sg mozliwe cele w projekcie.
2. Zaznaczyc¢ wiersz wpisu falownika w POSITool, w ktérym majg zosta¢ zapisane dane. Mozna wybraé
istniejgcy juz wpis falownika (u gory: U1: falownik1) lub utworzy¢ nowy wpis falownika (u gory: nowy).
3. W tym wierszu dwukrotnie klikng¢ pierwszg kolumne zrédfo (IGB) (u gory: <Wybierz>).
= Pojawia sie lista wyboru zawierajgca falowniki, potgczone z komputerem.
4. Wybra¢ ten falownik, ktérego dane majg zosta¢ odczytane.
5. Powtorzy¢ kroki 2 do 4 dla kazdego zrodta, z ktérego ma nastepowac odczyt.
6. Nacisngc przycisk OK.
=

Dane sg wczytywane zgodnie z przyporzadkowaniem i pokazywane w POSITool.

W dialogu Czytaj konfiguracje/parametry z IGB istnieje ponadto mozliwos¢ przyporzadkowania falownika do
wpisu falownika w oparciu o0 oznaczenie sprzetu (przycisk Przyporzagdkowanie 1:1 wg oznaczenia sprzetu).
Warunkiem jest odpowiednio jednoznacznie wpisane oznaczenie sprzetu. Uzycie przycisku jest celowe
zwtaszcza w przypadku, gdy konieczne jest dokonanie zmian w istniejgcym juz projekcie. Oznaczenie
sprzetu jest wpisywane w asystencie projektowania w kroku 1. Mozna je jednak zmieni¢ w widoku projektu
przez klikniecie danego falownika prawym przyciskiem myszy. Z menu kontekstowego wybra¢ punkt Zmien
nazwe falownika. W pojawiajacym sie dialogu mozna dokonaé zmian.

Jezeli w dialogu Czytaj konfiguracje/parametry z IGB nacisniety zostanie przycisk Czytaj wszystkie, nastgpi
odczytanie danych ze wszystkich falownikéw i pokazanie tych danych w POSITool jako nowych wpisow
falownikow.
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11.2.7 Zapisywanie danych w falowniku
W celu zapisania danych w falowniku postepowac¢ w nastepujgcy sposob:
Zapisywanie danych w falowniku

1. W dialogu IGB wskazanie podigczonych urzgdzen nacisng¢ przycisk Wyslij do IGB....
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

Send configuration / parameters to IGB i 5['
Source (PC) | Target tice) [ Position [ action [
<Please selects B Ut s247265 0 none
<Please select B uzsza7ze0 1 none
<Please select> B Ut 5246656 2 none
dllocatian 111 as per resources Canwel

Zaznaczy¢ wiersz falownika, w ktdrym majg zosta¢ zapisane dane.

3. W tym wierszu dwukrotnie klikng¢ pierwszg kolumne zrodfo (PC).

= Pojawia sie lista wyboru zawierajgca wszystkie wpisy falownikéw, zawarte w projekcie.

Wybrac¢ ten wpis falownika, ktéry ma zosta¢ wpisany do wybranego falownika.

W tym wierszu dwukrotnie klikng¢ kolumne operacji.

= Pojawia si¢ lista wyboru, w ktérej mozna ustawi¢, czy ma zosta¢ wykonany automatyczna
kompensacja, czy tez istniejgca konfiguracja i parametry majg zosta¢ zastgpione nowymi danymi.

Wybraé jedng z operacii.

Powtérzy¢ kroki 2 do 6 dla kazdego falownika, w ktdrym majg zosta¢ zapisane dane.

Nacisng¢ przycisk OK.

J © N o

Dane sg zapisywane w falownikach zgodnie z przyporzgdkowaniem.
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11.3 IGB-Motionbus

W przypadku magistrali IGB-Motionbus kazdy SDS 5000 zintegrowany w sieci IGB cyklicznie wysyta dane na
magistrali. Kazdy inny SDS 5000 w sieci IGB ma dostep do tych danych (model Producer-Consumer). SDS
5000 moze wysyta¢ maksymalnie 32 bajty. Chcgc wykorzystac funkcje IGB-Motionbus, kazdy falownik w sieci
IGB musi by¢ takze zintegrowany w magistrali IGB-Motionbus.

Magistrala IGB-Motionbus dziata jak nastepujgcy automat skoriczony:

—eo

— D
~ [=
- = 8
5T )
O n =
X5 =
g Nie znaleziono
0: Booting | Nikogo (2) 1: Single
(Uruchomienie) (Pojedynczy)
<
g o= A A
© el
3 N
2 $¢
€ L~ 5
B N e =
7] . 7]
Q Utracono wszystkich 8~
@ - 1 artneréw (4) 23
2: IGB-Running [P =3
(Zarzadzanie IGB) 8 )
g
05 ® £
—_ E ~ += ©
N~ o > D a
~ c
= o]
g 5E
X7 s &
> = Warunek MB
IS N utracony (6
o 3: IGB- 4: 1GB-
& Motionbus Motionbus Error
(Magistrala ruchu IGB)) (Btad magistrali ruchu IGB
Warunek MB
spetniony (5)

Rys. 11-4 Automat skonczony magistrali IGB-Motionbus
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Parametr A155 pokazuje magistrale IGB-Motionbus:

Stan Opis

0: IGB Booting Magistrala IGB startuje: Potgczone falowniki loguja sie
w sieci IGB i przeprowadzajg synchronizacje. W tym
stanie wartosci parametrow A720i A121 sg
poddawane procesowi samplingu i zostajg przejete do
dalszej pracy bez zmian.

1: Single Obecnie nie ma sieci IGB z innymi falownikami. Mogg
by¢ wykorzystywane funkcje zdalny serwis lub
bezposrednie potgczenie.

2: IGB running Kilka falownikéw utworzyto sie¢ IGB. Mogg by¢é
wykorzystywane funkcje zdalny serwis lub
bezposrednie potgczenie (z POSITool). Funkcja IGB-
Motionbus nie jest uzywana lub nie moze by¢

wykorzystywana,
» gdyz funkcja ta nie zostata wybrana w konfigurac;ji
lub

* poniewaz parametr A7120 adres IGB nie zostat
jednoznacznie ustawiony we wszystkich
uczestnikach lub

» gdyz A121 liczba zadana IGB nie zostata
sparametryzowana lub

* po zmianie A120 lub A121 wartosci nie zostaty
zapisane i urzgdzenie nie zostato wytgczone
i ponownie wigczone badz zadne inne urzadzenie
nie rozpoczeto resetowania magistrali.

3: Magistrala IGB- Falowniki w sieci IGB cyklicznie wysytajg i odbierajg
Motionbus dane. W tym stanie podtgczenie dodatkowych
falownikow nie ma wplywu na istniejgcg magistrale

IGB-Motionbus.

4: Motionbus Error Stan A155 = 3:IGB-Motionbus byt juz raz osiagniety

i zostat opuszczony ze wzgledu na btad.

Dla zmiany stanu obowigzujg nastepujgce warunki:

Stan Warunek
1: Wiagczanie Wigczanie napiecia zasilania

2: Nikogo nie znalaztem Albo ten SDS 5000 nie znalazt zadnego innego
falownika, z ktéorym mégtby utworzy¢ sie¢ IGB, albo
istniejgce juz potgczenie z innymi falownikami przez
IGB zostato przerwane.
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Stan
3: Znalaztem partnera

4: Utracitem wszystkich
partneréw

5: Magistrala IGB-
Motionbus
— warunek spetniony

6: Magistrala IGB-
Motionbus
— warunek utracony

7: Otrzymany sygnat
resetu magistrali

84

Warunek

Znaleziony zostat co najmniej jeden bezposrednio
potgczony SDS 5000. Wszyscy znalezieni partnerzy
zorganizowali sie w sieci IGB i dokonali
synchronizacji.

Ani przez X3A, ani przez X3B nie ma potgczenia

z partnerem. Moze to nastgpi¢ na przyktad w razie
odtgczenia przewodu.

Oznacza to

+ we wszystkich falownikach w sieci IGB zostata
aktywowana funkcja IGB-Motionbus oraz

» zaden adres IGB nie zostat przypisany kilkakrotnie
(A120 adres IGB) oraz

» kazdy falownik znalazt w sieci IGB te samg liczbe
partneréw i w kazdym falowniku ta liczba
odpowiada liczbie oczekiwanej w A121 oraz

» wszystkie falowniki w sieci IGB zostaty
zsynchronizowane i otrzymujg prawidtowe dane
oraz

+ zaden falownik nie sygnalizuje podwéjnego btedu
(zdarzenie 52, przyczyny 9 i 10) oraz

* nie zapomniano o zapisaniu warto$ci oraz
wytgczeniu i wigczeniu (resecie magistrali).

Naruszony zostat co najmniej jeden warunek zmiany

stanu 5. Moze to nastgpi¢ na skutek:

+ Wylaczenie zasilania 24 V co najmniej jednego
falownika w sieci IGB

*  Przerwa przewodow w sieci IGB

+ Podwdjny btad na skutek duzych problemdw
z EMC

» Utrata synchronizacji pomiedzy falownikami

» Utrata synchronizacji w falowniku na skutek
zatrzymania konfiguracji przez POSITool

Co najmniej jeden partner w sieci IGB osiggnat stan
0:Booting. Jezeli w sieci IGB jeden z falownikow
zostanie wylgczony i wkgczony, powoduje to reset
magistrali we wszystkich falownikach. Wszystkie
analizujg teraz swoje parametry A120i A121

i uruchamiajg w ten sposob magistrale 1GB-
Motionbus.

STOBER

STOBER
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Aby moc korzystaé z magistrali IGB-Motionbus nalezy funkcje:
+ aktywowac najpierw we wszystkich falownikach w sieci IGB,
* a nastepnie sparametryzowa¢ magistrale IGB-Motionbus w kazdym falowniku.

Rozdziat 11.3.5 zawiera ponadto informacje, jak sparametryzowaé wymiane pozycji kierowania przez
magistrale 1GB.

11.3.1  Aktywowanie magistrali IGB-Motionbus

W kroku 6 asystenta projektowania w kroku wybrac funkcje IGB-Motionbus.

W celu aktywacji magistrali IGB-Motionbus postepowa¢ w nastepujacy sposob:

Aktywowanie magistrali IGB-Motionbus

W oprogramowaniu POSITool wywota¢ asystenta projektowania.

Zaprojektowaé aplikacje jak zawsze w krokach 1 do 5.

W kroku 6 wybrac rodzine falownikéw SDS 5000.

Zaznaczy¢ pole wyboru /IGB-Motionbus.

ZakohczyC¢ asystenta projektowania przyciskiem Dalej.

Sparametryzowa¢ aplikacje w typowy sposob.

Powtérzy¢ kroki 1 do 6 dla kazdego falownika, integrowanego w magistrali IGB-Motionbus.
Sparametryzowa¢ magistrale IGB-Motionbus (patrz rozdziat 11.3.2).

Przesta¢ aplikacje do falownikow i zapisac¢ je.

2 © ® N ok wDh =

o

. Wytaczyé i ponownie wigczyé zasilanie 24 V wszystkich falownikéw.

4

Magistrala IGB-Motionbus zostata aktywowana.

11.3.2 Parametryzowanie magistrali IGB-Motionbus

Parametryzacja magistrali IGB-Motionbus jest przeprowadzana w dwoch krokach:
» Konfigurowanie magistrali IGB-Motionbus
+ Parametryzowanie danych procesowych

Te operacje nalezy wykona¢ w kazdym falowniku. Utatwienie zapewnia kreator/GB-Motionbus Konfiguracja
i IGB-Motionbus — mapowanie danych procesowych, pozwalajgcy na parametryzacje catej magistrali IGB-
Motionbus w projekcie.

Informacja
Nalezy pamietac¢, ze przez magistrale IGB-Motionbus mozna przesytaé tylko parametry zgodne

z PDO. Parametry zgodne z PDO s3g zaznaczone na liscie parametréw atrybutem PDO.
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11.3.2.1 Konfigurowanie magistrali IGB-Motionbus

Podczas konfiguracji magistrali IGB-Motionbus nastepuje ustawienie jednoznacznych adreséw falownikow
oraz oczekiwanej liczby uczestnikéw IGB-Motionbus.

Warunki:

* Do projektu dodane zostaty wszystkie falowniki, ktére majg uczestniczy¢ w magistrali IGB-Motionbus.
+  We wszystkich falownikach zaprojektowana jest funkcja IGB-Motionbus.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

Konfigurowanie magistrali IGB-Motionbus

1. Wywotac kreatora Konfiguracja IGB-Motionbus.
= Kreator pokazuje wszystkie falowniki projektu:

n

toen

............ T 1 e 1

Poniewaz ustawienia w A720 i A121 nie sg prawidiowe, liczby sg pokazywane na czerwony tle.
Dla jednego z falownikow dwukrotnie klikng¢ kolumne A7120 adres IGB.
Wopisa¢ adres IGB falownika.
Dla tego falownika dwukrotnie klikngé kolumne A121 liczba zadana IGB.
Wohpisac liczbe uczestnikéw oczekiwanych na magistrali IGB.

o o bk~ oD

Powtérzy¢ kroki 2 do 5 dla kazdego falownika, ktéry ma uczestniczy¢ w magistrali IGB-Motionbus.
= Po prawidtowym wpisaniu wartosci wiersze otrzymujg biate tto:

ke
Libbp
i

LLULYS
[

7. Potwierdzi¢ dialog przyciskiem OK.

= Magistrala IGB-Motionbus zostata skonfigurowana.

Alternatywnie do krokéw 2 do 6 mozna skonfigurowaé magistrale IGB-Motionbus za pomoca przycisku Ustaw
automatycznie. W tym przypadku falowniki otrzymajg kolejne numery dla adresu IGB, a w A127 zostanie

wpisana tgczna liczba uczestnikdw. Jezeli osiggniecie wyniku bytoby niemozliwe, sprawdzi¢ w kreatorze
kolumne Problem.
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11.3.2.2 Parametryzowanie danych procesowych

Informacja
Nalezy pamieta¢, ze przez magistrale IGB-Motionbus mozna przesyta¢ tylko parametry zgodne
z PDO. Parametry zgodne z PDO sg zaznaczone na liscie parametréw atrybutem PDO.

Na magistrali IGB-Motionbus kazdy SDS 5000 posiada wtasne okno zapisu, w ktérym mogg by¢ wysytane 32
bajty danych. Te dane mogg by¢ odczytywane przez wszystkie inne falowniki, zalogowane w sieci IGB.

Pierwsze szes¢ bajtow jest zawsze zajete przez nastepujgce parametry.
+ Bajt 0: E48 stan urzgdzenia

+ Bajt 1: E80 stan pracy

» Bajt 2: E82 rodzaj zdarzenia

* Bajt 3: A163.0 bity systemowe IGB

+ Bajt4: A163.1 bity systemowe IGB

+ Bajt 5: zarezerwowany

Za tym obszarem mozna dla kazdego falownika wysyta¢ do 24 parametrow o tgcznej dtugosci 26 bajtéw.
Magistrala IGB-Motionbus pozwala na odczyt maksymalnie 32 parametrow o tgcznej diugosci 32 bajtéw. Te
32 parametry mogg pochodzi¢ od réznych falownikéw.

W celu parametryzacji danych procesowych postepowaé w nastepujacy sposéb:

Parametryzowanie danych procesowych

1. Wywotac¢ kreatora Mapowanie danych procesowych na magistrali IGB-Motionbus.

= Pojawia sie nastepujacy dialog:

IGB Motion Bus process data mapping i il

producer view Consumer view

= roducer: I1 ¢ main drive —Producer: 11
i systerm producer data
z Producer: [2 ¢ material input add parametzr ... |
Bl system producer data
. Producer: I3 : material output remave parameter |

- system producer data
E|:] Producer: I4 : material processing

M- system producer data

usage: 6 of 32

.

2. Upewnic sie, czy w gornej czesci zaznaczony jest przycisk Widok Producer.
3. W oknie ponizej wybra¢ falownik, ktéry ma wysyta¢ dane na magistrali IGB-Motionbus.

ID 442291.06 87



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%3 STOBER

4. W prawej czesci kreatora klikngé przycisk Dodaj parametr ....
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

configure mapping for I1 il

select source parameter

[1: odis 1 (=] [c330 torque limit =]
OK I Cancel |

5. Na lewej liscie wyboru wybrac, czy dodany ma by¢ parametr z zakresu osi, czy tez z zakresu globalnego
falownika.

6. Na prawej liscie wyboru wybraé parametr.
7. Potwierdzi¢ dialog przyciskiem OK.
= Parametr jest pokazywany w Widoku Producer:

x|
lm CONSUMEr wiew I
B Producer: 11 @ main drive Producer ; 11
=ystem producer data
0 cam e e
81
pef] 12 remove parameter
; @ 18
i L@ 14
E ﬂ Producer: 12 @ material input U B e 32
system producer data [—
roducer: 13 @ material output -
system producer data
El‘j Producer: 14 : material processing T
system producer data |— .

8. Powtdrzyc kroki 2 do 7 dla kazdego falownika, ktéry ma wysyta¢ dane na magistrali IGB-Motionbus, oraz
dla kazdego wysytanego parametru.

9. Przyciskiem przej$¢ w gornej czesci kreatora do Widoku Consumer.
= Pojawia sie nastepujgce okno:

IGB Motion Bus process data mapping il

pdeUEE!T’ W | CONSUMEer View

Consumer: 11 main drive
Consurner: 12 ¢ material input

Consurner: 13 ¢ material output map parameter ... |
Consurner: 14 © material processing
remaove mapping |

usage: 0 of 64

10. Wybra¢ falownik, ktéry ma odbiera¢ dane od innych falownikéw.

—Consumer: 11
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11. W prawej czesci kreatora nacisngc¢ przycisk Mapuj parametr.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

configure mapping for 11 ) il

—Source

IH LI ICSSUtUrquehmlt LI

|

12. W gbrnej czeéci dialogu ustawié, od ktérego falownika majg by¢ odbierane dane.
13. Ustawié, ktéra wartos¢ parametru ma by¢ odczytywana.

14. W dolnej czesci dialogu ustawi¢, czy warto$¢ parametru ma zostaé zapisana jako parametr lokalny lub
parametr globalny.

15. Ustawié, w ktorym parametrze ma nastgpi¢ zapis wartosci.
16. Potwierdzi¢ dialog przyciskiem OK.
= Mapowany parametr jest pokazywany w nastepujgcy sposéb:

IGB Motion Bus process data mapping il
producer view I CONSLIMEr view
Bl Consumer: 1 : main drive ~Consumer: 11—
- el ©330 to C230 (1)
7l Consumer: 12 : material input
+f] Consumer: I3 : material output
“.f Consumer: I4 : material processing remove mapping
usage: 1 of 64

17. Powtoérzyc¢ kroki 10 do 16 dla kazdego falownika, ktéry odbieraé parametry, oraz dla kazdej odbieranej
wartosci parametru.

18. Potwierdzi¢ dialog przyciskiem OK.

19. Przesta¢ ustawienia do falownika i zapisac¢ je.

20. Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie 24 V wszystkich falownikéw.
= Dane procesowe zostaty sparametryzowane.
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11.3.3  Tryb awaryjny IGB

/\ OSTRZEZENIE!
Po aktywacji trybu awaryjnego IGB mozliwe sg niezsynchronizowane i niezdefiniowane ruchy,
mogace stanowi¢ zagrozenie dla personelu i maszyny!

» Przy uzywaniu A124 zagwarantowac, ze ruchy nie mogg spowodowaé szkéd na zdrowiu lub zyciu bgdz
szkod rzeczowych.

Jezeli SDS 5000 jest uczestnikiem magistrali IGB-Motionbus, automat skohczony nie moze opusci¢ stanu
urzadzenia 1:blokada wlgczenia (patrz E48 stan urzgdzenia), jezeli utworzenie magistrali IGB-Motionbus jest
niemozliwe (A155 stan IGB nie pokazuje 3:/IGB-Motionbus wt.).

Aby podczas uruchamiania lub w razie awarii IGB badz urzadzenia mozliwe byto indywidualne poruszanie
osi, w A124 mozna aktywowac tryb awaryjny IGB. Przy aktywnym trybie awaryjnym IGB dopuszczenie jest
mozliwe niezaleznie od A155 stan IGB.

Informacja
Ten parametr nie moze zostac¢ zapisany i przy kazdym ponownym uruchamianiu urzagdzenia ma
on stan O:nieaktywny.

11.3.4 Diagnoza

Podczas pracy magistrali IGB-Motionbus kazdy uczestniczgcy falownik co milisekunde wysyta dane do
wszystkich pozostatych falownikéw. Jest to nadzorowane przez parametr A7162.x.

Parametr A7162.0 to licznik czestosci bteddéw na magistrali IGB-Motionbus, pokazujacy wartos¢ aktualnej
czestosci btedéw oczekiwanych danych, ktére nie zostaty prawidtowo odebrane w cyklu milisekundowym.
Podczas pracy magistrali IGB-Motionbus kazdy SDS co milisekunde wysyta dane do wszystkich pozostatych
falownikow. Jezeli co najmniej jeden falownik nie bedzie cyklicznie wystat swoich danych, jest to wykrywane
i rejestrowane w elemencie 0 parametru. Stan tego licznika jest zwiekszany o liczbe oczekiwanych lecz
nieotrzymanych danych. Jezeli wszystkie dane wszystkich falownikéw, podtgczonych do IGB, zostaty
bezbtednie odebrane, stan licznika czestosci bteddéw zostaje zmniejszony o 1. Ten parametr informuje wiec
o jakosci sieci IGB. Jesli wartos¢ ta szybko rosnie, prawdopodobnie nastgpito odtgczenie przewodu
potgczeniowego IGB lub wytgczenie falownika.

Parametr A162.1 pokazuje sume wszystkich btedéw magistrali IGB, zarejestrowanych od chwili wigczenia
falownika lub od pierwszego uruchomienia magistrali IGB-Motionbus. Podczas pracy magistrali IGB-
Motionbus kazdy SDS 5000 co milisekunde wysyta dane do wszystkich pozostatych falownikow. Wartos¢ jest
zwiekszania o liczbe oczekiwanych danych, ktére nie zostaty prawidtowo odebrane w cyklu milisekundowym.
Po osiggnieciu stanu A155 = 3:/IGB-Motionbus wartos¢ zostaje usunieta, aby ewentualne stany licznika

z okresu ruszania nie byly analizowane jako btedy.

W konsekwencji skasowanie tej wartosci jest mozliwe tylko przez wytgczenie falownika.

Ten parametr informuje wiec o jakosci sieci IGB. Jesli wartos¢ ta szybko rosnie, prawdopodobnie nastgpito
odfgczenie przewodu potaczeniowego IGB lub wytgczenie falownika. Jedli warto$¢ wzrasta nieregularnie,
nalezy sprawdzi¢ okablowania oraz otoczenie, czy utozenie przewoddw spetnia wymagania w zakresie EMC.
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Do analizy zdarzen, w ktérych uczestniczy kilka falownikdéw na magistrali IGB-Motionbus, mozna uzyé
parametru A138. Ten parametr pokazuje globalny czas zegarowy magistrali IGB-Motionbus

(w milisekundach). Warto$é liczy od 0 do 232 -1 = 4 294 967 295 ms i zaczyna ponownie liczy¢ od 0. Wszyscy
uczestnicy magistrali IGB-Motionbus pracujg synchronicznie, korzystajgc przy tym z tego niezaleznego od
urzgdzen zegara. Za pomocg A138 mozna np. w roznych falownikach wyzwala¢ zdjecia Scope i w POSITool
uporzadkowac te obrazy w funkcji czasu.

11.3.5 Zmiana pozycji master

W celu zmiany pozycji master przez magistrale IGB-Motionbus nalezy
* wystaé pozycje master na magistrali IGB-Motionbus oraz
+ wczytaé pozycje slave.

Niebezpieczenstwo btednego dzialania maszyny na skutek nieprawidlowej rekonstrukcji odniesienia
master.

» Gdy pozycja master jest dystrybuowana przez IGB, po kazdym ruszeniu urzgdzenia slave odtwarzajg
zreferencjonowang pozycje master. Rekonstrukcja jest niezawodna tylko pod warunkiem, jezeli
w parametrze G104 urzgdzenia master jako enkoder zrodtowy ustawiony jest enkoder SSI lub EnDat®
z 4096 Multiturns.

» W przypadku innych enkoderéw nie wolno uzywac odtworzonej pozycji master. Konieczne jest ponowne
referencjonowanie po wigczeniu.

Informacja
Nalezy pamietac¢, ze w urzadzeniach slave musi by¢ uzywana aplikacja pozycjonujgca z funkcjg
synchronizaciji.

- Elektroniczna tarcza krzywkowa
- Pozycjonowania zestawu ruchu lub
- Synchroniczne pozycjonowanie na polecenie

Aby wysta¢ pozycje master na magistrali IGB-Motionbus nalezy postepowac w nastepujacy sposob:
Wysylanie pozycji master na magistrali IGB-Motionbus

1. W urzadzeniu master ustawi¢ parametr G104 na zrédto pozycji master, np. X120.

= Pozycja master oraz przynalezna sygnatura czasowa sg pokazywane w parametrach E163 badz
E164.

2. W kreatorze Mapowanie danych procesowych IGB-Motionbus w Widoku Producer urzadzenia master
dodac¢ parametry E163i E164.

W Widoku Consumer urzadzen slave zmapowac parametr E163 na E102i E164 na E103.
W urzadzeniach slave ustawic¢ parametr G27 na 6:/GB.

Zapisa¢ parametryzacje w falownikach.

Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ zasilanie 24 V falownikéw.

4y o o & w

Pozycja master jest wysytany przez magistrale IGB-Motionbus i odbierana przez urzgdzenia slave.
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1.4 Zdalny serwis

Informacja
Przy korzystaniu ze zdalnego serwisu nalezy bezwzglednie przestrzegaé¢ warunkéw
serwisowania, podanych w rozdziale 11.4.13.

Jako zdalny serwis uwazane jest kazde posrednie potgczenie POSITool przez sie¢ lokalng, Intranet lub
Internet z SDS 5000 lub z siecig IGB. Za posrednictwem zdalnego serwisu mozna wykonywac wszystkie
funkcje, mozliwe rowniez przez bezposrednie potgczenie. Sg to:

* Funkcje diagnostyczne,

* Zmienianie parametrow

* Programowanie/konfiguracja falownika oraz

+ Aktualizacja oprogramowania sprzetowego w trybie live

Zmienianie parametrow moze zmieni¢ wlasciwosci maszyny podczas zdalnego serwisu i po jego
wykonaniu.

Osoba odpowiedzialna za maszyne musi
» podczas operacji zdalnego serwisu uniemozliwi¢ osobom dostep do strefy zagrozenia maszyny,
» po zakonczeniu zdalnego serwisu sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie maszyny.

» Dopiero wtedy mozna ponownie dopusci¢ maszyne. Nalezy organizacyjnie zagwarantowac taki przebieg
prac.

Informacja
Nalezy pamietac¢, ze komunikacja z siecig IGB nie moze by¢ nigdy prowadzona przez zdalny
i serwis i bezposrednie potgczenie (komputer).

Zdalny serwis musi by¢ zawsze wykonywany przez co najmniej dwie osoby:

* Pracownik serwisowy, wykonujacy zdalny serwis. Moze to by¢ na przyktad pracownik serwisowy firmy
STOBER lub producenta maszyny.

+ Osoba odpowiedzialna za maszyne, rozpoczynajgca zdalny serwis i gwarantujgca ciggte zapewnienie
bezpieczenstwa osdb. Moze to byé wykwalifikowany pracownik producenta lub uzytkownika maszyny.
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Ponizsza ilustracja pokazuje zaangazowane elementy przy zdalnym serwisie przez Internet:

Konserwacja

Internet :
zdalnie sterowana

Teleserver /

POSIDYN®

SDS 5000

Siec Sie¢ IGB
firmowa

Rys. 11-5 Zaangazowane elementy przy zdalnym serwisie przez Internet

Ponizsza ilustracja pokazuje zaangazowane elementy przy zdalnym serwisie przez sie¢ lokalnag:

Sie¢ IGB

iec firm
\SIeCI owa )

Rys. 11-6 Zaangazowane elementy przy zdalnym serwisie przez sie¢ lokalng

Teleserver nawigzuje potgczenie pomiedzy falownikiem i komputerem pracownika serwisowego. Teleserver
zapewniajgcy potgczenie internetowe jest operowany przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG.
Gwarantuje to zawsze aktualny stan Teleservera w zakresie techniki bezpieczenstwa internetowego.
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11.4.1

= =

Zarzadzanie systemem

Informacja

Sieci moga mie¢ rozne struktury. Dlatego firma STOBER nie moze zapewni¢ ogdlnej instrukciji,
obejmujgcej wszystkie mozliwe przypadki. Z tego powodu nalezy skonsultowa¢ tres¢ ponizszego
rozdziatu z wiasciwym administratorem sieci, aby uzyska¢ optymalng integracje. Nalezy pamietac,
ze dotyczy to nie tylko integracji regulatoréw napedow, lecz takze aplikacji do projektowania!

Informacja

Ustawienia wynikajgce z niniejszego rozdziatu nalezy wprowadzi¢ w falowniku w sieci IGB, do
ktérego podtgczane bedzie potgczenie z siecig. Ten falownik stanowi brame do sieci! Nalezy
pamietaé, ze przytgcze jest mozliwe tylko do jednego z gniazd RJ45. Dlatego niektore

z wymienionych ponizej parametrow majg strukture macierzy. W opisie znajduje to
odzwierciedlenie w rozszerzeniu .x wspotrzednej parametru. Element .0 dotyczy X3 A (np.
A166.0), element .1 dotyczy X3 B (np. A166.7). Opisane w niniejszym rozdziale ustawienia nalezy
wykonac¢ wytgcznie dla gniazda, stanowigcego brame do sieci!

Te wartosci sg ustawiane w kreatorze Siec i zdalny serwis, opisanym ponizej. Ustawienia dla potaczenia
przez Internet roznig sie od ustawien dla potgczenia przez sie¢ LAN. Dlatego ponizsze podrozdziaty zawierajg
odpowiednie rozrdznienia.

ID 442291.06



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

11.4.2 Kreator Sie¢ i zdalny serwis

Kreator jest wywotywany w POSITool w widoku projektu IGB przez dwukrotne klikniecie napisu:

& plantxds (Clprojectiplantxds)
e B IGB
w08 Communication
N, Wizards
A, IGB Motion Bus configuration
%, IGB Motion Bus process data mapping
L3N Metwark and remote service
----- # 11 : main drive
----- # 12 material input
----- # 13 material output
----- # 14: material processing
Documentation

Rys. 11-7 Kreator Siec i Zdalny serwis w widoku projektu IGB

W otwartym kreatorze pokazywane sg wszystkie falowniki, zaprojektowane w sieci IGB:
]

Metwork |A:t|vat|ur| remote service | Internet proxy server |

X3B IP settings

I1 main drive 8 dard
material input  1: standard . 168.3.2/2! 168,42/ 0.0 .0.0.
gz material output  1: standard  192.163.3.2/2! 102,168 4.2/2 00.00 0.000
[-IRZ material proc... 1 standard  192.168.3.2/25... 1 standard  192.168.4.2/25... 0.0.00 0.0.0.0

QK I Cancel
Rys. 11-8 Uruchomiony kreator Sie¢ i Zdalny serwis

Kreator ma kilka zaktadek, ktére mozna ustawia¢ po kolei.
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11.4.21 Zaktadka Sie¢

Po wywotaniu kreatora otwierana jest zaktadka Siec. Z listy wybra¢ falownik brame i dwukrotnie klikng¢ jego
wiersz. Pojawia sie dialog Ustawienia sieci:

Internet settings x|

—Interface X3A Load ... |

[¥ Obtain IP address automatically {DHCP)

Save as ...
(® DHCP standard (use manual settings after timeout) —l

(" Only DHCP (wait for automatic settings without timeout)

Determine settings from
twork adapt
bt mask I 255 .255.255. 0 HESBREE R

—Interface X3B

1P address 192 .168. 3 . 2 ‘

[¥ Obtain IP address automatically (DHCF)

(@ DHCP standard (use manual settings after timeout)
(" Only DHCP (wait for automatic settings without timeout)

IF address I 192 .168 . 4 . 2

Determine settings from
twork adapt

Subnet mask 255 .255.255. 0 network adapter

—Interface X3A and X3B

[~ manual gateway

Gateway 0.0 .0 .0
[~ manual DNS server

DNS server 6.0 .0.0
Cancel |

Rys. 11-9 Dialog Ustawienia sieci

W tym dialogu mozna ustawié¢ np., skgd ma by¢ pobierany adres IP przy zdalnym serwisie. Nalezy pamietag,
ze ustawienia muszg zosta¢ dokonane dla tego gniazda RJ45 (X3 A lub X3 B), ktére stanowi brame do sieci.

Jezeli w sieci wystepuje serwer DHCP, zaznaczy¢ pole wyboru gniazda i nastepnie zdecydowa¢, czy ma by¢
uzyte ustawienie DHCP standard czy tylko DHCP.

Przy ustawieniu DHCP standard, jesli serwer DHCP w ciggu trzech minut nie dostarczy adresu IP nastgpi
przetgczenie na recznie wpisany adres IP. W tym przypadku nalezy w odpowiednich polach wpisac adres IP
i maske podsieci:

—Interface X34

[v Obtain IP address automatically (DHCP)

® DHCP standard (use manual settings after timeout)
(" Only OHCP fwait for automatic settings without timeout)

192,168 3 . 2
IR ERE I I Determine settings from

network adapter

Subnet mask | 255 255,295 . O

Rys. 11-10 Automatyczne pobieranie adresu IP dla X3 A z ustawieniem DHCP standard
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Przy ustawieniu tylko DHCP oczekiwanie na odpowiedz serwera DHCP nie podlega limitowi czasu.

Jezeli mimo istnienia serwera DHCP falownik nie otrzyma od niego adresu IP, wiasciwy administrator sieci
moze dopusci¢ przypisywanie. Ewentualnie konieczne jest w tym celu rozszerzenie konfiguracji serwera
DHCP. Serwer DHCP moze jednoznacznie rozpoznawac¢ falowniki SDS 5000 w oparciu o adres sprzetowy
MAC 00:11:39:XX:XX:XX.

Jezeli w sieci nie ma serwera DHCP, nalezy dezaktywowac pole wyboru i w odpowiednich polach wpisac
adres IP i maske podsieci:

—Interface X3A
[~ obtain IP address automatically (DHCP)

(8 DHCF standard (use manualisettings after timeaut)
(" Only DHCR (wait fior autematic settings without tirmesut)

192 168, 2 . 2
B ks I Determine settings from

network adapter

Sl i | 255,255 .255 . O

Rys. 11-11 Reczne ustawianie adresu IP dla X3 A

Jezeli falownik jest zintegrowany w tej samej sieci co komputer, na ktérym dokonywane sg ustawienia
w POSITool, mozna zastosowac adres IP i maske podsieci przyciskiem Okre$l ustawienia w oparciu o karte
sieciowg. Po nacisnigciu przycisku pojawia sie ponizszy dialog:

Select network adapter N X
Broadcom NetXtreme 57xx Gigabit Controller - Paketplaner-Miniport

—DHCP
Met activated

—IP addre DMS server
— Gateway
’ 0K I Abbrechen

Rys. 11-12 Dialog Wybierz karte sieciowg
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Po wybraniu w tym dialogu w gérnym oknie przytgcze sieciowe komputera, potgczone z tg samg siecig co
falownik, w dolnej czesci pokazywane sg przynalezny adres IP, maska podsieci oraz adresy IP standardowej
bramy i serweréw DNS. Po zatwierdzeniu dialogu przyciskiem OK nastepuje zastosowanie adresow IP bramy
standardowej i serwera DNS. Adres IP komputera zostaje zmieniony o jedno miejsce, aby adresy IP
falownika i komputera byly rézne. Nalezy pamigtac, ze nie jest sprawdzane, czy tak oznaczony adres IP nie
jest uzywany przez inne urzgdzenie w sieci:

—Interface X34
[ Obtain IP address automatically (DHCP)

(8 DHCF stamdard (Lse manual settings after timesut)

(" Cnly DHER (wait for autsmatic settings without tirmeaut)

72,10 .1 .14
e g0 f2ee Determine settings from

network adapter

Subnet mask I 255,255 .255. 0

Rys. 11-13 Adres IP oznaczony w oparciu o karte sieciowg

Nalezy pamieta¢, ze powyzsze ustawienia sg co prawda dokonywane wytgcznie dla gniazda bramy, jednak
ustawienia dla drugiego gniazda pozostajg edytowalne w dialogu. Pozwala to na wprowadzenie adresu IP dla
bezposredniego potgczenia przez drugie gniazdo.

W dolnej czesci dialogu Ustawienia sieci mozna wprowadzi¢ adres IP bramy standardowej. Jest to konieczne
w przypadku potgczenia internetowego, jezeli w sieci istnieje serwer DNS, ale nie jest uzywany serwer proxy.

Reczne wprowadzenie adresu IP serwera DNS jest konieczne, jezeli serwer DNS jest aktywny w sieci, lecz
jego adres IP nie jest przesytany przez serwer DHCP.

11.4.2.2 Zaktadka Aktywacji zdalnego serwisu

Na zakfadce Aktywacja zdalnego serwisu mozna np. okresli¢, jaki sygnat ma aktywowac zdalny serwis. Z listy
wybra¢ falownik brame i dwukrotnie klikngé jego wiersz. Nastepnie pojawia sie dialog Aktywacja zdalnego
serwisu — okresl:

Set activation remote service il
A167 remote service source ID: inactive LI Load ... |
4168 remote service with session-ID ID: inactive ;I Save as .. |
4176 teleserver selection |1: LAN LI

A177 name LAN teleserver I - 3
| oK ||

Cancel |

Rys. 11-14 Dialog Aktywacja zdalnego serwisu — okres$l
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W parametrze A167 Zdalny serwis — Zzrédfo nalezy okre$li¢ sygnat, aktywujgcy zdalny serwis. Mozna
wybiera¢ pomiedzy wejsciami binarnymi lub ich inwersjami i dwoma parametrami. Po ustawieniu A167 =
1:A800 mozna aktywowa¢ zdalny serwis parametrem A800 z panelu sterowania falownika. Po ustawieniu
A167 = 2:A181-Bit 0 mozna rozpoczg¢ zdalny serwis poprzez magistrale Fieldbus przez wpisanie przez te
magistrale w parametrze A181 bit 0.

W parametrze A168 nalezy okresli¢, czy zdalny serwis ma by¢ wykonywany z ID sesji. Po aktywacji tego
ustawienia pracownik serwisowy moze nawigzac potgczenie zdalnego serwisu, jezeli zna ID ses;ji. Nalezy
przestrzegaé przy tym rozdziatu 11.4.7 Security.

W A176 Wyboér Teleservera nalezy okresli¢, czy zdalny serwis bedzie wykonywany przez sie¢ LAN, czy tez
przez Internet.

Po ustawieniu A176 = 1:LAN nalezy w A177 podac¢ ten komputer, na ktérym pracuje Teleserver w sieci LAN.

W tym celu istniejg dwie mozliwosci:

+ Wpisa¢ adres IP tego komputera. Jest to zawsze mozliwe.

+ Wpisa¢ kompletng nazwe Fully Qualified Domain Name (FQDN), np. ,pc-wzorcowy.wzorcowafirma.pl”.
Nalezy pamietaé, ze nie jest to zawsze mozliwe (patrz ilustracja 12 16).

11.4.2.3 Zakladka serwer proxy Internetu

Na zaktadce Serwer proxy Internetu nalezy wpisaé informacje o potgczeniu internetowym do serwera proxy.
Z listy wybrac¢ falownik brame i dwukrotnie klikng¢ jego wiersz. Nastepnie pojawia sie dialog Serwer proxy
Internetu:

Internet proxy server : x|

[ Use prowy server Load ...

Address I

Port I 0

I_ Erowy server requires registration

Test connection

Save as .. |

User name I oK ||

Password I Cancel |

Rys. 11-15 Dialog Serwer proxy Internetu

Jezeli w sieci, do ktdrej podtaczony jest falownik brama, wystepuje serwer proxy i ma on by¢ uzywany, nalezy

zaznaczy¢ pole wyboru Uzyj serwera proxy. Nastepnie wpisa¢ adres serwera proxy. W tym celu istniejg dwie

mozliwosci:

+ Wopisa¢ adres IP serwera proxy. Jest to zawsze mozliwe.

+  Wopisa¢ FQDN (Fully Qualified Domain Name) serwera proxy, np. www-proxy.firma.de. Nalezy pamietac,
ze nie jest to zawsze mozliwe (patrz ilustracja 12 17)

Jezeli serwer proxy wymaga logowania, zaznaczy¢ pole wyboru i wpisa¢ nazwe uzytkownika oraz hasto.

Ustawienia mozna sprawdzi¢ przez klikniecie przycisku Testuj potgczenie. Jezeli nawigzanie potgczenia jest

niemozliwe, ustawienia nalezy skonsultowac¢ z wiasciwym administratorem sieci.
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11.4.3 Zarzadzanie ustawieniami zdalnego serwisu

Typowo operacje zdalnego serwisu sg wykonywane dla roznych projektow lub w réznych sieciach i tym
samym z réznymi ustawieniami. Do prostego przetgczania istnieje mozliwos¢ zapisania ustawien w pliku *.cfg
i wczytania ich w miare potrzeby.

Mozna zapisywac i wczytywac wszystkie ustawienia, ktére sg dokonywane w kreatorze Sie¢ i zdalny serwis.
Nalezy pamietaé, ze kazda zaktadka kreatora jest oddzielnie zapisywana i wczytywana. Po dokonaniu edyc;ji
zaktadki Ustawienia sieci mozna przyciskiem Zapisz jako ... zapisa¢ ustawienia w pliku *cfg. Jezeli nastepnie
w tym samym pliku *.cfg zapisane zostang ustawienia zaktadki Aktywacja zdalnego serwisu, nastgpi
uzupetnienie ustawien tej zaktadki. To samo dotyczy zaktadki Serwer proxy Internetu.

Przyciskiem Wczytaj ... mozna wczytaé zapisane ustawienia w kreatorze. Wczytywanie i zapisywanie musi

by¢ dokonywane oddzielnie dla kazdej zaktadki. Jezeli dane zostaty zapisane w jednym pliku, przy
wczytywaniu mozna uzywac tego samego pliku.

ID 442291.06



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

11.4.4 Zastosuj ustawienia zdalnego serwisu z falownika bramy

W przypadku serwisowania celowym moze by¢ roztgczenie sieci IGB i indywidualne nawigzywanie kontaktu
przez zdalny serwis z podsieciami lub nawet z pojedynczymi falownikami. Aby w takich przypadkach poming¢
konieczno$¢ ponownej parametryzacji ustawien sieci i zdalnego serwisu istnieje mozliwos¢ zastosowania
ustawien falownika bramy w pozostatych falownikach w sieci IGB.

Warunki:
»  Wszystkie niezbedne dla falownika bramy zostaly dokonane.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Zastosuj ustawienia zdalnego serwisu z falownika bramy

1. Wybra¢ zaktadke Ustawienia sieci.

2. Wybrac¢ z listy falownik bramy.

3. Prawym przyciskiem myszy klikngé wiersz falownika bramy.
= Pojawia sie nastepujgce menu kontekstowe:

Settings for network and remote service

Network |Activatiun remote service | Internet proxy server |

Equipment | Mame | %38 DHoP |38 1P setings | %38 DHCP | x@8 1P sottings | gate... [ DS er...
gn main drive 1 standard  192,168.3.2/25... 1;stan..  192.1684.2/25... 0.0.0.0 0000
[ material input  1:standard 192.168.3.2/25.. 1:sfan.. 192.1684.2/25.. 0000 0.0.0.0

-3 material output 0! rnanus:
B material proc...  1: stands

. 0000 0000

edit item

4. W menu kontekstowym wybraé opcje zastosuj we wszystkich falownikach.
5. Powtdrzy¢ kroki 2 do 4 dla kazdej zaktadki.

= Ustawienia zostaly zastosowane we wszystkich falownikach.
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11.4.5 Ustawienia przy potaczeniu LAN

Dla ustanowienia potgczenia przez sie¢ lokalng Teleserver LAN musi pracowaé na komputerze potgczonym
z tg siecig lokalng. Postepowac w nastepujgcy sposdb:

Korzystanie z Teleservera LAN

1. Uruchomi¢ plik POSITool_Teleserver.exe na tym komputerze, na ktérym ma pracowa¢ Teleserver LAN.

= Pojawia sie nastepujacy dialog:

Teleserver

Fully qualified domain name (FQDMN) I pc-mee-2,stoeber, de

2. Zanotowac¢ nazwe FQDN (Fully qualified domain name).

= Teleserver pracuje w sieci lokalne;j.

FQDN to petna nazwa komputera (Fully Qualified Domain Name). Nalezy pamieta¢, ze przy nawigzywaniu
potgczenia LAN nalezy poda¢ nazwe FQDN komputera z pracujgcym Teleserverem LAN w falowniku (patrz

ilustracja 12 16) i w POSITool.
Nalezy ponadto pamietaé, aby zainstalowac Teleserver LAN na komputerze o dobrej wydajnosci i wysokiej

dostepnosci.
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Rys. 11-16 Ustawienia przy potgczeniu LAN pokazuje, jakich ustawien nalezy dokona¢ dla jakiej struktury
sieci. Zwrdci¢ przy tym uwage, ze jest to logiczny cigg decyzyjny a nie kolejno$¢ edytowania zaktadek
w kreatorze Siec i zdalny serwis.

Dialog aktywacji konserwacji zdalnie sterowanej:
A176 = 1:LAN

Czyw
sieci istnieje
serwer DHCP?

Nie

A

A
Dialog ustawien sieci, Dialog ustawien sieci,
gniazdko bramki: gniazdko bramki:
¢ kratka kontrolna, aktywowac ¢ Kontrollkastchen /IP-Adresse
adres IP automatycznie automatisch beziehen
pobraé deaktivieren
¢ wybra¢ pomiedzy standardem * gliltige IP-Adresse und
DHCP i tylko DHCP Subnetzmaske der Gateway-
Buchse am Umrichter manuell
eintragen
Czy adres
Tak DNS-IP zostat Nie
rzekazany z serwera
DHCP? Y
Tak .Czy w sieci Nie
jest aktywny
serwer DHCP?

A
Dialog ustawien sieci:
wpisac recznie adres |IP
serwera DNS

v
v I Zakfadka aktywacji konserwaciji

; -- o zdalnie sterowanej: A177 Adres
Dialog aktywacji konserwacji P PC-ta. na ktorym

zdalnie sterowanej: A177 Adres . :
IP lub FQDN PC-ta, na ktérym zainstalowany jest teleserwer LAN
zainstalowany jest teleserwer LAN

Rys. 11-16 Ustawienia przy potaczeniu LAN
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11.4.6  Ustawienia przy potaczeniu internetowym

Dialog aktywacji konserwac;ji zdalnie sterowanej:
A176 = O:Internet

Czy w
sieci istnieje
serwer DHCP?

Tak Nie

A 4

A 4
Dialog ustawien sieci, gniazdko bramki: Dialog ustawien sieci, gniazdko bramki:
¢ kratka kontrolna, aktywowa¢ adres IP * kratka kontrolna, zdezaktywowac
automatycznie pobraé adres |IP automatycznie pobra¢
* wybra¢ pomiedzy standardem DHCP e wpisac recznie wazny adres IP i
i tylko DHCP maske podsieci gniazdka bramki
na przetwornicy

Czyw
sieci istnieje
serwer DNS?

Tak Nie

Czy adres
DNS-IP zostat
przekazany z
erwera DHCP?

Tak

A 4
Dialog ustawien sieci:
wpisac recznie adres
IP serwera DNS Tak

Czyw
sieci istnieje
serwer Proxy?

Nie

Czy w
sieci istnieje
serwer Proxy?

Nie v
Konserwacja
zdalnie sterowana
nie jest mozliwa

Tak

A

Dialog Internet Dialog Internet serwer Proxy: Dialog Internet serwer
serwer Proxy: e Port=0 Proxy:
Adres IP lub Adres IP lub FQDN
FQDN serwera Dialog ustawien sieci serwera Proxy
Proxy e adres IP standardowe;j
bramki
A

Dialog Internet serwer Proxy:
» Port Proxy, nazwa uzytkownika
i hasto zgodnie z siecig

Rys. 11-17 Ustawienia przy potgczeniu internetowym
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Nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazéwek dotyczgcych potgczenia internetowego:

+ Jezeli mozliwe, oming¢ serwer proxy. Zwieksza to wydajnos¢ zdalnego serwisu. Nalezy zwrécic sie do
wiasciwego administratora sieci.

» Jesli uzywany jest serwer proxy, nalezy go skonfigurowac w taki sposdb, by obstugiwat state potgczenia
HTTP. Zwieksza to wydajnosé zdalnego serwisu. Nalezy zwréci¢ sie do wiasciwego administratora sieci.

» Polgczenie internetowe korzysta z protokotu HTTP i portu TCP/IP 80. Ten port jest typowo otwarty. Nalezy
zwroci¢ sie do wlasciwego administratora sieci.

11.4.6.1 Ustawienia internetowe dla POSITool

Nalezy uwzgledni¢, ze ewentualnie moze wystgpi¢ koniecznos¢ dokonania ustawien dla POSITool. Zaktada
sie przy tym, ze komputer przeznaczony do wykonywania zdalnego serwisu jest potgczony z lokalng siecia.
W przypadku wystepowania serwera proxy nalezy wpisa¢ w menu Narzedzia, punkt menu Ustawianie
potgczenia internetowego:

Internet proxy server x|

v Use praxy sarver Load ... |
AR I WWW-Ir Oy COMpEry .Corm
Save as .. |

Port 5000
Test connection |

v Proxy server requires registration
IJDhn . Public

e ot ok o ook e il |

Rys. 11-18 Dialog Ustawienia internetowe w menu Narzedzia

User name

Password

Nalezy postepowacé w nastepujacy sposob:
Dokonywanie ustawien internetowych dla POSITool

Zaznaczy¢ pole wyboru u gory po prawej stronie, jezeli wystepuje serwer proxy.
Wpisac¢ adres serwera proxy (adres IP lub FQDN) oraz port.

3. Jesli serwer proxy zada logowania, zaznaczy¢ pole wyboru ponizej i wpisa¢ tam nazwe uzytkownika
systemu Windows oraz hasto.

4. Nacisng¢ przycisk Zastosuj do zdalnego serwisu w POSITool.

Dokonane zostaly ustawienia internetowe dla POSITool. Mozna sprawdzi¢ potgczenie przyciskiem
Proxy/testuj potgczenie.
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11.4.7 Security

Pojecie Security (bezpieczenstwo) obejmuje tu zabezpieczenie przed nieupowazniong manipulacjg danych

Za posrednictwem zdalnego serwisu mozliwe jest tez zmienianie parametréw falownika, majgcych wptyw na
bezpieczenstwo. Aby zapobiec nieautoryzowanym lub przypadkowym zmianom, zainstalowane sg
nastepujgce zabezpieczenia:

* Proces zdalnego serwisu mozna rozpoczg¢ tylko lokalnie w maszynie.

+ Pracownik serwisowy, wykonujgcy zdalny serwis, musi zna¢ numer seryjny falownika, ktéry ma by¢é
poddany serwisowi.

» Jezeli wybrana jest opcja ID sesji (parametr A168 zdalny serwis z ID sesji), pracownik serwisowy musi
otrzymac tymczasowy identyfikator (ID) sesji od osoby odpowiedzialnej za maszyne. Jest on pokazywany
na wyswietlaczu falownika lub w parametrze A757 w chwili aktywacji zdalnego serwisu.

Wymienione tu trzy mechanizmy praktycznie wykluczajg mozliwo$¢ nieupowaznionego dostepu. Pozostaje

tylko ryzyko szczagtkowe nieupowaznionego dostepu przez np. na skutek sabotazu przez bytego pracownika.

Przy duzym nakfadzie pracy i znajgc termin tej operacji mogtby on nawigzaé potgczenie w chwili wywotania

jeszcze przed pracownikiem serwisowym.

Wystgpienie takiego dostepu mozna rozpoznaé po nastepujgcych cechach
« ciggte Swiecenie LED zdalnego serwisu oraz
* niepowodzenie zgdania potgczenia przez delegowanego pracownika serwisowego.

Uzycie ID sesji jest nieco bardziej pracochtonne, wyklucza jednak te mozliwosc.

Przez lokalne wywotanie na maszynie nawigzywane jest zawsze potgczenie zewnetrzne. taczy sie ono
zawsze z Teleserverem (patrz ilustracja 12 19). Inne potaczenie jest niemozliwe. Ponadto niemozliwe jest
nawigzanie potgczenia internetowego z SDS 5000, jezeli SDS 5000 nie zazgdat tego potaczenia.

Teleserver

Rys. 11-19 Zdalny serwis przez Teleserver
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11.4.8 Aktywowanie zdalnego serwisu

Informacja

m Jako osoba odpowiedzialna za maszyne nalezy zagwarantowacé (np. telefonicznie), aby dostep
przez zdalny serwis byt mozliwy tylko dla upowaznionej osoby.
Nie zostawia¢ zbyt dtugo aktywnego zgdania.

Zanim mozliwe bedzie aktywowanie zdalnego serwisu muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

1. Falownik jest potgczony z lokalng siecia, Intranetem lub Internetem.

2. Falownik posiada wtasciwe dane, aby méc prowadzi¢ komunikacje przez lokalng sie¢, Intranet lub
Internet (patrz rozdziat 11.4.1 Zarzadzanie systemem).

3. W parametrze A167 rozpocznij zdalny serwis zrédfo podany zostat sygnat, pozwalajgcy na rozpoczecie
zdalnego serwisu, np. sygnat na wejsciu binarnym BE1.

4. W falowniku, stanowigcym brame do sieci, za posrednictwem parametru A168 zdalny serwis z ID sesji
ustawione zostato, czy zdalny serwis ma by¢ zabezpieczony ID sesiji.

5. Pracownik serwisowy dysponuje komputerem, potgczonym z lokalng siecig, Intranetem lub Internetem
i z zainstalowanym oprogramowaniem POSITool w wersji V 5.4 lub nowsze;.

Sposbb postepowania:
Aktywowanie zdalnego serwisu

1. Osoba odpowiedzialna za maszyne witgcza sygnat, sparametryzowany w A167, w falownikach, ktére
majg by¢ poddane zdalnemu serwisowi.
= Falownik loguje sie. Rozbtyskujg diody $wiecace na ptytach czotowych falownikéw.
= Po nawigzaniu potgczenia z Teleserverem regularnie migajg niebieskie LED na ptytach czotowych
falownikéw. Falowniki pokazujg swoje numery seryjne na wyswietlaczu kazdego falownika.
= Jezeli w falowniku bramy dokonano ustawienia A168 = 1:z ID sesji, dodatkowo do numeru seryjnego
pokazywany jest ID sesiji.
= Osoba odpowiedzialna za maszyne aktywowata zdalny serwis. Informuje ona pracownika serwisowego,
podajgc mu numer seryjny urzgdzenia w sieci IGB oraz ewentualnie ID ses;ji.

ID sesji stuzy do dodatkowego zabezpieczenia zdalnego serwisu. Jezeli w falowniku bramy w parametrze
A168 ustawiono, ze przy zdalnym serwisie wymagany jest ID sesji, pracownik serwisowy moze nawigzac
potgczenie z falownikiem tylko podajgc ID sesji.

Jezeli mimo aktywacji zdalnego serwisu nie miga niebieska LED, przyczyne mozna odczyta¢ w parametrze
A178.
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11.4.9 Nawigzywanie potaczenia

Nawigzywanie polaczenia

Pracownik serwisowy uruchamia POSITool.

2. Na stronie poczgtkowej POSITool pracownik serwisowy naciska przycisk Dokumentacja zwrotna
Z podtgczonego falownika...

= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

POSITool x|
MDS 5000
FDS 5000
[—
EtherCAT.

3. Pracownik serwisowy naciska przycisk SDS 5000.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

Communication il

Direct Access

Internet access

LaMN Access
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4. Odpowiednio do przypadku pracownik serwisowy naciska przycisk pofgczenie internetowe lub przycisk
potgczenie LAN.
= Jezelizadane jest potgczenie LAN, pojawia sie dialog do wprowadzenia nazwy FQDN komputera, na
ktorym pracuje Teleserver LAN. W tym przypadku wpisa¢ FQDN i potwierdzi¢ dialog. Nastepnie
nawigzywanie potgczenia LAN przebiega identycznie jak w przypadku potgczenia internetowego.
= Pojawia sie nastepujacy dialog:

Connection via internet i 5'

Connection ko an IGE via the Internet requires the entry of a serial number and,
if necessary, the entry of the session ID.

The entry of the serial number of one of the devices connected ko the IGE is
sufficient.

The serial number {and, if necessary, the session 1D is indicated on the display
of the devices after remate maintenance was started on the IGE.

Serial number I ]
Session-10 I o

Set inkernet proxy-server .., | Ok I Cancel |

5. Pracownik serwisowy wpisuje numery seryjne i ewentualnie ID ses;ji.
Pracownik serwisowy naciska przycisk OK.
= Nawigzywane jest potgczenie z Teleserverem.
= Weczytywana jest dokumentacja zwrotna, ktéra zostaje pokazana w POSITool.
= Po nawigzaniu potgczenia ciggle swieci niebieska LED na ptycie czotowej falownika.

ID 442291.06 109



Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%3 STOBER

= W POSITool pokazana zostaje cata sie¢ IGB. Falowniki, ktdre nie zostaty otwarte do zdalnego serwisu,
majg symbol zakazu. Natomiast w przypadku falownikéw otwartych do zdalnego serwisu mozna dolnymi
przyciskami
- odczyta¢ dane z falownikéw lub
- wysta¢ dane do falownikow badz
- przeprowadzi¢ biezgca aktualizacje oprogramowania sprzetowego.

1GB: display connected devices ) x|
Posi... | Equipment | Serialnu.., | Status [a1z01Gs ... [A12116G8 ..
g0  spsool 2902466 — —
@1  spsooe 8902467
@=  sosooz 2902468
read from IGB ... send to IGA . Live Firmwareupdate | " Cloge |

Przy aktywnym zdalnym serwisie nalezy przestrzega¢ nastepujgcych punktow:

* W sieci IGB musi istnie¢ co najmniej jeden falownik otwarty na zdalny serwis, aby mozliwe byto
utrzymanie potgczenia internetowego. Przy aktywnym potgczeniu internetowym mozna w kazdej chwili
dopuszczac lub blokowaé falowniki przez zdalny serwis. Nastepuje to za pomoca sygnatu okreslonego
w A167 rozpocznij zdalny serwis.

« Jezeli przez zdalny serwis pobrana zostanie nowa konfiguracja, nalezy ustawi¢ parametry zdalnego
serwisu identycznie jak w dotychczasowej konfiguracji, aby zapobiec przerwaniu potgczenia na skutek
btednej parametryzacji. Dotyczy to zwtaszcza parametréw A7167 rozpocznij zdalny serwis, w ktorym
okreslany jest sygnat rozpoczynajgcy zdalny serwis.

+ Jezeli zdalny serwis zostanie wykorzystany do dokonania biezgcej aktualizacji oprogramowania
sprzetowego z jego nastepnym startem, powoduje to ponowne uruchomienie falownikow. W tym
przypadku potgczenie zdalnego serwisu zostanie zakohczone.
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11.4.10 Dezaktywowanie zdalnego serwisu

WSKAZOWKA

Dlugie czasy przekroczenie limitéw czasu na Teleserverze!

Nie dezaktywowaé zdalnego serwisu przez wytgczenie i wtgczenie urzgdzenia, gdyz powoduje to diugie
przekroczenia limitu czasu na Teleserverze.

» Do dezaktywacji zdalnego serwisu uzywa¢ metod opisanych ponize;.

Informacja
Dezaktywowa¢ zdalny serwis bezposrednio po dokonaniu akcji. Nie zostawiaé zbyt dlugo
aktywnego zgdania.

Zdalny serwis mozna dezaktywowaé przez nastepujgce zdarzenia:

+ Osoba odpowiedzialna za maszyne ustawia we wszystkich falownikach w sieci IGB sygnat okreslony
w A167 (poziom Low).

* Pracownik serwisowy konczy zdalny serwis w POSITool przez nacisnigcie przycisku ! przy potgczenie
internetowym lub przycisku przy potgczeniu LAN.

+ Polgczenie internetowe zostaje przerwane np. przez przekroczenie limitu czasu. We wszystkich
przypadkach przypisany ewentualnie ID ses;ji traci waznos$¢. Niebieska LED zostaje wytgczona. W celu
nawigzania ponownego potgczenia nalezy powtorzy¢ operacje, opisane w rozdziale 11.4.8 Aktywowanie
zdalnego serwisu.

Przy dezaktywacji zdalnego serwisu zwroci¢ uwage na parametr A778. Tu jako wartosc¢ liczbowa podane jest,
dlaczego nastepuje dezaktywacja i czy przebiegta ona bezbtednie.

Ponadto konczgc zdalny serwis w POSITool nalezy pamietac, ze przed ponowng aktywacjg zdalnego serwisu
sygnat okreslony w A767 musi zostac przetgczony na poziom Low. Nastepna zmiana na poziom High
ponownie aktywuje zdalny serwis.
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11.4.11 Obserwacja zdalnego serwisu

Osoba odpowiedzialna za maszyne ma mozliwos¢ obserwowania zdalnego serwisu. Oznacza to, ze osoba
odpowiedzialna za maszyne obserwuje na swoim ekranie, jakie ustawienia sg dokonywane przez pracownika
serwisowego w POSITool.

W tym celu osoba odpowiedzialna za maszyne musi skorzysta¢ z bezptatnego programu klienckiego
Netviewer. Ponizsza ilustracja pokazuje zaangazowane podzespoty:

Konserwacja
zdalnie sterowana

Internet

Sie¢
firmowa

POSIDYN®

Sie¢ IGB

Rys. 11-20 Zaangazowane podzespoty przy obserwacji zdalnego serwisu za pomocg oprogramowania
Netviewer

Bezptatny program kliencki Netviewer jest dostepny takze na stronie internetowej www.stoeber.de. Pracownik
serwisowy dysponuje program doradczy, uruchamiany przez sesje. Jezeli wymagana jest obserwacja
zdalnego serwisu, nalezy poinformowac¢ o tym technika serwisowego w chwili rozpoczynania zdalnego
serwisu.
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11.4.12 Diagnoza

Informacje na temat stanu potgczenia internetowego przekazuje niebieska LED na ptycie czotowej falownika
oraz parametr A169 postep potgczenia zdalnego serwisu:

Wskazanie w A769  Niebieska LED Znaczenie

O:wyt. wytgczona Zdalny serwis nie jest pozgdany

1:flash Wielokrotne rozbty$niecie Nawigzywane jest potgczenie z Teleserverem.
2:miga Regularne miganie Urzadzenie czeka na potaczenie POSITool

z Teleserverem.

3:wt. Ciggte swiecenie Potaczenie zostato kompletnie nawigzane i zdalny
serwis moze by¢é wykonywany.

Tab. 11-1: Diagnoza stanu zdalnego serwisu

Parametr A170 sygnat zwrotny zdalnego serwisu zmienia swojg warto$¢ jak niebieska LED na plycie czotowej
i ma nastepujgce znaczenia:

* 1:LED wt

+ 0: LED wyt

Te parametry mogg zosta¢ podane na wyjscie binarne i dzieki temu analizowa¢ sygnat niebieskiej LED.

W czterech bajtach parametru A178 podawane sg Exit Code, warto$¢ stanu, kategoria btedu i wartos¢ bfedu.

Inng mozliwos¢é daje parametr A178 btgd w zdalnym serwisie. W warto$ci heksadecymalnej ten parametr
(dtugosc: 32 bity) pokazuje stan zdalnego serwisu. Kazdy z czterech bajtéw koduje wartosé diagnostyczna:

00 00 00 0O nex

e S

Kod Wyjscia podaje Wartos¢ btedu
przyczyne, ktora podaje btagd w
doprowadzita do obrebie kategorii
zakonczenia bteddw.
konserwacji zdalnie
sterowanej

Wartosc¢ statusu Kategoria btedu

podaje stan, w oznacza grupe

ktérym znajduje bteddw.

sie konserwacja
zdalnie sterowana.
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Exit Code pokazuje nastepujgce przyczyny zakonczenia zdalnego serwisu:

Exit Code
00hex

01 hex
02hex
03hex

04hex

05hex

06hex
07hex

08hex

09hex

OAhex

OBhex

OChex

0Dhex

0Ehex

OFhex
10hex

114

Opis

Nie zostat rozpoczety zdalny serwis. Ta wartosc¢ jest wartoscig poczatkowg po
wigczeniu falownika.

Aktywna brama zostata zmieniona.

Zdalny serwis zostat prawidtowo zakonczony.

W sieci IGB w zadnym z falownikéw nie stwierdzono zgdania zdalnego serwisu,
dlatego zdalny serwis zostat zakohczony.

W sieci IGB w zadnym z falownikéw nie stwierdzono zgdania zdalnego serwisu,
dlatego zdalny serwis zostat zakonczony.

W sieci IGB w zadnym z falownikéw nie stwierdzono zgdania zdalnego serwisu,
dlatego zdalny serwis zostat zakonczony.

Zdalny serwis zostat zakonczony przez POSITool.

Zdalny serwis zostat zakonczony na skutek btedu. Btgd mozna okresli¢ w oparciu
o kategorie btedu i wartos¢ btedu.

Gdy potaczenie zdalnego serwisu nie zostato nawigzane nastgpito rozpoczecie
bezposredniego potgczenia. Bezposrednie potgczenie ma priorytet, dlatego zdalny
serwis zostat zakonczony.

Zdalny serwis nie mogt zosta¢ prawidtowo zakonczony i dlatego zostat przerwany.

Numer seryjny aktywnej bramy nie mégt zosta¢ oznaczony, dlatego zdalny serwis
zostat przerwany.

Stan aktywnej bramy nie mogt zostaé oznaczony, dlatego zdalny serwis zostat
przerwany.

Numer seryjny aktywnej bramy nie mogt zosta¢ oznaczony, dlatego zdalny serwis
zostat przerwany.

Stan aktywnej bramy nie moégt zostaé oznaczony, dlatego zdalny serwis zostat
przerwany.

Stan aktywnej bramy nie mégt zosta¢ oznaczony, dlatego zdalny serwis zostat
przerwany.

Aktywna brama ulegta zmianie, dlatego zdalny serwis zostat przerwany.

Podczas poszukiwania aktywnej bramy stwierdzono btad i zdalny serwis zostat
przerwany.
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Wartos¢ stanu informuje o chwilowym stanie zdalnego serwisu:

Wartos¢ stanu Opis

00hex Nie zostat rozpoczety zdalny serwis. Ta wartosc¢ jest wartoscig poczatkowg po
wigczeniu falownika.

01hex Translator DNS zostat uruchomiony.

021ex Rozpoczete zostato nawigzywanie potgczenia z Teleserverem.

03hex Rozpoczete zostato ponowne nawigzywanie potgczenia z Teleserverem.

0416 Rozpoczete zostato przerwanie potgczenia HTTP.

05hex Odebrane zostato nieznane wydarzenie HTTP.

06hex System probuje ponownie nawigzaé kontakt z Teleserverem.

07 hex Wystgpito przekroczenie limitu czasu przy probie nawigzania kontaktu
z Teleserverem.

08hex Teleserver odrzucit potgczenie.

09hex Host jest niedostepny.

O0Anex Wystgpit btad w potgczeniu HTTP.

0Bpex Wystagpit btgd w potgczeniu HTTP.

0Chex Wystgpit btgd w potgczeniu HTTP.

ODpex Wystgpit btgd w potgczeniu HTTP.

OEhex Wystgpit btad w potgczeniu HTTP.

OF hex Wystgpit btad w potgczeniu HTTP.

10hex Wystgpit btad w potgczeniu HTTP.

M hex Wystagpit btgd w potgczeniu HTTP.

12hex System czeka, az POSITool nawigze potgczenie z Teleserverem.

13hex Potaczenie z Teleserverem zostato prawidtowo zakonczone.

14hex Nastapito przekroczenie limitu czasu przy roztgczaniu potgczenia HTTP.

15hex Potaczenie z Teleserverem zostato prawidtowo zakornczone przez POSITool.

16hex Potgczenie z Teleserverem jest zamykane.

17 hex POSITool nawigzat potgczenie z Teleserverem.

18hex Rozpoczete zostato potgczenie HTTP.

19%hex Potaczenie TCP/IP w tle zostato przerwane. System probuje nawigzac je ponownie.
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Kategoria bftedu reprezentuje grupe bteddéw:

Kategoria bitedu
Oohex
01 hex
02hex

03hex
04hex
05hex
06hex
07hex

Opis
Aktywny jest zdalny serwis lub nie wystgpit zaden btad.
Stwierdzony zostat btagd Socket (problemy przy korzystaniu z potgczenia TCP/IP).

Stwierdzony zostat blgd oprogramowania sprzetowego (wewnetrzny btgd
oprogramowania sprzetowego).

Stwierdzony zostat blgd HTTP (problemy na poziomie komunikacji HTTP).
Stwierdzony zostat blgd TCP/IP (problemy na poziomie komunikacji TCP/IP).
Stwierdzony zostat blgd aplikaciji klienckiej Teleservera.

Stwierdzony zostat blgd DNS (problemy w translatorze DNS).

Stwierdzony zostat btgd proxy (problemy w ustawieniach proxy).

Wartos¢ btedu informuje o btedzie w ramach kategorii btedu. Ponizej zestawione sg wartosci btedéw dla
kazdej kategorii btedu.
W kategorii btedu 00 o, warto$¢ btedu jest zawsze rowna 00 joy.

W kategorii btedu 01 o, moga wystapi¢ nastepujace btedy:

Wartosc¢ btedu
00hex
01hex
02pex

Opis

Zarezerwowany

Przy wysytaniu lub odbiorze wystgpit btad TCP/IP.
Przy wysytaniu lub odbiorze wystgpit btad TCP/IP.

Przyczyna tego btedu moze by¢ wadliwe potgczenie TCP/IP. Sprawdzi¢ potgczenie i ustawienia sieci.
Potgczenie TCP/IP moze by¢ ewentualnie blokowane przez zapore ogniowg. Sprawdzi¢ np. za pomocg
POSITool, czy Teleserver jest osiggalny.

W kategorii btedu 02 o, moga wystapi¢ nastepujgce btedy:

Wartos¢ btedu
00nex
01hex
02hex
03hex
04‘hex
05hex
06hex
07hex
08hex
09hex

Opis

Zarezerwowany

Btad wewnetrzny 1

Za mato wolnej pamigci.

Wewnetrzne dojécie jest niedopuszczalne.

Wystagpit btgd podczas wykonywania aplikacji HTTP.
Wewnetrzny parametr jest niedopuszczalny.
Wewnetrzny parametr jest niedopuszczailny.
Wewnetrzny parametr jest niedopuszczailny.

Za mato wolnej pamigci.

Za mato wolnej pamieci.
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Wartos¢ btedu
OAhex
OBhex
OChex
ODhex
OEnex
OFhex
1 0hex
11 hex
1 2hex
13hex

Integrated Bus
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

Opis

Za mato wolnej pamigci.

Nastgpita wewnetrzna odmowa dostepu.
Nastgpita wewnetrzna odmowa dostepu.
Nastgpita wewnetrzna odmowa dostepu.
Wystgpit btad podczas wysytania danych.
Wystgpit btad podczas wysytania danych.
Wystgpit btad podczas odbioru danych.
Wystgpit btad podczas odbioru danych.
Stwierdzony zostat nieznany kod stanu HTTP.

Wystapit btad przy konczeniu zdalnego serwisu.

Te btedy mogg mie¢ wiele przyczyn. Nalezy najpierw ponowne uruchomi¢ falownik i sprawdzi¢ ustawienia
sieci falownika i sieci firmowej. Jezeli nie pozwoli to na usuniecie btedu, prosimy o kontakt z STOBER
ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG, patrz rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

W kategorii btedu 03 o, moga wystgpi¢ nastepujgce btedy:

Wartosc¢ btedu
00hex
01 hex
02hex

Opis

Zarezerwowany

Nastgpito przekroczenie limitu czasu: Teleserver nie odpowiedziat.
Kod stanu HTTP sygnalizuje btgd HTTP.

Przyczyna tego btedu moze by¢ niedotarcie odpowiedzi HTTP z Teleservera do falownika. Sprawdzic¢
potgczenie i ustawienia sieci. Ewentualnie odbiér jest blokowany przez zapore ogniowg, nalezy sprawdzi¢ jej

ustawienia.

Do kategorii btedow 04 .o, i 05 o« Nie Mozna podac ogdinych powoddw. Dlatego btedy sg oznakowane
numerem przyczyny. Po opisie btedéw w kategorii 05 o, dodane zostaty opisy ich przyczyn.
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W kategorii btedu 04 ., mogg wystgpi¢ nastepujgce btedy:

Wartos¢ btedu Opis

00hex
01 hex
02hex
03hex

04hex

05hex

06hex
07hex
08hex
09hex
0Ahex
OBhex
0Chex
ODhex
OEhex
OFhex
1 0hex

Zarezerwowany
Wystgpit btad podczas tgczenia z Teleserverem.
Teleserver odrzuca potgczenie.

Wystgpit btad podczas ponownego nawigzywania potgczenia TCP/

IP z Teleserverem.

Wystgpit btagd podczas ponownego nawigzywania potgczenia TCP/

IP z Teleserverem.

Wystgpito przekroczenie limitu czasu przy nawigzywaniu
potgczenia TCP/IP z Teleserverem.

Teleserver odrzuca potgczenie.

Falownik nie moze osiggnac¢ adresu IP Teleservera.
Falownik jest potgczony z Teleserverem.

Wystgpit btad podczas tgczenia z Teleserverem.
Wystapit btad podczas tgczenia z Teleserverem.
Wystgpit btad podczas tgczenia z Teleserverem.
Adres IP Teleservera jest niedopuszczalny.

Adres IP Teleservera jest niedopuszczalny.

Adres IP Teleservera jest niedopuszczalny.
Stwierdzony zostat btgd wewnetrzny.

Adres IP Teleservera jest niedopuszczalny.

W kategorii btedu 05 o, mogg wystapi¢ nastepujgce btedy:

Wartos¢ btedu Opis

00hex

01hex

02pex
03hex
04hex
05hex
06hex
07hex
08hex
O09hex
OAhex

Zarezerwowany

Wystgpit btad przy kontroli przeptywu pomiedzy Teleserverem
i falownikiem.

Wystgpit btad wewnetrzny.
Wystgpit btad wewnetrzny.
Stwierdzony zostat blgd CRC w odpowiedzi HTTP Teleservera.

Stwierdzony zostat niedopuszczalny stan HTTP podczas odbioru.
Stwierdzony zostat niedopuszczalny stan HTTP podczas odbioru.

Teleserver zakonczyt zdalny serwis.
Teleserver odrzuca numer seryjny.
Teleserver odrzuca numer seryjny.
Wystgpit btad wewnetrzny.

£
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Nr przyczyny

—_

W A W W W =2 A2 A blWwDN

Nr przyczyny
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Wartos¢ btedu Opis Nr przyczyny

O0Bhex Wystgpit btad wewnetrzny. 5

0Chex Falownik czeka na potgczenie z POSITool. 11

ODpex Wystapit btad wewnetrzny. 5

OEpex Wystapit btad przy kontroli przeptywu pomiedzy Teleserverem 6
i falownikiem.

OF hex Stwierdzony zostat blad CRC w odpowiedzi HTTP Teleservera.

10hex Wystapit btad wewnetrzny.

1M hex Wystgpit btad przy kontroli przeptywu pomiedzy Teleserverem 6
i falownikiem.

12hex Wystapit btad przy kontroli przeptywu pomiedzy Teleserverem 6
i falownikiem.

13hex Wystapit btad wewnetrzny.

141hex Wystapit btad wewnetrzny.

15hex Wystgpit btad wewnetrzny.

Opisy przyczyn
Nr przyczyny Opis
1 Nawigzanie potgczenia TCP/IP z Teleserverem nie powiodto sie.

Sprawdzi¢ wszystkie ustawienia sieci i zapore ogniowa.

2 Falownik usitowat nawigzac¢ potgczenie z komputerem Teleservera, jednak podany
komputer aktywnie odrzucit prébe potaczenia.
Sprawdzi¢, czy Teleserver (LAN) zostat prawidtowo zainstalowany i pracuje. Mozna
na przyktad sprawdzi¢ potagczenie z Teleserverem przy uzyciu POSITool.

3 Przy aktualnych ustawieniach sieci (adres IP i maska podsieci) falownik nie moze
osiggac adresu IP Teleservera.
Sprawdzi¢ adres IP falownika i Teleservera.

4 Usitowano nawigzac potgczenie TCP/IP z Teleserverem, ktére juz istnieje.
Prawidtowo zakonczy¢ zdalny serwis i rozpoczg¢ go ponownie.

5 Stwierdzony zostat btgd wewnetrzny.
Skontaktowaé sie z STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG, patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie.

6 Stwierdzony zostat btgd przy kontroli przeptywu pomiedzy Teleserverem
i falownikiem.
Sprawdzi¢ wszystkie potgczenie sieciowe.

7 Kontrola CRC odebranych danych nie powiodta sie.
Sprawdzi¢ wszystkie potgczenie sieciowe. Sprawdzi¢ zwlaszcza potgczenie sieci
Ethernet, czy nie jest narazone na zakiécenia EMC.
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Nr przyczyny Opis
8 Teleserver sygnalizuje niedopuszczalny stan HTTP.
Sprawdzi¢ wszystkie potgczenie sieciowe. Sprawdzi¢ ustawienia serwera proxy.
9 Teleserver zakonczyt zdalny serwis.
By¢ moze zdalny serwis zostat rowniez przerwany przez POSITool. Ponowne
uruchomié¢ zdalny serwis.
10 Teleserver kohczy zdalny serwis, poniewaz jeden lub kilka numerdéw seryjnych
uczestniczgcych falownikéw sg nieprawidtowe.
Odczeka¢ 10 minut i ponownie rozpoczac¢ zdalny serwis. Jesli i ta préba nie
przebiegnie pomysinie, skontaktowac¢ sie z STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH &
Co. KG, patrz rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie
11 POSITool nie jest jeszcze potgczony z Teleserverem.
Nawigzac potgczenie.

W kategorii btedu 06 ., mogg wystgpi¢ nastepujgce btedy:

Wartos¢ btedu  Opis

00hex Zarezerwowany

01hex Stwierdzony zostat ogdiny btad DNS.

02hex Nastgpito przekroczenie limitu czasu: Serwer DNS nie odpowiada.
03hex Stwierdzony zostat ogélny btad DNS.

041ex Stwierdzony zostat ogoiny btgd DNS.

Przyczyna tego btedu moze by¢ niepowodzenie translacji nazwy hosta Teleservera na odpowiedni adres IP.
Sprawdzi¢ ustawienia serwera DNS. Ewentualne nalepy go dopiero otworzy¢ na zapytania SDS 5000.
W kategorii btedu 07 1o, moga wystapi¢ nastepujgce btedy:

Wartos¢ btedu  Opis
00hex Zarezerwowany
01hex Autoryzacja proxy jest niedopuszczalna.

Przyczyna tego btedu moze by¢ wadliwa parametryzacja proxy w falowniku. Sprawdzi¢ ustawienia proxy
w falowniku.
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Ponizej zestawiono kilka przyktadéw wskazan w A178:

Przyktad 1
Nie podano Brak btedu
kodu Wyjscia.
2.... Oczekiwanie Brak kategorii
na potgczenie btedow.
POSITool z
teleserwerem.
Przykiad 2
O O 2 hex
07, KonserwaCJa 02hex Pojawit sie
zdalnie sterowana btad przy tgczeniu
zostata zakonczona z teleserwerem.
z powodu btedu.
4 ... Rozpoczete 04,.,: Wykryto
zosta’fo btad TCP/IP.

roztgczanie HTTP.
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11.4.13 Warunki handlowe der STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG

w zakresie konserwacji falownikoéw serwo w 5. generacji falownikéw
STOBER

Stan na 11/2009
1. Zakres obowigzywania

1.1.

1.2

1.3.

We wszystkich stosunkach umownych, w ktérych STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG
(dalej ,STOBER ANTRIEBSTECHNIK”) wykonuje ustugi serwisowe przy falownikach 5. generacji
dla innych przedsiebiorstw, osdb publiczno-prawnych i instytucji prawa publicznego z majagtkiem
odrebnym (dalej ,Klient”), obowigzujg wytacznie niniejsze warunki serwisowe. Sprzeczne lub
uzupetniajgce warunki klienta oraz — za wyjgtkiem uzyskania na nie wczesniejszej pisemnej zgody
STOBER ANTRIEBSTECHNIK — nie stajg sie czes$cig umowy, nawet jesli STOBER
ANTRIEBSTECHNIK wykona umowe lub ustugi bez wyraznego zaprzeczenia takim warunkom.
Niniejsze warunki handlowe obejmujg oferowane przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK ustugi
serwisowe dla 5. generacji urzadzen, takie jak standardowe aktualizacje oprogramowania, zdalna
konserwacja falownikéw serwo za pomocg zdalnego dostepu, telefoniczna pomoc techniczna

i ustugi serwisowe na miejscu.

Uzupetniajgco obowigzujg warunki sprzedazy i dostawy STOBER ANTRIEBSTECHNIK, przy czym
W razie sprzecznosci pierwszenstwo majg niniejsze warunki serwisowe.

2. Zawarcie umowy, forma pisemnej, czas wykonania

2.1.

2.2.

Oferty STOBER ANTRIEBSTECHNIK nie sg wigzace, chyba Ze zostaty wyraznie okre$lone jako
wigzgce. Zamowienia klientdw mogg by¢ sktadane nieformalnie e-mailem, faksem lub telefonicznie.
STOBER ANTRIEBSTECHNIK moze przyjgé zamoéwienie klienta w ciggu 2 tygodni. W razie
watpliwoéci dla zawartosci umowy miarodajna jest tre$¢ potwierdzenia zamoéwienia przez STOBER
ANTRIEBSTECHNIK, jezeli klient niezwtocznie nie zaprzeczy tresci potwierdzenia zamowienia.

Wszystkie wypowiedzenia, wyznaczenia termindw i upomnienia klienta wymagajg formy pisemnej
pod rygorem niewaznosci. Umowne gwarancje i zobowigzania, zwtaszcza wykraczajgce poza
zakres niniejszych warunkéw handlowych- wymagajg wyraznego pisemnego potwierdzenia ze
strony STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

Daty i terminy wykonania nie sg terminami statymi, jezeli nie zostaty wyraznie na pismie
potwierdzone jako takie przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK. Jesli klient wyznaczy terminy lub
terminy dodatkowe w celu wypetnienia lub naprawy badz usuniecia okreslonych okolicznosci,
muszg to by¢ terminy adekwatne, wynoszace co najmniej 5 dni roboczych. Gdyby bezowocny uptyw
terminu lub prolongaty prowadzit do rozwigzania stosunkédw umownych, klient wyznaczajgc dany
termin musi o tym wyraznie powiadomi¢. Powyzsze wyjasnienia wymagaja formy pisemnej pod
rygorem niewaznosci.

3. Wynagrodzenie

3.1.

Wynagrodzenie wynika z potwierdzenia zamowienia. Jezeli strony uzgodnity rozliczenie zgodnie

z naktadem, odpowiednie naktady pracy zostang podane na fakturze lub w oddzielnym zatgczniku
do faktury. Jezeli w ciggu 2 tygodni klient nie wniesie pisemnego sprzeciwu przeciwko zestawieniu,
ponosi on obowigzek udowodnienia nieprawidtowosci. Dodatkowe ustugi, wymagane przez klienta,
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bedg fakturowane zgodnie z cennikiem STOBER ANTRIEBSTECHNIK. Wobec braku innych
uzgodnien na piémie, ceny obowigzujg zgodnie z aktualnym cennikiem STOBER
ANTRIEBSTECHNIK, przewidujgcym rozliczenie wg osobodni i godzin plus powstate koszty.

3.2. W przypadku nieuzasadnionej reklamacji wady STOBER ANTRIEBSTECHNIK moze naliczy¢
naktad czasowy na poszukiwanie btedéw zgodnie z aktualnym cennikiem. Dotyczy to zwtaszcza
przypadku, gdy klient zgtasza btad, ktory nie pozwala sie udokumentowac lub nie jest
reprodukowalny bgdz nie moze zosta¢ przyporzagdkowany do STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

4. Prawa do oprogramowania

4.1. Wszystkie prawa wiasnosci intelektualnej do oprogramowania dostarczonego klientowi oraz do
wynikéw pracy witgcznie z dokumentacja (np. prawa autorskie, prawa markowe, techniczne prawa
autorskie) pozostajg wtasnoscig STOBER ANTRIEBSTECHNIK, nawet w przypadku, gdy i na ile
wyniki pracy powstaty zgodnie z wymaganiami klienta i przy jego wspétpracy. STOBER
ANTRIEBSTECHNIK udziela klientowi nie wytgczne prawo do korzystania z udostepnionego
oprogramowania. Klient ma wytgcznie prawo do wykorzystywania oprogramowania do wiasnych
celéw w potgczeniu z 5. generacjg urzgdzen.

4.2. Klient moze wykonac¢ kopie zapasowe oprogramowania w niezbednym zakresie, ktére muszg byé
opatrzone wzmiankg o prawach autorskich STOBER ANTRIEBSTECHNIK i bezpiecznie
przechowywane. Klient moze dekompilowa¢ oprogramowanie i jego czesci (np. informacje
o interfejsach) tylko w ramach ograniczen natozonych przez § 69e niemieckiej ustawy o prawie
autorskim, jezeli poinformuje STOBER ANTRIEBSTECHNIK o tym zamiarze z wyznaczeniem
adekwatnego terminu na przekazanie wymaganych informacji. Informacje o kodzie zrodtowym sa
przy tym objete Scistg tajemnica, niezaleznie od faktu czy zostaty przekazane przez STOBER
ANTRIEBSTECHNIK lub przez osobe trzecig badz zostaty pozyskane przez dekompilacje. Ponadto
wszystkie zmiany i edycje (modyfikacje, przetwarzanie, odszyfrowanie, dekodowanie, ttumaczenie
itp.) oprogramowania wymagaijg wczesniejszej pisemnej zgody STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

4.3. Jezeli oprogramowanie zostato udostepnione klientowi w drodze elektronicznej, jakiekolwiek
przekazywanie go osobom trzecim w sposob pfatny i bezptatny bez uzyskania wczesniejsze;j
pisemnej zgody ze strony STOBER ANTRIEBSTECHNIK jest niedozwolone.

4.4. STOBER ANTRIEBSTECHNIK przyznaje prawa do korzystania z oprogramowania wstepnie tylko
w sposéb odwotalny pod warunkiem rozwigzujgcym w postaci kompletnego wynagrodzenia lub
zaptaty i w przypadku opdznienia ptatnosci, po bezowocnym uptywie adekwatnie wyznaczonego
terminu dodatkowego moze wycofac prawa do korzystania w tym zakresie, w ktérym nie nastgpita
zaptata lub nie zostato wptacone wynagrodzenie.

5. Aktualizacje
STOBER ANTRIEBSTECHNIK wysyta klientowi aktualizacje w drodze elektronicznej lub oferuje je do
pobrania na swojej stronie internetowej. Klientowi nie nalezg sie fizyczny no$nik danych, kontrahent oraz
instalacja. Aktualizacje mogg zawiera¢ dodatkowe funkcje, przy czym klient nie ma prawa do zgdania
realizacji okreslonych funkcji w ramach aktualizacji. STOBER ANTRIEBSTECHNIK decyduje wiec we
wlasnym zakresie o rodzaju, zakresie i czestotliwosci aktualizacji oprogramowania STOBER
ANTRIEBSTECHNIK. W pozostatym zakresie odpowiednio obowigzujg postanowienia punktu 4.
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6. Kontrola udostepnionego oprogramowania
Przed wykorzystaniem w produkc;ji klient musi odpowiednio przetestowac udostepnione
oprogramowanie. Oprogramowanie objete umowg oraz udostepniona dokumentacja muszg zostac
sprawdzone niezwtocznie po otrzymaniu, a stwierdzone przy tym wady muszg zostaé zareklamowane
szczegobtowo i na pismie. § 377 niemieckiego kodeksu handlowego stosuje sie odpowiednio. W razie
braku takiej niezwtocznej reklamacji ustuga jest uwazana za przyjetg za wyjatkiem wad ukrytych.
W przypadku pozniejszego wykrycia takiej wady nalezy poinformowac o niej bezposrednio po wykryciu.
W przeciwnym razie ustuga jest uwazana za przyjetg mimo tej wady. Je$li STOBER ANTRIEBSTECHNIK
nieuczciwie zataita wade, nie moze powotywac sie na brak lub op6znione zgtoszenie wady przez klienta.

7. Infolinia dla klientow

7.1. STOBER ANTRIEBSTECHNIK zapewnia klientom catodobowg infolinie. Za posrednictwem tej
infolinii STOBER ANTRIEBSTECHNIK przyjmuje zgtoszenia btedéw oraz zamowienia, ktdre sg
nastepnie kierowane do odpowiedniego technika serwisowego. Infolinia stuzy ponadto do
zapewnienia klientowi pomocy przez doradztwo telefoniczne przy usuwaniu btedéw, zapobieganiu
btedom i unikaniu btedéw. Nie zawiera to ani zapewnienia ani zobowigzania do zagwarantowania
usuniecia btedéw oraz zachowania okreslonych czaséw reakcji i odtwarzania.

7.2. Wykraczajgce poza ten zakres ustugi serwisowe i pielegnacyjne (np. na miejscu) sg wykonywane
tylko na podstawie oddzielnego zamdwienia i bedg naliczane w oparciu o czas na bazie cennika
STOBER ANTRIEBSTECHNIK, obowigzujgcego w chwili udzielenia zaméwienia.

8. Zdalny serwis

8.1. Jezeli klient zleci STOBER ANTRIEBSTECHNIK wykonywanie ustugi zdalnego serwisu falownika
serwo, z klientem uzgodniony zostanie termin serwisu. Dostep zdalny ma miejsce przez potgczenie
internetowe wychodzace od klienta do serwera Remote Access zgodnie z podrecznikiem IGB SDS
5000. W tym celu klient musi telefonicznie podaé¢ STOBER ANTRIEBSTECHNIK numer seryjny
falownika serwo oraz — w przypadku wyboru procedury ID sesji takze odpowiedni tymczasowy
identyfikator ID sesji — i nastepnie dokona¢ jego odpowiedniej walidacji wobec serwera Remote
Access.

8.2. Przed rozpoczeciem serwisowania klient musi zagwarantowaé bezpieczenstwo oséb i rzeczy przez
usuniecie ich z catego obszaru ruchu lub z catej strefy zagrozenia osi maszyny, sterowanych przez
falownik serwo, oraz przez odpowiednie ogrodzenie tych obszaréw. Proces serwisowania oraz
wihasciwe $rodki ostroznosci po stronie klienta muszg by¢ wykonywane i nadzorowane przez
technika, zapoznanego i odpowiednio przeszkolonego w zakresie obstugi falownika serwo,

a zwlaszcza z podrecznikiem IGB SDS 5000 i niniejszymi warunkami serwisowania. STOBER
ANTRIEBSTECHNIK nie ponosi odpowiedzialnoéci za szkody, wynikte z nieprzestrzegania tych
Srodkéw ostroznosci.

8.3. Proces serwisowania jest rozpoczynany przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK dopiero gdy po
nawigzaniu zdalnego dostepu zapewniony jest telefoniczny kontakt z klientem i klient potwierdzi
przedsiewziecie wystarczajgcych srodkéw ostroznosci. Po podaniu odpowiedniej informacji
rozmowa telefoniczna jest rejestrowana przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK. Technik klienta musi
podaé¢ swoje imie i nazwisko oraz zweryfikowac¢ zapewnienie i utrzymanie bezpieczenstwo oséb
i wartosci trwatych.
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8.4. Rozmowa telefoniczna jest zapisywana przez STOBER ANTRIEBSTECHNIK w celach
dokumentacyjnych. Nie ma miejsce wykorzystanie przez osoby trzecie. Klient musi zapewni¢
odpowiednig zgode swojego pracownika na rejestracje i zapis tych danych.

8.5. Przed zakohczeniem serwisowania klient musi najpierw dezaktywowacé zdalny serwis oraz
sprawdzi¢ bezpieczenstwo maszyny przez prace testowg. Serwisowanie jest zakohczone dopiero
po pomysinej pracy testowej i klient dopiero wtedy moze umozliwi¢ ponowny dostep do strefy
zagrozenia.

8.6. Zdalny serwis przez dostep zdalny jest potgczone z zabezpieczeniami IT, np. z ID sesji.

O Kkorzystaniu z tych zabezpieczen decyduje wytgcznie klient. STOBER ANTRIEBSTECHNIK jest
zobowigzana wytgcznie do przestrzegania oferowanych i wybranych przez klienta srodkow
ostroznosci IT. Klient decyduje takze o wyborze sposobu potgczenia falownika z serwerem Remote
Access STOBER ANTRIEBSTECHNIK i ponosi wytgczng odpowiedzialno$é za ich
skonfigurowanie, utrzymanie oraz bezpieczenstwo.

9. Pozostate obowigzki wspotdziatania ze strony klienta

9.1. Klient bedzie niezwtocznie zgtaszat odnosne zakidcenia, btedy i szkody. Zgtoszenie musi przy tym
tak doktadnie opisywac objawy btedu, aby umozliwi¢ STOBER ANTRIEBSTECHNIK wsparcie
klienta przy ukierunkowanym usuwaniu btedow.

9.2. Klient odpowiada za regularne sporzgdzanie kopii zapasowej danych oraz za bezpieczenstwo IT
odpowiednio do aktualnego stanu techniki. STOBER ANTRIEBSTECHNIK moze przyjgé, ze
wszystkie dane, z ktérymi zetknie sie pracownik STOBER ANTRIEBSTECHNIK, zostaty odrebnie
zabezpieczone przez klienta.

9.3. Odpowiedzialnosci za wady i gwarancja nie obejmujg wad lub szkdd wynikajgcych z faktu, ze
oprogramowanie jest uzywane w srodowisku sprzetu i oprogramowania, ktére nie spetnia wymagan
technicznych.

9.4. Pozostate obowigzki wspétdziatania przez klienta wynikajg z konkretnego zamowienia oraz
z 0goInych obowigzkdw biznesowych i zachowania starannosci. W przypadku naruszenia
obowigzku wspétdziatania klient ponosi ryzyko szkéd. STOBER ANTRIEBSTECHNIK nie jest
zobowigzana do sprawdzania, czy klient wykonuje swoje obowigzki wspotdziatania.

9.5. Wspdtdziatanie ze strony klienta jest bezptatne.

10. Wady rzeczowe i prawne oprogramowania
W zakresie wad rzeczowych i prawnych zawsze obowigzujg warunki sprzedazy i dostawy STOBER
ANTRIEBSTECHNIK. O ile STOBER ANTRIEBSTECHNIK po wykonaniu ustugi przekazuje klientowi
nowa wersje oprogramowania w celu usuniecia wad rzeczowych i prawnych, klient musi przejg¢ te nowa
wersje oprogramowania, aby utrzymac prawa do roszczen gwarancyjnych, o ile przyjecie nie jest
nieuzasadnione.

11. Odbiodr
11.1. W przypadku wszystkich ustug dostepnych do odbioru oraz przy wszystkich ustugach, dla ktérych
uzgodniono odbiér, STOBER ANTRIEBSTECHNIK moze zazgdac pisemnego o$wiadczenia
odbioru ze strony klienta bgdz podpisania protokotu odbioru po przeprowadzeniu testéw
odbiorczych. Dzieta nadajgce sie do indywidualnego wykorzystania sg odbierane oddzielnie.
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11.2. Jezeli nie zostanie dokonany formalny odbiér zgodnie z postanowieniami punktu 11.1, klient musi
sprawdzi¢ wynik prac w ciggu jednego miesigca oraz przekazac szczegétowy pisemny raport
o stwierdzonych wadach. Bezwarunkowe zastosowanie wyniku prac w produkgciji jest uwazane za
odbidr.

12. Postanowienia koncowe

12.1. Catos¢ stosunkéw handlowych pomiedzy STOBER ANTRIEBSTECHNIK i klientem podlega
prawodawstwu Republiki Federalnej Niemiec z wykluczeniem prawa handlowego ONZ oraz
przepiséw miedzynarodowego prawa prywatnego. Miejscem wykonania zobowigzan jest siedziba
STOBER ANTRIEBSTECHNIK. Wtasciwym miejscowo sgdem dla wszystkich sporow wynikajgcych
Z niniejszej umowy lub zwigzanych z nig jest sgd w siedzibie STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

W przypadku sporéw prawnych STOBER ANTRIEBSTECHNIK moze wybrac¢ takze ogélng
wiasciwosé miejscowq sadu klienta.

12.2. Klient zapewnia, ze STOBER ANTRIEBSTECHNIK bedzie mogta wykonaé uzgodnione ustugi bez
naruszania przepisow o ochronie danych osobowych.

12.3. Zmiany, uzupetnienia i postanowienia dodatkowe do uméw pomiedzy STOBER
ANTRIEBSTECHNIK i klientem wymagajg formy pisemnej. Dla spetnienia wymagania formy
pisemnej wystarczy takze przestanie w formie tekstowej (np. mailem), o ile strona odbierajgca nie
wymaga przekazania w formie pisemne;.

12.4. Nieskutecznos$¢ poszczegdlnych postanowien nie wptywa na waznos¢ pozostatych postanowien.
Strony umowy zobowigzujg sie, ze w miejsce nieskutecznego postanowienia uzgodnig takie
skuteczne postanowienie, ktore najlepiej odda cel gospodarczy nieskutecznego postanowienia.
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12 Serwis

Ten rozdziat zawiera opis roznych przypadkow serwisowych i ich wykonywanie.

12.1 Wymiana falownikow

Porazenie pradem elektrycznym!
Ciezkie obrazenia na skutek dotkniecia cze$ci pod napieciem!
» Przestrzegac 5 zasad bezpieczenstwa.

» Nalezy pamieta¢, ze na skutek tadunkéw resztkowych obwdéd kondensatoréw w falowniku mogag
wystepowac niebezpiecznie wysokie nawet po uptywie 5 minut od wytgczenia napiecia zasilania.

P Zagwarantowac, ze przy wszystkich pracach wat silnika pozostanie nieruchomy. Obracajgcy sie wirnik
moze generowac wysokie napiecie na przytgczach.

Ten rozdziat zawiera opis prostej wymiany falownika bez uzycia dodatkowych pomocy. Nalezy przy tym
przenies¢ tylko modut parametréw z wymienianego falownika na nowy. Operacja A0O zapisz wartosci
powoduje zapisanie programéw i parametryzacji falownika w module parametréw w sposéb zabezpieczajacy
te dane przed awarig sieci.

Informacja
W przypadku wymiany falownikéw réznych typow lub w razie zmiany falownikéw
w projektowanym urzgdzeniu, nalezy zmienic¢ i skontrolowac¢ caty projekt w POSITool!

W zakresie wymiany obowigzujg nastepujgce warunki:

+ Nowy falownik przejmuje zadanie zastepowanego falownika, nie nastepuje zadna zmiana koncepcji
napedu.

+  Wymieniane sa falowniki tego samego typu.

* Nowy falownik ma te samg lub nowszg wersje sprzetu i oprogramowania jak zastepowany falownik.

» Nie zmieniajg sie zadne czesci lub elementy, projektowane z falownikiem (silnik, czujnik obrotow, plytki
opcji itp.)

Postepowaé w nastepujgcy sposob:
Wymiana falownika

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz warto$ci. Odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
bledéw.
2. Wylgczy¢ napiecie zasilania falownika. Odczekac¢, az zgasnie wyswietlacz.
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3. Odtgczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametréw od demontowanego falownika!

Demontowany falownik

4. Podtgczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametrow do montowanego falownika!

Montowany falownik

5. Wymontowac wymieniany falownik i zastgpi¢ go nowym. Przestrzegac przy tym podrecznikéw
programowania!

6. Podtaczy¢ napigecie zasilania.
= Po uruchomieniu falownik wczytuje konfiguracje z uzywanego do tej pory modutu parametréw,

przejmujgc przy tym zadania dotychczasowego falownika.

7. Odtaczy¢ wykorzystywany do tej pory modut parametrow.

8. Zatozy¢ nowy modut parametrow na nowy falownik.

9. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartosci. Odczeka¢ az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
bfedow.

= Falownik zostat wymieniony.
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12.2 Wymiana aplikacji

Ten rozdziat zawiera opis prostej wymiany aplikacji bez uzycia dodatkowych pomocy. Wystarczy przy tym
wymieni¢ modut parametréw. Operacja A0O zapisz warto$ci powoduje zapisanie programéw i parametryzac;ji
falownika w module parametréow w sposéb zabezpieczajgcy te dane przed awarig sieci.
W zakresie wymiany obowigzujg nastepujgce warunki:
« Zapisany w module parametrow projekt sprzetowy (ptytki opciji, ustawienia silnikéw itd.) jest zgodny
z napedem, ktéry bedzie w przyszto$ci wykorzystywat dane modutu parametréw.
* Programy i parametry zapisane w nowym module parametrow zostaty odpowiednio przetestowane.
+ Po wymianie modutu parametréw i przetestowaniu napedu nalezy go ponownie wyregulowaé
(referencjonowanie, optymalizacja parametrow itd.).

Postepowaé w nastepujgcy sposob:
Wymiana aplikacji

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz warto$ci. Odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedow.
Wytgczy¢ napiecie zasilania falownika. Odczekaé, az zgasnie wy$wietlacz.

3. Odtaczy¢ modut parametrow od falownika.
vy

4. Podtgczy¢ nowy modut parametréw (modut parametréw ze zmieniong aplikacjg) do falownika!

5. Podtgczy¢ napiecie zasilania.
= Po uruchomieniu falownik wczytuje konfiguracje i nowa aplikacje z modutu parametréw, przejmujac je.
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12.3 Kopiowanie modutu parametréow

Ponizej opisany zostat sposdb kopiowania modutu parametréw, aby umozliwi¢ korzystanie z aplikaciji
w innych falownikach.

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

Kopiowanie modutu parametréw

1. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartosSci i odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedéw.
2. Odtgczy¢ modut parametréw od falownika.

3. Zatozyé nowy modut parametrow na falownik!

4. Uruchomi¢ operacje A00 zapisz wartos$ci i odczekac az do zakonczenia operacji z wynikiem 0:bez
btedéw.
= Modut parametréw zostat skopiowany.
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12.4  Aktualizacja oprogramowania sprzetowego w trybie live

12.4.1 Pliki oprogramowania sprzetowego

Podczas instalacji POSITool w katalogu POSITool zostaje utworzony folder o nazwie Download:

-~

= @[
NIK » POSITOOLV5.6.D » Download ~ | 42 | | Downtoad durchsuchen )
nen - Freigeben fir = Brennen Meuer Ordner == il i@}
T Mame Anderungsdatum Typ Grofe
5 ﬁ Download.exe 10.03.2011 15:24 Anwendung 372 KB
E B f01f-00056d0.mot 29.09.2011 11:33 MOT-Datei 2.243 KB
B f16f-w00v56d0.mot 29.09.2011 11:39 MOT-Datei 2482 KB
B m0&f-eo56d0.mot 29,09.2011 11:31 MOT-Datei 2422 KB
B ml5f-we56d0.mot 29.09.2011 11:37 MOT-Datei 2.551 KB
|| SDS5000 V 5.6-D.fli 29.09.2011 12:03 FLI-Datei 5,606 KB

Rys. 12-1 Folder Download w katalogu POSITool

W tym folderze zapisane sg nastepujgce pliki:

* Download.exe: Za pomoca tego pliku mozna pobraé oprogramowanie sprzetowe do MDS 5000
i FDS 5000. Przebieg pobierania jest opisany w rozdziale 12.4.2.

« fx..x.mot: Pliki oprogramowania sprzetowego do FDS 5000.

* mx..x.mot: Pliki oprogramowania sprzetowego do MDS 5000.

+ SDS5000x..x.fli: Pliki oprogramowania sprzetowego do SDS 5000.

Przyporzadkowanie prawidtowych wersji plikow fli do istniejacych SDS 5000 jest dokonywane przez
POSITool. Jesli pliki zapisane w komputerze nie mogg by¢ kombinowane z falownikiem potgczonym

z POSITool pojawia sie odpowiedni komunikat. Moze to mie¢ miejsce, jezeli w folderze pobierania znajduje
sie plik fli wersji V 5.4 lub V 5.5, a posiadane urzgdzenie jest urzgdzeniem A wymagajgcym pliku fli w wersji
V 5.6.

Roézne wersje plikéw oprogramowania sprzetowego mozna znalez¢ na ptycie CD STOBER Electronics. Ptyta
CD jest dostarczania razem z falownikiem.
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12.4.2 Wymiana oprogramowania sprzetowego

Niebezpieczenstwo szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych przez niezabezpieczone
obciazenia. Przy aktualizacji oprogramowania sprzetowego w trybie live konieczna jest jego
aktywacja po pobraniu. Podczas aktywacji stopien mocy i czes¢ sterujgca falownika sg wytgczane.
Moze to spowodowac opadanie niezabezpieczonych obcigzen na napedzie.

P Zabezpieczy¢ obcigzenie napedu przed aktywacja.

Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego w trybie live jest ono wczytywane do pamieci pobierania
oprogramowania bez oddziatywania na biezgcg prace. Dopiero po jego zastosowaniu to oprogramowanie
sprzetowe staje sie aktywne. Oprogramowanie sprzetowe zapisane w pamieci pobierania jest
przechowywane jako oprogramowanie redundantne w celu zwiekszenia bezpieczenstwa.

Warunki:

+ Zasilana jest co najmniej czesc¢ sterujgca falownika (24 V na zacisku X11). Zasilanie mozna wytgczy¢
podczas pobierania na wyrazne polecenie oprogramowania. Przeprowadzanie aktualizac;ji
oprogramowania sprzetowego jest mozliwe takze podczas biezacej pracy.

» Komputer zostat potgczony z SDS 5000 lub z siecig IGB.

+ W POSITool zostata zaprojektowana co najmniej jedna sie¢ IGB.

Potrzebne sa:
+ POSITool od wersji 5.4

Przeprowadzanie aktualizacji oprogramowania sprzetowego w trybie live

1. W POSITool w menu Plik wybra¢ opcje Pokaz urzgdzenia podigczone do IGB.
= Pojawia sie ponizszy dialog, zawierajgcy wszystkie urzgdzenia potgczone z komputerem:

1GB: display connected devices x|
Position | Equipment Serial number | Status [a1zo1GEa.. [Az1icEn.. |
o I 9247279
(153 12 8247271
iz I3 8247268
read from IGE ... send ko IGE ... | e Firmwareupdate I Cloge
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2. Nacisng¢ przycisk Aktualizacja oprogramowania sprzetowego.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:

1GB: display connected devices | L x|

Position | Equpment | Serial number | Status [a1zo16B a... [a1z11eBn... |
flo I Safety guidelines B x|

(1 12

gz I3 The live firmwareupdate loads and stores the internal firmware bo < |

the inwerter.

CAUTION!

‘when the inverter firmware is replaced by an earlier version, an
application stored on Paramodule may also sometimes not be able to
be started.

The device's reactions may change.

IF you have questions, please contack STOBER ANTRIEBSTECHNIK

GmbH+Co. KG, department of application technology
{applikation@stosber.de).

™ Accept safety guidslines

read from IGE ... | send ko IGE ... | Live Firmwareupdate Cloge

3. Przeczytal zasady bezpieczenhstwa.
Po zaakceptowaniu zasad bezpieczenstwa zaznaczy¢ pole wyboru Aktywuj zasady bezpieczenstwa.
5. Nacisng¢ przycisk OK.
= Pojawia sie nastepujgcy dialog:
ive rmwareupdate B

Serial number | P... | Equipment | Active firm... | Download ... | Status -Step 1 of 3; Select firmwars
B 246653 0 sDs001 VE.6E V5.6-B Start after . |v S.6-B =l
§s2ro91s 1 sDsooz ¥ S.6B V5.6 Start after .

Created: 26.02.2011
§ sza6651 2 sDsoo3 Y568 V56 Startafter. | oo

-Step 2 of 3: Allocate devicss

On the left side select the desired devices

~5tep 3 of 3: Send firmware

Start download to selected devices |

[ Service

Start devices immediately |

K| | »l Close

6. Po prawej stronie wybra¢ w kroku 1 z 3 na liscie to oprogramowanie sprzetowe, ktére ma zostac
zapisane w falownikach.

7. Po lewej stronie przez zaznaczenie pol wyboru wybrac te falowniki, do ktérych ma zostaé przestane
wybrane oprogramowanie sprzetowe. Nalezy pamietac, ze dla jednoznacznej identyfikacji falowniki sg
pokazywane z numerem seryjnym.
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8.

9.

Nacisng¢ przycisk Rozpocznij pobieranie do wybranych urzgdzen.

= Pobieranie oprogramowania sprzetowego zostaje rozpoczete. Po prawej stronie dialogu pobierania
oprogramowania sprzetowego pokazywany jest przebieg:

= 146 start fimyare download

ST
) s247271 1 12 Y¥5.4-C W5.4-C active 2/B initialize memory
) 247268 2 13 VE4-C W5.4-C active

346 sending fimware part 1 of 2
4/6 sending fimware part 2 0f 2

5/6 finalize memory

|
4 | Cancel
= Po zakonczeniu pobierania pojawia sie ponizszy dialog:

Live firmware update successful x|

i ] Download successFully finished,

Mew Firmware kakes effect the next time the inverter is restarted,
04 |

Nacisng¢ przycisk OK, aby powrdci¢ do dialogu Aktualizacja oprogramowania sprzetowego.

Niebezpieczenstwo szkod na zdrowiu i zyciu lub szkod rzeczowych przez niezabezpieczone
obciazenia. Przy aktualizacji oprogramowania sprzetowego w trybie live konieczna jest jego
aktywacja po pobraniu. Podczas aktywacji stopien mocy i czes¢ sterujgca falownika sg wytgczane.
Moze to spowodowaé opadanie niezabezpieczonych obcigzen na napedzie.

» Zabezpieczy¢ obcigzenie napedu przed aktywacja.

10.

1.
12.

Jezeli oprogramowanie sprzetowe ma zosta¢ natychmiast aktywowane, nacisng¢ przycisk Natychmiast
uruchom urzgdzenia. Przestrzega¢ powyzszych zasad bezpieczenstwa. Stosowac sie do polecen
POSITool w celu przeprowadzenia aktywacji. W przypadku pominiecia tego kroku oprogramowanie
sprzetowe zostanie automatycznie aktywowane przy nastepnym wytaczeniu i wigczeniu urzadzen.
Zamkna¢ dialog przez nacisniecie przycisku Zamknij.

Sprawdzi¢ w kazdym falowniku, czy w parametrze E51 wersja oprogramowania wpisana jest prawidtowa
wersja oprogramowania sprzetowego.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego w trybie live zostata przeprowadzona.

ID 442291.06



Serwis
Instrukcja obstugi POSIDYN® SDS 5000

£
%5 STOBER

12.5 Operacje

Operacje to funkcje, ktére po rozpoczeciu sg automatycznie wykonywane przez falownik. Operacje sg
sterowane lub analizowane specjalnymi parametrami. Te parametry zawieraja trzy elementy.

Operacje mozna rozpoczg¢ elementem 0 (np. A00.0). Element 1 (np. A0O. 1) pokazuje postep operacji. Wynik
jest widoczny w elemencie 2 (np. A00.2).

Operacje mozna rozpoczg¢ przez dowolne ztgcze (panel sterowania falownika, magistrala Fieldbus czy
POSITool w trybie online).

Dla niektorych operacji silnik musi by¢ zasilany lub musi mie¢ mozliwos¢ swobodnego obracania. Dlatego
falowniki muszg by¢ dopuszczone, jezeli takie operacje majg by¢ wykonywane. Inne operacje mozna
wykonywaé réwniez bez zasilania silnika. Poniewaz sposdb wykonywania tych grup operacji jest rézny, sg
one opisane ponizej oddzielnie.

12.5.1 Operacje bez dopuszczenia

Operacjami ktére nie wymagajg dopuszczenia do wykonania sa:
* AO0O0 zapisz wartoSci
» A37 resetuj wskazéwke bierng

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
Wykonywanie operacji bez dopuszczenia

1. Ustawi¢ element 0 z 0 na wartos¢ 1 (np. A00.0 = 1).

= Element 1 pokazuje postep operacji (np. A00.1 = 33%).
2. Odczeka¢ az element 0 ponownie pokaze wartos¢ 0 (np. A00.0 = 0)
= Element 2 pokazuje wynik operacji (np. A00.2 = 0:bez btedow).

12.5.1.1 A00 zapisz wartosci

Po aktywacji A00.0 w falownikach nastepuje zapisanie aktualnej konfiguracji i wartosci parametréw w sposéb
zabezpieczony przed awarig sieci. Po pomys$lnym zakonczeniu operacji i po wytgczeniu sieci falownik rusza
z konfiguracjg zapisang w module parametréw.

Jezeli przy zapisie urzgdzenie stwierdzi, ze dane konfiguracji w module parametréw i w falowniku sg
identyczne, zapisywane sg tylko parametry. Powoduje to przyspieszenie operaciji.

W trzecim elemencie (A00.2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:
0: Bez btedéw

10: Btad zapisu

11: Niedopuszczalne dane

12: Bfgd zapisu

14: Warnung
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W przypadku wynikow 70 do 12 stwierdzony zostat btgd zapisu w module parametrow. Jezeli takie wyniki
wystgpig kilkakrotnie, nalezy wymieni¢ modut parametréw.

Wynik 74 informuje o prawidlowym wykonaniu zapisu. Réwnoczes$nie urzadzenie stwierdzito, ze prawie
osiggnieta zostata maksymalna liczba cykli zapisu, wynoszgca ok. 10000. Nalezy jak najszybciej wymienié
modut parametréw (nr identyfikacyjne modutéw parametréw sg podane w rozdziale o akcesoriach

w podrecznikach programowania falownikow).

Informacja
Nie wylgczac zasilania czesci sterujagcej (urzadzenia wersji /L: 24 V, urzgdzenia wersji /H: napiecie

zasilania), jezeli operacja nie zostata jeszcze zakonczona. Wylgczenie podczas wykonywania
operacji powoduje niekompletny zapis. Na wyswietlaczu pokazane zostaje zakidcenie
*ConfigStartERROR parameters lost lub *Paramodul ERROR - Read error. W takim przypadku
konieczna jest ponowna transmisja aplikacji do falownika (POSITool lub modut parametréw).

12.5.1.2 A37 resetuj wskazéwke bierna

Operacja A37 pozwala na resetowanie wskazéwki biernej E33 do E37 oraz E41. Operacje mozna rozpocza¢
w A37.0.
Operacja posiada nastepujacy wynik (A37.2): 0:bezbiednie.

12.5.2 Operacje z dopuszczeniem

Operacje wymagajgce zasilania silnika to:

* B40testfaz

»  B41 pomiar silnika

*  B42 optymalizacja regulatora prgdu

*  B43 test uzwojeni

» D96 generator warto$ci zadanych

* B300 test hamulcéw, patrz rozdziat 7.7 Test hamulcow

» B301 docieranie hamulcéw, patrz rozdziat 7.8 Funkcja docierania hamulcow

12.5.2.1 Wykonywanie
Wykonywanie operacji z dopuszczeniem

Przetgczy¢ na stan urzadzenia Gotowosc do wigczenia.
UstawicC pierwszy element operacji na wartos¢ 1 (np. B40.0 = 1).
3. Zwolnic silnik.
= Element 1 pokazuje postep operacji (np. B40.1 = 33%).
4. Odczeka¢ az element 1 ponownie pokaze warto$¢ 100% (np. B40.1 = 100%).
5. Wytgczy¢ dopuszczenie.
= Element 2 pokazuje wynik operacji (np. B40.2 = 0:bez btedow).

Nalezy pamietac¢, ze podczas obu operacji celowo oznaczane sg wartosci parametréw. Dlatego po
zakohczeniu tej operacji wykonac operacje A00 zapisz wartoSci, aby zapisac je w sposob zabezpieczony
przed awarig sieci.
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12.5.2.2 B40 test faz

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operaciji!

Po aktywowaniu B40.0 rozpoczety zostaje test faz. Test fazy moze by¢ wykorzystywany tylko w przypadku
serwosilnikow. Test sprawdza, czy podczas podtgczania nie nastgpita zamiana fazy silnika oraz czy liczba
biegunow silnika jest prawidtowo ustawiona. Dodatkowo mierzony jest offset komutowania.

Jezeli podtgczony jest rezolwer, przeprowadzana jest kompensacja amplitud w torach sinusoidalnych

i cosinusoidalnych w celu polepszenia osiggow regulacji predkosci obrotowej. Wyniki kompensaciji sg
zapisywane bezposrednio w REA 5000/REA 5001. Po wymianie ptytki rezolwera lub ptytki opcji badz po
wymianie przewodow nalezy powtdrzy¢ te operacje.

Przy aktywaciji tej operacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B40.0 nalezy
nastepnie aktywowac¢ dopuszczenie. Po zakonczeniu operacji nalezy dezaktywowaé dopuszczenie.
Nastepnie mozna odczyta¢ zmierzony offset komutowania w B05.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms. Jezeli podczas tej operacji nastgpi
aktywacja szybkiego zatrzymania, naped zostaje natychmiast zatrzymany.

W trzecim elemencie (B40.2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bezbtednie: operacja zostata wykonana bez btedéw oraz zakornczona.

1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wylgczenie dopuszczenia.

2: kolejnosc faz: stwierdzona zostata zamiana dwdch faz.

3: liczba biegunéw: oznaczona liczba biegundw rézni sie od wartosci w B70.

4: offset komutowania: zmierzony offset komutowania rézni sie od B0S.

5: praca testowa: przeprowadzenie pracy testowej ze zmierzonym offsetem komutowania byto niemozliwe.
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12.5.2.3 B41 pomiar silnika

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operacii!

Operacja B41 pozwala na pomiar rezystancji stojana (B53) i indukcyjnosci stojana (B52) serwosilnikow.
W przypadku silnikéw asynchronicznych dodatkowo oznaczane sg wspdfczynnik rozpraszania (B54)
i wspofczynnik nasycenia magnetyzacji (B55).

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B41.0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakohczeniu operacji nalezy dezaktywowac¢ dopuszczenie. Nastepnie mozna odczytac
zmierzone wartosci (B52 do B55).

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (B41,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez btedéw: Operacja zostata wykonana bez btedow i zakonczona.
1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.
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12.5.2.4 B42 optymalizacja regulatora pradu

WSKAZOWKA

Podczas tej operacji silnik obraca sie z predkoscia ok. 2000 obr./min.

» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik i potaczone z nim elementy mechaniczne moga pracowac z tg
predkoscig obrotowg i majg zapewniong swobode ruchu!

» Podczas wykonywania tej operacji regularnie wystepujg odgtosy klekotania. Operacja trwa ok. 20 minut.

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo na skutek opéznionego wytaczenia.

» Jezeli operacja zostata dopuszczona w drodze obstugi lokalnej, jej przerwanie przez dezaktywacije
dopuszczenia jest mozliwe tylko z bardzo duzym opd6znieniem!

Po rozpoczeciu operacji B42 nastepuje ponowne oznaczenie parametréw regulatora pradu (B64 do B68).

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B42,0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakohczeniu operacji nalezy dezaktywowac¢ dopuszczenie. Nastepnie mozna odczytac
zmierzone wartosci (B64 do B68).

Jezeli podczas tej operacji pojawi sie zgdanie szybkiego zatrzymania, naped zostaje natychmiast
zatrzymany.
Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (B42,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez btedéw: Operacja zostata wykonana bez btedow i zakonczona.
1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.
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12.5.2.5 B43 test uzwojen

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operacii!

Po rozpoczeciu operacji sprawdzana jest symetria rezystancji omowych uzwojeh silnika.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B43.0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakonczeniu operacji nalezy dezaktywowac dopuszczenie.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (B43,2) mozna odczyta¢ nastepujgce wyniki:

0: bez btedéw: Operacja zostata wykonana bez btedow i zakonczona.

1: przerwana: Operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.

2: R_SYM_U: Rezystancja fazy U znacznie rozni sie od rezystancji pozostatych faz.
3: R_SYM_V: Analogicznie do 2

4: R_SYM_W: Analogicznie do 2

5: POLAR_SYM_U: Stwierdzona zostata asymetria przy zmianie biegunowosci.

6: POLAR_SYM_V: Analogicznie do 5

7: POLAR_SYM_W: Analogicznie do 5

Typowo wyniki 5 do 7 wskazujg na btgd falownika.
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12.5.2.6 B45 pomiar SLVC-HP

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek wysokiej predkosci obrotowej!

Operacja powoduje rozpedzenie silnika do prawie dwukrotnej znamionowej predkosci obrotowe;j.

» Wykonywac te operacje tylko przy wystarczajgco zamocowanym silniku. Zabezpieczy¢ np. wpusty
pasowane.

» Upewnic sig, ze zamontowane ew. elementy mechaniczne (przektadnia itp.) moga pracowac z takg
predkoscig obrotows.

WSKAZOWKA

Nieprzydatne wyniki pomiaru!

W razie wykonania tej operacji z obcigzonym silnikiem, jej wyniki sg zafatszowane.

» Jesli mozliwe, wykonywac te operacije przy silniku nie potgczonym z elementami mechanicznymi
(przektadnia itp.).

» Jezeli niemozliwe jest odtgczenie elementdw mechanicznych, nalezy zagwarantowaé, aby moment
obciazenia nie przekraczat 10% momentu znamionowego.

Operacja mierzy nastepujgce parametry:

» B46 sygnalizacja zwrotna SLVC-HP,

*  B47 wzmocnienie proporcjonalne SLVC-HP oraz
*  B48 wzmocnienie catkowania SLVC-HP.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w B45,0 nalezy aktywowac
dopuszczenie. Po zakohczeniu operacji nalezy dezaktywowac dopuszczenie. Wyniki operacji mozna
odczyta¢ po cofnieciu dopuszczenia w B46, B47 i B48.

Nalezy pamietaé, ze wynik bedzie doktadniejszy, jezeli do tej operac;i silnik zostanie wyposazony w enkoder.
Moze to by¢ na przyktad mozliwe przy pierwszym uruchamianiu maszyny.

W tym przypadku zamontowac i podtgczyé enkoder, ustawic tryb sterowania B20 = 2:regulacja wektorowa

i sparametryzowac enkoder. Nastepnie przeprowadzi¢ operacje. Po zdemontowaniu enkodera ponownie
ustawic tryb sterowania B20 = 3:SLVC-HP.
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12.5.2.7 D96 generator wartosci zadanych

WSKAZOWKA

Przy wykonywaniu tej operacji wystepuja ruchy watu silnika.
» Dlatego nalezy zagwarantowac, ze silnik moze sie swobodnie obracaé podczas tej operacii!

Po rozpoczeciu operacji do silnika wysytany jest prostokgtny sygnat wartosci zadanej. Parametryzacji
wartosci zadanej mozna dokonaé¢ w D93 do D95.

Przy aktywacji dopuszczenie musi by¢ nieaktywne. Po uruchomieniu operacji w D96.0 nalezy aktywowac
dopuszczenie.

Operacja moze zosta¢ zakonczona wytaczanie przez wytgczenie dopuszczenia i szybkie zatrzymanie! Po
otrzymaniu sygnatu szybkiego zatrzymania naped zostaje natychmiast zatrzymany.

Podczas operacji czas cyklu zostaje wewnetrznie ustawiony na 32 ms.

W trzecim elemencie (D96.2) mozna odczyta¢ nastepujgcy wynik:
1: przerwana: operacja zostata przerwana przez wytgczenie dopuszczenia.
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13 Diagnoza

131 LED

Szybki przeglad stanu urzadzenia zapewniajg diody Swiecgce na ptycie czotowej falownika. Zielona

i czerwona dioda Swiecgca, migajgce i Swiecagce w roznych kombinacjach i z réznymi czestotliwosciami,
informujg o stanie urzgdzenia zgodnie z ponizszg tabela.

Dodatkowa niebieska LED informuje o zdalnym serwisie.

LL]

REMOTE ERROR RUN
(niebieski) (czerwony) (zielony)

Rys. 13-1 LED na ptycie czotowej

LED Stan falownika
ERROR (czerwona) . WYL. Brak napigcia zasilania.
RUN (zielona) O wrr
ERROR (czerwona) . WYL. Dane sg zapisywane
Y w paramodule.
RUN (zielona) —@— Migaz8Hz
ERROR (czerwona) _\‘/_ WE. Paramodut nie zostat
TN rozpoznany.
RUN (zielona) —\Cl)/— Miga z 8 Hz
/ [ AN
ERROR (czerwona) ' WYL. Gotowos¢ robocza
_\C|>/_ (brak dopuszczenia).
RUN (zielona) /TN Migaz1Hz
ERROR (czerwona) . WYL. Praca (dopuszczenie).
I
%
RUN (zielona) _/<|)\_ WE.
ERROR (czerwona) _\./_ Miga z 1 Hz Ostrzezenie.
/ [ AN
RUN (zielona) —\Cl)/— WE.
/ | AN
ERROR (czerwona) _\6/_ Miga z 1 Hz Ostrzezenie.
/ [ AN
RUN (zielona) —\Cl)/— Miga
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LED Stan falownika
ERROR (czerwona) _\6/_ WL Zaktocenie.
AN
RUN (zielona) O w
ERROR (czerwona) _\6/_ Miga z 8 Hz Brak aktywnej
an konfiguracji.
RUN (zielona) O  wr
LED Stan falownika
REMOTE . WYL. Brak aktywnej konserwaciji zdalne;j.
(niebieski)
REMOTE [ Wielokrotne Nawigzywane jest potgczenie
(niebieski) —.— rozbtysniecie  z Teleserverem.
REMOTE \‘/ Regularne Falownik czeka na potgczenie
(niebieski) /7N miganie z POSITool.
REMOTE N Ciggte Potaczenie zostato kompletnie
(niebieski) —/’\— Swiecenie nawigzane i zdalny serwis moze by¢
wykonywany.

13.2 Wyswietlacz

Szczegotowe informacje zwrotne o stanie falownika sa pokazywane uzytkownikowi na wyswietlaczu. Oprécz
wys$wietlania parametrow i zdarzen pokazywane sg tu stany urzadzenia.
Wyswietlacz pozwala na dokonanie pierwszej diagnozy bez dodatkowych pomocy.

13.2.1 Informacje ogdlne

Po autotescie falownika na wyswietlaczu pojawia sie kontrolka pracy. W zaleznosci od konfiguracji

i aktualnego stanu urzadzenia pierwszy i drugi wiersz wyswietlacza moga rézni¢ sie od przyktadu. Na
ilustracji przedstawiona zostata konfiguracja Szybka warto$¢ zadania w stanie urzadzenia Dopuszczone.
Jezeli nie jest aktywna zadna o8, sygnalizuje to znak ,*”. Aktywna o$ jest pokazywana, gdy rézni sie od osi
nr 1. Tylko przy aktywnym przerywaczu hamowania B¢ lub w trybie lokalnym[ na wyswietlaczu pojawia sie
odpowiedni symbol.

Liczba obrotow  Prad

3000 rpm  1.3A
4: Enabled E B
\

Stan eksploatacji Schopper
hamowania

OS$ nr 2 aktywna aktywny

Rys. 13-2 Komunikat na wyswietlaczu
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13.2.2 Wskazania zdarzen

Zdarzenia

Wskazania zdarzen na wyswietlaczu informujg uzytkownika o stanie urzgdzenia. Wykaz wskazan zdarzen
zaczyna sie od rozdziatu 13.3.1 31:Zwarcie lub zwarcie do masy. Rozrézniane sie nastepujgce grupy
zdarzen.

Zdarzenia

Aktywna B*%dzg;ﬁzir??u Nieaktywna
konfiguracja przez CPU konfiguracja

Rys. 13-3 Zdarzenia

Btad aktywnej konfiguraciji

Zdarzenia przy aktywnej konfiguracji stuzg do nadzoru urzadzenia podczas pracy. Reakcja na jedno z tych

zdarzen moze by¢ skonfigurowana na czterech poziomach: nieaktywna, komunikat, ostrzezenie lub

zakiécenie.

1. Jezeli zdarzenie jest sparametryzowane jako komunikat, pojawia sie on migajgco w dolnej czesci
wyswietlacza. Komunikat nie ma wptywu na aplikacje, to znaczy informacje w gornej cze$ci wyswietlacza
nie ulegaja zmianie. Komunikat nie musi by¢ potwierdzany i jest pokazywany az do zanikniecia przyczyny.

2. Ostrzezenie jest pokazywane odpowiednim napisem w gérnej czesci wyswietlacza. W dolnej czesci
wyswietlacza pokazywane jest migajgco zdarzenie. W gérnym prawym rogu pojawia sie pozostaty czas,
po ktérym ostrzezenie przejdzie w stan zaktdcenia. Jesli przyczyna zniknie przed uptywem
sparametryzowanego czasu, ostrzezenie zostaje zresetowane. Ostrzezenie nie ma wptywu na aplikacje.

3. Po wystgpieniu zdarzenia z poziomem ,zaktdcenia”, urzagdzenie przechodzi natychmiast do stanu
urzadzenia ,reakcja na zaktocenie”. Zdarzenie jest pokazywane migajgco w dolnej czesci wyswietlacza.
Zaktécenie musi zostaé potwierdzone.

W przypadku niektorych zdarzeh urzadzenie pokazuje wskazéwki dotyczgce ich przyczyny. Sg one
oznaczone numerem i pokazywane na wyswietlaczu na przemian ze wskazaniem zdarzenia. Przyczyny,
ktére nie sg udokumentowane numerem przy opisie zdarzenia, stanowig jedynie informacje o mozliwych
btedach. Nie sg one pokazywane na wys$wietlaczu.

Do dalszej diagnozy wystgpienie zdarzenia tej grupy jest notowane przez zwiekszenie wartosci licznika.
Licznik zaktocen jest zapisany w grupie parametrow Z. W przypadku niektérych zdarzen urzgdzenie moze
by¢ zaprogramowana koniecznos¢ potwierdzenia na panelu sterowania lub za posrednictwem wejscia
binarnego. Te zdarzenia nie majg wptywu na komunikacje i obstuge urzgdzenia. Zdarzenia mozna rozpoznac
po kolejnej numeracii.
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Btedy wykonania, wykryte przez CPU

5. generacja falownikow STOBER jest wyposazona w komputer cyfrowy z mikroprocesorem, pamiecig

i urzgdzeniami peryferyjnymi. W razie wystagpienia btedu dotyczacego tego zakresu urzgdzenie reaguje
odpowiednim komunikatem na wyswietlaczu. Réwnoczes$nie falownik jest wprowadzany w bezpieczny stan
(stopien mocy zostaje wytgczony). Powrét do normalnego dziatania urzgdzenia jest mozliwy tylko przez jego
wylgczenie i ponowne wigczenie.

Roéwnoczesnie zanika warunek urzadzenia (funkcja menu) i komunikacja z falownikiem. Takie zdarzenia sg
oznaczone na wyswietlaczu znakiem ,#".

Nieaktywna konfiguracja...

Konfiguracja jest nieaktywna w dwéch przypadkach:
1. Podczas uruchamiania urzgdzenia wystgpit btad.
2. Konfiguracja zostata zatrzymana przez POSITool.

Zdarzenia powodujgce nieaktywng konfiguracje sg oznaczone na wyswietlaczu znakiem ,*”.

...przez btad podczas ruszania urzadzenia

Podczas ruszania urzgdzenia z modutu parametréw wczytywane sg konfiguracja oraz wartosci parametréw,
znaczniki i wartosci sygnatow. Nastepnie uruchamiana jest konfiguracja. Podczas obu krokéw mogag by¢
generowane szczegotowe komunikaty btedéw. Jezeli podczas wczytywania danych z modutu parametrow
wystgpi btad, w gérnym wierszu pojawia sie napis ,*ParaModul ERROR”. Jezeli wystgpi btad podczas
uruchamiania konfiguracji, pokazywany jest ,*ConfigStrtERROR”. Te btedy sg usuwane przez wylgczenie

i wigczenie lub przez transmisje konfiguraciji.

...po zatrzymaniu przez POSITool

Jezeli konfiguracja zostata zatrzymana przez POSITool, na wys$wietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER
ANTRIEBSTECHNIK.
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13.3 Zdarzenia

13.3.1  31:Zwarcie lub zwarcie do masy

Aktywacja Poziom

Wyltaczenie zwarciowe sprzetu jest aktywne. Zaktocenie
Natezenie pradu wyjsciowego jest za duze.

Jezeli przy uruchamianiu urzgdzenia nie ma

napiecia sieciowego, przyczyng moze by¢

réwniez zwarcie lub zwarcie do masy wewnatrz

Reakcja Licznik zaktocen

Silnik zawsze wybiega. Przerywacz hamowania jest Z31
wytgczany. Ewentualnie wystepujacy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od ukfadu sterowania urzgdzenia.

urzgdzenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Zwarcie w uzwojeniu Sprawdzi¢ silnik. Wymienic silnik. Wyltaczenie i wtgczenie
Usterka przewodu silnika  Sprawdzi¢ przewdd Wymieni¢ przewod. urzadzenia lub

Btedne przytgcza Sprawdzi¢ przytgcze, np. czy w X20 U, V' Skorygowac przytacze. zaprogramowane

lub W zostaty potgczone z PE.

potwierdzenie

Zwarcie rezystora Sprawdzi¢ rezystor hamowania. Wymieni¢ rezystor hamowania.
hamowania
Zwarcie lub zwarcie do Sprawdzi¢, czy zaktécenie pojawia sie Wymieni¢ falownik.

masy wewnatrz urzgdzenia dopiero po dopuszczeniu falownika.
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Reakcja

13.3.2 32:Wewn. zwarcie lub zwarcie do masy
Aktywacja Poziom
Przy wtgczaniu zasilania czesci sterujgce;j Zaktocenie

przeprowadzana jest wewnetrzna kontrola.
Wystepujagce zwarcie powoduje zaktécenie.
Warunkiem aktywaciji tego zdarzenia jest, aby
przy uruchamianiu urzgdzenia podtgczone byto
juz napiecie sieciowe.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Wystepuje wewnetrzny —
btad urzgdzenia.

13.3.3 33:nadmierne natezenie pradu
Aktywacja Poziom
Natezenie pradu silnika przekracza Zaktocenie

dopuszczalne maksimum.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Za krétkie czasy
przyspieszania.

Wydtuzy¢ rampy.

Nieprawidtowo ustawione
ograniczenia momentow
w parametrach C03i C05.

Ustawi¢ mniejsze wartosci w C03 i C05.

Falownik nie moze zosta¢ dopuszczony.

Srodki zaradcze

Prosimy o kontakt z naszym dziatem
serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4
Dalsze wsparcie

Reakcja

Licznik zakiécen
Z32

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie

Licznik zakiécen

Silnik zawsze wybiega, chyba ze aktywowane jest U30 Z33

Hamowanie awaryjne. Ewentualnie wystepujgcy

hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony

przez F100 niezaleznie od uktadu sterowania
urzadzenia.

Srodki zaradcze

Zastosowac te ustawienia w pracy.

Zastosowac te ustawienia w pracy.

Potwierdzenie
Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.4 34:defekt_sprzetu

Aktywacja

Wystepuje btad sprzetowy.

Przyczyna
1:FPGA
2:NOV-ST
3:NOV-LT

4:Hamulec1

5:Hamulec2

11:Pomiar_pradu

Poziom Reakcja

Zaktocenie  Falownik nie moze juz zosta¢ dopuszczony.

Opis

Btad przy wczytywaniu FPGA
Uszkodzona pamie¢ stopnia mocy
(EEPROM)

Uszkodzona pamie¢ czesci sterujgcej
(FERAM)

Wysterowanie hamulca 1 jest uszkodzone
lub w module hamulcéw brakuje zasilania
24 V.

Wysterowanie hamulca 2 jest uszkodzone
lub w module hamulcéw brakuje zasilania
24 V.

Pomiar offsetu pradu przy ruszaniu
urzadzenia daje zbyt duze odchylenia.

Srodki zaradcze

Wymieni¢ falownik.

Sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowaé
okablowanie.

Sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowaé
okablowanie.

Wymieni¢ falownik.

Licznik zakiécen
734

Potwierdzenie

Brak mozliwosci
potwierdzenia

£\
H3901s ~;

000S SAS ®NAQISOd 16nsqo efoynaysuj

ezoubeiq



0S1

13.3.5 35:Watchdog

Aktywacja

Poziom Reakcja Licznik zaktécen

Reaguje watchdog mikroprocesora. Zakiécenie  Silnik zawsze wybiega. Przerywacz hamowania jest Z35

Mozliwa przyczyna

Mikroprocesor jest
przecigzony lub zakitécony.

90'L6Ccyy dl

wytgczony podczas ponownego uruchamiania
falownika. Ewentualnie wystepujacy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od uktadu sterowania urzgdzenia.

Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Sprawdzi¢ parametr E191, powinien « W parametrze A150 ustawi¢ wyzszy Wylgczenie i wigczenie
pokazywa¢ wartos¢ ponizej 80%. czas cyklu. urzgdzenia lub
Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia « Zapewni¢ okablowanie zgodne zaprogramowane
wymagania w zakresie EMC. z wymaganiami EMC. potwierdzenie
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13.3.6

Aktywacja

Napiecie w obwodzie posrednim przekracza

36:nadmierne_napiecie

Poziom

dopuszczalne maksimum (wskazanie napiecia
obwodu posredniego w E03).

Mozliwa przyczyna
Za wysokie napiecie
sieciowe

brak podtgczonego
rezystora hamowania

Przerywacz hamowania
jest dezaktywowany

Rezystor hamowania za
maty lub za duzy

Rampy hamowania zbyt
strome

Przerywacz hamowania
jest uszkodzony

Sprawdzanie

Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe nie
przekracza dopuszczalnego napiecia na

wejsciu.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ ustawienie A22 = 0.

* Sprawdzi¢, czy A21 jest mniejszy od

Zaktocenie

Reakcja

Silnik zawsze wybiega. Ewentualnie wystepujacy

Licznik zaktocen
Z36

hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony

przez F100 niezaleznie od uktadu sterowania
urzgdzenia.

Srodki zaradcze

Podja¢ odpowiednie srodki
zapobiegawcze, aby dostosowac
napiecie sieciowe.

Podtgczy¢ rezystor hamowania.

Whpisa¢ wartosci rezystora hamowania do
parametréw A21, A22i A23.

Podtaczy¢ odpowiedni rezystor

dopuszczalnej wartosci. hamowania.
»  Sprawdzi¢, czy rezystor moze
odprowadzi¢ powstajgcg moc strat.
Podczas procesu hamowania nalezy *  Wydtuzy¢ rampy hamowania.

zwracac uwage na napiecie obwodu .
posredniego, np. przez wykonanie zdjecia

Scope.

Obserwowa¢ napiecie obwodu

Podtgczy¢ odpowiedni rezystor
hamowania.

» Sprawdzi¢ zastosowanie sprzezenia
obwodu posredniego.

Prosimy o kontakt z naszym dziatem

posredniego w Scope. Jezeli wzrastaono serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4

bez przeszkéd az do granicy przepiecia,

Dalsze wsparcie

przerywacz hamowania jest uszkodzony.

Potwierdzenie
Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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1:Para<>Enkoder

2:ParaZmiWyiwih

Sciezka 4:X4 AICLK

Sciezka 5:X4 B/Dat

Sciezka 6:X4 0

7:X4-EnDatAlarm

8:X4-EnDatCRC

13.3.7 37:Enkoder
Aktywacja Poziom
Btedy ze strony Zaktocenie
enkodera
Przyczyna Opis

Parametryzacja nie pasuje do

Reakcja

Silnik zawsze wybiega, chyba ze aktywowane jest U30 Hamowanie awaryjne.

Uwaga: W przypadku zastosowan pozycjonujgcych zdarzenie 37:Enkoder powoduje
usuniecie referencji. Po potwierdzeniu konieczne jest ponowne referencjonowanie.
Jezeli przy wtgczaniu zasilania czesci sterujgcej enkoder nie jest podtgczony, zasilanie
enkodera zostanie trwale wytgczone. Potwierdzenie jest wtedy mozliwe tylko przez
wytgczenie i wigczenie falownika.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowac parametry H.

podtgczonego enkodera.

Zmiana

parametryzacja enkodera nie moze

Zapisac, a nastepnie wytgczy¢ i wtgczy¢ urzagdzenie, aby
uaktywni¢ zmiany.

parametrow,

by¢ zmieniana podczas pracy

Przerwa w przewodach Sciezka A/

Clock

Sprawdzi¢ i ewentualnie wymieni¢ przewdd enkodera.

Przerwa w przewodach Sciezka B/

Dane

Przerwa w przewodach $ciezka 0

Wystepuje bit alarmu od enkodera

EnDat.

Wystgpity czeste btedy w transmisji

danych.

Wymienic silnik.

Sprawdzi¢ przytgcze i ekran przewodu enkodera.
*  Zredukowac¢ zaktocenia EMC.

Licznik zakiécen
Z37

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wtgczenie
urzgdzenia
Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
10:Podstawa
przelicznika

11:X140 za niskie
napiecie

12:X140-nadmierne

napiecie
14:Przel.Btad

15:X120-podw.
transm.

16:X120-Busy

17:X120-przerwa
przew.

Opis

Nie udato sie zmierzy¢

i zoptymalizowacé przelicznika.
Nieprawidtowy wspétczynnik
transmisiji

Przerwany przewdd

Przy podwdjnej transmisji na X120
wielokrotnie stwierdzone zostaty
rézne pozycje.

Enkoder zbyt dtugo nie dostarczat
odpowiedzi, przy SSI-Slave: Przy
dopuszczonym napedzie od 5 ms
brak telegramu.

Na X120 stwierdzono przerwe
przewodow.

Srodki zaradcze

* Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
» Sprawdzi¢, czy specyfikacja przelicznika spetnia
wymagania STOBER.

*  Sprawdzi¢ przewdd enkodera.

+  Wymieni¢ ptytke opcji, do ktdrej podtgczony jest enkoder.
*  Wymieni¢ falownik.

*  Sprawdzi¢ podtgczone przewody (enkoder lub
sprzezenie SSI).

* Sprawdzi¢ zasilanie enkodera SSI lub zrédta, ktére
symuluje sygnaty SSI.

» Zagwarantowac, ze ustawienia master SSI sg
dostosowane do enkodera SSI lub do zrodta,
symulujgcego sygnaty SSI.

* Sprawdzié, czy urzadzenie na magistrali SSI-Motionbus
jest prawidtowo sparametryzowane do zrodta sygnatow
SSI.

* Sprawdzié, czy urzadzenia na magistrali SSI-Motionbus
wspolnie ruszaja.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wigczenie
urzadzenia
Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Wytgczenie

i wigczenie
urzadzenia

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
18:X120-Timeout

19:X4-podw. transm.

20:X4-Busy

21:X4-
przerwa_przew.

22:AX5000

23:AX5000Soll

24:X120-r6zn.kata

25:X4-pr.obr.

26:X4-brak enkodera

Opis
Brak sygnatu cyklu od SSI-Master.

Przy podwdjnej transmisji na X4
wielokrotnie stwierdzone zostaty
rézne pozycje.

Enkoder zbyt dtugo nie dostarczat
odpowiedzi.

Stwierdzona zostata przerwa
w przewodach jednej lub kilku
Sciezek.

Nie dokonano potwierdzenia
przetgczania osi.

Zaprojektowany zostat POSISwitch

AX 5000, lecz nie zostat podtgczony.

Przekroczenie B297, G297 lub 1297
w enkoderze na X120
Przekroczenie B297, G297 lub 1297
w enkoderze na X4

Na X4 nie zostat znaleziony enkoder
lub w enkoderze EnDat/SSI zostata
stwierdzona przerwa

w przewodach.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ podtgczone przewody.

Sprawdzi¢ zasilanie SSI-Master.

Zagwarantowac, ze ustawienia wszystkich urzadzen na
magistrali SSI-Motionbus sg dopasowane do siebie.
Sprawdzi¢, czy urzadzenie na magistrali SSI-Motionbus
jest prawidtowo sparametryzowane do SSI-Master.
Sprawdzi¢, czy urzadzenia na magistrali SSI-Motionbus
wspolnie ruszaja.

Sprawdzi¢ przytacze i ekran przewodu enkodera.
Zredukowac zaktécenia EMC.

Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
Sprawdzac, czy podtgczony zostat odpowiedni enkoder.

Sprawdzi¢ przewdd enkodera.

Sprawdzi¢ okablowanie pomiedzy falownikiem i POSISwitch
AX 5000.

Dostosowac projekt do posiadanego sprzetu.
Sprawdzi¢ przytgcze POSISwitch AX 5000.

Sprawdzi¢ przytgcze i ekran przewodu enkodera.
Zredukowac zaktécenia EMC.
Sprawdzi¢ parametryzacje B297, G297 lub /1297.

Sprawdzi¢ przytgcze enkodera.
Sprawdzi¢ przewdd enkodera.
Sprawdzi¢ zasilanie enkodera.
Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
27:X4-AX5000 gef

28:X4-EnDat znal.

29:AX5000/InkEnc

30:0pt2 niekomp

31:X140EnDatAlar

32:X140EnDatCRC

33:1GB-kat. réz.

Opis

Znaleziona zostata sprawna opcja
AX 5000 na X4, cho¢
sparametryzowany zostat czujnik
przyrostowy lub EnDat, albo do opc;ji
AX 5000 nie jest podtgczony czujnik

EnDat.

Na X4 stwierdzony zostat czujnik

EnDat, cho¢ zostat

sparametryzowany inny enkoder.

Na X4 stwierdzona zostata btedna
opcja Option POSISwitch AX 5000
lub wykryta zostata przerwa

w przewodach Sciezki

A w przypadku enkodera

przyrostowego.

Wersja opcji 2 jest nieaktualna.

Enkoder EnDat na X140 sygnalizuje

alarm.

Wystgpity czeste btedy w transmisji
danych. Enkoder jest niedostepny.

Przekroczenie G297 na magistrali

IGB

Srodki zaradcze

» Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.
»  Sprawdzi¢ przytacze enkodera do POSISwitch AX 5000.

Sprawdzi¢ ustawienie parametru HOO.

*  Wymieni¢ opcje AX 5000.
» Sprawdzi¢ przewod enkodera czujnika przyrostowego.

Zamontowac ptytke opcji w aktualnej wersiji.

Wymienic¢ silnik.

* Upewni¢ sie, ze zostat podtgczony prawidtowy typ
enkodera.

»  Sprawdzi¢ przytacze i ekran przewodu enkodera.

» Zredukowac zaktécenia EMC.

* Sprawdzi¢ parametryzacje G297.
» Sprawdzi¢ Producer.

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
34:Bat.staba

35:Bateria zuzyta

Opis

Przy wigczaniu falownika
stwierdzone zostato, ze napiecie
baterii spadto ponizej progu
ostrzegania dla enkodera.
Referencjonowanie osi pozostaje
zachowane. Bateria podtrzymujgca
ma juz jednak ograniczong
pozostatg zywotnosé.

Przy wigczaniu falownika
stwierdzone zostato, ze napiecie
baterii spadto ponizej napiecia
minimalnego enkodera.
Referencjonowanie osi zostato
usuniete. Bateria podtrzymujgca nie
moze juz zapewni¢ zapisu pozycji
w enkoderze po wytgczeniu
falownika.

Srodki zaradcze

Wymieni¢ baterie¢ AES przed nastepng wymiang
falownika. Przestrzegaé przy tym instrukcji eksploatacji
»<Absolute Encoder Support AES” (patrz rozdziat 1.3
Pozostata dokumentacja).

Przeprowadzi¢ referencjonowanie osi.

Wymieni¢ baterie AES przed nastepng wymiang
falownika. Przestrzegac przy tym instrukcji eksploatacji
»Absolute Encoder Support AES” (patrz rozdziat 1.3
Pozostata dokumentacja).

Potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie

Zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.8 38:TempUrzCzuj

Aktywacja

Temperatura zmierzona przez czujnik urzadzenia Zaktocenie

Poziom Reakcja

przekracza dopuszczalng warto$¢ maksymailna
lub spada ponizej dopuszczalnej wartosci
minimalnej. Dopuszczalne temperatury sg
zapisane w stopniu mocy falownika.

Mozliwa przyczyna

Wystepuje za wysoka lub
za niska temperatura
otoczenia lub w szafie
sterowniczej.

Uszkodzony wentylator

Sprawdzanie

Sprawdzi¢ temperature otoczenia
falownika.

Wytgczy¢ zasilanie czesci sterujgce;j
i sprawdzi¢. czy wentylator(y) rusza(jg).

Srodki zaradcze

Podja¢ odpowiednie srodki
zapobiegawcze, aby dostosowaé
temperature otoczenia do warunkéw
roboczych falownika.

Wymieni¢ falownik.

Licznik zaktocen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z38

Potwierdzenie
Wyltaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.9 39:TempUrz i2t

Aktywacja

Poziom

Obliczony dla falownika model Nieaktywny, komunikat,

i°t przekracza 100%
obcigzenia termicznego (od
wersji oprogramowania
uktadowego 5.6-P mozna
ustawia¢ prog w A27).

Mozliwa przyczyna
Falownik przecigzony

Za wysoka czestotliwo$¢
taktowania (B24)

ostrzezenie lub zakitdcenie
mozna sparametryzowac
w U02

Sprawdzanie

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. < Sprawdzi¢ konstrukcje

Reakcja Licznik zaktécen

W chwili aktywacji tego zdarzenia w trybie sterowania  Z39
serwo i regulacja wektorowa dokonywane jest najpierw
ograniczenie prgdu. Rbwnoczesnie przy parametryzaciji

w UO02 nastepuje aktywacja szybkiego zatrzymania jako
zaktécenia. Redukcja natezenia prgdu moze

spowodowagé, ze szybkie zatrzymanie nie zostanie
prawidtowo wykonane.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wytgczenie i wigczenie

i zwymiarowanie napedu. urzadzenia lub
»  Sprawdzi¢ stan serwisowania napedu zaprogramowane
(blokada, smarowanie itp.) potwierdzenie

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu < Zredukowac B24.

przy uwzglednieniu deratingu.

* Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.

£
d390.1S &5

000S SAS ®NAQISOd 16nsqo efoynisul

ezoubeiq K



90'L6Ccyy Al

6G1

13.3.10 40:niedop. Dane

Aktywacja

Przy inicjalizacji pamieci nieulotnej wykryty zostat Zakidcenie

btad danych.

Przyczyna
1:Btad

2:BrakBloku
3:BezpDan
4:CheckSum
5:R/O

6:Btad odczytu
7:BrakBloku
17:Bfad

18:BrakBloku
19:BezpDan
20:CheckSum
21:R/O

22:Btad odczytu
23:BrakBloku

Poziom Reakcja

Opis

Btad zapisu lub odczytu low level badz
przekroczenie limitu czasu.

Nieznany blok danych

Blok nie ma bezpieczehAstwa danych.
Blok wykazuje btad sumy kontrolne;.
Blok jest r/o (tylko do odczytu).

Faza ruszania: Btad odczytu bloku
Blok nie zostat znaleziony

Bfad zapisu lub odczytu low level bgdz
przekroczenie limitu czasu

Nieznany blok danych

Blok nie ma bezpieczenstwa danych.
Blok wykazuje btgd sumy kontrolnej.
Blok jest r/o (tylko do odczytu).

Faza ruszania: Btad odczytu bloku
Blok nie zostat znaleziony.

Falownik nie moze zosta¢ dopuszczony.

Srodki zaradcze

Wymieni¢ falownik.

Licznik zaktocen
Z40

Potwierdzenie

Brak mozliwo$ci
potwierdzenia
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Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie O
32:el.tabl.znamionowa brak danych na tabliczce znamionowej * W przypadku silnika standardowego  Wytgczenie i wigczenie Q
STOBER: Prosimy o kontakt urzadzenia lub «Q
Zz naszym dziatem serwisowym, zaprogramowane =
kontakt patrz rozdziat 1.4 Dalsze potwierdzenie 3
wsparcie Q)

* W przypadku silnika innego
producenta: Ustawi¢ B06 na
1:dowolne ustawienia i recznie
wpisac dane silnika.

33:el. TypWG Parametry tabliczki znamionowej nie » Sprawdzi¢ zestawienie falownika
moga by¢ wpisane (wartos¢ graniczna lub i silnika.
istnienie). * Prosimy o kontakt z naszym dziatem

serwisowym, kontakt patrz rozdziat
1.4 Dalsze wsparcie

48:Mod.opc;ji2 Btad w pamieci opcji 2 w REA 5000 badz Opcja musi zosta¢ wystana do naprawy.  Brak mozliwosci
REA 5001 i XEA 5000 bgdz XEA 5001. potwierdzenia

000S SAS ®NAQISOd 16nsqo efoynisul
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13.3.11 41:Temp.Siln.TMS

Aktywacja

Czujnik temperatury silnika
sygnalizuje za wysokg
temperature (zacisk
przytgczeniowy X2).

Mozliwa przyczyna
Czujnik temperatury silnika
nie jest podtgczony.

Silnik jest przecigzony.

Aktywowana jest analiza
KTY, chociaz urzadzenie
nie jest urzgdzeniem A.

Poziom Reakcja

Licznik zaktocen

Ostrzezenie i zaktocenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktdcenie. Z41

mozna sparametryzowac
w U15.

Sprawdzanie

Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury
silnika jest podtgczony do X2 i czy
okablowanie jest w porzadku.

Sprawdzi¢, czy warunki robocze
spowodowalty przegrzanie silnika (stan
obcigzenia, temperatura otoczenia silnika
itp.).

Posiadane urzgdzenie ma stan sprzetu do
190, a B38 jest ustawiony na 1:? KTY 84-
1xx .

Srodki zaradcze
Prawidtowo podigczy¢ przewdd.

» Sprawdzi¢ i w razie potrzeby
skorygowac dobdr napedu.

» Sprawdzi¢, czy do przegrzania nie
doprowadzita blokada.

* Oile silnik to dopuszcza, ustawi¢ B38
=0:? PTC.

*  Wymieni¢ falownik na urzadzenie A
(wersja sprzetu od 200).

Potwierdzenie
Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.12 42:Temp.RezHam

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaktécen
Model i%t rezystora hamowania przekracza 100% Zaktocenie  Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z42

obcigzenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie

Rezystor hamowania nie = Sprawdzi¢, czy stan obcigzenia Sprawdzi¢ konfiguracje napedu. Zaprogramowane

jest ewentualnie rezystora hamowania doprowadzit do = Rozwazy¢ opcje sprzezenia obwodu potwierdzenie, nie jest zalecane
dopasowany do przegrzania. posredniego lub uzycia rezystora potwierdzenie przez wytgczenie
zastosowania. hamowania o wiekszej mocy. i wlgczenie urzadzenia, gdyz

w takim przypadku model i2t
zostanie zresetowany do 80%.
Zachodzi wtedy
niebezpieczenstwo uszkodzenia
rezystora hamowania.
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13.3.13 44:zaklécenie zewnetrzne

Aktywacja

Odpowiednio do aplikacji lub przez opcje Zaktécenie
swobodnego programowania

Mozliwa przyczyna
Odpowiednio do
aplikaciji lub przez opcje
swobodnego
programowania;
oddzielnie
programowalny dla
kazdej osi

Sprawdzanie

Poziom

Reakcja Licznik zaktécen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktdcenie: Z44

A29 = O:nieaktywne

Czes¢ mocy zostaje wytgczona, silnik wybiega. Hamulce
postojowe sg wysterowywane do aktywacji, jezeli obejscie
zwalniania jest nieaktywne.

A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji na koniec szybkiego zatrzymania, jezeli obejscie
zwalniania jest nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

— Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub
zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.14 45:NadTempSil. i2t

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaktécen
Model i%t silnika osigga 100% Mozliwo$¢ sparametryzowania Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z45
obcigzenia. jako nieaktywny, komunikat lub

ostrzezenie w U10i U11.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Silnik jest przecigzony Sprawdzi¢, czy warunki robocze
spowodowaty przegrzanie silnika (stan
obcigzenia, temperatura otoczenia
silnika itp.)

Srodki zaradcze

Podjg¢ odpowiednie $rodki
zapobiegawcze, aby spetnié
wymagania w zakresie warunkow
roboczych.

Usungc¢ ewentualng blokade.

W razie potrzeby skorygowaé dobor
napedu.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie.
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13.3.15 46:za_niskie_napiecie

Aktywacja

Stwierdzony zostat problem *  Przyczyna 1: Mozliwo$c¢ Reakcja na zaktdcenie, sparametryzowana
z napigciem sieciowym lub

napieciem obwodu
posredniego.

Przyczyna
1:za niskie nap. UOP

2:sie¢ 2fazowa

3:Zapas¢ sieci

Poziom Reakcja

Licznik zaktocen
Z46

sparametryzowaniaw U00 w parametrze A29 dla przyczyny 1i2. W przypadku
i Uo1 przyczyny 3 silnik zawsze wybiega, chyba ze
* Przyczyna 2: Ostrzezenie aktywowany jest parametr U30 hamowanie awaryjne.

z czasem ostrzegania 10 s
* Przyczyna 3: Zakiécenie

Opis

Warto$¢ EO03 napiecie obwodu
posredniego spadta ponizej wartoSci
sparametryzowanej w A35 granica za
niskiego napiecia.

Przy wtgczonym sygnale mocy nadzér
sieci stwierdzit brak jednej fazy.

Jezeli nadzér sieci wykryje brak sieci,
nastepuje natychmiastowe wytgczenie
przekaznika fadowania. Normalny tryb
pracy jest utrzymywany. Jesli po
przywréceniu zasilania sieciowego
stopien mocy jest nadal witgczony, po
0,5 s pokazane zostanie zaktécenie.

Srodki zaradcze
Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe
odpowiada specyfikacji.

Sprawdzi¢ zabezpieczenie sieci

i okablowanie.

Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe
odpowiada specyfikacji albo czy nie
nastgpita awarii siec.

Potwierdzenie

Zaktécenie level moze zostaé
potwierdzone przez wylgczenie
i wkgczenie urzgdzenia lub przez

zaprogramowane potwierdzenie.
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13.3.16 47:M-Maks.Limit

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaklocen
Moment maksymalny, dopuszczony do pracy Mozliwosé Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. zZ47

statycznej jest przekraczany w trybach sparametryzow

sterowania serworegulacja, regulacja aniaw U20

wektorowa lub bezczujnikowa regulacja i u21

wektorowa (E62 akt. poz. M-maks., E66 akt.

neg. M-maks.). Nalezy pamietac, ze w wielu

przypadkach wymagana jest praca na

granicy momentu obrotowego.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze Potwierdzenie
Nieprawidtowa Sprawdzié, czy granice momentu Skorygowac ustawienia parametréw Zaktécenie level moze zostaé

parametryzacja

Naped jest przecigzony

obrotowego w E62 i E66 odpowiadajg w C03, C05, C06, C130i C230.
projektowi.

Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. Usung¢ ewentualne blokady.

potwierdzone przez wytgczenie
i wigczenie urzadzenia lub przez

zaprogramowane potwierdzenie.
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13.3.17 52:komunikacja

Aktywacja
Zaktoécenie komunikaciji

Przyczyna
1:CAN LifeGuard

2:CAN Sync Error

3:CAN Bus Off

Poziom

Zaktocenie

Opis

Urzadzenie wykryto Life-Guarding-
Event (master nie wysyla juz Remote
Transmit Request).

Wiadomosé Sync nie zostata
otrzymana przed uptywem limitu czasu,
obliczonego z A201 Cycle Period
Timeout w nastepujgcy sposéb:
« A201<20ms:
Limit czasu = A201 * 4,
* 20 ms <A201<200 ms:
Limit czasu = A201 * 3,
*  w przeciwnym razie: Limit czasu =
A201*2

Sterownik magistrali CAN w falowniku
wytgczyt sie ze wzgledu na powazne

i wielokrotne btedy CAN-Bittiming. Po
2 s oczekiwania i potwierdzeniu
zakiocenia sterownik CAN zostaje
ponownie uruchomiony.

Reakcja

Srodki zaradcze
Sprawdzi¢ master magistrali CANopen.

* Upewnic sie, ze parametr A201 jest
prawidtowo ustawiony.

+ Upewni¢ sie, ze master
niezawodnie wysyta wiadomosé
Sync.

* Upewnic sig, ze predkos¢ transmisiji
danych na magistrali CAN zostata
prawidtowo ustawiona.

» Sprawdzi¢ okablowanie.

*  Sprawdzi¢ Bittiming innych
uczestnikéw magistrali CAN.

Licznik zaktocen
z52

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
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Przyczyna
4:PZD-Timeout

5:USS

6:EtherCAT PDO-Ti

Opis

Awaria cyklicznego fgcza danych
(master magistrali PROFIBUS nie
wysyta) lub zaktécenie potgczenia
elektrycznego badz

sterownik PROFINET 10 przestat
wysytaé lub zakitdcenie potgczenia
elektrycznego

Awaria cyklicznego tgcza danych
(USS).

W czasie sparametryzowanym w A258
falownik nie otrzymat zadnych danych
procesowych.

Srodki zaradcze

Sprawdzi¢ sterownik PLC (tgcznik
RUN, ustawiony czas cyklu).
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ master USS.

Upewnic sie, ze parametry A252.x,
A253.x, A256, A257.x, A258,
A259.x, A260, A261.x, A262.x,
A263.x, A264.x, A265.x, A266

i A267.x sg prawidiowo ustawione.
Zagwarantowac, ze limit czasu
sparametryzowany w A258 pasuje
do A150 czas cyklu (falownika) oraz
do czasu cyklu sterownika lub
urzgdzenia master EtherCAT.
Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ stan EtherCat falownika
i sterownika bgdz urzadzenia
master EtherCAT.

Sprawdzi¢, czy w sterowniku lub

w urzgdzeniu master EtherCAT
wystepujg wiadomosci EtherCAT
CoE Emergency.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia, przycisk Esc na
ptycie czotowej falownika,
rosngce zbocze sygnatu
dopuszczenia lub
zaprogramowane potwierdzenie
Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie. Nalezy pamietac,
ze do kompletnego
potwierdzenia konieczne jest
réwniez wykonanie operaciji

w sterowniku lub w urzadzeniu
master EtherCAT.
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Przyczyna

7:EtherCAT-DcSYN

8:Awaria IGB puC

9:IGB Lost Frame

10:IGB P. LostFr

Opis

Jezeli falownik jest synchronizowany za
pomocg Distributed Clock na EtherCAT,
sygnat synchronizacji ,SYNC 0” jest
sprawdzany przez uktad watchdog.
Jesli sygnat SYNC 0 przez pewien czas
(bez mozliwosci parametryzaciji) nie jest
wytgczony, aktywowana jest ta
przyczyna. Ta przyczyna moze by¢
aktywowana tylko w przypadku
EtherCAT z synchronizacja przez
Distributed Clock.

Nastgpita awaria mikrosterownika
komunikacji IGB.

Magistrala IGB-Motionbus: Uczestnik
stwierdzit utrate co najmniej 2 kolejnych
dataframes (btgd podwdjny). Przyczyna
moze wystapic tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Magistrala IGB-Motionbus: Inny
uczestnik wykryt btad podwaojny

i poinformowat o tym przez A163.

W konsekwencji takze ten falownik
przechodzi na zaktdcenie o tej same;j
przyczynie. Przyczyna moze wystgpic
tylko wtedy, gdy stan IGB = 3:Motionbus
i silnik jest zasilany napieciem.

Srodki zaradcze

* Sprawdzi¢ uktad sterowania.

* Upewnic sie, ze okablowanie
zostato wykonane zgodnie
z wymaganiami EMC.

*  Wymieni¢ ECS 5000.

* Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

»  Sprawdzic¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

+  Wysfac falownik do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

* Upewnic¢ sie, ze wszystkie falowniki
w sieci IGB sg wigczone.

* Upewnic sig, ze wszystkie
przewody potgczeniowe sg
wetkniete.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie. Nalezy pamietac,
ze do kompletnego
potwierdzenia konieczne jest
réwniez wykonanie operaciji

w sterowniku lub w urzgdzeniu
master EtherCAT.

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna
11:1GB Sync Erro

12:1GB ConfigTim

13:1GBPartnerSyn

Opis

Synchronizacja w falowniku jest
zakiécona, gdyz konfiguracja zostata
zatrzymana przez POSITool. Przyczyna
moze wystgpic tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Element Consumer lub Producer na
magistrali IGB-Motionbus

w programowaniu graficznym zostat
wywotany w niewtasciwym momencie.
Element zostat wywotany za wczesnie
lub za wczesnie skohczony. Przyczyna
moze wystgpi¢ tylko wtedy, gdy stan
IGB = 3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

W innym uczestniku sieci IGB
wystepuje zakitdcenie synchronizaciji
(patrz przyczyna 11). Uczestnik
poinformowat o swoim zaktéceniu przez
A163. W konsekwencji takze ten
falownik przechodzi na zaktécenie

o przyczynie 13. Przyczyna moze
wystgpic¢ tylko wtedy, gdy stan IGB =
3:Motionbus i silnik jest zasilany
napieciem.

Srodki zaradcze

* Rozpoczg¢ konfiguracje
w falowniku.

* Jezeli zdarzenie o tej przyczynie
wystapi w trakcie konfiguracji,
nalezy wystaé falownik do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym
dziatem serwisowym, kontakt patrz
rozdziat 1.4 Dalsze wsparcie

Dostosowac kolejnosé cykli ruchu
elementow, przesta¢ zmieniong
konfiguracje do falownika i zapisac jg
tam. Ponownie uruchomi¢ falownik.

Sprawdzi¢ falownik, pokazujgcy
zdarzenie 52 z przyczyng 11.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie.

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.18 55:Plytka opcji

Aktywacja

Btad podczas pracy z ptytkg opciji.

Przyczyna
1:AwariaCAN5000

2:AwariaDP5000

3:AwariaREA5000

4:AwariaSEA5000

5:AwariaXEA5000

6:InkSim-Init

7:zta_opcja

8:AwariaLEA5000

9:AwariaECS5000

10:Awaria 24 V

Poziom

Zaktocenie

Opis

CAN 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

DP 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii.

REA 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

SEA 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

XEA 5000 lub XEA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.
Niemozliwa inicjalizacja symulacji
enkodera przyrostowego na XEA.
Ewentualnie silnik obracat sie podczas
inicjalizaciji.

nieprawidtowa lub brakujgca ptytka
opcji (porownanie E54/E58 z E68/E69)

LEA 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii.

ECS 5000 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

Awaria zasilania 24 V dla XEA 5001 lub
LEA 5000.

Reakcja

Srodki zaradcze

+  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie jg zamontowac.

*  Wymienic opcje.

+ Zamontowac zaprojektowang
opcje.

+ Dostosowac projekt.

«  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie ja zamontowac.

*  Wymieni¢ opcje.

+  Wymontowac te opcje, sprawdzi¢
styki i ponownie jg zamontowac.

+  Wymieni¢ opcje.

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby

skorygowac zasilanie 24 V dla opciji.

Licznik zakiécen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie Z55

Potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wigczenie
urzgdzenia
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Przyczyna
11:AwariaSEA5001

12:AwariaREAS5001

13:PN5000 awaria1

14:PN5000 awaria2

15:PN5000 awaria3

17:Opcja2za stara

Opis
SEA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

REA 5001 zostat wykryty,
zainstalowany i ulegt awarii.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Podstawowe testy sprzetu
wykryty btad.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Podstawowe testy
oprogramowania wykryty btad.

PN 5000 zostat wykryty, zainstalowany
i ulegt awarii. Funkcja Watchdog
nadzoru PN 5000 wykryta bfad

Ptytka obwodu drukowanego opcji

z wersjg sprzetu przestarzatej wersji
(XEA 5001 < HW 9, REA 5000 < HW
18)

Srodki zaradcze

Wymontowac te opcje, sprawdzic¢
styki i ponownie jg zamontowac.
Wymienic opcje.

Wymontowac te opcje, sprawdzié¢
styki i ponownie jg zamontowac.
Wymieni¢ opcje.

Sprawdzi¢, czy wyposazenie
dodatkowe PN 5000 zostato
prawidiowo zamontowane.
Sprawdzi¢, czy przedsiewziete
zostaty odpowiednie kroki
zabezpieczajgce przed
zakiéceniami EMC.

Sprawdzi¢, czy do falownika
podtgczone zostaty tylko
podzespoty z certyfikacjg
PROFINET.

Sprawdzi¢, czy okablowanie

i przytacza odpowiadajg normie
PROFINET.

Skontaktowac sie z serwisem,
kontakt patrz rozdziat 1.4 Dalsze
wsparcie.

Zamontowac aktualng wersje opcji.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia
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13.3.19 56:Overspeed

Aktywacja

Poziom Reakcja Licznik zaktocen

Zmierzona predkos¢ obrotowa jest wieksza  Zakitdcenie Silnik zawsze wybiega (od V5.0D), za wyjatkiem Z56

niz C01 x 1,1 + 100 obr./min.

Mozliwa przyczyna
Nieprawidiowa
parametryzacja enkodera

Za duzy btad
propagowany

Silnik oscyluje w goére

Btedny offset
komutowania

w przypadku enkodera
serwosilnika

Uszkodzony enkoder

sytuacji, gdy aktywowane jest U30 hamowanie

awaryjne. Ewentualnie wystepujgcy hamulec jest
aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony przez F100
niezaleznie od ukfadu sterowania urzgdzenia.

Sprawdzanie

Sprawdzi¢ parametryzacje enkodera,
np. liczbe kresek w przypadku
enkoderdw przyrostowych.

Sprawdzi¢ na podstawie zapisu Scope,
czy chwila wystgpienia btedu wartosci
w EOQ7 jest wigksza niz CO1.

Sprawdzi¢ na podstawie zapisu Scope,
czy chwila wystgpienia btedu E91 jest
znacznie wieksza niz EOQ7.

Przeprowadzi¢ operacje B40 test fazy .

Sprawdzi¢, czy podczas zatrzymania
silnika w E97 wyswietlana jest znacznie
réznigca sie od zera predkosé
obrotowa.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Ewentualnie skorygowaé Wytgczenie i witgczenie
parametryzacje urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Skorygowaé parametryzacje (rampy,
granice momentu obrotowego itp.).

Zoptymalizowaé parametryzacje
regulatora predkosci obrotowej (C317,
C32).

Postepowac zgodnie z informacjami
dotyczacymi operacji B40 test fazy.

Silnik musi by¢ wystany do naprawy.
Prosimy o kontakt z naszym dziatem
serwisowym, kontakt patrz rozdziat 1.4
Dalsze wsparcie
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13.3.20 57:0bcigzenie czasem pracy

Aktywacja Poziom Reakcja

Licznik zakiécen

Czas cyklu dla zadania w czasie Zaktocenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. z57

rzeczywistym zostat przekroczony.

Przyczyna Opis Srodki zaradcze

2:RT2 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania Wymieni¢ falownik.
w czasie rzeczywistym 2 (1 ms).

3:RT3 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania Ustawi¢ w A150 wigkszy czas cyklu.
w czasie rzeczywistym 3 (zadanie
technologiczne).

4:RT4 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania
w czasie rzeczywistym 4 (32 ms).

5:RT5 Przekroczenie czasu cyklu dla zadania
w czasie rzeczywistym 5 (256 ms)

13.3.21 58:zwarcie_do_masy

Aktywacja Poziom Reakcja

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Licznik zaki6écen

Stwierdzono niesymetryczne prady silnika.  Zakidcenie Silnik zawsze wybiega. Ewentualnie wystepujacy Z58

Jest to sygnat sprzetu stopnia mocy
w przypadku MDS 5000 BG 3 lub SDS 5000

hamulec jest aktywowany, jezeli nie zostat zwolniony
przez F100 niezaleznie od uktadu sterowania

BG 3. urzadzenia. Przerywacz hamowania jest wytgczany na

czas wystepowania zaktdcenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze
Zwarcie do masy w silniku Sprawdzi¢ silnik. Wymienic silnik.
Usterka przewodu silnika Sprawdzi¢ przewdd. Wymienic¢ przewdd.
Btedne przytgcza Sprawdzi¢ przytgcze, np. czy w X20 U, Skorygowac przytgcze.

V lub W zostaty potgczone z PE.

Potwierdzenie

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenialub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.22 59:temp. urzadzenia i2t

Aktywacja Poziom Reakcja

Licznik zakiécen

Obliczony dla falownika model i2t przekracza Zakitdcenie Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie. Z59

maksymalnie dopuszczalne obcigzenie
termiczne 105% (od wersji oprogramowania
uktadowego 5.6-P aktywacja nastepuje tylko
po ustawieniu w A27 = 100%).

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie Srodki zaradcze

Falownik przecigzony Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu. ¢

Za wysoka czestotliwos¢ Sprawdzi¢ sytuacje obcigzenia napedu
taktowania przy uwzglednieniu deratingu. .

Zmniejszy¢ ewentualnie
wystepujgce obcigzenia
(smarowanie, blokady itp.).

Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.
Zredukowac¢ B24.

Uzy¢ napedu o odpowiedniej mocy.

Potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.23 60-67:zdarzenia dotyczgce aplikacji 0-7

Aktywacja

Odpowiednio do aplikacji lub przez opcje

swobodnego programowania. Oddzielnie

programowalny dla kazdej osi

+ Komunikat, ostrzezenie: Analiza
nastepuje w cyklu 256 ms.

+ Zaktocenie: Analiza nastepuje
w sparametryzowanym czasie cyklu
(A150)

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Odpowiednio do aplikacji —

lub przez opcje

swobodnego

programowania.

Oddzielnie

programowalny dla

kazdej osi

Poziom
Mozliwosé
parametryzacji
w parametrach
systemowych
u100, U110,
U120 itd. az do
u170

Reakcja

Licznik zaktocen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakidcenie. Z60 do Z67

Srodki zaradcze

Potwierdzenie

Wytgczenie i wiaczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.24 68:Zakl6cenie zewnetrzne 2

Aktywacja Poziom
Wiasciwe dla aplikacji lub poprzez opcje Zaktocenie
swobodne oprogramowanie; powinno by¢

zastosowane dla zdarzen dotyczacych

zastosowania, ktore wolno parametryzowac

wytgcznie na poziomie zaktocenia.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Odpowiednio do aplikacji —

lub przez opcje

swobodnego

programowania

Reakcja Licznik zaktocen

Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zaktocenie: 268

A29 = O:nieaktywne

Czes¢ mocy zostaje wytgczona, silnik wybiega.
Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji, jezeli obejscie zwalniania jest nieaktywne.
A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest
nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

— Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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13.3.25 69:przyt. siln.

Aktywacja Poziom Reakcja Licznik zaklocen

Bfad podtgczenia silnika Mozliwosé parametryzowania Ustawiona w parametrze A29 reakcja na zakiocenie: Z69
jako nieaktywne lub zaktécenie «  A29 = O:nieaktywne
w U12 Cze$é mocy zostaje wylaczona, silnik wybiega.
Hamulce postojowe sg wysterowywane do
aktywacji, jezeli obejscie zwalniania jest nieaktywne.
*  A29 = 1:aktywne
Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest

nieaktywne.
Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie
1:styk sklejony Stycznik nie otworzyt sie podczas Wymieni¢ stycznik. Wytgczenie i wigczenie
zmiany osi. Przyczyna ta moze zostac urzgdzenia lub zaprogramowane
stwierdzona wtedy, gdy przynajmniej potwierdzenie
dwie fazy sg zatrzymane a obwod
posredni jest natadowany (patrz E03).
2:brak silnika Nie jest ewentualnie podtgczony zaden « Sprawdzi¢ i skorygowac
silnik lub przerwany jest przewod do podtgczenie silnika.
silnika. *  Wymieni¢ przewdd.
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13.3.26 70:param.zgodne

Aktywacja

Parametryzacja jest sprzeczna.

Przyczyna
1:typ enkodera

2:X120 nr danych

3:B12<->B20

4:B10<->H31

5:poslizg ujemny

Licznik zaktocen

Potwierdzenie

Poziom Reakcja
Zakitécenie W przypadku btednej parametryzacji zaktécenie jest Z70
sygnalizowane dopiero podczas dopuszczania.
Opis Srodki zaradcze

Tryb sterowania B20 ustawiony jest na Skorygowac¢ parametryzacije.
Serwo lub Sterowanie wektorowe, ale

nie zostat wybrany odpowiedni enkoder

(B26, H.. parametry).

W parametrze jako zrodio zastosowano Skorygowaé parametryzacije.
X120, ale w H120 jest

sparametryzowane jako obnizenie (lub

odwrotnie).

Tryb sterowania B20 nie jest ustawiony Skorygowac¢ parametryzacje.
na Serwo, ale prgd znamionowy silnika
(B12) przekracza prgd znamionowy

z 4 kHz (R24) urzgdzenia o wigcej niz
1,5 razy.

Ustawiona liczba biegunow silnika
(B10) i liczba biegunéw rezolwera
(H31) nie pasujg do siebie.

Skorygowaé parametryzacije.

Podczas korzystania z trybow Skorygowacé parametryzacije.
sterowania U/f, SLVC lub Sterowanie

wektorowe (Vector Control) (B20): Tryb

sterowania na ,ASM”: Poslizg ujemny

wynika z warto$ci znamionowe;j

predkosci obrotowe;j silnika (B713),

znamionowej czestotliwosci silnika

(B15) i liczby biegunéw silnika (B10).

Wyltaczenie i wigczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzadzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytaczenie i wtgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia lub zaprogramowane
potwierdzenie
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Przyczyna Opis Srodki zaradcze Potwierdzenie

6:granica momentu W przypadku korzystania z warto$ci Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
wpisanych w C03 lub C05 urzadzenia lub zaprogramowane
przekroczony zostatby maksymalny potwierdzenie

prad falownika. Wpisac¢ nizsze granice
momentu obrotowego.

ezoubeiq K

7:B26:slave SSI Slave SSI nie moze by¢ stosowany jako Skorygowaé parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
enkoder silnika (problemy urzadzenia lub zaprogramowane
synchronizaciji). potwierdzenie

8:C01>B83 CO01 nie moze byc¢ wiekszy niz B83. Skorygowac parametryzacje. Wytaczenie i wigczenie

urzgdzenialub zaprogramowane
potwierdzenie

000S SAS ®NAQISOd 16nsqo efoynisul

9:E102/E103 brak Nastepuje préba osiggniecia pozycji Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
gtéwnej (master) poprzez IGB, ale nie urzadzenialub zaprogramowane
ma wymaganych do tego parametrow potwierdzenie
E102i E103.

10: G104<->G27 Poprzez magistrale IGB-Motion Skorygowac parametryzacje. Wytgczenie i wigczenie
wysytane jest potozenie gtowne urzadzenia lub zaprogramowane
(master) (tzn. G104 nie jest ustawiony potwierdzenie

na O:nieaktywny ), ale w G27 nie mozna
stwierdzi¢ dla tego przypadku
obowigzujgcych ustawien 0:nieaktywny
i 6:/1GB.
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13.3.27 T71:oprogramowanie sprzetowe

Aktywacja

Stwierdzono btgd oprogramowania sprzetowego. Zaktoécenie

Przyczyna

1:0S uszkodzone

2:aktywowaé OS!

3:btad CRC

Poziom Reakcja Licznik zaktocen

Przyczyny 1 i 2 wystepujg tylko w przypadku zZ71

uruchamiania urzgdzenia, zatem falownik nie moze
zostac¢ dopuszczony. Przyczyna 3 moze rowniez
wystgpi¢ w trakcie eksploatacji.

Opis

Tylko w przypadku SDS 5000: Wykryty
zostat btgd w aktywnym
oprogramowaniu sprzetowym lub
stwierdzono wadliwe oprogramowanie
sprzetowe w pamieci pobierania
oprogramowania.

Tylko w przypadku SDS 5000:
Oprogramowanie sprzetowe (OS)
pobrane do falownika, ale jeszcze nie
jest aktywowane.

Stwierdzono btgd oprogramowania
sprzetowego.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Ponownie pobraé oprogramowanie Wytgczenie i witgczenie
sprzetowe za pomocg oprogramowania urzadzenia

POSITool. Przestrzega¢ przy tym

informacji z rozdziatu Serwis.

Aktywowaé oprogramowanie sprzetowe
i wykonac restart urzgdzenia.
Przestrzegac przy tym informac;ji

z rozdziatu Serwis.

Wytaczy¢ zasilanie 24 V i ponownie je
wigczy¢. Jezeli btad bedzie wystepowat
czesciej wymienic¢ falownik.

£\
H3901s ~;

000S SAS ®NAQISOd !6ntsqo eloynnsuj

ezoubeiq



r4:1°

90'L6Ccyy dl

13.3.28 72:test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

w SDS 5000 uptynat ustawiony

w B311 czas bez

przeprowadzenia operac;ji

B300 test hamulcow.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcéw

Opis

Czas wprowadzony w B311 Limit czasu

dla testu hamulcoéw B300 uptynat
dwukrotnie bez przeprowadzenia
operacji B300 Test hamulcow.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw wprowadzony do B304 lub
B305 moment zatrzymania nie zostat
utrzymany lub w tescie hamulcow

Reakcja

To zaktécenie wystepuje tylko w przypadku

wylgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcow.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymieni¢ silnik.

btednie zakonczyt sie przebieg testu dla

enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji

test hamulcow.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcow
B300.

Licznik zakiécen
272

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli czas ten
uptynie bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcow, falownik
ponownie przechodzi w stan
Zaktécenia. Natomiast jesli
operacja B300 Test hamulcéw
zostata przeprowadzona
pomysinie, zdarzenie zostanie
potwierdzone automatycznie.
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13.3.29 73:Ax2test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B317 bez

przeprowadzenia operaciji

B300 Test hamulcow
z wigczong osig 2.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla
testu hamulcéw B300 czas uptyngt dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300
Test hamulcéw z wigczong osig 2.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw z wigczong osig 2 nie mogt
zostaé utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcéw.

Reakcja

To zakidcenie wystepuje tylko w przypadku
wytgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcéw
B300.

Licznik zakiécen
Z73

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcéw z wigczong osig
2, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcéw zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.30 74:Ax3test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B3171 bez

przeprowadzenia operac;ji

B300 Test hamulcow
z wtgczong osig 3.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla
testu hamulcoéw B300 czas uptynat dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300
Test hamulcéw z wtgczong osig 3.

Podczas wykonywania operacji testu
hamulcéw z wtgczong osig 3 nie mogt
zosta¢ utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcow.

Reakcja

To zaktécenie wystepuje tylko w przypadku
wylgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcéw i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcow
B300.

Licznik zakiécen
Z74

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby méc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcow z wigczong osig
3, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcow zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.31 75:Ax4test hamulcow

Aktywacja

W przypadku wtgczonego
zarzgdzania hamulcami
w SDS 5000 uptynat czas

ustawiony w B317 bez

przeprowadzenia operaciji

B300 Test hamulcow
z wigczong osig 4.

Przyczyna
1:B311Timeout

2:Uszkodzony hamulec

3:Konieczny test
hamulcow

Poziom

Przyczyna 1 i 2: Zaktocenie,
przyczyna 3: Komunikat

Opis

Wprowadzony w B311 Limit czasu dla
testu hamulcéw B300 czas uptyngt dwa
razy, bez przeprowadzenia akcji B300
Test hamulcéw z wigczong osig 4.

Podczas wykonywania operaciji testu
hamulcéw z wigczong osig 4 nie mogt
zostaé utrzymany wprowadzony

w B304 lub B305 moment zatrzymania
lub w tescie hamulcéw btednie
zakonczyt sie przebieg testu dla
enkodera.

Limit czasu dla testu hamulcéw uptynat
jeden raz bez przeprowadzenia operacji
test hamulcéw.

Reakcja

To zakidcenie wystepuje tylko w przypadku
wytgczonego dopuszczenia.

Srodki zaradcze

Przeprowadzi¢ operacje B300 Test
hamulcéw.

*  Wykona¢ funkcje docierania
hamulcow i nastepnie
przeprowadzi¢ test hamulcow.

*  Wymienic silnik.

Przeprowadzi¢ operacje test hamulcéw
B300.

Licznik zakiécen
275

Potwierdzenie

Dla poziomu Zaktécenie
zdarzenie na okres 5 minut
mozna potwierdzi¢, aby moc
przeprowadzi¢ operacje B300
Test hamulcow. Jezeli uptynie
ten czas bez pomysinego
przeprowadzenia operacji B300
Test hamulcéw z wigczong osig
4, falownik ponownie przechodzi
w stan Zaktécenia. Natomiast
jesli operacja B300 Test
hamulcéw zostata
przeprowadzona pomysinie,
zdarzenie zostanie potwierdzone
automatycznie.
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13.3.32 85:Znaczny skok wartosci zadanej

Aktywacja

Poziom

Przy aktywnym nadzorowaniu Zaktdcenie

wartosci zadanych C100

wprowadzone wartosci zadane
zgdajg przyspieszenia, ktérego

silnik nie jest w stanie

dostarczy¢ nawet na biegu

jatowym — nawet przy

zachowaniu maksymalnego

pragdu wyjsciowego czesci
mocy falownika lomaxpu
(RO4*R26).

Przyczyna
1: Pozycja

2: Predkos¢

Opis
Zmiany pozycji zadanej powodujg
niewykonalne przyspieszenie

Zmiany predkosci zadanej powodujg
niewykonalne przyspieszenie

Reakcja Licznik

Sparametryzowana reakcja na zaktécenie w A29: Z85

A29 = O:nieaktywne

Czes$¢ mocy zostaje wytgczona, naped zostaje
pozbawiony momentu obrotowego/sity. Hamulce
postojowe sg wysterowywane do aktywac;ji, jezel
obejscie zwalniania jest nieaktywne.

A29 = 1:aktywne

Naped jest zatrzymywany poleceniem szybkiego
zatrzymania. Hamulce postojowe sg
wysterowywane do aktywacji na koniec szybkiego
zatrzymania, jezeli obejscie zwalniania jest
nieaktywne.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Zredukowac predkos¢ zmian wartosci  Wytgczenie i wigczenie
zadanych, aby wynikajgce urzadzenia lub zaprogramowane
przyspieszenie byto mniejsze niz E64. potwierdzenie
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13.3.33 #004:nieleg. instr.

Aktywacja Poziom

Stwierdzony zostat nieznany kod operaciji. Zaktocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywrdci¢ warunki eksploatacii
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzic, czy btgd wystgpi ponownie.
Bftad EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

13.3.34 #006:illSlotinst

Aktywacja Poziom

Po otrzymaniu polecenia przejscia zostat Zaktécenie

stwierdzony niedozwolony kod operacji.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Bfad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywroéci¢ warunki eksploatacji
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzic¢, czy btgd wystgpi ponownie.
Btgd EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Wgraé ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.

+  Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wyltaczenie i wigczenie
urzadzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

+ Wgraé ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.

+  Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i witgczenie
urzgdzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.
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13.3.35 #009:CPU AddrErr

Aktywacja Poziom

Niedozwolony adres do dostepu danych. Zaktocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywrdci¢ warunki eksploatacii
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzi¢, czy btad wystgpi ponownie.
Btad EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

13.3.36 #00c:StackOverfl

Aktywacja Poziom

Zostat stwierdzony zbyt maty stos. Zakiocenie

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Btad pamieci kodow (bit

przetgczony, na state).

Nalezy przywroci¢ warunki eksploatacji
z momentu wystgpienia btedu

i sprawdzi¢, czy btgd wystgpi ponownie.
Btgd EMC Sprawdzi¢ okablowanie, czy spetnia
wymagania w zakresie EMC.

Srodki zaradcze

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Potwierdzenie
Wgrac¢ ponownie aplikacje do
falownika i zapisac j3.
Wykona¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i wigczenie
urzadzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.

Srodki zaradcze

Reakcja

Silnik wybiega, nastepuje zatrzymanie mikroprocesora i nie dziata
zadna funkcja urzadzenia.

Potwierdzenie
Wgrac¢ ponownie aplikacje do
falownika i zapisac ja.
Wykonaé aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Wytgczenie i wigczenie
urzgdzenia

Zapewni¢ okablowanie zgodne
z wymaganiami EMC.
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13.3.37 *ParaModul ERROR:update firmware!

Aktywacja

Poziom

Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna
Przestarzata wersja

oprogramowania
sprzetowego

Sprawdzanie

13.3.38 *ParaModul ERROR: file not found

Aktywacja

Poziom

Plik modutu parametrow jest nieczytelny. —

Mozliwa przyczyna
W trakcie operacji A00
nastgpito ewentualnie
wylgczenie.

Uszkodzony lub
niesformatowany modut
parametréw

Sprawdzanie

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub —
oprogramowanie sprzetowe.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
+ Wograé odpowiednig konfiguracje za —
posrednictwem POSITool
i nastepnie jg zapisa¢ (A00)
+ Zatozyé odpowiedni modut
parametréw.

Wymieni¢ modut parametrow. —
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13.3.39 *ParaModul ERROR: Btad sumy kontrolnej

Aktywacja Poziom

Podczas procedury wgrywania z modutu —
parametrow zostat stwierdzony btgd sumy
kontrolnej.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Bit pamieci przetgczony. —

13.3.40 *ParaModul ERROR: ksb write error

Aktywacja Poziom

Podczas zapisywania konfiguracji do pamieci —
konfiguracji zostat stwierdzony biad.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Uszkodzona pamiec —

flash.

Konfiguracja nie miesci
sie w pamieci
konfiguracji.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wgra¢ odpowiednig konfiguracje za —
posrednictwem POSITool i nastepnie jg

zapisac (A00).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

Wymieni¢ modut parametréw. —

» Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje za
posrednictwem POSITool
i nastepnie jg zapisac (A00).

*  Wymieni¢ modut parametréw.
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13.3.41 *ConfigStartERROR parameters lost

Aktywacja Poziom
W module parametréw nie sg zapisane zadne —
wartosci parametrow.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Czes¢ sterujgca zostata —
wytgczona, gdy operacja

AO00 byta aktywna.

13.3.42 *ConfigStartERROR remanents lost

Aktywacja Poziom
Nie zostaly zapisane zadne wartoéci wskaznika —
stanu.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Operacja A00 zapisz —

wartosci nie zostata

wykonana.

Srodki zaradcze

Srodki zaradcze

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Potwierdzenie

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracjeza —
posrednictwem POSITool

i nastepnie jg zapisa¢ (A00).

Wymieni¢ modut parametrow.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Potwierdzenie
Wgrac¢ odpowiednig konfiguracjeza —
posrednictwem POSITool

i nastepnie jg zapisac (A00).

Wymieni¢ modut parametrow.
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13.3.43 *ConfigStartERROR unknown block

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego ktére zna wiecej

modutéw systemowych.

13.3.44 *ConfigStartERROR unknown string

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej tekstow (np. nazwy

parametrow standardowego

modutu systemowego).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgra¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie

£
d390.1S &5

000S SAS ®NAQISOd 16nsqo efoynisul

ezoubeiq



90'L6Ccyy Al

€61

13.3.45 *ConfigStartERROR unknown scale

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji skalowania.

13.3.46 *ConfigStartERROR unknown limit

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisana w module —
parametréw pochodzi

Z NOwWszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji wartosci

granicznych.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie
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13.3.47 *ConfigStartERROR unknown post-wr

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji PostWrite.

13.3.48 *ConfigStartERROR unknown pre-rd

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.
Mozliwa przyczyna Sprawdzanie
Konfiguracja zapisanaw module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania

sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji Pre-read

(odwzorowanie parametréow

oprogramowania sprzetowego

w parametrach konfiguracji).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgra¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze

Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub
oprogramowanie sprzetowe za
posrednictwem POSITool.

Potwierdzenie

Potwierdzenie
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13.3.49 *ConfigStartERROR unknown hiding

Aktywacja Poziom
Wersje konfiguracji i oprogramowania —
sprzetowego nie pasujg do siebie.

Mozliwa przyczyna Sprawdzanie

Konfiguracja zapisana w module —
parametrow pochodzi

Z nowszego oprogramowania
sprzetowego falownika, ktére

zna wiecej funkcji ukrywania
(ukrywanie parametréw, ktore

maja by¢ widoczne w zaleznosci

od innych parametrow).

Reakcja

Konfiguracja nie rusza.

Srodki zaradcze Potwierdzenie
Wgrac¢ odpowiednig konfiguracje lub —
oprogramowanie sprzetowe za

posrednictwem POSITool.
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13.3.50 no configuration paramodul error

W przypadku wyswietlenia btedu no configuration paramodul error nastepuje zakonczenie rozruchu
urzadzenia, a podczas rozruchu modut parametrow stwierdzit btgd. Nalezy uwzgledni¢ zdarzenia opisane
w rozdziatach 13.3.37 *ParaModul ERROR:update firmware! do 13.3.40 *ParaModul ERROR: ksb write error.
Na zmiane z wy$wietlaniem zdarzen na wyswietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

13.3.51 no configuration start error

W przypadku wyswietlenia btedu no configuration start error nastepuje zakonczenie rozruchu urzadzenia,

a podczas uruchomienia konfiguracji zostat stwierdzony btgd. Nalezy uwzgledni¢ zdarzenia opisane

w rozdziatach 13.3.41 *ConfigStartERROR parameters lost do 13.3.49 *ConfigStartERROR unknown hiding.
Na zmiane z wyswietlaniem zdarzen na wyswietlaczu pojawia sie logo firmy STOBER ANTRIEBSTECHNIK.

13.3.52 configuration stopped
W przypadku wyswietlenia btedu configuration stopped biezgca konfiguracja zostata zatrzymana. Wgra¢

konfiguracje lub wytgczy¢ falownik i ponownie go wigczyé, by moc wgra¢ dotychczasowg konfiguracje
z modutu parametrow.

ID 442291.06
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13.3.53 HW defective FirmwareStartErr

Aktywacja
Stwierdzono btgd
oprogramowania
sprzetowego.

Przyczyna
1:0S uszkodzone

Poziom

Zaklocenie

Opis
Aktywne oprogramowanie ukfadowe

oraz oprogramowanie uktadowe
w pamieci sg wadliwe.

Reakcja

Przyczyna 1 wystepuje tylko w przypadku uruchamiania urzgdzenia, zatem
falownik nie moze zosta¢ dopuszczony.

Srodki zaradcze Potwierdzenie

.,Normalne” pobranie oprogramowania Brak mozliwosci potwierdzenia
uktadowego jest niemozliwe.
Skontaktowacé sie z naszym serwisem.
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Swiatowe biura reprezentacyijne i corki STOBERa

Lista adresow

Aktualna lista w Internecie: www.stober.com (Contact)

* Biura techniczne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w Niemczech

* Partnerzy serwisowe w Niemczech

+ Sie¢ serwisowa na calym swiecie

STOBERa corki:

Stany Zjednoczone Ameryki

STOBER DRIVES INC.
1781 Downing Drive
41056 Maysville

Fon +1 606 759 5090
sales@stober.com
www.stober.com

Austria

STOBER ANTRIEBSTECHNIK
GmbH

Hauptstralle 41a

4663 Laakirchen

Fon +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at
www.stoeber.at

Anglia

STOBER DRIVES LTD.

Centrix House

Upper Keys Business Village

Keys Park Road, Hednesford
Cannock | Staffordshire WS12 2HA
Fon +44 1543 458 858
sales@stober.co.uk
www.stober.co.uk

Turcja

STOBER Turkey

Istanbul

Fon +90 212 338 8014
sales-turkey@stober.com
www.stober.com

Szwaijcaria

STOBER SCHWEIZ AG
Rugghdlzli 2

5453 Remetschwil

Fon +41 56 496 96 50
sales@stoeber.ch
www.stoeber.ch

Francja

STOBER S.a.r.l.

131, Chemin du Bac a Traille
Les Portes du Rhéne

69300 Caluire-et-Cuire

Fon +33 4 78.98.91.80
sales@stober.fr
www.stober.fr

Chiny

STOBER China

German Centre Beijing Unit 2010,
Landmark Tower 2 8 North
Dongsanhuan Road

Chaoyang District BEIJING 10004
Fon +86 10 6590 7391
sales@stoeber.cn
www.stoeber.cn

Tajwan

STOBER Branch Office Taiwan
sales@stober.tw
www.stober.tw

Swiatowe biura reprezentacyjne dla doradztwa technicznego i sprzedazy w ponad 25 krajach

Wiochy

STOBER TRASMISSIONI S. 1. I.
Via ltalo Calvino, 7 Palazzina D
20017 Rho (MI)

Fon +39 02 93909570
sales@stober.it

www.stober.it

Azja Potudniowo-Wschodnia

STOBER South East Asia
sales@stober.sg
www.stober.sg

Japonia

STOBER JAPAN K. K.

Elips Building 4F, 6 chome 15-8,
Hon-komagome, Bunkyo-ku
113-0021 Tokyo

Fon +81 3 5395 6788
sales@stober.co.jp
www.stober.co.jp
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24 h Service Hotline +49 7231 5823000
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