DEMERO - Automation Systems D:Eﬁ RO

Programowanie wektorowych przetwornic czestotliwosci
serii POSIDRIVE FDS5000 / MDS5000
i serwonapeddéw POSIDRIVE MDS5000 / POSIDYN SDS5000

firmy Stober Antriebstechnik

Konfiguracja parametrow w programie POSI-Tool

dla programowania graficznego (3 poziom)
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W pierwszym kroku nalezy skopiowac klucz odblokowujacy do folderu, gdzie
zainstalowany jest program PosiTool. Dla systemu Windows 7 x64 bedzie to lokalizacja:
C:\Program Files (x86)\STOBER\POSITool
Kolejnym krokiem bedzie uruchomienie ponowne programu oraz zmiana ustawien w samym
programie.
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Create configuration

Memory utilization

Change access level ...

POSITool settings ...

. Set internet proxy-server ...
# 1:inve proxy

iy Projecting wizard

- 3901 iz 1

--Illl Global [asis-independent]
@ Diagnosis

@ Start up

Extras > Change access level > ustawiamy maksymalne wartosci.

Parameter

Configuration

] I Cancel |

W tym momencie mozemy juz wejs¢ w tryb wolnej konfiguracji. Klikajagc w pole
Configuration.
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Posgi machine
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Pojawi sie obszar, w ktdrym bedzie mozliwe tworzenie wtasnych programoéw w jezyku
FBD. Edycja mozliwa jest przez klikniecie na otéwek oraz w trybie offline. Na zdjeciu ponizej
tryb edycyjny oraz widoczny otéwek.
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W celu poprawy czytelnosci programu zaleca sie tworzenie wtasnych blokéw. Na
powyzszym zdjeciu widoczny jest blok z podstawowym programie (podstawowy wizzard).

Graniczna 145 « 54-530 Wroctaw ¢ biuro@demero.pl « www.demero.pl

Strona3z11

Tel. +48-71-388-23-00 / +48-605-242-433 « Fax +48-71-388-23-11
Materiaty szkoleniowe firmy DEMERO — wersja 20170518



DEMERO - Automation Systems

Zatozenie nowego bloku odbywa sie przez klikniecie prawym przyciskiem myszy oraz

wybranie New Block.

v | Edit

Properties

New block

Cut

Copy

Paste

Print (this block)

Show block in hierarchy view

Show list of parameters for this block

Search blocks ...

Continue search

Check configuration

Mavigation window

Ctrl+X
Ctrl+C
Ctrl+V

Ctrl+F
F3

Klikamy w nasz nowo utworzony blok nastepnie mozemy tworzyé w nim wtasne
programy. Nalezy pamietac by unika¢ stosowania tych samych sygnatéw w podstawowym
wizzardzie oraz w trybie konfiguracyjnym réznych funkcji, moze to spowodowaé btedne
dziatanie programu. Dostepne funkcje sg dostepne po przetgczeniu sie na zaktadke Library.

Project  Library

W gdrnej czesci dostepne sg funkcje podzielone na kategorie, a w dolnej wyswietlane

sg juz funkcje.
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Organization Blocks
Standard Blocks

7 Arithmetica

=1 binary signalConditioning
i Bit manipulations
Boolean operations

Wer
De-/Encoder
Flank detectors

Memary blocks

- Contral

H- Driver

H- Figld bus

t- Mation T echnalogy

H- Parameter

t- Selection and conversion
H- Syztem
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: 7O Courter 116
B[] Counter 132

Przyktadowo wyswietlane zostaty dwa dostepne liczniki. Po kliknieciu na pierwszy
mozemy wyswietli¢ plik pomocy z opisem za pomoca klawisza F1.

e e —————————— e = =)

0 = = [A) & o
Uk Witesz Ui Swonaglowna D Opcie
Spistred | ndeks | Wysaukai | U 2] | 57 Counter 116 o0 [l

18 Comparatoris  +
7] 19 2to 1 muttiplexer

7] 20 4to 1 multiplexer[ |
) 21 8 to 1 multiplexer| =
7] 22 1610 1 multiplexe

7] 23 binary decoder 1

2] 24 binary decoder 2

?] 25 binary decoder 3

?] 26 binary decoder 4

2] 27 Collector 8 bit

Description

When the input Run is active, the block counts the rising edges on the input /n and outputs the counter status to the output Gnt. When the input Decr is not active, the block counts up. When the
input Decr is active, the block counts down. When a value range overlow or underfiow occurs, the signal OvFi or Undfis set for one cycle

An active input Reset always resets the block output Cnfto 0

et 18)

0w &

undr &

Tig01d (8)

2] 28 Collector 16 bit Input
2] 29 Collector 2 byte No. Name Datatype Scaling Description
7] 30 Collector 4 byte 1 Trigger B [ Counting pulse
2] 31 Collector 2 word
5 32 priority encoder 1 2 Run 5 B 3 gounter ignores cnur:mg pulses . L
2) 35 proriy encoder 2 : Counting pulses are being acquired.
7] 34 priority encoder 3 3 Decrement B _ 3 EDU”?"QZP
7] 35 priority encoder 4 ounting down
7] 36 Addition with satL n Resat B _ 0: Normal aperation
7] 37 Addition with satt 1: Counter output is set to 0. No other reaction.
7] 38 Subtraction with ¢
7] 29 Subtraction with ¢ Output
?) 40 Subtraction with ¢ No. Name Datatype Scaling Description
% 41 Differentiator 118 5 Count 16 = Output of the counter status
42 Differentiator 18
7 4 Diferemtator 32 6 Overflow B - Counter had a value range overflow during the last cycle.
2] 44 Integrater with 52 7 Underflow B - Counter had a value range underflow during the last cycle.
2] 45 Integrator with sa 8 Lastln B - Memory for edge recognition
2] 46 Integrator with li
2] 47 Integrator with li Additional description
2] 48 Integrator 116 Je -
?] 49 Integrator 132 urr -I-
2] 50 Multiplication 116" i L de=
2 51 Multiplication 18 * I8 il
7 52 ication 132 o Il

7] 53 One shottimer
7] 54 Squarewave Gen

7] 55 On delay 4

7] 56 Off delay a H

]§7 Counterits et oa H
« [t »
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Dodanie licznika do programu nastepuje przez klikniecie i przytrzymanie lewego
przycisku myszy a nastepnie przesunieciu wybranej funkcji na obszar roboczy.

6 ST - Projct i vl Cantgrion 1 A 1 i 4 e 5o

2= File Edit Edras View Window ?
Oz - B & 7 L -] &
 Irwerter] {0 = @Bt 2V BK ® e 0%

£ Organization Blocks
£l Standard Blocks
Arithmetics
) binary signalConditioning
- Bit manipulations
. Bonlsan operations
i Caunter
& De-/Encoder
- Flank detectars
i Wemomy blocks
L Timer
- Control
[l Driver
[ Field bus
- Motion Technolagy
- Parameter
E
E

t]- Selection and conversion
- System EA 57040} Counter 116

unter 16|
B 57(v0) Counter |32

Wybrana funkcja pojawia sie na ekranie roboczym.

57 Count N6

In (B) Cnt(M16) -
" Run (B) OvFI(B) -
Decr (B) Undf (B)
Reset (B) TrigOld (B) -
1 1/-

Jezeli chcemy utworzy¢ statg wartos¢ to klikamy na Organization Blocks nastepnie na
Constant value.
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% POSITool - Projectl - [I1 : Inverterl - Configuration - 1: Axis 1 - Be
- File Edit Extraz View Window 7

D | & B & 70 L]

- Irverter of

- Organization Blocks

E| Standard Blocks
[l Aithmetics

= binary signalConditioning
- Bit manipulations
- Boolean operations
- Counter
- De-/Encoder
- Flank detectors
- Memony blocks

- Diriver

- Field buz

- kMotion Technology

- Parameter

- Selection and corversion
- System
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MM 200000900); Arrayzize

800001 10): Constant parameter address
& 80000080v0): Constant value

=7 BO0000EMD]: Input-Pin

- BO00007(0): Output-Pin

%3 G000001 (v}, Parameter

T3 B00001 0P40): Text [mult line)

TT1 B000005M0): Text [one ling)

Po umieszczeniu na obszarze roboczym klikamy dwukrotnie na naszej statej,
okreslamy typ zmiennej oraz jej wartosc.

.

"
Properties of the constant ﬁ

Datatype |BOOLEAM -
Walue 0

Cancel |

Jezeli chcemy stworzyé wtasny parametr to jest taka mozliwos¢ poprzez klikniecie

prawym przyciskiem myszy na obszar roboczy wybranie opcji Properties. Nastepnie w oknie
Parameter klikamy New.
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One level higher
Read only

Edit

Properties

Mew block

Cut
Copy
Paste

Print (thiz block)

Show block in hierarchy view

Show block in library

Show list of parameters for this block
Search blocks ...

Continue search

Check cenfiguration

Navigation window

Ctrl+X
Ctrl+C
Ctrl+V

Ctrl+F
=

Pojawi sie zaktadka do parametryzacji naszego parametru. Bedzie to parametr grupy
P z numerem okreslonym przez nas. Mozemy wybraé opcje poziomu dostepu, jego typ oraz

czy ma by¢ mapowany przez siec.

57:Co~ : =
Properties of block

)

) Humber |13152044 wersion |0 R: |0 Acoess ¥
|| Mame ‘ w0 Access v ]

) Pins

)

1.

Delete
Parameter

Ll gL

Delete

oK Cancel

Parameter properties
Coordinate POD I~ Amay with
St I Global parameter
Label l " Independent on instance
Type of parameter |Nomal parameter  « | [~ Signal parameter
docesslevel 1 [0 Aoossslevein <] | IS0 Mappng
[~ Remove enable required
Access level w0 Access level 0 v
Data typs BOOLEAN v| Decimalplaces [0
Typs of representation  [decimnal Uit [
Defaul setting
™ adjust end value 1
£ Valuerange E To [f
@ full scale of data type (0 to 1]
Copy ... | ok Cancel

Utworzony parametr pojawia sie w zaktadce.
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Properties of block @
Mumber |13152044 Yersion ||:| R: |U: Accessﬂ

Mame | WD Acocess v

Pinz

Delete
Parameter

Edit
Delete

DK Cancel

W celu dodania naszego parametru do programu klikamy w Organization Blocks
nastepnie Parameter. Pojawi sie okienko do ktérego wpisujemy nasz parametr np. POO.

(P) POO B)

Aby pofaczy¢ nasz parametr do wejscia bloku klikamy lewym przyciskiem myszy na
czerwonag linie sygnatu i trzymajac przeciggamy na wybrane wejscie bloku/funkcji.

57.Count 16

In(B)) Cnt (16)
" Run ()] OvF1{(B)
/// ‘Deer (B) Undf (B)
y 7 Reset (B) TrigOld (B)
yd /: . k >
s

LI

W celu odtgczenia sygnatu od bloku klikamy na czerwony sygnat przy bloku/ funkcji
oraz odciggamy go od bloku i puszczamy lewy przycisk myszy.
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Mozemy korzystac z funkcji szukania wybranych blokéw/funkcji. Klikamy na prawym
przyciskiem myszy na gérne lub dolne okno po lewej stronie. Wybieramy Search blocks.

(% POSITool - Praject] - [ : Inverterd - C ion - 1: Axis 1 - Bearbeiten di ins " (1315,

2 File Edit Extras View Window ?

b=E B& 7 VEEE i
- Inverter] oy Jied] B+ d\/ Mﬁ ® 2 04

- Organization Blocks

- Standard Blocks
[#- Arithmetics

=8 binary signalConditioning
- Bit manipulations
i Boolean operations
- Counter
i~ De-/Encoder
i Flank detectars
f Memary blacks

L Timer 57:Count 1
-~ Contral
£ Diiver In (B)
- Field bus Run (B)

- Motion Technology

Em
- Selection and conversion Decr (B)

- System " Reset(B)

Block libraries ...

Search blocks ... Ctrl+F 1
% 820v0): Read aray element 16Bit  [BR 38 . . .

% 93w} Read amay element 32Bit Continue search B
52 790v0): Read amay element 8Bit
B 10200): Read array element PS4
B 9400} Read array element R32
B 850V0): Read array element RE4
B> 35200
il 419040
il 420000
il 41800
] 42300
il 4210v0)
] 4220v0)
PP 193070,

: Read scaled parameter

 White array element TEBit
Wile anay element 2Bit
Wile anay slement S8
Wile array element PE4
Wile array element R 32

Wile array element F54

wite parameter 1BBit

Dla przyktadu wpisujemy Write by znalez¢ funkcje, ktéra zapisuje wartos$¢ do
parametru. Dla zapisania zmiennej typu bool wybieramy.

wrH A4220/0): “Wirike array element PE4
wrl 421 [W0): wirike array element B 32
wrd 42200) wirite array element B4
[P 13300} *write parameter 16Bit
[P 1340/0) "whrite parameter 32Bit
FIE 19200) \Write parameter BBit
[P 197[/0) *#/rite parameter PE4
[P 195M0): “Wiite pararneter B32

[P 19600} ‘wiite parameter RE4

[P 3980/0) “write parameter Stingl 6
[P 39700} white parameter StringS

4 I 3

Froject  Library | Hierarchy

Przyktadowo wyglada to tak.
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(PYPOO B

* 57 Count 16
n(B)] Cnt {16) - " 192 WhitePara ©
Run (B) OvFl (B) ParAdr (U8)
‘Decr (B) B Undf(B)y -~ = ©Ini (U8) 20
Reset (B) TrigOld (B) -
3 2/
T V2

Po zrobieniu wtasnego programu nalezy dokona¢ kompilacji w celu sprawdzenia czy
program nie zawiera btedow.

@F POSITool - Projectl - [I1 : Inverterl - Configuration - 1: Axis 1 - Bearbeiten des Bausteins
2» File Edit Extras View Window I

D & & 7| [
- |hverter] 03

Organization Blocks
[+ Standard Blocks
-- Arithrmetics
E| binary signalConditioning

Lo Rt raarina il abioee

Jezeli nie ma btedéw mozemy wgrac program do falownika. Nastepnie zapisac program za
pomocg A0O uruchomi¢ ponownie falownik. W celu otrzymania odblokowania dostepu do poziomu
wolnej edycji nalezy skontaktowac sie z firmg Demero. Firma Demero nie ponosi odpowiedzialnosci
za ewentualne szkody powstate przez niewtasciwe wykorzystanie tego poziomu programowania.
Przyktad bardziej ztozonego programu:

[B] o © T 192whiteParalt |

- Paad [UE)
g 2P

325:RisingE doel

16: Comparator |

wie .
[F) 1204 _
(LT e Int 2 6]
o .y g |Int2in2(B)
o In2 (116) In1<In2 (8]
[P =8
o 3 1/ T 19dWwiiteParalf
’ " 57.Caurit 115 * |PartsdrI18]
[E]' : © %In(B] Crt(I16) -~ - - In[U16) L
B * Déor 8] [ Cu ] Undk®] C - L1220 B/
I:l Co * Reset [B) TrigOHd (B}
7 a7
[FIFO2
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