DEMERO - Automation Systems DEMERO

Programowanie serwonapedéw SD6 / SC6 / S16

firmy Stober Antriebstechnik

P
o STOBER
DriveControlSuite

Konfiguracja parametrow w programie DriveControlSuite
dla parametryzowania licznika

w programowaniu graficznym

Graniczna 145 « 54-530 Wroctaw * biuro@demero.pl « www.demero.pl Stronalz 12
Tel. +48-71-388-23-00 / +48-605-242-433 » Fax +48-71-388-23-11
Materiaty szkoleniowe firmy DEMERO — wersja 2021



mailto:biuro@demero.pl
http://www.demero.pl/
http://www.demero.pl
http://www.stoeber.de/

DEMERO - Automation Systems

Sterowniki silnikow 6 generacji SD6/SI6/SC6

(jak rowniez 5 generacji) pozwalajg na
zaprogramowanie licznika. W celu wejscia w programowanie graficzne nalezy odblokowaé dostep do

tego programowania, za pomoca specjalnego klucza. Klucz mozna uzyska¢ kontaktujgc sie z nasza
firma.

Jak sprawdzié¢ czy mamy odblokowany dostep do programowania graficznego? Ponizej ukazany
jest wycinek z oprogramowania DS6.

DriveControlSuite -

File View Settings

Window Help
Access level = R A, ’ o e
Project Lansuage g %
o p1; Proje_. . Seftings
v B M1 : Module 1
B T1:Drive controller 1 @

Jezeli w odpowiedzi mamy nastepujgce ustawienia to mozemy zaczgé programowanie graficzne.

B Access level x

Parameters 3: Access level 3w

Graphical programming | 3: Access level 3

Cancel

W celu wejscia w ten tryb programowania klikamy:

T1 : Drive controller 1
Project configuration

Wizards
P )
g Al: Axis 1
Parameter list
AL Axis 1
Graphical Program

Received process data Rx

Al Axis 1 I
Variab
Transmitted process data Tx <new |
88 scope
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DEMERO - Automation Systems

Nastepnie klikamy na User program:

% | Graphical Program - A1 : Axis 1-T1: Drive controller 1-M1 : Module 1

v 7

~ Standard libraries
Special blocks
Standard blocks
Internal libraries

Mame

Mumber

Applicstion

S— 0

==

HE
=

—

Uruchamiamy tryb edyc;ji klikajgc na czerwony otéwek:
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DEMERO - Automation Systems D‘Eﬁ RO

g —
ar 1-M1: Module 1
tv |2
Przechodzimy o zakfadki search:
<
Mumbe
< >

Structure view Library Search Signa 4: 0k Structu

Variable parameter lists

<new list>

Wopisujemy counter w polu wyszukiwania:

Graniczna 145 « 54-530 Wroctaw * biuro@demero.pl « www.demero.pl Strona 4z 12
Tel. +48-71-388-23-00 / +48-605-242-433 » Fax +48-71-388-23-11
Materiaty szkoleniowe firmy DEMERO — wersja 2021



mailto:biuro@demero.pl
http://www.demero.pl/
http://www.demero.pl

DEMERO - Automation Systems

Graphical Program - A1 : Axis 1 -T1 : Drive controller 1 -M1;
Search for

||:|:|unter|

Result

In libraries
In structure view
Search options

Search

[] case sensitive
Indude connections
Indude short name
Indude name
Include number

Mame

Ponizej ukazuje sie bloczek, ktdry nalezy przeciggnaé na obszar roboczy:

In {BOCL)

Run {BOOL)
Decr (BOOL)

Resst (BOOL)

Mumber

* Biblicthek

B8 Counterl32 &7

Ponizej opis dla poszczegdlnych pindow:
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67 Counter 132 Level 3

Cnit (132) Description
OwFI[E)
Undf (E]

When the input Run is active, the block counts the rising edges on the input /n and
— - outputs the counter status to output Cnt.

Reset (B) TrigQld (B) When the input Decr is not active, the block counts up. When the input Decr is active, the
block counts down.

The counting range is from 0 to 2147483647. Negative values are not used.

When a value range overflow or underflow occurs, the signal OvFl or Undf is set for one
cycle.

An active input Reset always resets the block output Cnt to 0.

Inputs
No. |Name Datatype | Scaling Description
1 In B - Counting pulse
5 Run B _ 0: Cauntgr ignores countirjg pulseg.
1: Counting pulses are being acquired.
3 |Deer B - ?: Gounting down
4 | Reset B - ? ggrunn;.grogﬁga;ﬁg set to 0. No other reaction.
Outputs
No. |Name Datatype | Scaling Description
5 Cnt 132 - Qutput of the counter status
6 OvFI B - Counter had a value range overflow during the last cycle.
7 Undif B - Counter had a value range underflow during the last cycle.
8 TrigQid B - Memory for edge recognition

Nastepnie musimy utworzy¢ parametry by skonfigurowac licznik. Klikamy prawym przyciskiem myszy
na obszar roboczy jak na obrazku ponizej.

~  Edit
Level higher
Insert

Undo
Redo

Create new block ...

Create new parameter block ...

Dla pinu 2 tworzymy parametr jak ponizej: jest to parametr ktéry uruchamia licznik.
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B Properties of X
Block type |Loal blodk definition | Version |0
MNumber | | Read 0: Access level 0 ~
Coordinate |P02 | Write 0: Access level 0 ~
Parameter type | Single ~ Mxis parameter | Language  Monolingual e
Short name |Run | Name |Run

Read value 0: Access level 0 ~ Save value in Paramodul [ Mon-volatie

Write value 0: Access level 0 ~ [] change only in case of Enable-off [ Control/status word

Parameter type | Binary ~ [ capable of PDO/PZD mapping

Data type | BOOLEAN

Defaut  [1]

Carce

Dla pinu 3 mamy ponizsze ustawienie: licznik zlicza w gore

B Properties of X
Block type |Loml block definition | Version |0
Number | | Read 0: Access level 0 ~
Coordinate |P03 | Wirite 0: Access level 0 ~
Parameter type | Single ~ Axis parameter | Language  Monolingual ~
Shart name |Decr | MName |Decr

Read value 0: Access level 0 w Save value in Paramodul 1 non-volatile

Write value 0: Access level 0 ~ D Change only in case of Enable-off |:| Control/status word

Farameter type | Binary w [ capable of PDO/PZD mapping

Data type |BOOLEAN

Default [0

Cancel
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Dla pinu 4 mamy nastepujgce nastawy: sygnat resetujacy licznik

B Properties of X
Black type |L0cal block definition | Version i}
Number | | Read 0: Access level 0 w
Coordinate |04 | write |0 Accesslevel 0 v
Parameter type | Single w Axis parameter | Language |Monolingual -
Short name |Reset | Mame |Reset

Read value 0: Access level 0 A Save value in Paramodul [ Mon-volatile

Write value 0: Access level 0 w [] change only in case of Enable-off [_] Control/status word

Parameter type | Binary ~ [[] Capable of PDO/PZD mapping

Data type | BOOLEAMN ~

Default |0 |

Cancel

Pin 5 wyglada nastepujgco: przechowuje wartos¢ licznika
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B Properties of *
Block type |Local block definition | Version |0
Mumber | | Read 0: Access level 0 ~
Coordinate  [Pos | write  [0: Accessleveln v
Parameter type | Single w Axis parameter | Language  Manolingual w
Shart name |Cnt | Mame |Cnﬂ
Read value 0: Access level 0 w Save value in Paramodul [ Mon-volatile
Write value 0: Access level 0 w [ change only in case of Enable-off ] Controlfstatus word
Parameter type | Integer v [[] capable of PDO/PZD mapping
Data type | INTEGER3Z ~ ® Full value range from |-2147483643 =
Default [0 2] | O value range o [2147483647 :
Unit symbol | | Unit | |
Coea

Sygnat, ktéry bedzie zliczany w naszym przyktadzie bedzie pochodzit z wejscia cyfrowego DI1. Mozna
wykorzysta¢ kazdy sygnat typu binarnego. Wpisujemy wartos¢ DI1 w polu wyszukiwania, a nastepnie
dodajemy blok do obszaru roboczego.

Kolejnym krokiem jest dodanie do obszaru roboczego bloku Parameter read oraz Parameter write.
Whpisujemy takie nazwy w polu wyszukiwania.

Klikamy dwukrotnie na blokach parameter read oraz write i wpisujemy numery parametréw, ktére
zostaty przez nas utworzone.

E Parameter properties =

Coordinate P02

Element 0] as input
Bit All

Data type BOOL (BOOLEAN)

Cancal

Nastepnie tgczymy bloczki razem jak na ponizszym rysunku. Sprawdzamy okienko ponizej czy nie ma
jakis komunikatow:
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-M1: Module 1
e yo
101,011 WD)
Qut (BOOL)
L0003 65|
FarameterRead (RT) V3| Ferameterifite (RT) V4
P02 Run P05 Cnt
alue {BOOL) [Count B2 Value (INT32) Errcr (EYTE)
105
Error (BYTE) In (EOOL) Cht (INT32)
7/s)
[ParameterResd (RT) V3| Run (BOOL} OvF (BOOL)
P03 Decr
alue (BOOL) Decr (BOOL} Undf (BOOL)
Eror (BYTE) Reset (BOOL) Trigoid (BODL)
&7 7
ParameterRead (RT) V3|
P04 Reset
slue (BOOL)
Error (BYTE)
L
Poef FOZ
oca 1
FOef P03
oca 3
PD=f FO4
oca 4f3
€
Mumber Source Problem
& 1000 Block "67 Coun... Input is open

W oknie powyzej jest dla przyktadu pokazany komunikat z btedem. Jedno z wejs¢é nie jest podtaczone.
Po korekcji mamy zaprogramowany licznik, ktory zlicza ilos¢ powtdrzen sygnatu na wejsciu cyfrowym
DI1. Wystarczy wgraé program do falownika.

Sygnat ten mozemy wykorzystaé np. w komparatorze, ktéry dostepny jest w podstawowym wizzardzie.
Aby go uaktywnic¢ nalezy klikng¢ jak ponizej:
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DEMERO - Automation Systems DEMERDO

Status displa — -
: Py Additional functions
nergy supply
Eraking resistor ] OETSE e
Motor
Brake G90  Establish torquefforce with enable | 1:
Encoder
Axcic model INT32 comparators
Referencin
g REAL32 comparators
log control panel
Control panel motion Motor potentiometer

Drive Based device control
* Drive Based application
Command operating mode
Data sources
v Additional functions
REAL3Z comparators
IMT32 comparators

Cam control unit

Extended cam control unit

PID controller

Position measurement
log

Motion core

Control cascade

Terminals

Control/status words

EtherCAT

PLL synchronization

™ . . v

N I O B

Position conversion

Przyktadowo ponizej konfiguracja takiego komparatora

INT32 comparators

Mmper (Ao b
1.C77[0] INT32 comparator mode 3= ~ | 1.C83[0] INT32 comparator result |<of‘ﬁine> |
1.C78[0] Source INT32 comparator [1.Pos | 1.posfo] cnt o |

1.C79[0] INT32 comparator reference value | 10 |

1.C82[0] INT32 comparator on-delay timer |D us |

Comparator
Indirect -
Read - —_—
— ] TON p——pp C33
C79 i
c7a 1
caz

Jezeli licznik zliczy 10 powtdrzen to pojawi sie sygnat wysoki na parametrze C83.0, ktéry mozna
zaprogramowac na wyjsciu cyfrowym. Przyktad ponizej:
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Digital cutputs 1 and 2
Analog input 1
Analog input 2
Analog output 1
Analog output 2
Inputs/outputs used
Control/status words
EtherCAT
PLL synchronization
Protection functions
Local operation

Wizards - A1 : Axis 1-T1 : Drive controller 1 - M1 : Module 1
Status displa -
: _— Digital outputs 1 and 2
nergy supply
Braking resistor 1.F61 D01 saurce | 1.ca3[a].0 | 1
Motor
Brake 1.C33[0] INT32 comparator result |<:nfﬂine:=— |
Encoder
. 1.F80 DO1 activation dela 0ms i
Az model 4 | |
Referencing 1.F81 DO1 deactivation delay |III ms | 1
Jog control panel ) ) -
. 1.F&2 DO1 inversion 0: Inactive w 1
Control panel motion
Drive Based device control 1.F161 D01 switching time source | | i
Drive Based application
. 1.F86 DO1 operating mode 0: Mormal e 1
Motion core
Control cascade
Terminals *D__
Relay 1 Indirect »l TON ol TOF —

Read A
T '
1 Fa0 F&1
F&1
Indirect

Read —p TOMN — TOF

F&3 F84

i
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