DEMERO - Automation Systems DEMERO

Programowanie serwonapedéw SD6 / SC6 / S16

firmy Stober Antriebstechnik

P
o STOBER
DriveControlSuite

Konfiguracja w programie EasyBuilderPro

dla skonfigurowania komunikacji z falownikami STOBER
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DEMERO - Automation Systems DEMERD

Komunikacja z panelami Weinteka jest mozliwa tylko poprzez protokét SDO, poniewaz przy uzyciu
RxPDO/TxPDO wystepujg zaktécenia spowodowane nadpisywaniem sie bitow, tak wiec plik .eds jest
nam zbedny. Adresy stéw podajemy jako HEX+subindeks+bit, sposéb konwersji parametréw jest
opisany w instrukcji Stober CANOpen. (LINK/ EDS)

Prace z panelem zaczynamy od stworzenia nowego projektu w programie EasyBuilderPro oraz
wybrania w nim panelu, na ktérym bedziemy pracowaé. Nastepnie wybieramy opcje ‘Nowe
urzadzenie/Serwer..”.

o ) e i Ll g M T ingei P Al Mg F M U= = = L
4 Ustawienia Systemowe Projektu x
Komérkowe dane sieciowe Synch. czasu/Czas letni e-Mail Baza danych receptur I

9 Urzgdzenia Model Qgdlne System Fdalne Ochrona Pamiec rozszerzona r
i L

Lista urzgdzen: Jakie jest moje IF?

Mazwa  Lokalizacia  Typ urzadzenia Interfejs  Protokdf interfejsu Mumer
Lokalne Panel Local HMI Lokalne cMT3072 (1024 x 600) - - i]
< >
Mowy panel... |ane Urzadzenie/Serwer. .. | Usun Ustawienia/Ochrona...

* Panel nie moze stosowad sied CAM, gdy funkcjonalnosé CODESYS jest w nim aktywowanal

* Dodaj urzadzenie [Weintek Built4n CODESYS], dla komunikagi z wbudowanym CODESYS.

Opis projektu:

*Oprogramowanie SCADA | wbudowany CODESYS, moga posrednio uzyskad dane urzadzen, poprzez serwer

ModBus TCP/IP, uruchomiony w panelu, (Majpierw dodaj ModBus TCP/IP Serwer a w jeao konfiguracii zatacz

funkcje [Brama ModBus TCP/IF])

FWhudowany CODESYS musi stosowad wewnetrzne IP (10.255.255. 1), dla dostepu do lokalnego serwera

ModBus.

s'-' ‘ Address Mapping Table
PLC
HMI
= F
W
Anuluj Pomoc
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DEMERO - Automation Systems DEMERDO

Przechodzimy do zaktadki, w ktérej dodajemy nazwe naszego urzadzenia oraz wybieramy typ
komunikacji a nastepnie przechodzimy do ustawien.

| Beckhoft Automation GmbH

Bosch Electric Inc.

Brother Industries, Ltd
Nazwa: | 5D6

CAN Bus 2.0A/2.0B General and SAE 11939
Cleies CAS CANopen Slave
Typ potaczenia :  Lokalne Ustawienia ... CD Autemation
=\ybierz polaczenie Lokalne, gdy urzgdzenie jest podigczone do tego panela, lub pofaczenie Zdalne Change Industry Equipment Co., Ltd.
ady cheesz potaczyé z urzadzeniem podtgczonym do innego panela CODESYS Automation Alliance
Typ urzadzenia : | CAN Bus CANopen Slave Iv] Control Techniques

Urzadzenie ID : 185, V.3.00, CANOPEN_SLAVE.c30 Control Technalogy Inc.

Copley Controls
Interfejs panela : | Sie¢ CAN(Controller Area Network) ~ | Otwérz instnukcie potaczenia z PLC. N
* Wspardie dia uruchomienia projektu wgranego na panel, jako jego symulagji offHine (ody LB-12358 Danfoss
DELTA Electronics, Inc.
Digital Electranics Corparation
DL-BCM Server
Sie¢ CAN : 1D : 20, bit rate : 1M Ustawienia ... DL/Te4s
Eaton
ELSISTS.r.l.
EMERSON
Emotiontek Co., Ltd.
FANUC CORPORATION
FATEK AUTOMATION Corporation
Free Protocol
Fuji Electric Co,, Ltd.
GE Automation

GMTCNT
Guangzhou Loxin Electranic Science and Technology Co,, Ltd.
= Haiwell Technology Ca, Ltd ['

Kolejnym krokiem jest konfiguracja komunikacji - wybieramy odpowiedni protokét CAN, numer wezta
oraz predkosé¢ zgodng z parametrami A83 oraz A82 w falowniku oraz zaznaczamy uzycie domysinej
komendy NMT na start. Nastepnie przechodzimy do ustawien PDO.

Ustawienia CAMN

Ustawienia stownika obiektdw

Protokst : | CAN 2.0a v] Timeout (sekund) : | 1.0 >
Numer wezfa (HEX) : | | Opdénienie zapytan {ms) : III
Predkosc kom. @ | 1M o

* Dla urzadzen niedziatajacych w protokole CAMNopen, lub nieposiadajgcych [Mumeru wezta], zastosuj
1 driver "General. SAE 11939",

Wysylaj komende NMT START

1 (@ Uzyj domysinej kemendy

N
§ () Uzyi komendy uzytkownika
N
Ustawienia PDO. . Anuluj
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DEMERO - Automation Systems

Komunikacje z falownikiem prowadzimy przez SDO dlatego w celu unikniecia zaktécen nalezy wytaczyé

wszystkie mozliwe kanaty oraz wyczysci¢ ewentualne stowa w pozostatej zaktadce RPDO_1

Ustawienia obiektow PDO

Nazwa : [ RPDO_1

Typ : | RPDO RPDO_L (TPOD : dane odbierane, RPDO : dane wysyiane)
. P - R ,
Ustawienia obiektéw PDO 2=
Kod funkgi | 200 (HEX)
oD Zalacz] Kod Funkgi : 0:180] [Tryb Cyklican: Sposib odéwiezania danych
2.TPDO_2 [TPDO_Z] [ZalaczZ]  [Kod Funkci : 0x280] [Tryb Cykiicany] oo v
3.TPDO_3 [TPDO_3] [Zatacz]  [Kod Funkei : 0x380] [Tryb Cykliczny] ® Tryb cykliczny (urzadznie samoczynnie i okresowo wysyla informacie o wartosciach zmiennych)
4, TPDO_4 [TPDO_4] [Zafacz] [Kod Funkeji : 0x480] [Tryb Cykliczny] ) )
5. RPFDO_1 [RPDO_1] [Zatgez] [Kod Funkei : 0x200] [Tryb Cykliczny] O Tryb wpisu (rejestr wspiera jedynie komendy wpisu)
6. RPDO_2 [RPDO_3] [Zatgcz]  [Kod Funkei @ 0x300] [Tryb Cykliczny] 0 .
7. RPDO_3 [RPDO_3] [Zalacz]  [Kod Funkgi : 0x300] [Tryb Cyklicany] TR
8 RPDO_% [RPDO_4] [Zafacz]  [Kod Funkgi : 0x500] [Tryb Cykdiczny] * Jezel informadia o stanie rejestréw nie zostanie odebrana po uplyniaciu czasu odéwiezenia,panel wySie zapytanie
odezytu,
Odpowiedniki infarmacii zawartych w obiektach PDO, w stowniku danych (cbiektach SDO)
INDEKS (HEX) Pod-Indeks  Dhugosé
Mapowanie 11 El | [ox00 |[8bitgw
Mapowanie 2: [ ]Ustaw
Mapowanie 3: []Ustaw
Mapowanie 4: []Ustaw
Mowy ... Usun Ustawienia ... Mapowanie 5: [ Ustaw
Mapowanie 6 : [_]Ustaw
Kod funkeji dia 5DO : (HEX) Czas odéwiezania El ms Mapawanie 7: []Ustaw
Mapowanie 8 : [ Ustaw
I tuj z pliku EDS ... Wyjs
.

T

Kiedy juz uda sie wyfaczy¢ wszystkie mozliwe kanaty zapisujemy ustawienia i przechodzimy do

tworzenia wizualizacji.

Ustawienia obiektaow POO

Kod furkdi dia 500 : (HEX)

Importuj z pliku EDS ...

1. TPDO_1: [TPDO_1] [Zatacz] [Kod Funkdgi : 0x130] [Tryb Cykliczny]
2.TPDO_2: [TPOO_7]  [Wylacz)
3. TPDO_3: [TPDO_3] [Wylacz)
4, TPDO 4 PDO 4 ylacz
[Kod Funkdi : Dx200]
&, RPDO_2: RPDO_2] [Wylac]
7.RPDO_3: [RPDO_3]  [Wylacz]
8. RPDO_4: [RPDO_4] [Wylacz]
Mowy ... Usun Ustawienia ...

Czas odswiefania ms
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PRZYKLAD 1(zmiana bitu):

Zatézmy, ze chcemy dodaé przetacznik, ktérym bedziemy zmienia¢ stan zatgczenia naszego

falownika(A180 bit0 — enable). Wybieramy obiekt do zmiany bitu, ustawiamy w nim odpowiednie

urzadzenie, dtugosc stowa oraz adres, gdzie pierwsze 4 znaki stanowig zapis sfowa w hexach, kolejne

2 to subindex a ostatni to bit(w naszym przypadku bit0) do ktérego bedziemy sie odnosi¢(ostatnie 2 w

przypadku stowa dtuzszego niz 8bit). Nastepnie ustawiamy rodzaj akcji jako przetgcznik.

Nalezy pamietaé, ze kontrola zmiennych w panelu jest mozliwa tylko jesli ich zrédto ustawione jest na

‘parameter’ w falowniku.

Ustaw BitWasciwosci obiektu =
Ogdine  Ochrona Ksztalt Etykieta  Profil
Komentarz : |
Adres zapisu
Urzadzenie : | CANopen Device ~ || Ustawienia ...
Adres : |SDD_8bit_Bit » || 0B4000 |
. T \:.L.u_b:m_;n-w . |:| Wpisz po puszczeniu przycisku
= = Akcja
Rodzaj akdi | przefac w
u n u
Makro
Wywolaj makro
E
Anuluj Pomoc
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DEMERO - Automation Systems DEMERD

PRZYKLAD 2(wprowadzenie wartosci):

Jezeli chcemy doda¢ element do odczytu/wprowadzania wartosci to nalezy dodaé obiekt numeryczny.
Zatézmy, ze chcemy odczytywaé pozycje falownika (parametr 180). W pierwszej kolejnosci nalezy
wprowadzi¢ odpowiedni typ i adres zmiennej, nastepnie odznaczamy mozliwos¢ wprowadzania.

MumerycznyWiasciwosci obiektu x

Ogdlne  Format Ochrona Ksztatt Czconka  Profil

Opis :

[ ] wprowadzanie

Adres odczytu
Urzadzenie ; CAMopen Device ~ || Ustawienia ...

305000 |

Adres : |SDO_32hit e

Anuluj Pomoc
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Przechodzimy do ustawien formatu, wybieramy format ze znakiem jezeli chcemy odczytywaé wartosci
ujemne, kolejno ilos¢ cyfr przed i po przecinku oraz ewentualny sposéb skalowania.

| NumerycznyWiasciwosci obiektu >

il Ogdlne Format Ochrona Ksztaht Czdonka Profil

Wyswietlar
Format danych : | 5375t Call, ze zakies ~ | [Maskuj
Liczha cyfr

Li, cyfr przed przecinkiem | 8 = |Liczba cyfr po przecnku ; | 2 =

Formatowanie wyswietania

[ zatacz

Skalowanie

Sposcb @ | prak v

Limity

{®) Bezposrednie (_) Dynamiczne limity

PLC doine : | 0 | PLC gérne : | 2147483647

Wejsde dolne @ | 0.00 Wejsde gdrne : | 21474335.47
[ Juzvyi keloru dia alarmu
L | B
Anuluj Pomoc
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