1.1.4 Checkliste Stellantrieb GL60D
1.1.4 Checklist Linear actuator GL60D

Last: / Load: kN Einschaltdauer (ED): / Duty cycle: 10 %
Belastungsart: / Type of load:

Zug: | Tensile: D dynamisch / dynamic D statisch / static

Druck: /| Compressive: dynamisch / dynamic D statisch / static

Hubléange: / Stroke length: mm

Hubgeschwindigkeit: / Lifting speed: |:| 5 mm/sec |:| 20 mm/sec

Sonstiges / Besonderheiten: /| Other / special:

Kontrollbox fiir 1 Stellantrieb [

llantri L60D .
Sfce antrieb GL60 Control box for 1 linear actuator
Linear actuator GL60D . . ]
Kontrollbox fiir 2 Stellantriebe
L] 1x L] 3x .
2 (a4 Control box for 2 linear actuators
X X Kontrollbox fiir 2, 3 und 4 Stellantriebe L]

H Handbedienung schwarz Control box for 2, 3 and 4 linear actuators

Hand operator black

Handbedienung weil} L]
Hand operator white
Handbedienung fur Gleichlauf L]
Hand operator for simultaneous running
(no feedback)

L] Handbedienung fir 1 Stellantrieb
Hand operator for 1 linear actuator

L] Handbedienung fir 2, 3 und 4 Stellantriebe
Hand operator for 2, 3 and 4 linear actuators
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2.1.4 Checkliste SAIP65-Serie
2.1.4 Checklist SAIP65 series

Last: / Load: kN

Belastungsart: / Type of load:
Zug: | Tensile:
Druck: /| Compressive:

dynamisch / dynamic
dynamisch / dynamic

Hubldnge: / Stroke length: mm
Hubgeschwindigkeit: / Lifting speed:

Einschaltdauer (ED): / Duty cycle: 10 %

D statisch / static
statisch / static

mm/sec

Sonstiges / Besonderheiten: / Other / special:

L] Endschalter ES (Magnetsensor)
Limit switch ES (magnetic sensor)
[ ] Drehstrommotor
AC motor
[] Gleichstrommotor
DC motor
[ ] servomotor
Servo motor
[ ] mit Bremse
with brake

Standardanschluss []
Standard connector
Kopf GS [
End GS
Kopf KGK [
End KGK
Kopf FP []
End FP

Drehgeberglocke L]
Rotary encoder mounting flange
Kupplung RP L]
Coupling RP
Drehgeber L]
Rotary encoder
Handrad HR []
Handwheel HR
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3.8 Checkliste Elektromechanische Hubzylinder
3.8 Checklist Electromechanical linear actuator

Last: / Load: kN Einschaltdauer (ED): / Duty cycle: %
Belastungsart: / Type of load:

Zug: | Tensile: D dynamisch / dynamic D statisch / static

Druck: /| Compressive: dynamisch / dynamic D statisch / static

Seitenkrafte: / Lateral forces: D nein / no D jal yes

Hubldnge: / Stroke length: mm

Hubgeschwindigkeit: / Lifting speed: m/min

Sonstiges / Besonderheiten: / Other / special:

L] Kardanadapter KAD Kopf OE L]
Nut trunnion adaptor KAD End OE
L] Direktantrieb M605 Kopf FP []

Direct drive M605
L] Schneckengetriebe M601
Worm gearbox M601

End FP
Kopf GS []
End GS
Kopf KGK [
End KGK
! L]
B ]
e .
n

[] Getriebemotor M205
Geared motor M205
U] Kupplung RP

Coupling RP

Type:..........
L] Motorglocke MG Hubzylinder EMH BaugroRe: ........... L]
Motor adaptor MG Linear actuator EMH Type: .........

Trapezgewindespindel TR []
Bevel gearbox M505 Trapezoidal spindle TR
Zahnriemenantrieb M501 Kugelgewindespindel KGT GréBe .......... L]
Belt drive M501 Ballscrew spindle KGT Type: .........

L] Verteilergetriebe M505
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